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A.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot szczegétowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zadania inwestycyjnego pod nazwg: "Remont umocnienia lewego brzegi rzeki
Narew na odc. od portu do umocnienia betonowego za mostem im. kard St. Wyszynskiego”

Przedmiotem inwestycji jest remont opaski brzegowej Narwi w rejonie km 145,4 - 145,9 na
odcinku 500mb. Umocnienie brzegu bedzie stanowita pryzma kamienna z kamienia tamanego
cigzkiego (min 20kN/m?) $rednicy 500-1000 mm oparta o winylowa $cianke szczelna z oczepem
systemowym i betonowa ptytka chodnikowa. Skarpe rzeki powyzej SSW (korony $cianki szczelnej)
do istniejgcej krawedzi brzegu rzeki projektuje si¢ umocni¢ narzutem kamiennym lekkim o srednicy
100-400 mm przykryty warstwa klinca 5 cm oraz humusu 10 cm z obsiewem mieszankg traw.
Wielkosci podstawowe charakteryzujace inwestycj¢ z podziatem na cztery etapy realizacyjne
zestawiono w ponizszej tabeli.

Tabela 1 Wielkos$ci podstawowe charakteryzujace prace remontowe

L.p. Wyszczegdlnienie Je_dn. Wielkos¢
miary
1. | Lokalizacja inwestycji wg kilometrazu MPHP rzeki Narwi km 145,4 - 1459
2. | Dlugo$¢ projektowanej do remontu opaski brzegowej m 500
3. | Ubezpieczenie z ciezkiego narzutu kamiennego luzem — cze$¢ podwodna m3 318
4. | Ubezpieczenie z lekkiego narzutu kamiennego luzem — cze$¢ hadwodna m3 572
5 §c3anka z grodzic winylowych stabilizujacych narzut kamienny luzem dt. mb 467
0m

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. drogatymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.2. dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzania
wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatléw i robot.

1.4.5. materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacija projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.6. niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi watu lub
drogi.

1.4.7. odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.8. Inzynier — Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadzorujaca zgodno$¢
wykonania inwestycji z projektem, obowigzujacymi przepisami, normami i obowigzujacym prawem budowlanym.
1.4.9. plecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.
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1.4.10. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.11. przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja prac projektowych.

1.4.12. rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.4.11. terenie budowy - nalezy przez to rozumieé przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.12. prawie do dysponowania nieruchomos$cia na cele budowlane - nalezy przez to rozumieé tytul prawny
wynikajacy z prawa wiasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.

1.4.13. pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i
prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.14. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalgczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czeSciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze
dziennik montazu.

1.4.15. dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. terenie zamkni¢tym - nalezy przez to rozumieé teren zamkniety, o ktorym mowa w przepisach prawa
geodezyjnego i kartograficznego:

a)obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych podleglych Ministrowi
Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,
b)bezposredniego wydobywania kopaliny ze zloza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego. 1.4.17. aprobacie
technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna OCeng techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do
stosowania w budownictwie.

1.4.18. wlasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wtasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.19. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrob w rozumieniu przepisbw o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym
potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa

1.4.20. organie samorzadu zawodowego - nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000
r. 0 samorzgdach zawodowych architektéw, inzynieréw budownictwa oraz urbanistéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z
pdzno zm.).

1.4.21. obszarze oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na
podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego
terenu.

1.4.22. oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ nalezno$ci wnoszona przez zobOwigzanego za okreslone ustawa
obowiazkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

1.4.23. drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowang, przeznaczong do
ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usunig¢cia po ich
zakonczeniu.

1.4.24. dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
czasie wykonywania robot.

1.4.25. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg robot, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu W sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialnoé¢ za prowadzona
budowe.

1.4.26. rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksiazke z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen,
szkicdw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru budowlanego.

1.4.27. laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki haukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préb
zwigzanych z oceng jako$ci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajoéw prowadzonych robot.

1.4.28. materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak roOwniez r6zne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.29. odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych rob6t dopuszezalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.30. poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
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Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.31. projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.32. rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot budowlanych.

1.4.33. czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czg¢$¢ obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.34. ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.35. grupach, Kklasach, kategoriach robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (Dz. Urz. L 340 z
16.12.2002 1., z pdzno zm.).

1.4.36. Inspektorze Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor
powierza nadzor nad budowsg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca
kontrole jakosci i ilo§ci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.37. instrukcji technicznej obstlugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn, okre$lajaca rodzaje wspotzalezno$¢ i Kolejnos¢ lub wspotzalezno$é czynnosci obstugi,
przegladow i zabiegoéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna
obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

1.4.38. istotnych wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektéw
interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.4.39. normach europejskich - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako .standardy europejskie (EN)" lub dokumenty
harmonizacyjne (HO)", zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych organizacji.

1.4.40. przedmiarze robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz
wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru roboét budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

1.4.41. robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem
ilogci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

1.4.42. Wspélnym Slowniku Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robot budowlanych,
stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sklada sie ze stownika gtownego oraz stownika uzupelniajgcego.
Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie
kodow CPV do okreslania przedmiotu zamowienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato
si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zaméwien publicznych przewidzialo obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akces;ji
Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4.43. Zarzadzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego, upowazniona do nadzorowania realizacji robot i
administrowania umowa w zakresie okreslonym w udzielonym petnomocnictwie (zarzadzajacy realizacjg nie jest obecnie
prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspoirzedne punktow gtéwnych trasy oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SA.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
Zamawiajacego,

Sporzadzong przez Wykonawcg.

1.5.3.  Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST



Dokumentacja projektowa SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona
w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbiezno$ci opis wymiaré6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wptynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru Ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
organem zarzgdzajagcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo ruchu.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzagdzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca dostarczy zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne §rodki niezbedne do ochrony robot, wygody
spotecznosci i innych.

Pozostate warunki jak w pkt. a.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych.
2) $rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy przeciwpozarowe.
Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. materiaty
tatwopalne bgdag sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoczesnie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé¢ zanika (np.
materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych
organdéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecie robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen 0si pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialdw i wyposazenia
na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Pojazdy i fadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposodb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz zabezpieczenia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla i jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innyCh przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowa¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszystkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczegciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez
siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materialow do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgladem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujagce warunki:
a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i whasciwosé¢ do robot i byty dostgpne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢
pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okres§lonymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosc¢
wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materiatlow. Zastosowane $rodki transportowe nie moga niszczy¢
nawierzchni drog. W przypadku wystepowania takiego zjawiska, koszty naprawy i przywrocenia do stanu pierwotnego w
calosci pokrywa wykonawca robot.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robét wykonawca opracuje:

— projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktadac sie z czeSci opisowej i graficznej,
— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

— projekt technologiczny wykonania inwestycji i organizacji budowy

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jakos$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot. za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST.
PZJ., projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjnag i geotechniczng przy wykonywaniu wszystkich
elementow robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang,
jesli wymagacé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementow robot bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

5.3. Wykonawca odpowiedzialny za prowadzenie robét musi zatrudni¢ osoby na umowe o prace dla wykonania
poszczegdlnych robot :

- roboty ziemne - 4 osoby (operator koparki, spycharki, walca oraz kierowca) ,
- roboty uszczelnieniowe - 1 osoba (operator maszyny do wykonywania przestony przeciwfiltracyjnej),
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru

programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robdt, mozliwosci

techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektows, ST.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

— organizacje wykonania rob6t, w tym termin i1 sposob prowadzenia robot, organizacje ruchu na budowie wraz z
oznakowaniem robot,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot, system (sposdb
i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot, wyposazenie w sprzet i urzadzenia do
pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan), sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi nadzoru,

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,

— lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj 1 czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow
robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peitng kontrole jakosci robodt i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badan materialdw oraz robot.

Wykonaweca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaly one
tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru begdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakoS$ci.

Wyniki badaf (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialow u Zrédla ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.
Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materiatéw i robot z dokumentacjg projektowa i ST. W takim przypadku,
calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98)"

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z: Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i
ktore spetniajg wymogi ST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa W rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym zamawiajacego i Wykonawce w okresie od

przekazania wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45

ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi i

mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez

przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone

datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je
przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi nadzoru do

ustosunkowania sie.
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Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polece Wykonawcy robot.
[2] Ksiazka obmiaréow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w ST.
[3] Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnoséci materiatdw, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora
nadzoru.
[4] Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace dokumenty:

a)

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
[5] Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu mieSiecznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Zasady okreslania iloéci robot podane sa W poszczegolnych SST szczegdtowych specyfikacjach technicznych lub w
KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej
(przedmiarze robot).

7.3. Urzadzenia i Sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe be¢da przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym obmiarem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustaleni odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.
QOdbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czgéciowego dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru roboét dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego.
8.4. Odbidr ostateczny roboét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Odbidr ostateczny robodt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacjg projektowa
i SA.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetiajacych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne),
- ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,
- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
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- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupethiajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu r¢kojmi i gwarancji pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad, ktore ujawnig si¢ W okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbidr ostateczny robot(koncowy) robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawag ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowiagzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne A.00.
Koszty dostosowania si¢ do warunkow umowy i wymagan og6élnych zawartych w A.00. obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu pokrywa Wykonawca i obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorem Nadzoru i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien w miare postepu robot,
(b)  ustawienie tymczasowego oznakowania i os$wietlenia zgodnie z wymogami bezpieczenstwa ruchu,
(c)  optaty/dzierzawy terenu,
(d)  przygotowanie terenu,
(e)  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, 0znakowan i drenazu,
) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(@) oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
(b)  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(@)  usunigcie wbudowanych materiatdw i oznakowan,
(b)  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. 2016 poz. 290 Obwieszczenie Marszatka Sejmu
Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 9 lutego 2016 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo
budowlane.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamoéwien publicznych (Dz.U. 2015 nr 0 poz. 2164 Obwieszczenie
Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 26 listopada 2015 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu
ustawy — Prawo zamowien publicznych).

15



Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - 0 ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz.
1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zno zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zno zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).
Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. —Prawo wodne (Dz. U. Nr 115, poz. 1229).
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B.00. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

B.00.01. ROBOTY POMIAROWE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie robdt geodezyjnych na budowie.

1.2. Zastosowanie SST

Jako czg$¢ dokumentdéw przetargowych Szczegotowej Specyfikacja Techniczna bedzie brana pod uwage i interpretowana
migdzy innymi przy zamawianiu i wykonywaniu robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1. Czeé¢ ogdlna.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogblne wymagania dotyczace materiatlow podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. Materiaty.
2.2. Materialy do wykonania
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug zasad niniejszej
SST sa:

-stupki betonowe,

-pale i paliki drewniane,

-rury metalowe,

-badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktéw gtownych trasy i punktow gtdéwnych osi obiektow nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dhugosé¢ 1,5 do 1,7
m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08
m. Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych
Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé sprzet:
-teodolity,
-niwelatory,
-tyczki,
-laty,
-tasmy
-lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE.
4.2. Transport materialow
Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rOwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej, obok siebie i zabezpieczaé przed mozliwo$cig przesuwania sie podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE. pkt 5. Wykonanie robét. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Glownego Urzgdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)
Zgodnie z Warunkami Kontraktu. Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow geodezyjnych
osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwiazanych z wytyczaniem.
5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez Inzyniera,
Wykonawca zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o wspétrzednych poziomych i
wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.
Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowej oraz
system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny speniaé nastgpujace warunki:
a)  punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robdt oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
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b)  odleglo$¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢
0znaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,
C)  sposéb stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadno$ci winny byé
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK)
i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).
5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
Inzyniera zasadami wykonania niezbednych rob6t i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi
w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.
5.5. Wyznaczenie punktéw na osiach
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy modernizacyjnej w zgodnos$ci z Dokumentacjg Projektowa w oparciu o
osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.
Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny by¢ przesunigte wigcej nizo 10 cm w
stosunku do projektowanych, a rzedne punktoéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w stosunku do rzednych
projektu.
W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sa przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac
si¢ do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera.
O¢ trasy powinna by¢ wyznaczona W punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 500 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy
powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
5.6. Wyznaczanie nasypéw i wykopow (przekrojow poprzecznych)
Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi
przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy modernizacyjnej. Odlegltos¢
ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.
Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypoéw i wykopow w przekrojach poprzecznych (t.
zw. profilowanie przekrojow poprzecznych) powinno by¢ wykonane w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa oraz w
innych dodatkowych punktach akceptowanych przez Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 25 m.
5.7. Wyznaczanie polozenia obiektow
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacja Projektows, poprzez:
-wytyczenie osi obiektu,
-wytyczenie punktow okreslajacych kontur obiektu.
5.8. Zakonczenie robét
Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania Inzynierowi dokumentacji dotyczacej osnow
geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE. pkt 6. Kontrola jakosci robot.Kontrole
osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych w oparciu
o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej
nalezy wykonywac przed rozpoczgciem wickszych robot, a takze, co miesiac w trakcie prowadzenia robot.
Kontrole wytyczenia osi trasy modernizacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopow i obiektow nalezy przeprowadzi¢ w
odniesieniu do wymagan punktow 5.1.4; 5.1.51i5.1.6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) trasy modernizacyjnej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE. pkt 8. Odbiér robot.
8.2. Sposéb odbioru robét
Whniosek Wykonawcy o odbidr wykonanych robot, przekazywany Inzynierowi powinien zawiera¢ niezbedne szkice
wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokosci wykazujgce zgodno$¢é pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w
Dokumentacji Projektowej.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.1. Ustalenia
ogolne.
Placi si¢ za 1m wytyczonej trasy. Cena 1 m (metra) trasy walu obejmuje:

-wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy, granic rob6t i punktow wysokosciowych,

-uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

-wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,
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-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, zgodnie
z pkt. 5.1.5,

-wyznaczenie konturéw obiektéw regulacyjnych zgodnie z pkt 5.1.6,

-wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postepu robot, zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
-zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie

-utrzymywanie i ewentualne uzupelienie w trakcie robdt roboczych punktow sytuacyjno-
wysokosciowych.

-wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktore Wykonawca uzna za potrzebne.

-transport i koszty materiatdbw (znakow geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretow
stalowych, farby itp.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

2.

sw

RO ~NO

PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw budowlanych z
betonu.

Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakéw i urzadzen pomiarowo-
kontrolnych.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983
Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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B.00.02. ROBOTY KONSERWACYJNE RECZNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z konserwacja urzadzen wodno - melioracyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia r¢cznych robdt zwigzanych z :
usuwaniem kozucha roslin ptywajacych oraz korzeniagcych si¢ w dnie,

wykaszaniem porostow ze skarp, korony i dna urzadzen wodno-melioracyjnych z ich wygrabieniem,

usuwaniem namutu z dna ciekéw z rozplantowaniem urobku .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5. Ogélne wymagania dotyczace
robot.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE. pkt4. Transport .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00. pkt 5. Wykonanie robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A. 00. pkt 6. Kontrola jakosci robot..

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w A.00 pkt 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

a) 1 m? (kwadratowy), wg obmiaru zaakceptowanego przez Inzyniera,
b) 1 m3 (szeécienny) , wg obmiaru zaakceptowanego przez Inzyniera.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. pkt 8. Odbior robot.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Wykonania i Odbioru Robot A 00. pkt. 9.1. Ustalenia
ogolne.
Cena jednostkowa wykonania robot konserwacyjnych wg pkt 1.3, obejmuje:
-usuwaniem kozucha ro$lin ptywajacych oraz korzeniacych si¢ w dnie,
-wykaszaniem porostow ze skarp i dna urzadzen wodno-melioracyjnych z ich wygrabieniem,
-usuwaniem namutu z dna ciekéw z roplantowaniem urobku .
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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B.00.05. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiérkowych
zwigzanych z wykonaniem rob6t wymienionych w A.00., p.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujg czynnosci zwigzane z wykonaniem robot
rozbiérkowych w granicach robét.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i A.00..

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w A.00..

2. MATERIALY
Gruz i materialy z rozbiorki — liczony w m® do wywiezienia z terenu budowy na sktadowisko.

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogo6lne warunki stosowania sprzetu podano w A.00. p. 3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych
robot zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot. Roboty
rozbidrkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprze¢tu wg uznania Wykonawcy po akceptacji
Inspektora Nadzoru.

3.2. Sprzet do robot rozbiérkowych
Samochdd skrzyniowy, kliny, mtoty i dragi stalowe, nozyce do cigcia stali lub inny sprzet
akceptowany przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Warunki ogoélne transportu podano w A.00. p. 4.
Materiat z rozbiorki, ktory jest wlasnoscig Zamawiajacego, nalezy wywiez¢ dowolnymi srodkami
transportu do tego przystosowanymi i zatwierdzonymi przez Inspektora w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego, na wysypisko lub ztomowisko, ewentualnie wykorzysta¢ do wykonania umocnien.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w A.00. p. 2.
Roboty rozbiorkowe wykonywane bedg z uzyciem sprzetu i r¢cznych narzedzi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. p. 6.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét rozbiérkowych
Kontrola jako$ci robét polega na sprawdzeniu czy zakres rozbiorek zostat wykonany zgodnie z
ustaleniami.

7. OBMIAR

Jednostkami obmiaru robot rozbiérkowych sa:
- 1 m?® - konstrukcji betonowych i zelbetowych,
-1t - konstrukcji stalowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w A.00., p. 8.
Odbiodr robot jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za jednostke wykonanych robot rozbiorkowych wg p. 7 niniejszej SST, zgodnie z
obmiarem i oceng jakos$ci wykonanych robot.
Cena jednostkowa robot obejmuje:
- prace przygotowawcze,
- sprowadzenie i odwiezienie niezb¢dnego sprzetu rozbidrkowego,
- prace rozbiorkowe,
- odwiezienie materiatdw z rozbiorki w miejsce wskazane przez Zamawiajacego,
- oznakowanie strefy robot,
- uporzadkowanie strefy robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Przepisy BHP obowiazujace przy pracach rozbiorkowych.
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B.01.02. HUMUSOWANIE | OBSIEW SKARP

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z umocnieniem skarp nasypu watu i przejazdow poprzez humusowanie i obsiew mieszankg traw.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie I. I.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z umocnieniem skarp nasypow
przez humusowanie, wraz obsianiem mieszanka traw i obejmuja:
umocnienia na skarpach nasypu watu i przejazdéw watowych zgodnie z lokalizacja podana w Dokumentacji Projektowej.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST A.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST A.00 pkt 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow podano w ST A.00 pkt 2. Materiaty.
2.2. Materialy do wykonania umocnienia skarp
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypéw wg zasad niniejszej SST, sa:
-humus,
-nasiona traw,
-nawozy mineralne,
-woda.
Humus
Do humusowania skarp watu i przejazdéw nalezy uzy¢ ziemig roslinng zdjeta z pasa robot ziemnych i sktadowana
zgodnie z SST 00.03 ,,Roboty w zakresie usuwania gleby”.
Nasiona traw
Zgodnie z Dokumentacja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A.00 pkt 3. Sprzet.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania robot nalezy stosowac:
-spycharki gasienicowe, koparki,
-ubijaki o recznym prowadzeniu,
-beczkowoz,
-inne narzedzia reczne zgodnie z potrzebami.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST A.00 pkt4. Transport
4.2. Transport materialow
Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. W trakcie zaladunku humusu Wykonawca powinien usungé z humusu zanieczyszczenia obce, tj.
korzenie, kamienie itp.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST A.00 pkt 5. Wykonanie robot.
5.2. Zakres wykonania robot
Humusowanie
Przed przystapieniem do humusowania skarp nasypu, ich powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
Dokumentacji Projektowej. Po przyjeciu powierzchni skarp, Wykonawca przykryje skarpy nasypow ziemig urodzajng o
grubosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej do 20 cm. Humusowanie powinno by¢ wykonywane od dolnej krawedzi
skarpy prowadzone w gore. Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagescic¢ przez ubicie sprzgtem wymienionym w pkt.3.
Do humusowania bedzie uzyty humus, uprzednio zdjety z watu oraz z pasa przewidzianego pod nasypy po rocznym
okresie kompostowania lub rozdrobniony odpowiednim sprzgtem.
Obsianie trawg i pielegnacja
Zahumusowane powierzchnie skarp beda obsiane mieszanka nasion traw. Wymagania dotyczace obsiania i pielegnacji
trawnikow zostaty podane w Dokumentacji.
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Dopuszczalne odchylki
Dopuszcza si¢ nastepujace odchytki w wykonaniu robot
dla grubosci warstwy humusu - + 2 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoséci robdt podano w ST A.00 pkt 6. Kontrola jakosci robot..
6. 2. Kontrola jakos$ci humusowanie i obsiania skarp
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu:
zgodnoéci utozonej warstwy humusu z Dokumentacja Projektows i niniejszg SST (pkt. 5.2.1).
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST A.00 pkt 7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
a) | m? (metr kwadratowy) umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST A.00 pkt 8. Odbidr robot.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Nie wystepuja.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogolne
a) Cena 1 m2 umochnienia skarp przez humusowanie obejmuje:
-roboty przygotowawcze,
-rozdrobnienie zdjetej warstwy humusowej,
-dostarczenie (przewiezienie z miejsca kompostowania) w miejsce wbudowania humusu,
-wbudowanie humusu,
-kontrole prawidtowos$ci wykonania robot.
b) Cena 1 m? obsiewu:
-dostarczenie materiatu,
-obsiew,
-pielegnacje przez podlewanie i odpowiednie nawozenie,
-kontrole prawidtowo$ci wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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B.01.05. NARZUT KAMIENNY LUZEM
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnien zwigzanych z wykonaniem
robo6t umocnieniowych narzutem kamiennym luzem.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze umocnien nharzutem
kamiennym — luzem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okre$lenia zostaly podane w A.00.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce wykonywania robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, SST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST

2. MATERIALY.
2.1. Warunki ogolne stosowania materialéw.

Warunki ogélne stosowania materiatdéw podano w A.00. p. 2.
2.2. Materialy stosowane do umocnienia.

Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotowego narzutu, wg zasad niniejszej ST, jest:

- kamien famany frakcji d = 140-200 mm (kamien sortowany o uziarnieniu lekkim kat. LMB 140/200) -

- kamien famany frakcji d = 500-1000 mm (kamien sortowany o uziarnieniu cigzkim kat. LMB s0012000) -

- kamien famany frakcji d = 0-42 mm (kamien sortowany o uziarnieniu kat. LMB osso) .

Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bez spekan. Kamien do umocnien i budowli regulacyjnych
powinien by¢ wytrzymaty na wpltywy atmosferyczne, na dziatanie wody i mrozu, odporny na dziatanie zwigzkoéw
chemicznych zawartych w wodzie, nie moze ulega¢ wietrzeniu oraz powinien odznacza¢ si¢ duzym ciezarem wlasciwym.
Moze to by¢: granit, porfir, andezyt i piaskowiec twardy i $redniotwardy.

Wriasciwoscei fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie suchopowietrznym co
najmniej 8 MPa, mrozoodpomo$¢ w cyklach, co najmniej 25, $cieralno$¢ na tarczy Boechmego 0.25-0.5, ciezar
objetosciowy: dla skal magmowych i przeobrazonych y = 2.4-3.0 kN/m?® dla skal osadowych y = 1.9-3.0 kN/m?,
nasigkliwo$¢ woda w %: dla skal magmowych i przeobrazonych 0.5%, dla skat osadowych 2.5%.

Dostarczany kamien winien by¢ poddawany badaniom: pelnym i niepelnym. Badania niepelne obejmuja:
sprawdzenie czystosci kamienia, sprawdzenie ksztattow, sprawdzenie wymiarow.

Badania pelne obejmuja: sprawdzenie jak wyzej, badania wytrzymatosci na $ciskanie PN-EN 1926:2007,
badania mrozoodpomos$ci PN-EN 12371:2010, badania $cieralnosci PN-EN 14157:2005, badania gestosci pozornej PN-
EN 1936:2010, badania nasigkliwosci PN-EN 13755:2008. Badania niepeine nalezy przeprowadza¢ dla kazdej partii
kamienia przedstawionego do odbioru, badania pelne nalezy przeprowadza¢ na kazde zgdanie odbiorcy.

3. SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w A.00. p. 5. Do zaggszczenia podioza i podsypki nalezy uzyé
lekkich spalinowych zageszczarek. Pozostate roboty wykonane beda recznie.

4. TRANSPORT.

Warunki ogoélne transportu podano w A.00. p. 6. Material moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami
transportowymi dopuszczonymi przez Inspektora Nadzoru.

Transport wyrobéw moze odbywaé sie dowolnymi $rodkami. W czasie transportu opakowania z wyrobami
powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang polozenia.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Warunki ogélne wykonania robét.
Warunki ogélne wykonania robot podano w A.00. p. 2.
5.2. Przygotowanie podloza pod umocnienie.
Podloze pod wykonanie umocnien powinno by¢ wyrownane i wyprofilowane do wiasciwej rzednej oraz
zageszczone lub utozona podsypka, o ile przewiduje to projekt wykonawczy.
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5.3. Przygotowanie podloza.

Podsypke z materialow sypkich (piasku, posp6iki lub zwiru) lub uprzednio przygotowane podtoze wykonuje si¢
0 grubosci zgodnej z dokumentacjg projektowa. Gorna powierzchnia podtoza powinna by¢ wyprofilowana do wymaganej
rzednej dna i pochylenia skarp zgodnie z Dokumentacja projektowa. Podloze powinno by¢ zageszczone do stopnia
zageszczenia Jp 0,5.

5.4. Wykonanie narzutu kamiennego luzem.

Narzut kamienny nalezy wykonywa¢ z kamienia stosowanego w budownictwie hydrotechnicznym zgodnym z
normg BN-8952-31:1976. Kamien uktada si¢ lub zrzuca z malej wysokosci tak, aby nie nastgpOwata naturalna
niekorzystna segregacja materiatu.

Po wykonaniu narzutu gorng powierzchni¢ nalezy recznie wyrownac i zagesci¢ (Is > 0,95) do projektowanego
poziomu lub przewidzianego w projekcie wykonawczym pochylenia skarp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogélne zasady prowadzenia kontroli jakoSci
Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakosci podano w A.00. p. 7.
6.2. Prowadzenie kontroli jako$ci narzutu kamiennego luzem
Kontroli jakosci podlega:
—  prawidtowos¢ przygotowania podtoza,
—  prawidtowos¢ pochylenia skarp,
—  zgodnos$¢ powierzchni umacnianej z dokumentacja,
—  zgodno$¢ wbudowanych materiatow i SST
Dopuszczalne odchytki wymiarowe wynosza:
—  szerokos¢ pasa umacnianego + 10 cm,
— grubo$¢ narzutu +5cm,
— nieré6wnos¢ powierzchni +5 cm,
6.3. Ocena wynikéw badan
Narzut kamienny luzem nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami projektu i SST, jezeli wszystkie wyniki badan
kontrolnych sa pozytywne.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowg jest: 1 m® narzutu z kamienia.

8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawcg robot zgodnie z postanowieniami
zawartymi wA.00. p. 9. Jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za
zgodne z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiaréw dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje roboty za
niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie rob6t do zgodnosci z wymaganiami.

9. PLATNOSC.
Platno$¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty. Cena jednostkowa obejmuje:
—  zakup i sprowadzenie materiatdéw w miejsce wbudowania niezbednych do wykonania umocnienia,
—  wyrdéwnanie i dogeszczenie podtoza,
— wykonanie umocnienia,
— oczyszczenie miejsca pracy,
—  kontrole jakosci robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy
PN-EN 1926:2007  Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie jednoosiowej wytrzymato$ci na $ciskanie
(wersja angielska)
PN-EN 12371:2010 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie mrozoodpornosci (wersja angielska)
PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczanie odpornosci na $cieranie
PN-EN 1936:2010  Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie ggstosci 1 ggstosci objgtosciowe] oraz
calkowitej i otwartej porowatosci
PN-EN 13755:2008 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie nasigkliwo$ci przy ci$nieniu atmosferycznym
(wersja angielska)
PN-N-03010:1983  Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki
BN-76/8952-31 Budownictwo hydrotechniczne. Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych

26



B.02.01. WYKONANIE WYKOPOW

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem wykopow i
obejmuja;
wykonanie wykopow — rozbiorka korpusu walu,
wykonanie wykopdw na rezerwie gruntowej.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Wykop - budowla ziemna wykonana w obrgbie robot w postaci odpowiednio uksztattowanej przestrzeni powstatej w
wyniku usunigcia z niej gruntu.
Odklad - miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykopow,
Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00 pkt 1.5. Ogbélne wymagania dotyczace robot.
2. MATERIALY (GRUNTY)
Charakterystyka gruntdw wystgpujacych w wykopach zostata okre§lona w Dokumentacji Projektowej na podstawie
przeprowadzonych badan geotechnicznych. Szczegétowe dane geotechniczne zawarte sg w dokumentacji geotechnicznej.
Przed przystapieniem do robot ziemnych w wykopach. Wykonawca ma obowiazek wykona¢ analizg jakosci gruntu w
wykopach z czestotliwoseia, co ok. 500 m, badz przy zmianie rodzaju gruntu..
Badania nalezy wykona¢ w zakresie:
-cigzaru objetosciowego,
-sktadu granulometrycznego,
-zawartosci czgsci organicznych,
-wskaznika zageszczenia (Is) przy wilgotnosci optymalnej (Wop),
Na podstawie tych badan i ocenie przydatnos$ci gruntu w wykopie do wbudowania w nasypy.
Wykonawca opracuje bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania wykopow, celem
potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z BN-72/8932-01. Jezeli badania laboratoryjne w trakcie
budowy nie potwierdzg zatozen przyjetych w Dokumentacji Projektowej, to grunt nieprzydatny do budowy nasypow
powinien by¢ odwieziony na odktad po uzgodnieniu z Inzynierem. Wykonawca jest zobowiazany do wbudowywania w
nasypy tylko gruntéw przydatnych do ich budowy.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. pkt 3. Sprzet.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopow
Do wykonania wykopdw i przemieszczania gruntu moze by¢ stoSowany sprzet:
-koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
-koparko-spycharki,
-koparko-tadowarki,
-spycharki gasienicowe,
-tadowarki, rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 pkt4. Transport
4.2. Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbhudowania w nasyp moga by¢ stosowane nastepujace srodki
transportu:
-samochody skrzyniowe,
-samochody samowytadowcze,
-lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

27



Wydajno$¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wykonywania
wykopow. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetia¢ wymagania podane w A.00
»,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00 pkt 5. Wykonanie robot.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usunigcie drzew i krzewow oraz zdjecie
humusu nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Przed rozpoczgciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokos$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru
terenu po zdjeciu warstwy humusu. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwac i
powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory podejmie decyzje odno$nie kontynuowania robot.
5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Odwodnienie wykopu nalezy wykonaé¢ zgodnie z zatozeniami projektu wykonawczego. Szczegotowy projekt
technologiczny odwodnienia wykonawca robot zobowigzany jest przedstawi¢ do akceptacji nadzorowi inwestorskiemu i
i hydrogeologicznemu. Wykonawca zobowigzany jest do stalego zapewnienia nadzoru hydrogeologa na czas realizacji
robot, ktory przez caly czas ich trwania bedzie kontrolowaé¢ warunki gruntowo-wodne oraz prawidtowos¢ prowadzenia
robot odwodnieniowych.

W czasie prowadzenia robot ziemnych w dnie wykopu nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny rowkow
odwadniajacych, umozliwiajacych szybki odptyw wéd z wykopu. Zrodta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopow,
nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.
Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej. Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktore zapewniag
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom, gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie. Jezeli w
skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotrwata nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

W przypadku odprowadzenia wod z odwodnienia wykopow do urzadzen melioracyjnych nalezy zastosowaé urzadzenia
wytracajace zanieczyszczenia state oraz uzgodni¢ zastosowanie tych urzadzen przed rozpoczeciem pompowania.
Szczegdtowy sposob odprowadzenia wod do istniejacych urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem
z ich wiascicielem lub zarzadca .

Wszelkie koszty zwigzane z w/w uzgodnieniami i projektami technologicznymi nie podlegaja odrgbnej zaptacie i
przyjmuje sig, ze sa wiaczone w Ceng Kontraktows.

5.4. Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanéw wod umozliwiajacych kontynuacje prac, nie nalezy rozpoczynaé
robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilza.

Wykopy nalezy wykonywa¢ koparkami podsiebiernymi na odktad do przemieszczenia spycharka na odlegtos¢ 10 m,
nalezy zachowa¢ spadki dna wykopu dla umozliwienia statego odprowadzenia wod.

5.5. Dokladno$é wykonywania wykopoéw

Doktadno$¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 75 m i w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:

roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekraczac¢ =10 cm,

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia srodowiska obcigzaja Wykonawce
robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w A.00 pkt 6. Kontrola jakoéci robot..

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic¢ na:

a) odspajanie gruntdéw W Sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
C) doktadnos¢ wykonania wykopow,

d) zageszezenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w WTWO
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 pkt 7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szescienny) wykonania robét w wykopach, ustalana przez pomiary geodezyjne po
odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 pkt 8. Odbidr robdt.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogolne.
Cena 1 m3 wykonania wykopow obejmuje:
-0znakowanie robot,
-przeprowadzenie pomiardéw i robot przygotowawczych,
-wykonanie i rozebranie drog dojazdowych (w miare potrzeb),
-wykonanie badan laboratoryjnych, okre$lonych w pkt 2 (przed przystapieniem do robot ziemnych) i pkt
5.5,
-profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacjg Projektows i niniejsza Specyfikacja,
-zageszczenie podtoza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w ST lub innych wskazanych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,
-wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot, wykonanie stanowisk zatadowczych,
-rekultywacje terenu po zakonczeniu robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania i badania.
2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow,
3. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
10.2 Inne dokumenty

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996
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B.02.02. WYKONANIE NASYPOW

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nasypow
korpusu watu.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Nasyp - budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu W obrebie robot.
Wysokos$¢ nasypu - roznica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczona w osi nasypu.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wg wzoru:
Is=Pg/ Pgs,
gdzie:
P4 - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m®],
Pds- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej probie
Proctora zgodnie z norma PN-88/B-04481 stuzaca do oceny zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu, zgodnie
z norma BN-77/8931-12 [Mg/m3].
Stopien zageszczenia gruntu
ld = Vinax — V / Vinax — Vmin

gdzie:

Vmax — objetos¢ gruntu najbardziej rozluznionego,
\ — objeto$¢ gruntu w stanie naturalnym,

Vhin — objeto$¢ najbardziej zageszczonego.

Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntu niespoistych okreslona wg wzoru:
U = dso/d1o

gdzie:

deo — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],

d1o — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00 pkt 1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw

Warunki og6lne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w A.00 pkt 2. Materiaty.

2.2. Przydatno$¢ gruntéw do budowy nasypow

Nasypy wykonane beda z gruntéw naturalnych pochodzacych z wykopow na rezerwie gruntowej. Do tego celu przydatne
sg wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystapienia gruntéw organicznych lub zanieczyszczonych cze$ciami
organicznymi grunty te nalezy wbudowa¢ w wierzchnig czes$¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej. Grunt
przeznaczony do wbudowania w nasypy powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Autorskiego.
Akceptacja nastepuje na biezgco w czasie trwania robot ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce
wynikow polowych badan makroskopowych, okreslonych w PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.
Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, to wszelkie takie czeSci nasypu zostang przez
Wykonawce usunigte i wykonane powtornie z gruntow o odpowiednich wlasciwosciach na jego koszt.

2.3. Badania laboratoryjne

Zgodnie z A. A.00. pkt 6. Kontrola jakosci robot.. Wykonawca zorganizuje staty nadzor geotechniczny wraz z
laboratorium geotechnicznym.

Laboratorium bedzie na biezaco w czasie trwania Robot prowadzi¢ badania w zakresie przydatnosci gruntéw do
wbudowania w nasypy. W szczego6lnosci winny by¢ badane i okreslane na podstawie wynikow:

— krzywa przesiewu

¢ — kat tarcia wewnetrznego - badania na probkach wielkowymiarowych w miejscu wbudowania,

U — wskaznik nierdwnomierno$ci uziarnienia,

Dmax — $rednica maksymalna ziarna.

Badania prowadzi¢ bedzie Wykonawca w oparciu o PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu i
opracowang przez siebie, zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego metodyke badania probek
wielkowymiarowych
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. pkt 3. Sprzet.

3.2. Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wlasciwosci gruntu, zar6wno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania. Do zaggszczania nasypow nalezy uzywaé walce statyczne, ubijaki mechaniczne. Dobor
sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszezanej warstwy. Dobor sprzetu zageszczajacego
Wykonawca ustali do$wiadczalnie przed przystapieniem do wykonywania nasypow. Dopuszcza si¢ kazdy inny rodzaj
sprzetu zagegszcezajacego zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. pkt4. Transport

4.2. Wybér srodkow transportu

Wybér srodkéw transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i
zaladunku oraz do odleglosci transportu i jakosci drog dojazdowych. Obciazenie jednostkowe na jedng o$ srodka
transportowego, nie moze przekracza¢ dopuszczalnego obciazenia okreslonego przez zarzadce drogi. Wydajnos¢ srodkow
transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonywania wykopow oraz sprzetu
uzywanego do odspajania gruntu pozyskiwanego z ukopu. Wykonawca zaproponuje i uzasadni typ sprzetu
przejezdzajacego przez obiekty inzynierskie i uzyska akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w A.00. pkt 5. Wykonanie robot.

5.2. Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze.
Wykonawca przy uzyciu widocznych palikoéw wyznaczy zarysy skarp nasypéw zgodnie z normg BN-72/8932-01. Przed
przystapieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjetej warstwie humusu.

5.3. Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z
Dokumentacja Projektowsg i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W
przypadku wystgpienia gruntow organicznych lub zanieczyszczonych czgsciami organicznymi grunty te nalezy
wbudowa¢ w wierzchnig czes¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej.

Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa rownomiernie na catej szeroko$ci nasypu. Warstwy gruntu nalezy uktada¢
ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym z Dokumentacja Techniczng. Grubos$¢ warstwy gruntu w stanie luznym
powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego do zageszczania. Grubos¢ warstw
zostanie ustalona, na prébnym odcinka w obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub jego reprezentanta.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego prawidtowego wykonaniami zaggszczenia warstwy poprzedniej.

5.4. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si¢ na wbudowywanie gruntow przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiggnigcie wymaganego
wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wartosé
dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli
warstwa gruntu nie zageszczonego ulegta przewilgoceniu a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej
warstwy.

5.5. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

Nie nalezy wbudowywac¢ gruntow przewilgoconych (W > Wopt), zamarznigtych i przemieszanych ze $niegiem lub lodem.
Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiagnigcie w nasypie
wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow. W czasie opadow $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane,
a przed wznowieniem prac nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni nasypu.

5.6. Formowanie nasypow

Skarpom nasypu nalezy nada¢ pochylenie zgodne z Dokumentacja Projektowsg

5.7. Zageszczenie gruntu

Warunki ogélne zageszczenia

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow. Kolejng warstwe gruntu mozna naktadac po
stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow juz utozonej warstwy.

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zaggszczania nasypéw w rejonie obiektow i uzyska akceptacje Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwg, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic. Jezeli
powtorne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia. Wykonawca powinien usungé
warstwe i wbudowa¢ nowy materiat, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowne proby prawidlowego zageszczenia warstwy.
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Wymagania odnoszace si¢ do parametrow zageszczenia gruntu w nasypie uzaleznione sg 0d tego, czy waly sa
nowobudowane czy tez przebudowywane, oraz od stosowanej metody wykonawstwa robot.

W przypadku budowy nowych walow metoda sucha zgodnie z WTWO Roboty ziemne jezeli nie okre$la tego
szczegdlowo projekt powinny one wynosic:

Zawartos¢ frakgji Klasa waznosci
j technicznej
Rodzaj Gruntu 2 mm (%) )
I, 1l 1, v
0-10 Is > 0,95
. Is >0,92
Grunty spoiste 10 - 50 Is >0,92
> 50 Is > 0,90 Is > 0,90
piaski drobne i
) ) $rednie Ib=0,7
Grunty niespoiste —— - ID 20,55
piaski grube i grunty o> 0.65
gruboziarniste p="

Przy odbiorze rob6t 10% wynikow kontroli jakosci moze tych wymagan nie spetniaé, jednak wyniki te nie moga by¢
umiejscowione w jednym przekroju lub na tym samym odcinku badanego watu.
W przypadku budowy nowych obwatowan wykonywanych metodg hydromechaniczng stopien zageszczenia gruntu w
korpusie powinien wynosic:
- dla waléw Kklasy I'i IT
Ips>0,6; lpmin>0,45
15% wynikoéw moze by¢ mniejszych od Ip min; lecz nie moga by¢ one umiejscowione w jednym przekroju lub na tym
samym odcinku badanego watu,
- dla watéw III i IV klasy
Ip&>0,5 lpmin=>0,35
z uwaga jak wyzej w odniesieniu do 15% wynikéw nie spetniajacych wymagan.
Przy wymiarowaniu obwatowan, ktore wykonywane bedg metoda hydromechaniczna, nalezy bra¢ pod uwage przedsta-
wione wyzej realne do uzyskania parametry zageszczenia gruntu i na ogét rozbudowywac korpus tych obwatowan.
W przypadku przebudowy i odbudowy obwatowan wymagane parametry zageszczenia gruntu, ze wzgledu na utrudnienia
technologiczne zwigzane z koniecznos$cia dobudowy istniejacego korpusu mozna obnizy¢ do:
— grunty niespoiste (zwir, pospotka, piaski grube, $rednie i drobne)
I >0,5; Ipmin=0,35 lub I54>0,92; Ismin>0,90
— grunty matospoiste i spoiste
Issr>0,92; Ismin 20,85
Dopuszcza si¢ 15% wynikoéw nizszych niz Ip min I Is min pod warunkiem, ze nie bgda one zgrupowane na tym samym
odcinku watu. W projekcie i w obliczeniach uwzglednia¢ nalezy zmniejszenie zageszczenia.
Odstapi¢ od wymaganych warto$ci mozna w przypadku, gdy w projekcie zatozono uzyskanie innych wielkosci wskaznika
zageszcezenia s lub stopnia zageszczenia Ip.
Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci 20 cm powinna mie¢ wskaznik
zageszczenia ls > 0,95.
Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu 0raz Wybor sprzetu i liczba przejsé sprzetu zaggszezajgcego, powinna by¢
ustalona przez Wykonawce do$wiadczalnie przed przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla
probnego zageszczenia gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.
Wilgotnos$¢ zageszczanego gruntu
Wilgotnosé¢ gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, 0znaczonej na podstawie
proby normalnej metoda wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekraczaé
nastepujacych wartosci: w gruntach niespoistych + 2%, - w gruntach mato i srednio spoistych - +0% -2%.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wieksza od wilgotno$ci optymalnej o warto$¢ wieksza od
podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy
wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca sie jej zwiekszenie przez polewanie woda. Sprawdzenie wilgotnosci gruntu
nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.
5.8. Dokladnos$¢ wykonywania nasypow
Przy wykonywaniu nasypow obowiazujg nastgpujace wymagania:
-szerokos¢ nasypu nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,
-rzgdne robot ziemnych w stosunku do projektowanych nie moga przekraczac¢ +1 cm
i -3 cm dla nasypow korpusu drogi i 0+10 cm dla nasypéw w korytach ciekow,
-pochylenie poprzeczne gornej powierzChni nasypu z tolerancja +1%,
-pochylenia skarp nasypow nie mogg rézni¢ sie od projektowanych o wiecej niz £10% ich warto$ci
Wyrazonej tangensem kata,
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-wybrzuszenia i wkleénigcia skarpy nie moga by¢ wigksze niz 10 cm przy pomiarze tatg 3 m,
-spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz - 3
cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w A.00. pkt 6. Kontrola jakosci robot..
Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia statego nadzoru geotechnicznego przez uprawnioneg geologa.
6.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow
Sprawdzenie jakos$ci wykonania nasypow polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 2, 31 5
niniejszej SST oraz wymaganiami Dokumentacji Projektowej i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:
-badania przydatnoéci gruntow do budowy nasypéw,
-badania prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
-badania zaggszczenia nasypu,
-pomiary ksztattu nasypu,
-zageszczenie nalezy kontrolowaé dla korpusu nasypu - nie mniej niz 3 pomiary co 25 m zagegszczanych
warstw nasypu oraz dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inzynier.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w A.00. pkt 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar bedzie wykonany geodezyjnie przed i po wykonaniu nasypu z obmiarem gruntu uzyskanego z wykopéw oraz
gruntu z innych Zrodet.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest | m® (metr sze$cienny) wykonanych robét w nasypach:

a) nasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow na rezerwie gruntowej,
b) formowanie nasypow,
C) zageszczanie nasypow.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w A.00. pkt 8. Odbidr robot.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogolne.
Cena | m® nasypu sktada si¢ z: ceny formowania | m® nasypu, ceny zageszczania | m® nasypu i obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- transport gruntu na trasie - zrodto uzyskania - miejsce whudowania,
- wbudowanie gruntu warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z wymaganiami SST,
- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
SST,
- odwodnienie terenu w czasie trwania robot,
- przeprowadzenie wymaganych przez SST badan laboratoryjnych, dotyczacych wilasciwosci wbudowanych
gruntow i wskaznika zageszczenia poszczegdlnych warstw nasypu
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okre$lenia, symbole. Podziat i opis gruntow,
3. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
10.2. Inne dokumenty
4. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
5. Rozporzadzenie Min. Ochrony Srodowiska, Zasobow Naturalnych i Lenictwa z dn. 20.12.1996 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty budowlane gospodarki wodnej i ich
usytuowanie.
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B.02.03. PLANTOWANIE SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiagzanych z plantowaniem skarp wykopdw i nasypoéw gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z plantowaniem
(wyréwnywaniem) skarp wykopow gruntowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sq zgodne 7 obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
W A.00. WYMAGANIA OGOLNE.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE 1.3. Zakres robét objetych S.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdow podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2. Materiaty.
3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.
3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzetu do recznych rob6t ziemnych
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport
4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. Wykonanie robot.
5.2. Scinanie skarp

Scinanie skarp (wyréwnywanie) moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca fopat lub sprzetem mechanicznym
wg pkt 3.2.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania skarp nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nalezy
uzgodni¢ z Inzynierem.
5.3. Uzupelnianie skarp

W przypadku wystepowania ubytkow (wglebien) i zanizenia w skarpach nalezy je uzupetni¢ materiatem o
wilasciwo$ciach podobnych do materiatu, z ktorego zostaty skarpy wykonane i zage$cic.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt Blad! Nie mozna odnalezé
Zrédla odwolania..
6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupeklianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakonczeniu rob6t podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiardw $cinanych lub uzupetnianych skarp

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czg¢stotliwo$¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Rownos¢ podtuzna co50m
3 RoOwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne skarp
Spadki poprzeczne skarp powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 1%.
6.4.2. Rownosé skarp
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogblne zasady obmiaru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7. Obmiar robét
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na skarpach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8. Odbior robot.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.1. Ustalenia
ogolne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- Scigcie skarp,
- odwiezienie gruntu na odktad,
- dostarczenie materiatu uzupeiajgcego,
- roztozenie materiatu,
- zaggeszczenie skarp,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i tata.
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B.02.05. SCIANY SZCZELNE Z GRODZIC WINYLOWYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru, $cianki szczelnej z
grodzic winylowych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wbijanie $cianek
szczelnych z grodzic winylowych zwiazanych z wykonaniem przegrody przeciwfiltracyjnej.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST - ,,Wymagania Og6lne” Okreslenia szczegdtowe podane w niniejszej ST:

Grodzica — ksztattownik stalowy lub z tworzywa sztucznego z brzegami uksztattowanymi w zamki w celu potaczenia
sgsiadujacych ksztattownikéw w $ciane do grodzenia wodoszczelnego lub w sciane przenoszaca parcie gruntu.
Grodzica winylowa — grodzica wykonana z twardego polichlorku winylu (PCV) z dodatkiem stabilizatorow i
wypelniaczy.

Zamek — skrajny element grodzicy, stuzacy do potaczenia sasiadujacych grodzic w scianke.
Lacznik — samodzielny element, stuzacy do tgczenia grodzic w $ciance zatamanej, np. pod katem prostym.

Scianka szczelna — konstrukcja, sktadajaca sie z grodzic wpuszczonych w grunt, ktérych zamki uszczelniaja scianke.
Scianke szczelna stosuje si¢ do zabezpieczenia terenu nig ogrodzonego przed doptywem wody.

Sciana oporowa — budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntéw rodzimych lub nasypowych albo
innych materiatow rozdrobnionych (bez wody gruntowej lub naptywowej).

Sciana grodziowa — $ciana oporowa, utrzymujaca roznice poziomu wody po jednej ze stron sciany.

Sciana wolnonosna — $ciana z grodzic wspierajaca sie na otaczajacym gruncie (bez urzadzen kotwiacych).

Sciana zakotwiczona — scianka z grodzic, opierajaca Si¢ na wspotdziataniu otaczajacego gruntu i uktadu kotwiacego,
blokujacego ruch scianki.

Zakotwiczenie — mechaniczne wyposazenie, sktadajace si¢ z podtuznic, sciagéw i kotwic, ktore wzmacniaja zamocowanie
scianki w gruncie.

Kotwica — element ze sztywnego materiatu, umieszczony w gruncie, stuzacy do przeniesienia sit ze §cianki poprzez sciag
na grunt.

Podtuznica — pozioma belka drewniana lub stalowa, przymocowana do $ciany z grodzic, przenoszaca sitg zakotwiczenia
ze §ciggow na sciane lub stuzgca do montazu $ciany.

Sciag — stalowy pret lub stalowa lina, przenoszaca site reakcji z kotwic poprzez podtuznice lub pale czotowe

na sciane z grodzic.

Kotpak ochronny — ostona gérna whbitej $cianki, zabezpieczajaca ostre krawedzie grodzic, zastaniajgca mozliwe
nieréwnosci wysokosciowe pomigdzy poszczegdlnymi grodzicami i nadajaca estetyczny wyglad budowli.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Wymogi formalne

Wykonawstwo $cianki szczelnej, powinno by¢ zlecone przedsigbiorstwu majacemu wiasciwe doswiadczenie

w realizacji tego typu robot i gwarantujgCemu wiasciwg jako$¢ wykonania.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robot Wykonawcy oraz Nadzor Techniczny powinni si¢ doktadnie zaznajomi¢ z cato$cia
dokumentacji technicznej oraz z projektem organizacji robot, wykonanym przez Wykonawce lub Inspektora Nadzoru
robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan
przed przystapieniem do robot. Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane w trakcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru, a w przypadku zmian dotyczacych zasadniczych
elementow lub rozwiazan projektowych mogacych mie¢ wptyw na:

Stateczno$¢ skarp

na przysztg eksploatacje, nalezy uzyska¢ dodatkowsg akceptacje projektantow. Wejscie w teren powinno by¢ poprzedzone
robotami przygotowawczymi typu karczowanie czy ustalenie miejsc sktadowania ziemi. Tyczenie umocnien i budowli
Inspektora Nadzoruskich jak i realizacja dokumentacji powykonawczej jest po stronie ogdlnej obstugi geodezyjnej dla
inwestycji.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania stosowania materialow
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Warunki og6lne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialow z dokumentacja projektows i aprobatg techniczna.

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz

z Aprobatg Techniczna.

2.2.2. Materialy do wykonania $cianki z grodzic winylowych.

Do wykonania $cianki z grodzic winylowych mozna zastosowaé nastepujace materiaty:

— grodzice winylowe, tj. ksztalttowniki wyposazone w skrajne elementy zamka (gniazdo i zakonczenie kulowe), z ktorych
wykonuje sie szczelng $cianke,

—ew. taczniki winylowe, bgdace samodzielnymi elementami, stuzacymi do taczenia grodzic w $cianie zatamanej (np. pod
katem prostym),

— podtuznice, tj. poziome belki przymocowane do $ciany z grodzic, stuzace do przenoszenia sity zakotwiczenia na $cianke
z grodzic lub wykorzystywane pomocniczo przy montazu scianki,

— shupki i pale, stuzace do wyznaczania przebiegu sciany i jej montazu,

—§ciagi z pretow i lin stalowych, taczace $cianke z kotwica gruntows,

— kotwice z plyt, blokéw i innych elementow, stuzace do przeniesienia sit ze $Ciggéw na grunt,

— kotpaki ochronne, mocowane na wierzchu scianki, wienczace konstrukcje i nadajace $ciance estetyczny wyglad,

— $ruby i wkrety do mocowania elementow pomocniczych $cianki oraz do naprezania $ciagow,

— inne materiaty, tj. materiaty pomocnicze jak linki, sznurek, dodatkowe ramki prowadzace z kantowki drewnianej,
prowadnice stalowe itp.

2.2.3. Grodzice winylowe

Powierzchnia grodzic powinna by¢ gladka, a kolor szary lub uzgodniony z Zamawiajacym. Do grodzic powinna by¢
dotaczona etykieta zawierajaca co najmniej nastepujace informacje:

- nazwe lub znak producenta

- nazwe wyrobu

- rok produkcji

Grodzice
Wihasciwosci fizyko-mechaniczne grodzic winylowych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tabeli

Opis wlasno$ci Jednostka Wymagania minimalne

Wysokos¢ przekroju grodzicy mm 200

Szeroko$¢ przekroju mm 606

Grubo$¢ $cianki grodzicy mm 7,2

Wskaznik przekroju cm¥m 774

Moment bezwladnosci cm4/m 7743

Maksymalny dopuszczalny moment kNm/m 34,1

Dopuszcza sie stosowanie innych rodzajow grodzic winylowych do planowanych prac, lecz o parametrach réwnych lub

lepszych od przewidzianych materiatow.

Oczep systemowy

Wiasciwosci fizyko-mechaniczne oczepu powinny byé zgodne z wymaganiami podan

mi w tabeli

Opis wlasnosci

Jednostka

Wymagania minimalne

Szerokos¢ przekroju mm 290
Wysokos$¢ przekroju mm 90
Grubos¢ $cianki mm 6/7

Grodzice winylowe z oczepem systemowym muszg posiada¢ Aprobate Techniczng. W celu zapewnienia, iz dostarczane
wyroby bedg posiadaty tg samg statg jako$¢ w trakcie catego okresu dostaw, producent tych materiatow musi posiadac
aktualny certyfikat systemu zarzadzania jako$cig wg Normy PN-EN I1SO 9001:2008 lub rownowazny.

2.2.4. Podluznice
Jako podtuznice moga by¢ stosowane:

a) kantowki drewniane o przekroju poprzecznym od 8 x 4 cm do 24 x 24 c¢cm i dhugosci od 3 m do 6m,

b) ocynkowane stalowe ksztattowniki zamknigte o przekroju od 60x40 mm do 120x80 mm, grubosci scianki od 2 mm do
6 mm i dlugosci od 4 m do 12 m, (Orientacyjna wytrzymatos¢ stalowego ksztattownika zamknigtego 100x100x3 mm
odpowiada wytrzymatosci belki drewnianej o przekroju 16x20 cm),
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c) ceowniki lub dwuteowniki stalowe, powlekane, galwanizowane lub lakierowane, o szerokosci i wysokosci zblizonej do
wymiarow ksztattownikow zamknietych.

Wymiary podtuznic i rodzaj zastosowanego na nie materiatu, jesli nie sa okreslone w dokumentacji projektowej,
proponuje Wykonawca, przedstawiajac je do aprobaty Inspektora Nadzoru.

2.2.5. Pale i slupki drewniane

Pale i stupki, wykonane z drewna, stuzagce do wyznaczenia trasy przebiegu $ciany z grodzic moga by¢ wykonane jako:
a) pale czotowe, 0 przekroju poprzecznym ($rednicy) i dtugosci (od 2,5 m do > 3,5 m) ustalonej w dokumentacji
projektowej, SST lub zaproponowane przez Wykonawce do aprobaty Inspektora Nadzoru,

b) stupki o przekroju 10 x 10 cm i dtugosci od 150 cm do 180 cm, whijane na obu koncach trasy sciany

z grodzic lub w odstepach co 3+5 m wzdtuz $ciany.

2.2.6. Sciagi

Jako $ciggi moga shuzy¢:

a) prety stalowe, ew. gwintowane z zestawem podktadek stozkowych i stozkowsa nakretka

kotnierzows,

b) prety i liny stalowe z naciagiem uzyskiwanym przy uzyciu skretnych ztaczek rurowych lub

srub rzymskich, galwanizowane. Srednice ciagéw wynosza od 16 mm do 32 mm, a dtugos¢ od 3 m do 10 m.

2.2.7. Kotwice
Kotwice moga by¢ wykonane z:
—  pali lub stupkéw betonowych, np. 0 wymiarach 8 x 20 cm i dlugo$ci 3+6 m,
—  plyt betonowych lub blokéw betonowych o wymiarach dostosowanych do sity naciagowej,
—  belek, szyn i rur ze stali kwasoodpornych lub stali weglowych, galwanizowanych,
—  zeliwnych, ptaskich lub stozkowych, kotwic odciagowych,
—  pali i slupkow drewnianych, np. o §rednicy 16+32 cm, dlugosci 3+6 m,
—  innych materialow.

Rodzaj materiatu kotwic, ich ksztalt, wymiary i wymagania techniczne ustala
dokumentacja projektowa lub ST.

2.2.8. Kolpaki ochronne
Kotpak grodzicy, chroniacy wierzch $cianki, powinien by¢ wykonany z materiatu ustalonego w dokumentacji projektowej
lub SST, np. z drewna, blachy lub tworzywa sztucznego, w tym np. z czeéci ksztattownika grodzicy winylowej.

2.2.9. Sruby i wkrety

Do mocowania i skrgcania podtuznic z grodzicami nalezy stosowa¢ ocynkowane lub azotowane sruby (np. M16, M20) i
wkrety, a do napre¢zania sciagow azotowane lub cynkowane nakretki z podktadkami i nierdzewne lub galwanizowane
sruby rzymskie.

2.3. Skladowanie materiatow

Grodzice nalezy sktadowaé w sposdb zabezpieczajacy je przed zniszczeniem lub uszkodzeniem w postaci:

a) dostarczonej z wytworni, tj. utozonych w ramkach zbitych deskg przy pomocy gwozdzi w czterech sztukach w rzedzie
zamkami zenskimi do §rodka lub w o$miu warstwach w gore, z tym, Ze ostatnia warstwa zamkami zenskimi na zewnatrz;
mozna je uktadac po 4 sztuki w gére z ewentualnym spigciem tasma polietylenowa

lub poliestrows,

b) uktadanej luzem na podescie z palet dowolnej dlugosci, z tym ze kazda warstwa przetozona jest poprzeczka o
wymiarach 15 x 50 x 6000 mm, a maksymalna liczba warstw wyrobéw wynosi 12.

Elementy drewniane nalezy sktadowa¢ na rOwnym podtozu w sposob odizolowany od wilgoci, zanieczyszczen i
uszkodzen.

Elementy metalowe nalezy sktadowa¢ w sposob izolowany od podtoza gruntowego, zabezpieczone od wilgoci,
chronione przed korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

Inne materialy nalezy sktadowa¢ w pojemnikach fabrycznych dostarczanych na budowe, np. w workach, pudtach
kartonowych lub luzem w taki sposdb, aby nie ulegty mechanicznemu uszkodzeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST —,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

a) do instalowania grodzic w gruncie:

mitoty udarowe wibracyjne (z napedem mechanicznym, pneumatycznym, spalinowym i hydraulicznym) obstugiwane
recznie wzglednie na wysiggnikach koparek lub dzwigow,
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b) do robét pomocniczych:

naktadki ochronne (ostony naktadane na szczyt grodzic), zabezpieczajace przed uszkodzeniem grodzic przy

ich whijaniu, zabezpieczenia zapewniajgce utrzymanie pionu przy wbijaniu i ograniczajace boczne drgania grodzic,
prowadnice stalowe do instalowania grodzic w gruncie.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach producentow lub
propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne
w zakresie BHP oraz przepisoéw o ruchu drogowym.

4.2. Transport grodzic

Grodzice winylowe nalezy transportowa¢ w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodnie z
wytycznymi producenta uwzgl¢dniajagcymi wymagania przepisow obowigzujacych w transporcie drogowym i kolejowym
przy przewozeniu tego typu wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST "Wymagania ogdlne".

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposdéb wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
instrukcji producenta.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. montaz scianki z grodzic,

3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inspektora Nadzoru:
ustali¢ lokalizacje terenu robot, przeprowadzic obliczenia i pomiary geodezyjne niezbe¢dne do szczegotowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysokosciowych, usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen
itd. dokona¢ oczyszczenia terenu robot.

5.4. Montaz $ciany z grodzic winylowych.

5.4.1. Whijanie scianki szczelnej z grodzic winylowych

Do whbijania grodzic powinny by¢ stosowane wibromtoty o duzej czestotliwosci uderzen. Stosowane urzgdzenia powinny
posiada¢ nastepujace parametry:

Sita od$rodkowa 50 + 300 kN
Czestotliwosé 2000 + 3000 obr/min
Cisnienie 180 + 300 bar
Przeptyw 100 + 250 I/min

Scianke szczelna z grodzic winylowych zaleca si¢ montowaé w sposob nastepujacy:

1. nalezy wyznaczy¢ trase przebiegu Sciany za pomoca drewnianych stupkow (o przekroju 10 x 10 cm i dtugosci 150 -
180 cm) whitych na obu koficach $ciany i sznurka lub linki rozciagnigtej pomiedzy nimi,

2. przy montazu grodzic o znacznej dlugosci, przekraczajacej 6 m, zaleca sie stosowanie dodatkowej poziomej ramki
prowadzacej wykonanej z kantowki drewnianej o wysoko$ci co najmniej 150 cm nad poziomem gruntu

3. przy stupku poczatkowym nalezy ustawi¢ wzorcowy odcinek grodzicy o dtugosci 100 -150 cm zakonczeniem
kulkowym w kierunku konca $ciany i po starannym wyréwnaniu W pionie i poziomie przykreci¢ go kilkoma wkrgtami (M
10 x 50- 65 mm) do stupka poczatkowego,

4. nalezy nasung¢ grodzice wlasciwej dtugosci, zakonczeniem w postaci gniazda, na panel poczatkowy i wbi¢ go na 1/4 +
1/3 wymaganego zagle¢bienia przy pomocy miota,

5. nalezy wykreci¢ wkrety i usunaé panel poczatkowy,

6. proces whijania dla kolejnych paneli nalezy powtorzy¢ wzdhuz catej trasy, wbijajac je nie wigcej jak na 1/4 = 1/3,
wymaganego zaglebienia,

7. stosujac wbijanie krokowe, jednorazowo po ok. 0,5 do | m (wykorzystujac sasiednie grodzice jako prowadnice) nalezy
wbi¢ do konca wszystkie grodzice. Przy wbijaniu w grunty zwirowe lub bardzo zwigzte zaleca sie stosowac ostony czota
grodzicy i prowadnice stalowe,

8. przy montazu nalezy kontrolowa¢ wyrownanie paneli i liniowo$¢ montowanej $ciany.

5.4.2. Tolerancje montazowe $cianki z grodzic

Dopuszczalne odchylenie w zaglebieniu poszczegdlnych grodzic w $cianach instalowanych technika whijania wynosi 4
cm, a odchylenie wzdtuz calej trasy przebiegu sciany nie moze w zadnym miejscu przekracza¢ 3 cm na 1 m dtugosci
sciany.

5.5 Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot wykonczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

Odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych, np. umocnien skarp, parkandéw, ogrodzen itp.
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Roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot, z wyréwnaniem powierzchni i ew. robotami ziemnymi.

Wykonawca przedstawi Inspektora Nadzoruowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w
jakich roboty bedg wykonywane.

Wymagania przy wykonaniu wykopéw zostaty opisane w polskiej normie nr PN-B-06050/1999.

Cze$¢ wykopow nalezy wykona¢ r¢eznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),
sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows (rzedna gornej krawedzi $cianki, linia zabicia $cianki)
ew. wykona¢ wiasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inspektora
Nadzoru,
sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektora Nadzoruowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t nalezy kontrolowac:
Lokalizacje i zgodnos¢ granic terenu robdt z dokumentacjg projektowa wg punktu 5 ST i dokumentacji projektowe;.
Montaz $ciany z grodzic wg punktu 5.4 ST
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Scianki szczelne, ktore nie spetniaja wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia od cech okreslonych w pkt. 5 specyfikacji, powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawcg, na jego koszt.
Wszystkie roboty, ktore stwarzaja zagrozenie bezpieczenstwa pracy lub mogg takie zagrozenia stworzy¢ przy dalszych
pracach, powinny zosta¢ przerwane i ponownie wykonane przez Wykonawcg, na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektora Nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majacg zasadniczego wptywu na
dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest 1m2 wykonanej $cianki szczelnej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST - ,,Wymagania Ogdlne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0goélne wymagania dotyczace platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”
9.2.Platnosci-$cianka szczelna
9.2.1. Scianka szczelna
Podstawg ptatnosci wykonania $cianki szczelnej m2 (metr kwadratowy) wykonanej $cianki. Cena wykonania robot
obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

—  oznakowanie robot

— whicie $cianki szczelnej z grodzic winylowych typu ustalonego w dokumentacji projektowej,

z wiasciwym zainstalowaniem jej w gruncie, w sposob odpowiadajacy wymaganiom dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej i instrukcji montazowej producenta

— przeprowadzenie pomiar6w i badan, wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej

— uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty

— Aprobata techniczna

—  Deklaracja zgodnosci

—  Materiaty informacyjne producenta grodzic winylowych.

—  Instrukcja montazowa
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B.03.01. DROGI O NAWIERZCHNI TLUCZNIOWEJ

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni thuczniowe;j.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni thuczniowej, wg PN-S-96023 [20].

Nawierzchnig thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej:
— bezposrednio na podlozu gruntowym przepuszczalnym,
— na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglednie na warstwie odcinajacej - w przypadku

podtoza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wiecej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.
Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 [1].
Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania
na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-
01100 [1].
Thuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm.
Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach famanego kruszywa
zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem ziarn o stepionych krawedziach i
narozach, o wielkoSci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.
Piasek - kruszywo naturalne o wielko$ci ziarn do 2 mm.
Pozostate okredlenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi wA.00.
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w A.00. WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa:
— kruszywo tamane zwykle - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
— kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113 [16],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materialow
Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-
96023 [20].
Dla drég obcigzonych ruchem:
— $rednim i lekkosrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub 111, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.
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Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca klasy II i III wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa 11l
1 Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wiecej niz:
— W thuczniu 35 50
— wklincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy
po petnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz: 30 35
2 Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 50
3 Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ubytku masy, nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0
4 Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie wiecej niz:
— wklincu, 30 nie
— w tluczniu nie bada si¢ | bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wedhig PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie
wiecej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartos¢ frakcji podstawowej w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz:
75
€) zawarto$¢ podziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz:
15
d) zawarto$¢ nadziarna w tluczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz:
15
2 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % 0,2
(m/m), nie wiecej niz:
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w Klincu nie bada si¢
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wg PN-B-06714-26 wzorcowa

[12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci miatu mieszanki drobnej
granulowanej
1 Zawartos$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie 0,5 0,1
wigcej niz:
2 Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mniejszy niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-06714-26 [12]. Barwa wzorcowa wzorcowa
C1€CZy ni€ ciemnicjSza niz:
4 Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie wiecej niz: 20 15
5 Zawarto$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714-15 [7], % nie 15
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| (m/m), nie mniej niz: | bada si¢ |

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego
sprzetu:

— uktadarek lub rowniarek do rozscielania thucznia,

— walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kKN/m, ew. walcéw wibracyjnych o nacisku
jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

— przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp
do napelniania beczkowozéw woda.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone.

Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5. Wykonanie robot.
5.2. Przygotowanie podloza
Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnia thuczniowg powinna by¢ utozona warstwa
odcinajaca albo warstwa geotekstyliow.
W przypadku zastosowania pomi¢dzy warstwa nawierzchni thuczniowej a Spoistym gruntem podtoza warstwy
odcinajgcej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:
D
—15 5
85

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej,

Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchni¢ thuczniowa powinny posiada¢ aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke. W szczegdlnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymato$¢ mechaniczna
geotekstyliow, uniemozliwiajgca ich przebicie przez ziarna thucznia oraz odpowiednie wiasciwosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia podtoza gruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonaé¢ odcinek probny w celu:

— stwierdzenia, czy sprzet stosowany przy rozktadaniu i zageszczaniu jest whasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy zageszczone;j,
— ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, koniecznej do uzyskania wymaganego zageszczenia warStwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do
wykonywania nawierzchni.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 do 800 m?, a dtugo$¢ nie powinna by¢ mniejsza niz
200 m.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnig o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywac¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zagegszczeniu i zaklinowaniu
osiagnigto grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od
krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi, czeSciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej 0si. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, czeSciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobor walca gtadkiego w zaleznosci od
twardosci thucznia, mozna przyjmowac wedhug tablicy 4.
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Tablica 4. Dobér walca gladkiego w zalezno$ci od twardoéci thucznia

Twardo$¢ i wytrzymato$¢ na $ciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktorej wykonano thuczen szerokosci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia 0 wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac jg poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4
do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciagtym zageszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorna) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypetione
przestrzenie mi¢dzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gorng warstwe nalezy
klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zageszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby bylo stale wilgotne,
co powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mozna uwazaé za zakonczone, jesli nie pojawiaja sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy nawierzchni, to nalezy
rozsypac cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go wodg i wciera¢, w zaklinowang warstwg ttucznia,
wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepuscic kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessana w glagb warstwy. Waty walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia
przyklejania do nich papki, ziarn klinca i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w giab
warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac roéwniez
miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym
watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 KN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedlug zasad podanych dla walcéw gladkich, lecz bez
skrapiania kruszywa wodg. Liczbe przejs$¢ sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli
nie byta zaggszczana urzgdzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez
samochody na catej jej szeroko$ci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rozne
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci
kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowac¢ z czestotliwo$ciag podang ponizej,
nastepujace wlasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszywie -
co najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na
jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,

b) $cieralnos¢ kruszywa, nasigkliwos¢ kruszywa, odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie Zrodta
pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢
wykonane przez Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujgcg zachowanie jako$ci robdt i zawsze w przypadku zmiany
zrodta pobierania materiatéw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez
Wykonawce w sposob losowy w obecno$ci Inzyniera.
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6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej
Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co hajmniej w dwoch 1osowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m? nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ + 10%.
Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedtug zasad podanych w A.00.
WYMAGANIA OGOLNE.
6.5. Pomiar no$noS$ci nawierzchni
Pomiary nosno$ci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonac plyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02
[23]. Pomiar nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wedlug zalecen Inzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana no$no$¢ nawierzchni thuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkos$redni i sredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtornego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztalcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy od
2,2(M|IEI . Mllz SZ,Z)_

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostana
odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.3.b) powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cata grubos¢ warstwy, wyréwnane i
powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca
tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wyniklo z niewtasciwego wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robdt podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7.1. Ogolne zasady obmiaru
robot.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8. Odbior robot.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.1. Ustalenia
ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? nawierzchni ttuczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
— rozlozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, klinca),
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wodg i zageszczenie
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 10. Przepisy zwiazane.
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B.03.02. NAWIERZCHNIE Z PLYT ZELBETOWYCH

1. Wstep
Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem drég o nawierzchni z ptyt zelbetowych.
Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1. 1.
Zakres robot objetych ST
Ustalenia dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem drog z ptyt zelbetowych.
a) roboty przygotowawcze (korytowanie, podbudowy, podsypki),
b) roboty ziemne,
c) roboty nawierzchniowe,
d) rozebranie drog.
Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST A.00
»,Wymagania ogolne" pkt 1.
Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST A.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 2.
1.5.1 Wymagania szczegdlowe
Trasa drogi tymczasowej powinna by¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
2. Materialy
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST A.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.
Materialy do wykonania drog o nawierzchni z plyt zelbetowych.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu drég o nawierzchni z ptyt zelbetowych sa:
- grunty do wykonania robdt ziemnych w nasypach,
- prefabrykowane plyty zelbetowe,
- kruszywa na podsypke.
2.2.1. Grunty
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa do budowy nasypow drog tymczasowych zostang uzyte grunty uzyskane z
wykopow.
Wykonawca jest zobowigzany do wbudowania jedynie gruntow przydatnych do budowy
nasypow, zgodnie z Dokumentacjg Projektowsg i spetniajacych wymagania zawarte w normie BN-72/8932-01.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST. ,,Wykonanie nasypow".
2.2.2. Prefabrykowane ptyty drogowe zelbetowe
Nawierzchnig nalezy wykonywac z ptyt zelbetowych petnych lub wielootworowych o gwarantowanej jakosci,
spetniajacych wymagania normy BN-80/6775-03/01. Dobor typu prefabrykatu w dostosowaniu do przewidywanego przez
Wykonawce dopuszczalnego obcigzenia.
2.2.3. Kruszywo na podsypke
Kruszywo na podsypke i do wypelniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06712. Na podsypke
stosuje sie mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, Zawarto$¢ pytéw w kruszywie na podsypke nie moze
przekracza¢ 3%. Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakcji). Pozostate wymagania i badania wg PN-B-
06712.
3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST A.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 3.
Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt zelbetowych
Do wykonania drog tymczasowych o nawierzchni z plyt zelbetowych nalezy stosowaé sprzet:
- spycharki,
- rowniarki,
- koparki,
- walce wibracyjne gladkie.
- dzwigi.
4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST A.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.
2. Transport materiatlow
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Transport materialow stosowanych do wykonania drég o nawierzchni z ptyt betonowych o nawierzchni z ptyt
zelbetowych powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producenta w sposob dostosowany do wymagan przepisow
ruchu drogowego, zapewniajacy bezpieczenstwo tadunku.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST A.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.
5.2. Zakres wykonania robét

Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do wlasciwych robot nalezy wykonac:
- prace pomiarowe,
- ewentualne usuni¢cie drzew i krzakéw,
- zdjecie humusu.
Wykonanie tych robot wg jednostek obmiarowych ww. specyfikacji.
Trasa drogi powinna by¢ przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.
5.3 Koryto
Koryto o glebokosci 15 cm
5.4. Przygotowanie podloza
Jesli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to na podlozu z gruntu niewysadzinowego mozna bezposrednio
uktada¢ nawierzchni¢ z plyt betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podtozu wystepuja grunty watpliwe badz
wysadzinowe, nawierzchni¢ z plyt nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej. Podtoze nalezy zageszczaé przy zachowaniu
wilgotnos$ci optymalnej zageszczanego gruntu, az do osiggniecia wskaznika zaggszczenia Isz 0,97.

5.5. Wykonanie podsypKi

Podsypka pod nawierzchnie powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.2.3 niniejszej SST.
Grubo$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa lub SST. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie
stanowi inaczej, to grubo$¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podtozu z gruntow watpliwych i nie
mniejsza niz 20 ¢cm na podtozu z gruntow wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu réwniarki, W
sposdb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezposrednio po rozlozeniu. Zageszczenie nalezy wykonywal przy
zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiaggniecia wskaznika zageszczenia Isz 1,00.

5.6. Ukladanie nawierzchni
Nawierzchnia z ptyt Zzelbetowych moze by¢ wykonana w uktadzie pasowym lub ptatowym. Nawierzchni¢ nalezy uktadac
z plyt zelbetowych spelniajacych wymogi zawarte w pkt 2.2.2. Plyty uszkodzone, pekniete, z odkrytym zbrojeniem nie
moga by¢ stosowane i w przypadku ich utozenia Wykonawca wymieni je na wlasny koszt. Dobor ptyt w dostosowaniu
do przewidywanych obcigzen przeprowadzi Wykonawca w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego,
maksymalne spadki podluzne winny by¢ < 10%. Ukladanie nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio
przygotowanym podtozu moze si¢ odbywac bezposrednio ze srodkow transportowych lub z miejsca sktadowania, za
pomocg zurawi samochodowych lub samojezdnych. Plyty zelbetowe nalezy uktadaé tak, aby cala swoja powierzchnig
przylegaty do podtoza (podtoza gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione
wzgledem siebie wigcej niz 5 mm.
Przy uktadaniu nawierzchni z ptyt betonowych, nalezy stosowa¢ wypetnienie spoin i otworéw w ptytach przez zamulanie
piaskiem na petng grubo$¢ ptyty. Material do wypetnienia otworéw w plytach musi spelnia¢ wymogi jak dla podsypki
piaskowej.
5.7. Odwodnienie
Przy konfiguracji terenu wykluczajacej naturalne odwodnienie drogi nalezy wykonac rowy odwadniajace o szerokosci
dna 0.5 m, nachyleniu skarp | :1.5, minimalnym spadku podtuznym I > 0.5%. z odprowadzeniem do naturalnych
odbiornikow.
5.8. Rozbiorka drogi z plyt zelbetowych
W ramach rozbioérki nalezy wykonac:

- demontaz ptyt drogowych z odwozem na sktadowisko materialow Wykonawcy,

- zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

- zasypanie rowow odwadniajacych,

- roz$cielenie uprzednio zdjetego humusu,

- obsiew powierzchni mieszanka traw,

- uporzadkowanie terenu.
6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST A.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Kontrola materialow
Przed wykonaniem robét nalezy sprawdzi¢ czy materiaty przeznaczone do budowy drog tymczasowych odpowiadaja
wymaganiom podanym w pkt 2.2. | - 2.2.5 niniejszej ST.
6.3. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania robét
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6.3.1. Roboty ziemne
Kontrola jako$ci robdt ziemnych polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa na podstawie ogledzin i
pomiaréw.
6.3.3. Odwodnienie
Kontrola polega na sprawdzeniu wymiaréw poprzecznych rowdw Oraz na pomiarach spadkéw podtuznych i ocenie
mozliwo$ci odprowadzenia wod do odbiornika.
6.4. Pomiary cech geometrycznych
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywa¢ wiekszych odchylen w zakresie cech geometrycznych niz to podano
ponizej:
- szeroko$¢, +£10 cm,
- rowno$¢ podtuzna, 20 mm,
- pochylenie poprzeczne, +1,5%,
- grubos¢ podsypki, + 5,0 cm,
- grubos$¢ nawierzchni, + 1,0 cm.
7. Obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST A.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej lub rozebranej drogi z ptyt Zzelbetowych.
Odbior robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST A.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 8.
8.2. Odbioér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty ziemne,
Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A.00 ,,Wymagania ogoélne™ pkt.9.
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B.03.03. KONSTRUKCJE STALOWE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem remontu, modernizacji oraz budowa nowych konstrukcji stalowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i montaz
elementow konstrukcji stalowych podlegajacych remontowi, modernizacji oraz budowanych od nowa, zwigzanych z
budowa, przebudows, modernizacjg i remontem obiektow Inspektora Nadzoruyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach

i wytycznych oraz okresleniami podanymi w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.4. Okre$lenia podstawowe..
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.5. Ogdlne wymagania
dotyczace robot.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST A.00.
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2. Materiaty i dokumentacji projektowe;.

Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spelniajace warunki okreslone w:

Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016;

z pbzniejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360,

Z pézniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w ustawy lub
rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

Materiaty stosowane do wykonywania elementow konstrukcji stalowych powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
normach PN-S-10050:1989 i PN-82/S-10052 oraz warunkach technicznych D2.

2.2. Wymagania szczego6lowe

2.2.1.Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementow konstrukcji stalowych powinna odpowiada¢ wymaganiom
norm powyzej przytoczonych oraz norm: PN-EN 10020:2003; PN-EN 10027-1:1994; PN-EN 10027-2:1994; PN-EN
10021:1997; PN-EN 10079:1996; PN-EN 10204+Ak:1997; PN-90/H-01103; PN-871H-01104; PN-88/H01105, a
ponadto:.

2.2.1.1. Wyroby walcowane - ksztattowniki:

dwuteowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-91/H-93407; PN-H93419:1997; PN-H-93452:1997 oraz PN-
EN 10024:1998,

ceowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-71/H-93451; PN-H93400:2003 oraz PN-EN 10279:2003,
teowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-91/H-93406 oraz PN-EN 10055:1999,

katowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10056-1:2000 oraz PNEN 10056-2:1998; PN-EN 10056-
2:1998/Ap1:2003,

grodzice powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 10248-2:1999,

rury powinny odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 10210-1:2000 oraz PN-EN 10210-2:2000.

Ksztaltowniki stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom:
- mie¢ atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

- mie¢ trwate ocechowanie,

- mie¢ wybite znaki cechowe.

2.2.1.2. Wyroby walcowane - blachy:

- blachy uniwersalne powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-H-92203:1994,

- blachy grube powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-H-92200:1994,

- blachy zeberkowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-73/H-92127,

- bednarka powinna odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-76/H-92325,

Blachy stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto odpowiadaé nastepujacym wymaganiom:

- mie¢ atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,
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- mie¢ trwale ocechowanie,
- mie¢ wybite znaki cechowe.
2.2.1.3. Wyroby zimnogiete - ksztattowniki:
- ksztaltowniki zamknigte powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 102191:2000 oraz PN-EN 10219-2:2000,
- ksztattowniki otwarte powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-73/H-93460.00; PN-73/H-93460.01; PN-73/H-
93460.02; PN-731H-93460.03; PN-73/H-93460.04; PN-73/H-93460.05 oraz PN-73/H-93460.06
- grodzice stalowe powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10249-1:2000; PN-EN 10249-2:2000 oraz PN-
76/H-93461.03.
2.2.1.4. Inne materiaty:
- stalowe kratki pomostowe zgodne z dokumentacjg projektowa,
2.2.2. Laczniki
Sruby, nakretki, nity i inne akcesoria do taczenia konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé wymaganiom norm: PN-
1SO 1891:1999; PN-1SO 8992:1996 oraz PN82/M-82054.20, a ponadto:
— $ruby powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 1SO 4014:2002, PN-61/M82331.
PN-91/M-82341, PN-91/M-82342 oraz PN-83/M-82343,
— nakretki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-83/M-82171,
—  podktadki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 1SO 887:2002, PN-1SO 10673:2002,
PN-771M-82008, PN-79/M-82009 PN-79/M-82018 oraz PN-83/M82039,
— nity powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-88/M-82952 oraz PN-88/M82954.
2.2.3. Materiaty do spawania konstrukcji stalowych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN 759:2000, a
ponadto:
— elektrody powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-91/M-69430,
—  drut spawalniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN 12070:2002,
— topniki do spawania elektrycznego powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN73/M-69355
oraz PN-67/M-69356.
2.2.4.Sktadowanie materiatow i konstrukcji
Elementy konstrukcji stalowych i materiaty dostarczone na budowe¢ powinny by¢ wytadowywane dzwigami. Elementy
cigzkie, dtugie i wiotkie nalezy przenosi¢ za pomoca zawiesi i usztywnic przed odksztatceniem. Elementy uktada¢ w
Sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania. Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowa¢ konstrukcje niezwlocznie po
ich nadej$ciu, segregowac i uktada¢ na wyznaczonym miejscu na podktadach drewnianych z bali lub desek na
wyréwnanej do poziomu ziemi w odleglosci 2.0 do 3.0 m od siebie oraz oczyszczac i naprawiaé powstate w czasie
transportu ewentualne uszkodzenia.
Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczonych przed zawilgoceniem.
Laczniki sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach lub skrzynkach.

2.2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji stalowych w postaci powtok
malarskich s3:

2.2.5.1. Materiaty do przygotowania powierzchni

Materiaty do przygotowania powierzchni stalowych do uktadania izolacji powinny odpowiada¢ zaleceniom podanym w
kartach technicznych stosowanych materiatow oraz by¢ zgodne z normami: PN-EN ISO 8504-1:2002, PN-EN ISO 8504-
2:2002, PN-EN 1SO 11124-1:2000 oraz PN-EN 1SO 11126-1:2001.

2.2.5.2. Farby

Materialy malarskie powinny odpowiada¢ zaleceniom podanym w kartach technicznych stosowanych zestawow
malarskich oraz by¢ zgodne z normami: PN-EN 1SO 12944-1:2001, PN-EN 1SO 12944-5:20010raz PN-89/C-81400.

3.SPRZET
Roboty zwigzane z wykonaniem remontu, modernizacji oraz budowa nowych konstrukcji stalowych moga by¢
wykonywane r¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych
robot.
Wykonawca do montazu lub demontazu elementow konstrukcji stalowej powinien dysponowaé¢ m.in.:

—  spawarkami,

— palnikami gazowymi,

—  zurawiami samochodowymi o udzwigu 10 Mg,

— zurawiami samochodowymi lub kolejowymi o udzwigu dostosowanym do ci¢zaru poszczegdlnych elementéw

konstrukgji.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w
zakresie BHP.
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3. Sprzet.

4. TRANSPORT
50



Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spenia¢ wymagania techniczne
w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.
OgobIne wymagania dotyczace transportu podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport
Elementy konstrukcji stalowej zatadowane na $rodki transportu powinny odpowiada¢ wymogom skrajni i by¢ trwale
mocowane, aby w drodze nie ulegty zsunigciu, odksztatceniu, przewrdceniu itp. Sposob zatadunku, transportowania i
roztadunku nie powinien powodowa¢ powstania nadmiernych deformacji, naprezen i uszkodzen. Elementy wiotkie
powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone przed odksztatceniem i zdeformowaniem.
Wykonawca powinien wykona¢ ,,Projekt organizacji transportu” elementéw konstrukcji stalowej z Wytworni na miejsce
wbudowania. Projekt podlega pisemnej akceptacji przez Inspektora Nadzoru.
,»Projekt organizacji transportu" powinien zawierac:
—  harmonogram realizacji transportu,
—  okres$lenie gabarytow i masy transportowanych elementow,
—  sposobu za i wytadunku elementow stalowych,
—  rodzaj $srodkow transportowych,
—  w przypadku elementow, ktorych gabaryty przekraczaja skrajnie drogowsa lub torowa, nalezy poda¢ planowang
trase transportu wraz ze wszystkimi wymaganymi przepisami pozwoleniami
i uzgodnieniami,
—  sposob oznakowania transportu elementow, ktorych gabaryty przekraczajg skrajnie drogowsa
lub torowa, zgodnie z przepisami o ruchu drogowym lub przepisami kolejowymi.
Wszelkiego rodzaju opracowania (projekty, ekspertyzy, opinie) wymagane przez jednostki uzgadniajace trase konwoju
lub transportu, Wykonawca powinien wykona¢ we wiasnym zakresie i na wlasny koszt.
Wszelkie uszkodzenia drog publicznych, linii kolejowej lub innych budowli i urzadzen powstate w trakcie transportu
Wykonawca bedzie usuwat na biezaco i na wlasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot

Ogblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 5. Wykonanie
robot. Wykonanie robot powinno by¢ zgodne normami PN-89/S-10050; PN-82/S-10052 oraz warunkami technicznymi
D2. Wykonawca przedstawi Inspektora Nadzoruowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy Wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem i montazem elementow
konstrukcji stalowej.

5.2. Zakres wykonywania robot w Wytworni

5.2.1. Wymagania ogolne

Rozpoczecie robot poprzedza wykonanie przez Wytwornig "Projektu organizacji robot" zwigzanych z wykonaniem
elementow konstrukcji stalowej. Projekt podlega pisemnej akceptacji przez Inspektora Nadzoru,

a rozpoczecie robot moze nastapic¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu do Dziennika Budowy przez Inspektora Nadzoru.
,,Projekt organizacji robot" powinien zawierac:

- harmonogram realizacji robot,

- projekt technologii spawania,

- harmonogram i sposob przeprowadzania badan materiatéw i spoin wymaganych odpowiednimi normami i niniejsza
SST,

- okres$lenie odpowiedzialnych za wykonanie robot ze strony Wytworni,

- okreslenie Podwykonawcow,

- okreslenie kwalifikacji os6b wykonujacych konstrukcje (spawaczy),

- okreslenie zrodet zaopatrzenia w stal konstrukcyjna,

- okreslenie zrodet zaopatrzenia w inne czynniki produkcji (elektrody, druty, topniki, $ruby itp.),

- okreslenie sprzgtu przewidzianego do wykonania konstrukcji,

- okreslenie sposobu i trybu usuwania usterek,

- inne informacje, ktorych wymaga Inspektora Nadzoru.

,Projekt technologii spawania” powinien zawiera¢:

- metode spawania

- stosowany sprzet,

- rodzaj stosowanych materiatow,

- kolejnos¢ wykonywania spoin,

- pozycje taczonych elementéw podczas spawania,

- sposob przygotowania brzegéw elementow i rowkow do spawania,

- rodzaje obrobki spoin,

- metody kontroli i badan.

Technologia spawania powinna zapewnia¢ minimalizacj¢ naprezen spawalniczych i odksztatcen.

Wytworca powinien zobowigzac si¢ do znajomosci i przestrzegania ustalen zawartych w SST i dokumentacji projektowej,
co potwierdza pisemnie ztozeniem odpowiedniej deklaracji Inspektora Nadzoruowi.

5.2.2. Przygotowanie i obrobka elementow
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Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementow konstrukcji stalowej przed wbudowaniem powinny by¢
sprawdzone pod wzgledem:
- gatunku stali,
- asortymentu,
- wlasnosci,
- wymiardw i prostoliniowosci.
Elementy, ktorych odchytki wymiarowe pod wzgledem prostoliniowosci przekraczaja dopuszczalne odchytki wg PN-
891S-10050, powinny podlega¢ prostowaniu. Elementy stalowe konstrukcji poddane prostowaniu lub gieciu nie powinny
wykazywac peknie¢. Wystapienie tego rodzaju uszkodzen powoduje odrzucenie wykonanych elementow. Sprzet uzywany
do prostowania i gigcia elementow stalowych powinien by¢ zaakceptowany i sprawdzony przez Inspektora Nadzoru.
Cigcie elementow i Sposob obrobienia brzegéw powinien by¢ wykonany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej
z zachowaniem wymagan wg PN-89/S-10050.
Przed przystapieniem do sktadania elementow konstrukcji Inspektora Nadzoru przeprowadza odbiér elementéw w
zakresie usuniecia rdzy, oczyszczenia i oszlifowania powierzchni przylegajacych i brzegéw stykow z zachowaniem
wymagan wg PN-89/S-10050; PN87/M-04251 i PN-EN 1SO 9013:2002.
5.2.3. Sktadanie konstrukcji
5.2.3.1. Spawanie
Spawanie winno odbywac si¢ zgodnie z normg PN-89/S-10050.
Scalanie elementow konstrukcji stalowej przez spawanie powinno by¢ wykonane zgodnie z zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru ,,Projektem technologii spawania".
Osoby kierujgce spawaniem i spawacze powinny posiada¢ odpowiednie uprawnienia panstwowe.
Elementy stalowe konstrukcji spawane sg w Wytworni w elementy montazowe zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegaja badaniu, ocenie jakosciowej i odbiorowi zgodnie z ,,Projektem technologii
spawania”. Badania wstepne wykonuje Wykonawca lub jednostka wskazana przez Wykonawcg, a wyniki w formie
protokotow przekazywane sa Inspektora Nadzoruowi.
Badania ostateczne spoin polegajace na ogledzinach i makroskopowych badaniach nieniszczacych wg PN-751M-69703 i
PN-85/M-69775 (PN-EN 970:1999) prowadzi jednostka wskazana przez Inspektora Nadzoru lub Inspektora Nadzoru
osobiscie.
W kazdej fazie wykonywania konstrukcji stalowej Inspektora Nadzoru moze zarzadzi¢ kontrole stosowanych materiatow
spawalniczych i sprawdzenie poprawnosci wykonywanych ztaczy spawanych.
W wyniku spawania powstaja naprezenia spawalnicze powodujace odksztatcenia elementow konstrukeji stalowej. Sposob
usuniecia odksztalcen konstrukcji okresla ,,Projekt technologii spawania" w zgodzie z zaleceniami PN-89/S-10050.
5.2.3.2. Polaczenia na $ruby
Elementy konstrukcji stalowej przeznaczone do tgczenia na $ruby powinny by¢ odpowiednio przygotowane,
i tak:
trzpienie trzeba tak dopasowac do otworu, aby $ruba wchodzita w otwor po lekkim uderzeniu miotkiem,
— gwint nalezy nacia¢ na takiej dtugosci, aby zwoje nie wchodzity w otwor czgsci taczonych, co najmniej dwa
zwoje znajdowaly si¢ nad gorna powierzchnia nakretki a podktadka pod nakretke pokrywata co najmniej zwoje.
— powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakretek i podktadek przed montazem pokry¢ warstwa smaru,
sruba w otworze nie powinna przesuwac si¢ ani drga¢ przy ostukiwaniu mtotkiem kontrolnym.
5.2.4. Probny montaz nowej konstrukcji stalowej
Przed wystaniem elementéw montazowych nowej konstrukcji stalowej na plac budowy nalezy dokona¢ probnego
montazu w Wytworni. Montaz powinien by¢ dokonany przez Wytworce konstrukcji zgodnie
z wymaganiami normy PN-891S-10050.
Przed przystapieniem do probnego montazu powinien by¢ dokonany odbiér wytworzonych elementow konstrukcji
stalowej przez Komisje Odbioru. Wynikiem odbioru jest protokot Komisji Odbioru i odpowiedni wpis Inspektora
Nadzoru do Dziennika Budowy.
5.2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne
Przewidziane dokumentacja projektowa zabezpieczenie antykorozyjne elementéw konstrukcji stalowej, jezeli jest to
mozliwe, nalezy wykona¢ w Wytworni zgodnie ze ST dotyczacg zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowych.
Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem zabezpieczen antykorozyjnych
konstrukcji stalowych w postaci powlok malarskich.
Roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z normg PN-EN 1SO 12944-7:2001
Temperatura otoczenia w czasie wykonywania robot powinna mieéci¢ sie w granicach od +50C do +350C i by¢ 0 3
stopnie wyzsza od temperatury punktu rosy.
Wilgotno$¢ wzgledna powietrza w czasie wykonywania rob6t powinna by¢ wieksza niz 80%.
5.2.5.1. Przygotowanie powierzchni
Powierzchnie stalowe powinny by¢ oczyszczone, odtluszczone zgodnie z wymaganiami norm: PN-89/S-10050, PN-EN
ISO 4618-3:2001, PN-EN ISO 12944-4:2001, PN-EN 1SO 8504-1:2002, PN-EN 1SO 8504-2:2002, PN-EN ISO 8501-
1:1996, PN-EN ISO 8501-2:1998, PN-70/H-97051 oraz PN-70/H97052.
Powierzchnie powinny by¢ przygotowane zgodnie z zaleceniami producenta izolacji podanymi w kartach technicznych
stosowanych materiatow.
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Bezposrednio przed pokryciem powierzchni materiatami do gruntowania, nalezy powierzchnie przedmuchaé sprezonym
powietrzem.
Powierzchnie przeznaczone do wykonania izolacji powinny odpowiada¢ zaleceniom podanym w kartach technicznych
Producenta i aprobatach technicznych IBDiM odnosnie:

— stanu podtoza,

—  temperatury

—  wilgotnosci.
5.2.5.2. Gruntowanie
Powierzchnie betonowe i stalowe powinny by¢ gruntowane za pomoca $rodkéw gruntujacych, zalecanych przez
Producenta materiatu izolacyjnego lub bedacych elementem danego materiatu izolacyjnego zgodnie z kartg techniczna
Producenta i aprobata techniczng IBDiM.
5.2.5.3. Wykonanie warstwy nawierzchniowej
Warstwa nawierzchniowa powinna by¢ wykonywana za pomocg materiatow bedacych elementem danego zestawu
malarskiego zgodnie z kartg techniczng Producenta i aprobatg techniczng IBDiM.
Prace zwigzane z wykonaniem zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji stalowych w postaci powtok malarskich winny
by¢ prowadzone z zachowaniem wymagan dokumentacji projektowej, odpowiednich norm, kart technicznych Producenta
i aprobat technicznych wydanych przez IBDiM.
Metody nanoszenia materialow malarskich:

— malowanie pedzlem,

— nanoszenie walkiem,

— natryskiwanie,
Przy uktadaniu poszczegolnych warstw izolacji nalezy przestrzegac zalecanych przez Producenta zakresow temperatur
otoczenia i poditoza oraz wilgotnos$ci podtoza i powietrza.
Podloze oraz kazda nanoszona warstwa powinna by¢ odebrana przez Inspektora nadzoru.
Przystapienie do kolejnych etapéw robdt moze nastapi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektora nadzoru do
Dziennika Budowy.

5.3. Montaz nowej konstrukcji stalowej na budowie

5.3.1. Wymagania ogoélne

Rozpoczecie robdt poprzedza wykonanie, przez Wykonawce montazu, ,,Projektu montazu konstrukcji wraz

z ,,Projektem technologii spawania". Projekt podlega akceptacji przez Inspektora Nadzoru, a rozpoczecie robot moze
nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektora Nadzoru do Dziennika Budowy.

,,Projekt montazu konstrukeji" powinien zawieraé:

- harmonogram realizacji robot,

- projekt montazu z uwzglednieniem podpar¢ konstrukcji i kolejnos¢ scalania zgodnie z dokumentacja projektowa,
- okreslenie odpowiedzialnych za wykonanie roboét, ze strony Wykonawcy montazu,

- okreslenie Podwykonawcow,

- okreslenie kwalifikacji 0sob wykonujacych montaz konstrukc;ji ( spawaczy ),

- okreslenie sprzetu przewidzianego do wykonania montazu konstrukcji,

- ,,Projekt technologii spawania”,

- ,Projekt wykonania potaczen na Sruby spre¢zajace,,,

- okreslenie sposobu zapewnienia badan przewidzianych w SST lub normach przedmiotowych,

- okreslenie sposobu i trybu usuwania usterek,

- ,,Projekt rusztowan montazowych",

- sprawdzenie pracy statycznej konstrukcji, jezeli bedzie ona podparta podczas montazu w innych miejscach niz
przewidziane w dokumentacji projektowej,

-okreslenie sposobu zapewnienia bezpieczenstwa osob wykonujacych montaz konstrukcji,

- inne informacje, ktorych wymaga Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do montazu konstrukcji, Wykonawca montazu powinien zapoznac si¢ z protokotem odbioru
konstrukcji od Wytworcey i potwierdzi¢ to odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.

Wykonawca montazu powinien zobowigza¢ si¢ do znajomosci i przestrzegania ustalen zawartych w SST

i dokumentacji projektowej, co potwierdza pisemnie ztozeniem odpowiedniej deklaracji Inspektora Nadzoruowi.
Do montazu konstrukcji stalowej stosuje si¢ rusztowania stalowe wg PN-M-48090:1996 i PN-89/S-10050. Projekt
rusztowan powinien by¢ oparty na obliczeniach statycznych odpowiadajgcych warunkom normy

PN-82/S10052.

Konstrukcja rusztowan i pomostow powinna by¢ sprawdzona na:

- sity wywotane obcigzeniem od montowanej konstrukcji stalowej wraz z elementami dodatkowymi,

- sity wywotane obcigzeniem od ludzi pracujacych przy montazu,

- sity od ci¢zaru narzedzi, urzadzen i materiatdw pomocniczych.

Wykonane rusztowania montazowe powinny zapewnia¢ prawidtowy dostep do kazdego styku montazowego.

W czasie montazu nalezy dopilnowa¢, aby prace byty prowadzone zgodnie z projektem organizacji robot.

Kolejne elementy moga by¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu statecznosci elementow uprzednio
zmontowanych.
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5.3.2. Prace przygotowawcze i pomiarowe

Przed przystagpieniem do montazu konstrukcji na podporach nalezy wyznaczy¢ lub skontrolowac:

- potozenie osi mostu,

- polozenie osi dzwigarow,

- polozenie osi tozysk,

- poziom taw podtozyskowych,

Po wykonanym montazu nalezy skontrolowac:

- potozenie osi mostu w planie,

- potozenie osi dzwigarow,

- niwelete punktow charakterystycznych,

- wygigcia pretow Sciskanych i rozcigganych lub wybrzuszenia §rodnika blachownicy,

- zgodnos¢ przekroju poprzecznego mostu z obowigzujacymi skrajniami obiektu.

5.3.3. Wykonanie potaczen spawanych

Potaczenia spawane powinny by¢ wykonane zgodnie z ,,Projektem technologii spawania" i w ilo$ci przewidzianej
dokumentacja projektows. Wykonanie dodatkowych spoin wymaga zgody Inspektora Nadzoru.

Kazda spoina powinna by¢ oznaczona osobistym znakiem spawacza, wybitym na obu koncach krétkich spoin w
odlegtosci 10 = 15 mm od brzegu, na dtugich spoinach co 1.0 m. Na Wytworcy spoczywa obowigzek prowadzenia
Dziennika spawania.

W czasie spawania wilgotno$¢ wzgledna powietrza nie moze by¢ wigeksza niz 80%, a temperatura nie nizsza

niz +5 °C. W czasie opaddéw atmosferycznych, mgty lub mzawki miejsce spawania i stanowiska spawaczy nalezy ostonic.
Powierzchnie taczonych elementéw powinny by¢ wolne od zgorzelin, rdzy, farby, ttuszczu i innych zanieczyszczen na
szeroko$ci nie mniejszej niz 15 cm.

Spoiny powinny posiada¢ klase zgodng z dokumentacja projektowa i projektem spawania.

Spoiny czotowe powinny by¢ podpawane lub wykonane taka technologia, aby gran byta jednolita i gtadka. Spoiny po
wykonaniu powinny by¢ obrobione mechanicznie. Dopuszczalna wadliwos$¢ spoiny czotowe;j

wg PN-85/M-69775 (PN-EN 970:1999)

- dla ztaczy specjalnej jakosci - klasa wadliwosci WI,

- dla ztaczy normalnej jakosci - klasa wadliwosci W2.

Spoiny czotowe powinny posiada¢ klas¢ wadliwosci ztacza R1, a spoiny normalnej jakosci powinny odpowiadac
wadliwosci ztgcza R2 wg PN-871M-69772 (PN-EN 1435:2001).

Spoiny pachwinowe powinny odpowiadac¢ klasie wadliwo$ci W2 wg PN-851M-69775 PN-EN 970:1999).
Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegaja badaniu, ocenie jakosci i odbiorowi zgodnie z PN-89/S-10050. Koszt
wszystkich badan przewidzianych SST, norma PN-89JS-10050 i innych zleconych przez Inspektora Nadzoru ponosi
Wykonawca.

Badania moga wykonywac jedynie laboratoria zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca rob6t
montazowych zobowigzany jest gromadzi¢ petna dokumentacje badan w postaci radiograméw oraz protokotow, i
przekaza¢ je Inspektora Nadzoruowi podczas odbioru konicowego konstrukcji.

5.4. Montaz nowych elementéw konstrukcji stalowej na budowie

5.4.1. Wymagania ogolne

Rozpoczecie robot poprzedza wykonanie, przez Wykonawce montazu, ,,Projektu montazu elementow konstrukeji
stalowej" wraz z ,,Projektem technologii spawania". Projekt podlega akceptacji przez Inspektora Nadzoru, a rozpoczecie
robdt moze nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektora Nadzoru

do Dziennika Budowy.

,,Projekt montazu elementow konstrukcji" powinien zawieraé:

- harmonogram realizacji robot,

- projekt demontazu elementow konstrukcji stalowej przewidzianych do usuniecia z konstrukcji z uwzglednieniem
podpar¢ konstrukcji i kolejnosci usuwania elementow zgodnie z dokumentacja projektows,

- projekt montazu nowych elementéw konstrukcji stalowej z uwzglednieniem podpar¢ konstrukcji i kolejnos¢ scalania
zgodnie z dokumentacja projektowa,

- okreslenie odpowiedzialnych za wykonanie robbt, ze strony Wykonawcy montazu,

- okreslenie Podwykonawcow,

- okreslenie kwalifikacji 0s6b wykonujacych montaz konstrukcji ( spawaczy ),

- okreslenie sprzetu przewidzianego do wykonania montazu konstrukcii,

- ,,Projekt technologii spawania”,

- ,,Projekt wykonania potaczen na §ruby sprezajace",

- ,,Projekt wykonania potgczen na nity",

- okreslenie sposobu zapewnienia badan przewidzianych w SST lub normach przedmiotowych,

- okreslenie sposobu i trybu usuwania usterek,

- ,,Projekt rusztowan montazowych",

- sprawdzenie pracy statycznej konstrukcji, jezeli bedzie ona podparta podczas montazu elementow konstrukcji stalowej
w innych miejscach niz przewidziane w dokumentacji projektoweyj,

- okreslenie sposobu zapewnienia bezpieczenstwa os6b wykonujgcych montaz elementow konstrukcji stalowej,

- inne informacje, ktérych wymaga Inspektora Nadzoru.
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Przed przystgpieniem do montazu elementéw konstrukcji Wykonawca montazu powinien zapozna¢ sie
z protokotem odbioru elementéw konstrukcji przewidzianych do wbudowania i potwierdzi¢ to odpowiednim wpisem do
Dziennika Budowy.
Wykonawca montazu powinien zobowigza¢ si¢ do znajomosci i przestrzegania ustalen zawartych w SST i dokumentacji
projektowej, co potwierdza pisemnie ztozeniem odpowiedniej deklaracji Inspektora Nadzoruowi.
Do montazu elementéw konstrukcji stalowej stosuje si¢ rusztowania stalowe wg PN-M48090:1996
i PN-89/S-10050. Projekt rusztowan powinien by¢ oparty na obliczeniach statycznych odpowiadajacych warunkom
normy PN-82/S10052.
Konstrukcja rusztowan i pomostow powinna by¢ sprawdzona na:
- sity wywotane odcigzeniem konstrukcji stalowej koniecznym do demontazu elementéw przewidzianych
do usuniecia i zamontowania nowych elementoéw konstrukcji stalowej,
- sity wywotane obcigzeniem od ludzi pracujacych przy demontazu i montazu,
- sity od cigzaru narzedzi, urzadzen i materiatdw pomocniczych.
Wykonane rusztowania montazowe powinny zapewnia¢ prawidtowy dostep do kazdego miejsca robot przewidzianego w
dokumentacji projektowe;j.
W czasie montazu nalezy dopilnowac, aby prace byly prowadzone zgodnie z projektem organizacji robot.
Kolejne elementy moga by¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu stateczno$ci elementow uprzednio
zmontowanych.
5.4.2. Wykonanie potaczen spawanych
Potaczenia spawane powinny by¢ wykonane zgodnie z ,,Projektem technologii spawania" i w ilo$ci przewidzianej
dokumentacja projektowa. Wykonanie dodatkowych spoin wymaga zgody Inspektora Nadzoru.
Warunki wykonania potaczen spawanych opisano w punkcie 5.3.3 niniejszej A.
5.4.3. Wykonanie potaczen na $ruby
Warunki wykonania potaczen na §ruby opisano w punkcie 5.2.3.3 niniejszej A.
5.4.4. Wykonanie potaczen na nity
Elementy konstrukcji stalowej przeznaczone do taczenia przez nitowanie powinny by¢ odpowiednio przygotowane, i tak:
— 0§ otworu pod nit powinna by¢ prostopadta do taczonych powierzchni, a krawgdzie oczyszczone
z nierd0wnosci,
—  po rozwierceniu otwordw sko$nos¢ osi nie powinna przekraczaé 3 % sumy grubosci Laczonych elementow
i maksimum 3 mm,
—  przesunigcie osi otworu nie powinno by¢ wigksze niz 1 mm dla 30 % otworéw i 0.5 mm dla pozostatych
otworow,
— owalnos¢ otworow nie powinna przekraczaé 5 % $rednicy nominalnej otworu.
— Sprawdzenie jakosci nitowania polega na ogledzinach zewnetrznych, sprawdzeniu wymiarow tbow (szablonem),
pomiaru prawidtowosci zakucia 1bow i szczelnosci taczonych blach (szczelinomierzem).

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Wymagania ogélne

Kontrola jako$ci wykonania nowej konstrukcji stalowej jak i nowych elementéw konstrukcji juz istniejacych polega na
sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami podanymi w normie PN-89/S-10050 oraz
niniejszej A.

Kontrola powinna by¢ prowadzona wg ustalonego Planu Kontroli, obejmujacego miedzy innymi podziat obiektu na cze$ci
podlegajace osobnej ocenie oraz szczegotowe okreslenie zakresu, celu kontroli, czestotliwo$ci badan, sposobu i ilo$¢
pobierania probek.

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek sporzadzenia Planu Kontroli, ktory podlega zatwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.

Inspektora Nadzoru w porozumieniu z Wykonawca, powotuje Komisje Odbioru, ktorej zadaniem jest sprawowanie
nadzoru nad wykonaniem nowej konstrukcji stalowej jak i nowych elementéw konstrukeji juz istniejacej. Poszczegolne
etapy wykonania nowej konstrukcji stalowej jak i nowych konstrukeji juz istniejacych sg odbierane przez Komisje
poprzez sporzadzenie odpowiedniego protokotu.

Ocena poszczegodlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 6. Kontrola
jakosci robot..

6.2. Zakres kontroli i badan:

6.2.1. Materiaty

Materiaty stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej podlegaja kontroli zgodnie z wymaganiami podanymi
w niniejszej A.

Przed wbudowaniem kazdorazowo stosowane materialy powinny uzyskaé¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.2.2. Nowa konstrukcja stalowa

Wykonanie i montaz konstrukcji stalowej podlega kontroli zgodnie z wymaganiami podanymi w niniejszej A.
Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-89/S10050 oraz warunkom podanym
w niniejszej A.

6.2.2.1. Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania:
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—  kontrola stali,

— sprawdzenie elementéw stalowych,

—  sprawdzenie wymiardéw konstrukcji,

— sprawdzenie polaczen,

— sprawdzenie zabezpieczen antykorozyjnych,
sprawdzenie poprawnosci wykonania konstrukcji poprzez wykonanie probnego montazu konstrukcji.

6.2. 2 2. Kontrola w czasie transportu i na budowie

sprawdzenie wykonanego oznakowania zgodnego z planem montazu,

sprawdzenie, czy elementy zatadowane na $rodki transportu odpowiadaja wymogom skrajni i czy sg trwale
mocowane,

— sprawdzenie zgodno$ci wykonania konstrukcji stalowej z dokumentacja projektowq,

—  kontrolg jako$ci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

—  kontrole jakosci powtok antykorozyjnych.

Odbioér konstrukcji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie transportu
potwierdza Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy.

Roboty podlegaja odbiorowi, a ocena poszczegodlnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
6.2.3.  Elementy konstrukcji stalowej

Wykonanie i montaz elementow konstrukcji stalowej w juz istniejacych obiektach podlega kontroli zgodnie z
wymaganiami podanymi w niniejszej SA.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-89/S10050 oraz warunkom podanym
w niniejszej SA.

6.2.3.1. Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania elementéw konstrukcji stalowej

— kontrola stali,

—  sprawdzenie elementow stalowych,

— sprawdzenie wymiarow elementow w stanie gotowym do montazu,

—  kontrola jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

—  sprawdzenie potaczen,

— sprawdzenie zabezpieczen antykorozyjnych.

6.2.3.2. Kontrola w czasie transportu i na budowie elementow konstrukcji stalowe;:

— sprawdzenie wykonanego oznakowania zgodnego z planem montazu,

— sprawdzenie czy elementy zatadowane na $rodki transportu odpowiadaja wymogom skrajni i czy sa trwale
mocowane,

— sprawdzenie zgodno$ci wykonania elementéw konstrukcji stalowej z dokumentacja projektowa,

—  kontrola jakosci powlok antykorozyjnych,

— sprawdzenie poprawnosci wykonania elementow konstrukcji poprzez wykonanie probnego montazu istniejacej
konstrukciji.

6.2.3.3. Kontrola montazu elementéw konstrukcji stalowej istniejacej konstrukcji:

— sprawdzenie zgodnosci wykonania elementéw konstrukcji stalowej z dokumentacja projektows,

— sprawdzenie potaczen,

—  kontrola jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

—  kontrola jako$ci powtok antykorozyjnych.

Odbior elementoéw konstrukeji przeznaczonych do wbudowania w istniejgcg konstrukcje oraz ewentualne zalecenia co do
sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie transportu potwierdza Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika
Budowy.

Odbior konstrukcji stalowej po wbudowaniu nowych elementow w istniejaca konstrukcje oraz ewentualne zalecenia co do
sposobu naprawy powstatych uszkodzen potwierdza Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy.

Roboty zwiazane z wykonaniem elementéw konstrukcji stalowej przeznaczonych do wbudowania w istniejaca
konstrukcje oraz montaz tych elementéw podlega odbiorowi, a ocena poszczegodlnych etapow robot potwierdzana jest
wpisem do Dziennika Budowy.

6.2.4. Kontrola zabezpieczenia antykorozyjnego obejmuje:

— stwierdzenie wlasciwej jako$ci materiatu na podstawie atestu Producenta,

— sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta materiatu,

— sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

—  kontrolg prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni pod wzgledem
réwnosci, braku plam i zabrudzen),

—  kontrolg prawidtowos$ci wykonania zabezpieczenia (wizualna ocena wykonania izolacji z ocena jednorodnosci
wykonania powtok, stwierdzeniem braku pecherzy, zattluszezen itp.)

— oznaczenie rzeczywistej grubosci powtoki (grubos¢ powloki winna by¢ zgodna z warto$cig podana w
dokumentacji projektowej i zgodna z zaleceniami Producenta; grubos$¢ t¢ okresla si¢ jako $rednig arytmetyczng z
kilku pomiarow w miejscach wskazanych przez Inspektora nadzoru; grubos¢ okresla si¢ metodami
nieniszczacymi kontrolg wykonania warstwy ochronnej; sprawdzenie grubosci powtoki malarskiej wg normy
PN-EN ISO 12944-7:2001
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— 0znaczenia przyczepno$ci powtoki malarskiej
Ocena poszczegodlnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiarows jest t (tona):

— wykonanej i zamontowanej konstrukcji stalowej jako cato$ci,

— wykonanych i zamontowanych w istniejacej konstrukcji nowych elementow konstrukcji stalowej,

— zgodnie z dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

OgobIne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8. Odbiér robot.
Inspektora Nadzoru, w porozumieniu z Wykonawca, powotuje Komisje Odbioru, ktorej zadaniem jest sprawowanie
nadzoru nad wykonaniem konstrukcji stalowej jako catosci jak i elementoéw konstrukeji stalowej przeznaczonych do
whbudowania w istniejaca konstrukcje.

Poszczegblne etapy wykonania konstrukcji stalowej jako catosci i elementow konstrukcji stalowej przeznaczonych do
whbudowania w istniejaca konstrukcje sg odbierane przez Komisje poprzez sporzagdzenie odpowiedniego protokotu.
Do odbioru koncowego w Wytworni Wytworca przedktada wszystkie dokumenty techniczne, $wiadectwa kontroli
laboratoryjnej i technologicznej, swiadectwa spawaczy, pomiary odchylek, swiadectwa jako$ci materiatow, jak rowniez
dziennik wykonania konstrukcji, dokumentacj¢ projektowa, rysunki warsztatowe, protokoty odbioru czgsciowego,
protokot z pomiaru geometrii lub probnego montazu wytwarzanej konstrukcji.

Odbior konstrukcji po roztadunku i uszkodzen powstatych w transporcie winien by¢ wykonany w obecno$ci Inspektora
Nadzoru i powinien by¢ przez niego zaakceptowany. Wytworca powinien dostarczy¢ wszystkie elementy konstrukcji
stalowej oraz komplet dokumentow dotyczacych wykonanej konstrukcji.

Odbior konstrukcji na budowie winien by¢ dokonany na podstawie protokotu ostatecznego odbioru konstrukcji w
wytworni wraz z o$wiadczeniem wytworni, ze usterki w czasie odbiorow miedzyoperacyjnych zostaty usuniete.
Wykonane i zamontowane konstrukcje stalowe jako cato$¢ oraz elementy konstrukcji stalowych przeznaczone do
wbudowania w istniejaca konstrukcje uznaje si¢ za wykonane i zamontowane zgodnie z dokumentacja projektowa,
niniejsza SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
podanych w dokumentacji projektowej, przywotanych normach lub w punktach 2, 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9. Podstawa
platnosci.

Podstawe ptatnosci stanowi cena za 1 tone:

- wykonanej i zmontowanej konstrukcji stalowej jako catosci,

- wykonanych i zamontowanych w istniejacej konstrukcji nowych elementéw konstrukcji stalowej,
zgodnie z dokumentacja projektowa, obmiarem robot, atestem producenta materiatdéw i oceng jakosci wykonania robot na
podstawie pomiardéw i badan.

Cena jednostkowa obejmuje:

a) Wykonanie konstrukcji jako catoéci oraz elementow konstrukcji stalowej przeznaczonych do wbudowania
w istniejacg konstrukcje:

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow przewidzianych do wykonania robot,

- opracowanie ,,Programu realizacji rob6t" wraz z ,,Projektem technologii spawania", -

- sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

- badanie i obrobka elementow stalowych do scalania,

- scalanie elementow i ich spawanie,

- montaz probny konstrukeji,

- oznaczenie elementéw wedlug kolejnosci montazu,

- wykonanie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych SST lub zleconych przez Inspektora Nadzoru,
- gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiardéw i badan.

b) Transport konstrukcji:

- wykonanie ,,Projektu organizacji transportu” wraz z niezbednymi projektami, ekspertyzami i opiniami,
- zaladunek konstrukeji na $rodki transportu,

- przewiezienie konstrukcji z wytworni na plac budowy,

- roztadunek konstrukcji na placu sktadowym na budowie,

- usuniecie uszkodzen powstatych w trakcie transportu,

¢) Montaz konstrukcji jako catosci na budowie:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- wykonanie ,,Projektu montazu konstrukcji" wraz z ,,Projektem technologii spawania”,

- wykonanie ,,Projektu rusztowan i pomostow",
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- montaz rusztowan i pomostow roboczych,

- sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

- montaz wstepny z regulacja geometrii,

- stale zespolenie elementéw przez spawanie,

- wykonanie innych potaczen ( na $ruby ),

- usuniecie ewentualnych usterek,

- demontaz ewentualnych rusztowan i pomostow roboczych,

- uporzadkowanie miejsca robot,

- wykonanie niezb¢dnych pomiaréw i badan wymaganych SST lub zleconych przez Inspektora Nadzoru,
- gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiaréw i badan.

d) Montaz elementéw konstrukcji stalowej w istniejacej konstrukcji:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- wykonanie "Projektu montazu elementow konstrukcji" wraz z "Projektem technologii spawania", "Projektem wykonania
potaczen na $ruby spre¢zajgce” i "Projektem wykonania polaczen na nity",

- wykonanie "Projektu rusztowan i pomostow",

- montaz rusztowan i pomostow roboczych,

- sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

- montaz wstepny z regulacja geometrii,

- stale zespolenie elementéw przez spawanie,

- wykonanie innych pofgcze6 ( na nity lub $ruby ),

- usuniecie ewentualnych usterek,

- demontaz ewentualnych rusztowan i pomostow roboczych,

- uporzadkowanie miejsca robot,

- wykonanie niezbednych pomiardéw i badan wymaganych SST lub zleconych przez Inspektora Nadzoru,
- gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiaréw i badan.

Cena zwiera rowniez zapas na odpady i ubytki materiatowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1 PN-S-10050:1989 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.
2 PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Projektowanie.
3 PN-EN 10020:2003 Definicje i klasyfikacja gatunkow stali.
4 PN-EN 10027-1:1994 Systemy 0znaczania stali. Znaki stali, symbole gtowne.
5 PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. Systemy cyfrowe.
6 PN-EN 10021:1997 Ogolne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych.
7 PN-EN 10079:1996 Stal. Wyroby. Terminologia.
8 PN-EN 0204+Ak:1997 Wyroby metalowe. Rodzaje dokumentdéw kontroli.
9 PN-90/H-01103 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie barwne
10 PN-87/H-01104 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie.
11 PN-88/H-01105 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i transport.
12 PN-91/H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco.
13 PN-H-93419:1997 Dwuteowniki stalowe réwnolegtoscienne IPE walcowane na goraco. Wymiary.
14 PN-H-93452:1997 Dwuteowniki stalowe szerokostopowe walcowane na goraco. Wymiary.
15 PN-EN 10024:1998 Dwuteowniki stalowe z pochylona wewng¢trzna powierzchnig stopek walcowane na goraco.
Tolerancja ksztaltu i wymiarow.
16 PN-71/H-93451 Stal walcowana. Ceowniki ekonomiczne.
17 PN-H-93400:2003 Ceowniki stalowe walcowane na gorgco. Wymiary.
18 PN-EN 10279:2003 Ceowniki stalowe walcowane na goraco. Tolerancje
ksztaltu, wymiaréw i masy.
19 PN-91/H-93406 Stal. Teowniki walcowane na goraco.
20 PN-EN 10055:1999 Stal. Teowniki rownoramienne z zaokraglong stopka i
ramieniem, walcowane na goraco. Wymiary oraz tolerancje ksztaltu i wymiarow.
21 PN-EN 10056-1:2000 Katowniki rbwnoramienne i nierownoramienne ze stali konstrukcyjnej. Wymiary.
22 PN-EN 10056-2:1998 Katowniki rownoramienne i nierownoramienne ze stali konstrukcyjnej. Tolerancje ksztattu i
wymiarow.
23 PN-EN 10056-2:1998 Ap1:2003 Katowniki rownoramienne i nieréwnoramienne ze stali
(poprawka) konstrukcyjnej. Tolerancje ksztattu i wymiardw.
24 PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.
25 PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.
26 PN-EN 10210-1:2000 Ksztattowniki zamknigte wykonywane na goraco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych.
Warunki techniczne dostawy.
27 PN-EN 10210-2:2000 Ksztattowniki zamknigte wykonywane na goraco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych.
Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne.
28 PN-H-92203:1994 Stal. Blachy uniwersalne. Wymiary.
29 PN-H-92200:1994 Stal. Blachy grube. Wymiary.
30 PN-73/H-92127 Blachy stalowe zeberkowe.
31 PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.
32 PN-EN 10219-1:2000 Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonywane na

zimno ze stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych. Warunki techniczne dostawy.
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34
35
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39

67

68
69

70
71

72

74

75

PN-EN 10219-2:2000

PN-73/H-93460.00
PN-73/H-93460.01

PN-73/H-93460.02

PN-73/H-93460.03

PN-73/H-93460.04
PN-73/H-93460.05
PN-731H-93460.06

PN-EN 10249-1:2000
PN-EN 10249-2:2000
PN-761H-93461.03
PN-1S01891:1999
PN-1SO 8992:1996
PN-82/M-82054.20
PN-EN 1SO 40142002
PN-61/M-82331
PN-911M-82341
PN-91/M-82342
PN-831M-82343

52. PN-83/M-82171
PN-EN ISO 887:2002
PN-1S010673:2002
PN-77/M-82008
PN-79/M-82009
PN-79/M-82018
PN-831M-82039
PN-88/M-82952
PN-88/M-82954
PN-EN 759:2000

PN-91/M-69430
PN-EN 12070:2002
PN-73/M-69355
PN-67/M-69356
PN-87/M-04251
PN-EN ISO 9013:2002

PN-751M-69703
PN-851M-69775

PN-EN 970:1999
PN-871M69776

PN-EN 1435:2001
PN-EN 1712:2001
PN-M-48090:1996

PN-87/M-69772

Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonywane na

zimno ze stali konstrukcyjnych niestopowych i

drobnoziarnistych. Tolerancje, wymiary i wielkosci

statyczne.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte.

Katowniki rownoramienne ze stali weglowej zwyklej

jakosci 0 Rm do 490 Mpa.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte.

Katowniki rownoramienne ze stali niskostopowej o

podwyzszonej wytrzymatosci o Rm powyzej 490

Mpa.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte.

Ceowniki rownoramienne ze stali weglowej zwyktej

jakosci 0 Rm do 490 Mpa.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Ceowniki rownoramienne ze stali
niskostopowej o podwyzszonej wytrzymatosci o Rm powyzej 490 MPa.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Kgtowniki nierownoramienne ze stali weglowej
zwyklej jakosci o Rm do 490 MPa.

Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Katowniki nierdwnoramienne ze stali
niskostopowej 0 podwyzszonej wytrzymato$ci o Rm powyzej 490 MPa.

Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiarow.
Ksztattowniki stalowe giete na zimno okreslonego przeznaczenia. Ksztaltowniki na grodzice.
Sruby, wkrety, nakretki i akcesoria. Terminologia.

Czescei ziaczne. Ogodlne wymagania dla $rub, wkretow, srub dwustronnych i nakretek.
Sruby, wkrety i nakretki. Pakowanie, przechowywanie i transport.

Sruby z tbem szesciokgtnym. Klasy doktadnosci A i B.

Sruby pasowane z tbem szesciokatnym.

Sruby pasowane z tbem szesciokatnym z gwintem krotkim.

Sruby pasowane z tbem szesciokatnym z gwintem dtugim.

Sruby z tbem szesciokatnym powiekszonym do potaczen sprezonych.

Nakretki sze$ciokatne powigkszone do potaczen sprezonych

Podktadki okragte do $rub, wkretow i nakretek ogdlnego przeznaczenia. Uktad ogdlny.
Podktadki okragte do $rub z podktadka. Szereg maly, $redni i duzy. Klasa doktadno$ci A.
Podktadki sprezyste.

Podktadki klinowe do dwuteownikow

Podktadki klinowe do ceownikow

Podktadki okragte do potaczen sprezonych.

Nity z tbem kulistym.

Nity z tbem stozkowym.

Spawalnictwo. materiaty dodatkowe do spawania. Warunki techniczne dostawy materiatow
dodatkowych do spawania. Rodzaj wyrobu, wymiary, tolerancje i znakowanie.
Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania stali. Ogélne wymagania i
badania.

Materiaty dodatkowe do spawania. Druty elektrodowe, druty i prety do spawania tukowego
stali odpornych na petzanie. Klasyfikacja.

Topniki do spawania i napawania tukiem krytym.

Topniki do spawania zuzlowego.

Struktura geometryczna powierzchni. Chropowato$¢ powierzchni. Wartosci liczbowe
parametrow.

Spawanie i procesy pokrewne. Klasyfikacja jako$ci i tolerancje wymiaréw powierzchni
cietych termicznie (cigcie tlenem).

Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanych. Nazwy i okre$lenia.

Spawalnictwo. Wadliwo$¢ ziaczy spawanych. Oznaczenie klasy wadliwosci na podstawie
ogledzin zewngtrznych.

Spawalnictwo. Badania nieniszczace ztaczy spawanych. Badania wizualne.

Spawalnictwo. Okreslenie wysoko$ci wad spoin na podstawie gestosci optycznej obrazu na
radiogramie.

Badania nieniszczace ztaczy spawanych. Badania radiograficzne ztaczy spawanych.
Badania nieniszczace ziaczy spawanych. Badania ultradzwigkowe ztaczy spawanych.
Rusztowania stalowe z elementow sktadanych do budowy mostow. Wymagania i badania przy
odbiorze zmontowanych konstrukcji.

Spawalnictwo. Klasyfikacja wadliwo$ci ztaczy spawanych na podstawie radiogramow.
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