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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIJE
TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

NAZWA ZADANIA :
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CPV45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
CPV 45233290-8 Instalowanie znakéw drogowych

CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikéw i asfaltowania

CPV 45233252-0 Roboty w zakresie nawierzchni ulic

CPV 45232451-8 Roboty odwadniajace i nawierzchniowe.

INWESTOR:

POWIAT KRAPKOWICKI

ul. Kilinskiego 1, 47-303 Krapkowice



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Szezegolowa Specyfikacja Techniczna odnosi sig do wymagarn wspélnych dla poszczegélnych wymagan technicznych
dotyezgeych wykonania i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robot .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z innymi Szczegdlowymi Specyfikacjami Technicznymi.
Ogdlne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjq Projekiowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajqgcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzqdzenia
zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki
niezbedne do ochrony Robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robdt. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiqgzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcey,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
Srodowiska na terenie i wokdl Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci
spotecznej i innych, a wynikajqcych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania. Stosujge sie do tveh wymagan bedzie mial szczegdlny wzglgd na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedg mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wilasnosci publicznej i prywainej.
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych wiascicielami tych urzqdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzqdzen w czasie trwania budowy.




Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robat, ktcre
majq byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Inspekiora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadz.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokenywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi | urzqdzen podziemnych.

Bezpieczeristwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotvezgeyeh bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do Robét od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywad Roboty do ezasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqc¢ Roboty natychmiast po ofrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisiw

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w pefni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

MATERIALY
Zrédla uzyskania materialéw

Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego zZrédla nie oznacza automaltycznie, Ze wszelkie materialy z danego
Zrodia uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrodla w sposcb ciggly spelniajg wymagania Szczegdlowej Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robot, w kidrym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczgc sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialdw.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedqg one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosé i wlasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wphywu na
Jjakosé wykonywanych Robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujgee zachowania warunkéw Umowy , zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawea jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzysinie na
Jjakosé wykonywanych Robdt i wlasciwoscei przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowg oraz za jakosé zastosowanych materialow i
wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowq, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Raobot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robdt zostang, jesli
wyniagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.,

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Polecenia Inspekiora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tvtuiu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wwmaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

Hosci badan kontrolnych , ktére Wykonawca winien zrobic i przedlozy¢ Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegélowych zapisow ilo$é badar do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie kioregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianef prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektor i przedstawiane do wglgdu na Zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac Operat Kolaudacyjny zawierajgey dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.



D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajqecymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw
inZynierskich.

Odtwaorzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodzg:

ajsprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punkiéw wysokosciowych,
b)uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢)wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktéw w sposcb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajgcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wwmagania ogélne ",

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

Rodzaje materiatéow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoidziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okolo 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy [ punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujqcy sprzet:

—teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyczki,

—laty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytvezenia robot,
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac INSPEKTORA o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
gléwnych trasy i (lub) reperdw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projekiowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez InZyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgee w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkiéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robaot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trasy i punkiéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gliowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punkiéw pomocniczych, polozonych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji pahistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
Os trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé
wigksze 5 em . Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 em w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacyi projektowey.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca robdt zasigpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni ferenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajqcych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgeej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiac wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgee wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drég, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorkg elementow
drogowych.

Ogdlne wymagania dotyczgce robor

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiaféw

Ogolne wymagania dotyvczgee materialow, ich pozyskiwania i@ skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogdlne”.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogalne ™.
Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzen i przepustow moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mloty prewmatyczne,

—  pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogaélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogrodzen i przepustow obejmujq usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozZliwe do pewtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wilasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasnosciqg Wykonawey, powinny by¢ usunigte = terenu budowy.




Doly fwykopy) powstale po rozbicree elementow drég, ogrodzen i przepustow znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowq bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tvmczasowo zabezpieczone. W
szezegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sig¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu olaczajgcego lerenu i zagescié.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogdolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Kontrola jakoSei robot rozbidrkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianyeh do powtérnego wykorzystania.



D.02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyezgee wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SS§T

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi ez¢sé Dokumentow Przetargowych i naleZy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvezqg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizagji drog i
obejmujg:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistyeh,

b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczqee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
MATERIALY (GRUNTY).

Ogilne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
SPRZET. 0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w S§T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™

Sprzet do robét ziemnyeh

Wykonawca przystgpujgey do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z

nastgpujqeego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruniéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki
mechaniczne iip.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spyecharki, zgarniarki, rowniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
itp. ),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociggi itp.),

— sprezetu zageszczajgeego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. O0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyezqcee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdine’

»

Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych powinna byé ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawq roszczen Wykonawcy, dotyezqcych
dodatkowej zaplaty za transport.

WYKONANIE ROBOT

Ogdélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”
Dokiadnos¢ wykonania wykopdw i nasypdw

Qdchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz # 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednyeh robdt ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.
zerokosé gérnej powierzchni korpusu nie moze réznié sig od szerokosci projektowanej o wigcef niz + 10 em, a krawedzie
korony drogi nie powinny miec¢ wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno roznic¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kqia.
Maksymalne nieréwnogei na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé + 10 cm .
Qdwadnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowigcyeh elementy systemow odwadniajqeyeh, wietyeh w dokumentacji projekiowe;,
Wykenawea powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonaé wrzgdzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych 1 opadowych poza obszar robot ziemnyeh tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykeonaweca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac w calym okresie trwania
robot spadki, zapewniajgce prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawednieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnose,
Wykonawea ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgeego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Qdwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwania robét ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postegpowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W ezasie robot ziemnych nalezy zachowad odpowiedni spadek podhuzny | nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajgce szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢é mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzglednic ewentualny wplyw kolefnosci 1 sposobu odspajania gruntow oraz terminow wykenywania innych robor na speinienie
wymagan dotvezgeyeh prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnyeh. Zrédla  wody, odsioniete przy
wykonywaniu wykopow, nalezy wjg¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié¢ poza teren pasa robot
ziemnych.

Rowy
Rowy powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SS5T. Szerokos¢ dna i glebokosé rowu nie mogg réznic sie od
wymiaréw projektowanyvch o wiegcej niz +5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne .
Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikagji oraz z
dokumentacjg projektowq.
Szezegdlng uwage nalezy zwrécié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robét

Szerokosé korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 em.

Szerokasc dna rowow

Szerokosé dna rowdw nie moze roznic sig od szerokosci projektowanef o wiecej niz £ 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogq roznic sig¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 em lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznié si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem

kqra.

Réwnosé korony korpusu

Nierdwnosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczac 3 cm.
Réwnos¢ skarp

Nierdwnosci skarp nie mogg przekraczac + 10 cm.

Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawad roznic, w stosunku do rzednveh projektowanych,
wigkszyveh niz -3 em lub +1 cm.



Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie maierialy nie spetniajqce wymagan podanych w odpowiednich punkiach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesii
materialy nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni je na
wilasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, kiore wykazujq wigksze odchylenia cech od okreslonych w specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszi.

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne .



D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqgce wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szezegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cz¢sé Dokumentow Przetargowyeh i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych wyzej.

Zakres robdt objerych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i
obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujgcy w podioiu wykepu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podloie nawierzchni powinien
charakteryzowaé sig grupg nosnosci G,. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioze
doprowadzi¢ do grupy nosnosci G,.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen,
wynikajqcych z nieprawidlowego uksztalttowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projekiowej
obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajqcy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skiadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgeyeh tg czynno$é budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadyezny ruch pojazdow, kiére nie spowodujq uszkodzen
powierzehni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgeych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkéw obcigza Wykonawce robét ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady konitroli jako$ci robdt
Ogélne zasady kontroli jakosei robét podano w 55T D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumeniacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:

a) sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajgey ich wilasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakornczeniu,

d) dokladnosé wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszezenie gornef strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robdt

Qgdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01



D-03.02.01a
ODWODNIENIA LINIOWE KRAWEZNIKOWE

WSTEP

L1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqee wykonania i edbioru robot,
zwigzanych wbudowaniem prefabrykowanych elementow odwodnienia drogowego za pomocq
kraweznika drogowego.

1.2, Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty , kiorych dotyczy specyfikacja obejmujq wszystkie czynnoSci umozliwiajgce i majgee na celu
wbudowanie prefabrykowanych elementéw odwodnienia drogowego kraweznikami drogowymi.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczqgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materialow i wykonywanych robot oraz za ich
zgodnosé z Projektem Technicznym, Specyfikaciq Techniczng oraz zaleceniami Inzyniera. Ogolne
wymagania dotyczqce robot sqg podane w odrebnej Specyfikacji (ST.D-M.00.00.00 ,, Wymagania
Ogdélne”).

1.5 Nazwy i kody

Kategoria robot:  45232451-8 Roboty odwadniajgce i nawierzchniowe.

1.6. Okreslenia podstawowe
Odwodnienie nawierzchni — zespdl elementow wystepujgcych w pasie drogowym stuzgcych do
odprowadzania wod opadowych.

Korytko odplywowe - element konstrukcyjny odwodnienia liniowego sluzgcy do edprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni.

Ruszt szczelinowy - element zakrywajgcy korytko odplywowe umozliwiajgcy wplyw wody opadowej do
korytka oraz umaozliwiajqcy przechodzenie przez odwodnienie liniowe pojazdom kolowym

Pozostale okreslenia podstawowe podano w D-M-00.00.00.

MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy.

Jako korytka odplywowe nalezy zastosowaé krawezniki odwadniajgce z polimerobetonu wykonane
zgodnie z normq zharmonizowang PN-EN 1433:2005/41:2007 ,,Kanaly odwadniajgce nawierzchnie
dla ruchu pieszego i kolowego. Klasyfikacja, wymagania konstrukcyjne, badante, znakowanie i ocena
zgodnosci "

WYMAGANE WEASCIWOSCI FIZYKO-MECHANICZNE POLIMEROBETONU:

Lp. | Wymaganie Jednostka Wymagana
warlosé
1. | Wytrzymalo$é na Sciskanie Re MPa >90

2. | Wytrzymalosé na rozcigganie przy MPa =22




zginaniu Rg
3. | Mrozoodpornosé cykl =300

Material korytek musi zapewnié ich nienasigkliwosc, wspélezynnik chropowatosei n=0,011, odpornosé
na dzialanie wody morskiej, chlorku sodu, chlorku potasu w calym zakresie stezen oraz siarczanu sodu,
siarczanu potasu w catym zakresie stezen do temp. 45°C a takze na wody grunowe,

2.2, Kraweiniki drogowe.

Nalezy zastosowaé krawezniki  drogowe bezspadkowe (0,0%) o konstrukcji jednoczesciowej
monolitvczej (nieklejone). Maksymalna klasa obcigzen elementow bez opaski betonowej D400 (typ I).
Definicja klas obcigzenia wedlug PN-EN 1433:2005. Pole przekroju owalnych poziomych otwerow
wlotowych kraweznika powinne wynosi¢ min. 249cm2 na kazdy metr dlugosci. Szerokosé otworow
wlotowych nie mniejsza niz 127mm. Wymiary kraweznika drogowego odwadniajgcego muszg scisle
odpowiadac profilowi i wymiarom typowych kraweznikow drogowych betonowych lub kamiennych
(L=1000, S=200, H=300mm). Ponadto powinny wystgpowac w dlugosciach 500mm, z wyposazeniem w
urzqdzenia odplywowe z PVC, PEPPPEHD lub mozliwosciqg zastosowania jako odwodnienie
punktowe (mozliwos¢ zainstalowania rury odplywowej fill0 i fil60 na tylnej Scianie kraweznika).
Zewnetrzna, widoczna cze$¢ kraweznika na byé barwiona zgodnie z paletq RAL, natomiast
powierzchnia plaska zewnetrznej czesci kraweznika moze by¢é wyposazona w powloke antyposlizgowg.
Powierzchnie stykowe kraweznikow muszq by¢ wyposazone w zamki wklesle i wypukle oraz mozliwosé
zastosowania uszezelki gumowej na polgczeniach. Zabezpieczenie krawedzi elementow rewizyjnych
musi zosta¢ zapewnione poprzez zastosowanie listew zeliwnych.

Kazda studnia rewizyjna powinna byé zakryta rusztem szczelinowym z Zeliwa sferoidalnego w klasie
D400 mocowanym na zaczep z mozliwoscig zastosowania Sruby antykradziezowej jak i zatrzasku
sprezynowego. Powierzchnia wlotu wody przez rewizyjny ruszt szezelinowy umozliwiajgea odphyw wod
opadowych musi wynosi¢ co najmniej 351cm2.

Przepustowos¢ hydrauliczna przy min. spadku 0,2% powinna wynosi¢ min. 4,0 [l/s] (spadek zalecany
0,5%).

Czyszezenie systemu powinno byé mozliwe przez systemowy element rewizyjny czyli

studzienke odphywowq z koszem osadezym.

Wszystkie zastosowane krawezniki drogowe muszg posiadaé oznakowanie CE. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akeceptacje Inzyniera.

2.3 Masy uszczelniajgce

Spoiny mozna zalewac lub wypelniac :

- masq silikonowg,

- dyspersyinym kitem asfaltowo-kauczukowym np. Laterbit,
- innyvmi materialami uszczelniajgeymi, np. firmy SABA

2.4. Skladowanie

Krawezniki odwadniajgce mozna skladowac na otwartej przestizeni, ukladajgé je w pozycji lezgcej
Jjedno lub wielowarstwowo. Powierzchnia skiadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem si¢ wod opadowych.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 3. Roboty
mogq by¢ wykonane recznie i/lub mechanicznie. Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu
sprzetu zaakceptowanego przez InZyniera.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” punkt 4.
Krawezniki mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu. Powinny by¢ one ulozone na paletach lub
krawed=ziakach. Powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Poszczegélne warstwy w
miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przeklada¢ przekladkami np. drewnianymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdline zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne".



Przed przystgpieniem do wykonania zabudowy kraweznikéw nalezy wytyczy¢ oS Scieku zgodnie z
dokumentacjq. Lokalizacja elementow w planie i przekroju poprzecznym powinna byé zgodna z
Dokumentacjig ~ Projektowq.  Sposob  wbudowywania  kraweznikow  zaproponuje  Wykonawca, =z
uwzglednieniem instrukcji Producenta wyrobu i uzyska akceptacje Inzyniera. Whudowywanie kraweznikéw
powinno sie rozpoczynaé od najnizszej rzednej (miejsca odprowadzenia). Warstwa nawierzchni przy
krawezniku odplywowym powinna by¢ ulozona od 3 do 5 mm wyzej niz kraweznik.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”. Ogolne
zasady

6.1, Kontrola, pomiary i badania

Przed przysigpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgee
wyroby budowlane do obrotu (Aprobaty Techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci oraz
wyniki badan , ewentualnie badania materialow wykonane przez dostawcow, itp.) Wszystkie dokumenty
oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z

czestotliwoscig zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

W szezegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokladnoscig do 0,2 cm.

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg.

- badanie odchylenia osi kraweznikow,

- badanie i pomiary gabarytow wykonanej warstwy podioza z betonu,

- sprawdzenia zgodnosci z dokumentacjg projekiowq poloZenia poszczegolnych elementow.

- badanie odchylania spadku kraweznikow,

- sprawdzenia poprawnosci uloZenia kraweznikéw.

- sprawdzenia prawidlowosci uszczelnienia zlgczy kraweznikow,

- sprawdzenia rzednych posadowienia elementow odwodnienia

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0.1 cm

- odchylenie grubosci warstwy podloza nie powinno przekraczac¢ £ 1 cm

- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekraczaé + 1 cm

- odchylenie kraweznikéw w planie, odchylenie odleglosci osi ulozenia kraweznika od osi kraweznika
ustalonej na lawach celowniczych nie powinna przekraczac + 1 mm

- odchylenie spadku ulozonego kraweznika do przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac
0.1%

- rzedne kratek Sciekowych pokryw skrzynek oslonowych studzienek powinny byé wykonane z
dokladnoscig do + 2 mm

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgee obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 7. W
przypadku wykonywania obmiaru robot wg. niniejszej ST jednostkq obmiaru jest [mb] wykonanego i
odebranego kraweznika drogowego odwadniajgcego.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajgeyeh i ulegajacych zakryciu podlegajq:

- wykonanie uszczelnien zlgezy kraweznikow odwadniajgcych

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod kraweznikami,

- wykonanie fawy betonowej pod kraweznikami,

- wykonanie warstwy odcinajacej z pisaku pod tawg

Odbior robot zanikajgcych powinien byé dokonamy w czasie umozliwiajigcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Inspekiora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. Z
odbioru koricowego sporzqdza sig protokot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglednia zakup i dostarczenie na budowe kraweznika oraz innych niezbednych
czynnikow produkcji, wyznaczenie linii prowadzgcej, wykonanie podioza, ustawienie kanaléw, zabudowa i
wypelnienie spoin, oczyszczenie stanowiska pracy. W cenie jednostkowej mieszczq si¢ réwniez koszty
badan, a takze ubytki i odpady, oraz oznakowanie i zabezpieczenie robdt.



D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonywaniu Robdt.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zageszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do ulozenia konstrukeji

nawierzchni.
Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
Materialy Nie wystepuja.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne”
Sprze¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ sig
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

—  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe.

Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ réwniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez

Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢  oraz  zakres badan i  pomiarow ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm
1-5cm.

Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™
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D.03.02.01B

PRZEJSCIA OBIEKTOW LINIOWYCH POD PRZESZKODAMI
METODA PRZECISKU

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczqce

wykonania i odbioru Robot zwigzanych z przejsciem obiektu liniowego pod przeszkodami metoda przecisku
Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji Robot wymieniowych w pkt 1.1.

Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia Robot

zwigzanych z przejsciem przykanalika do proj. odbiornika do systemu

chlonno — rozsqczjgeego.z przejsciem obiektu liniowego pod przeszkodami metoda przecisku

Przejscie sieci wodociggowej pod przeszkodami:
roboty przygotowawcze
- wykonanie komor montazowych dla przecisku,
- wykonanie przewiertu w rurze oslonowej stalowej DN273 lub PE28(
- przecigganie przewodu z rur PVC o §r. zewn. 160 mm; rury lite SN12 w rurze ostonowej j.w.
- uszczelnienie konicow rury ostonowej
- przywrocenie do stanu pierwotnego drog, wjazdow, nawierzchni utwardzonych
—  kontrola robot.

MATERIALY

Ogdélne wymagania dotyezgce materiafow

Ogdlne wymagania dotyczgee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
ST -5.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 2. Wykonawca zobowigzany jest:
dostarczyé materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,
powiadomié Inzyniera o proponowanych zZrodlach pozyskania materialow przed
rozpoczegciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.

Beton
Beton B-15 powinien odpowiadaé PN-86/B-06250

Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-14501

Rury przeciekowe.

Jako rury przeciekowe nalezy stosowac rury stalowe przewodowe bez szwu wedlug
PN-80/H-74219 lub rury stalowe przewodowe ze szwem wedlug PN-79/H-74244 o srednicach
zgodnych z dokumentacja projekiowg.

Za zgodg Inzyniera mogqg by¢ zastosowane inne rury spelniajgce okreslone wymagania.

Rury przewodowe.

Rury przewodowe nalezy stosowac zgodnie z dokumentacjq projektowq i Specyfikacjami
Technicznymi dla obiektu liniowego dla ktorego wykonywany jest przecisk lub rura ostonowa

Skiadowanie materiatdw.

Wszystkie wyroby nalezy ukladac¢ wedlug poszczegolnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajqgcy statecznos¢ oraz umoSliwiajgey dostgp do poszczegolnych stosow lub pojedynczych
elementow. Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem
sie Sciekow sanitarnych i wod opadowych.

Rury.
Rury przeciekowe i ochronne nalezy skladowac pod zadaszeniem ukladajqc je w pozycji lezqeej jedno
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lub wielowarstwoweo i przestrzegajgc zasad okreslonych przez producenta. Pierwsza warsiwe rur
nalezy ulozy¢ na podktadach drewnianych zabezpieczajqgc klinami umocowanymi do podkladow
pierwszy i ostatni element warstwy przed przesunigciem.

SPRZET.
Ogolne wymagania sprzetu materialy podano w Specyfikacji Technicznej OST-B.00.00.
Sprzet do wykonywania prreciskow
Do wykonania robét zwigzanych z budowa sieci wodociggowej i przylgezy wodociggowych moze by¢
wykorzystany sprzet nizej podany lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- zurawie budowlane samochodowe
- maszyna do wiercen poziomych
- spawarka do spawania odcinkéw rur stalowych
- weiggarki rgezne i mechaniczne
- samochody skrzyniowe
- agregat prgdotworczy
- beczkowozy
— inny sprzet w zaleznoscei od potrzeb uzgodniony z Inzynierem

WYKONANIE ROBOT

Przeciski naleiy wykona¢ z rur stalowych. Rury powinny odpowiadaé srednicom podanym w
dokumentacji, odpowiadac gatunkowi okreslonemu w dokumentacji projektowej i miec¢ trwale wybite
oznakowanie.

Rury stalowe nalezy odcinkami przeciskac z komory przeciskowej za pomocq maszyny do
przeciskéw. Dlugosé odeinkow zalezy od mozliwosci wykonania dlugosci komory przeciekowe.
Lagczenia poszczegolnych odcinkow rur stalowych nalezy dokonac za pomocg spawania
elektrycznego. Miejsca spawania nie powinny posiadac, rozwarstwien, wzerow i ubytkow
powierzchniowych wigkszych niz 5% grubosci materialu i wigkszych niz 10% powierzchni. Ponadto
nie powinny mie¢ rys, pgknie¢ i innych wad. Do spawania zaleca si¢ stosowanie elektrod EP146.
Spawacze wykonujgcy zlgeza spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia specjalistyczne,
odpowiednie do zakresu wykonywanych robot udokumentowane wpisem do ksigzeczki spawacza.
Rury przeciskowe w komorze przeciskowej nalezy wlozyé na podkiadach ze spadkami podanymi w
dokumentacji projektowej na poziomie umozliwiajgcym wprowadzenie rury przewodowej na
rzednych podanych w dokumentacji projektowej.

Przeciski nalezy wykonywaé za pomocg maszyn przeciskowych ustawionych w komorze przciskowej.
Za zgodq InZyniera przejscia pod przeszkodami mogq byé¢ wykonane za pomocq przewiertu

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.
Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej Specyfikacji Technicznej i zaakceptowana przez Inzyniera. W
szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzednych zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z dokladnoscig do 1 cm
- sprawdzenie rzednych posadowienia rury przecikowej w komorze przeciskowej i odbiorowewyj
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg
- badanie zgodnosci ustawienia spadku rury przeciskowej w komorze przecikowej ze spadkiem
przewodu w dokumentacji projektowef

~  sprawdzenie prawidlowosci polgczenia przewodow

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczqcee podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogdlne " pkt
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D-04.03.01

OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

Okres§lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogéblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”™

MATERIALY

Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;:

— kationowe emulsje sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbud6éw asfaltowych 1 warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
—  kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inspektora.

Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0.4 do 0,6

Dokladne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zalezno$ci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora.

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

OgéIne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™



Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazac¢ sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow
czyszezacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i sluzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

— sprezarek,

— zbiornikow z woda,

— szczotek recznych.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
Oczyszezenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ciénieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna byc
oczyszezona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna byc¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dost¢pnych
recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania og6lne”.
Sprawdzenie jednorodnoéci skropienia i zuzycia lepiszcza

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.



D.04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogolne dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanyeh z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu robot.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektoweyj.

Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogdine wymagania dotyczgcee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqgce materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SS5T D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”

Rodzaje materialiw.

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczgeych
poszezegolnych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materiaféw
Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczqg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowq

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
goérnej krzywej gramicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze

przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. cz.1

Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa tamane g
Lp. Wyszczegolnienie Zuzel Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
I ~ nicza |  nicza nicza nicza nicza |  nicza )

1 | Zawartosé ziarn od 2 do od 2 od 2 do od?2 od 2 do od 2 PN-B-06714-
muniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 dol2 |15/3]
%% (m/m)

2 | Zawartosé nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wigcej niz ) i . 4 A 10 {513

3 | Zawartos¢ ziarn PN-B-06714-
nieforemnych o 43 33 40 ) ) 16 [4]
%(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartosé zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), 1 1 I ) i 1 !{3’—3_0448}
nie wigcej niz

5 | Wskaznik piaskowy po

Lo od30do | od30 do | od30 |od30do 70 BN-04/8931
phesisiroinye 70 70 do 70 - © 01726
zageszczeniu metodq
I Iub I wg PN-B-04481,

%
6 |Scieralnos¢ w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]
a) scieralnosé calkowita
po pelnej liczbie obrotow,
nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnosé czesciowa
po 1/5 peinej liczby
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35
Tablica 1. cz.2
Wymagania
Kruszywa naturalne uszywa lamane ;
Lp. Wyszezegolnienie - S Zuzel Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
R nicza nicza nicza _nicza___|  nicza nicza -

7 N!:zhs'rq.khw_os?, Yo(m/n), 25 4 3 5 p 8 PN-B-06714-
nie wiecej niz 18 [6]

8§ | Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 19 [7]
zamrazania, Yo(m/m), nie
wiecej niz

9 : ; PN-B-06714-
Rozpad krzemianowy i
zelazawy lgcznie, % - - - - 1 3 37 [10]
;m/r;:*) sl wigcw iz EN-BAMT1E

' oI 39/[11]
10 Zawqrrojé zw.f'qzké}v PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4 28 [9]
SO;, Y6(m/m), nie wigcej




iz

11 | Wskaznik nosnosci Wy PN-S06102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu s = 80 60 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu Is >
1,03

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sig

mozliwoscig korzystania z nastepujgeego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wodg. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny byé stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ .

Przygotowanie podioia

Podloze pod podbudowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podloza” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne™

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcjii na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszezanie nmieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcie wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rz¢dnych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig
wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10%
Jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.
Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robot




Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne "
Badania w czasie robdt

Czestotliwosé oraz zakres badaii | pomiarow ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badari zagesiczenia i nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kazde rozpoczete 100 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/w badanie do {geznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogolna
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu E »
do pierwotnego modulu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

Ba
E,

o o7

Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 em.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna byc wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezqeej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowg, z tolerancjq + 0,5
%. Rzegdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+ [ em, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Of podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projekiowanej o wigcej niz 5 cm.
Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnosé podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o Y
zkruszywa o | Wskaznik i inimainy moaut oaksztas-
wskazniku | zageszczenia z"vftlrksymaine HEigue cenia mierzony plytg o
—_— I ‘wié sprezyste pod kolem, mm Srednicy 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E;
obcigzenia
— — e oo ——— Ej —- - -
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 L.25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdine zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.



D.04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania ogolne dotyczgee
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgsé¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALY

Rodzaje materialow

Materialem do wykenania podbudowy z lkruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.
Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczgce rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”.

Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okrestonym w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.



D —05.03.05a

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFAL TOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1i WT-2 z 2010 r.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.
W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawee dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowigzany jest prowadzié¢ Zakladowq kontrolg produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywa¢ dla drég kategorii ruchu od
KRI do KR6. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Katrgoria Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR 1-2 ACS5S, ACSS, AC1IS
KR 3-4 ACSS, ACI11S
KR 5-6 ACS8S, AC11S?

U Podzial ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.
¥ Dopuszczony do stosowania w terenach gorskich.

szczegdlowe wymagania dotyczgce robdt
szczegélowe wymagania dotyczqee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe” .
MATERIALY
szczegolowe wymagania dotyczgee materialow

szczegblowe wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania szczegélowe ™.
Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowyeh podano w tablicy 2.
Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza

ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KRi — KR2 ACSS, ACSS, 50/70, 70/100 '




AC11S Wielorodzajowy 50/70

KR3 — KR4 | ACSS, AC11S 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5—KR6 | ACSS, ACI11S Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Marerialy do uszczelnienia potgczeri i krawedzi

Do uszczelnienia polgczen technologicznych (1. zigezy podluznych i poprzecznych z tego
samego materiatu wykonywanego w réznym czasie oraz spoin stanowigcych polgezenia roznych
materialéw lub polgczenie warstwy asfaltowej z urzqdzeniami obcymi w nawierzehni lub jg
ograniczajgcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowg wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat
technicznych

Grubos¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 em.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowaé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gorgco”. Dopuszcza sig inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do zigczenia warstw konstrukcji

Do zigczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgca z warstwg Scieralng)
nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami
wedlug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie warstwy
asfaltowe na gorgco.

SPRZET

szezegdlowe wymagania dotyczqee sprefu

szczegolowe wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe™

Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawea w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  ukladarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci ukladanej warstwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladkie,
—  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szczotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczqce,
—  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosani,
—  sprzet drobny.

TRANSPORT
szezegdlowe wymagania dotyczqcee fransportu

Szczegdlowe wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe .

Mieszanke — mineralno-asfaltowg — nalezy dowozi¢  na  budowg  pojazdami
samowyladowezymi w  zaleznosci od postgpu robot. Podczas tramsportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed SSTygnigciem i doplywem powielrza
(przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transporiu
mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnial ulrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny
by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uizywaé tvlko srodki antyadhezyjne
niewplywajgce szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT

szezegdlowe zasady wykonania robor

szczegdlowe zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania

szezegolowe”,

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robot Wykonawea dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
skladu mieszanki mineralno-asfaltowej.
Wymagane wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sq nizej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartosé¢ lepiszeza do betonu asfaltowego do
warstwy scieralnej dla ruchu KRI-KR2 [65]

g Przesiew, [% (m/m)]
Wicswaic ACSS ACSS ACIIS
Wymiar sita #, fmm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5.6 90 100 70 90
2 40 63 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
Sawe ’“"“2 leplase Buinto Buins,s Binsé
mintmum

Wymagane wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

ruchu KR1 + KR2 [65]

do warstwy scieralnej, dla

Warunki
Wiasciwosé zageszczani Metoda i warunki ACSS ACSS ACIIS
awg PN-EN badania
13108-20
[48]
Zawartosé e
wolnych g’ e uf;{i(ﬂ;:} PN-E[A; ; ]2697_8 ;Ii mind,0 ;m.'nf.ﬂ :jmm,r?
przestrzeni uderzer . 4 max3,0 max3,0 maxd, 0
Wome_ ; C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzenie 2 250 4 VFBinrs VFBuinzs VFBuyins
wypelnione i 331, VFBuinss | VFBuinss | VFBuinss
lepiszczem - p.-3
Zawartos¢
wolnych C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzeni ie, 2x50 [33], VMA inrs VMA yints VMA pints
w mieszance uderzen p.5
mineralnef
PN-EN 12697-12
Odpornos¢ na C 1. [’“gi’:}ns przech({iji;anie w TSR
dzialanie wody @ Li;'er-eri 40°C z jednym ITSR9 TSR it
a cyklem zamrazania,
badanie w 25°C

“ Ujednolicong procedurg badania odpornosci na dzialanie wody podano w WT-2 2010 [65]

w zalgezniku 1.




Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°CJ

Asfalt 50/70
Asfalt 70/100

Wielorodzajowy-35/50
Wielorodzajowy-50/70

od 140 do 180
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180

PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

od 130 do 180
od 130 do 180

Przygotowanie podioza

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigigea lub stara warstwa Scieralna) pod
warstwe Scieralng z betonu asfaltowego powinno byé na calej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—~  czyste, bez zanieczyszezenia lub pozostalosci luznego kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
—  suche.

Wymagana rownosc¢ podiuzna jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczgcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne [67].

Maksymalne nierownosci podloza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymalna nieréownosc
Klasa drogi Element nawierzchni podloza pod warstwe
scieralng [mm]
A, S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wlgczania 6
i wylgezania
GP Jezdnie lgcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i
wylgezania, postojowe, jezdnie Igcznic, 8
utwardzone pobocza
Z L. D Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwnosei sq wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréownaé podloze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz wrzgdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowg. Z podloza powinien byc
zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podfoza nalezy usungc.

Nierownosci podloza (w tym powierzchnig istniejgcej warstwy Scieralnej) nalezy
wyréwnacé poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownawczej.

Wykonane w podtozu faty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. faty z asfaitu lanego w
betonie asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposib ubytki wypelni¢ materialem o
wlasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypelnié betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polgczenia miedzy warstwami technologicznymi  nawierzchni
powierzchnia podioza powinna by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Na podlozu wykazujgeym zniszezenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan
poprzecznych zaleca sig stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykéw wedlug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polgczenia
migdzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzehni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgczenia miedzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody migdzy
warsiwami.



Skropienie lepiszczem podioza (np. z warstwy wigzgcej asfaltowej), przed ulozeniem
warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na
pozostale lepiszeze, tf. 0,1 + 0,3 kg/n?’, przy czym:

—  zaleca sig stosowad emulsie modyfikowang polimerem,

—  ilo$¢ emulsji nalezy dobraé z uwzglednieniem stanu podloza oraz porowatosci mieszanki ;
Jjesli mieszanka ma wiekszg zawartosé wolnych przestrzeni, to nalezy uzyé wigkszq ilosé
lepiszcza do skropienia, kiore po ulozeniu warstwy Scieralnej uszczelni jg.

Skrapianie podfoza nalezy wykonywa¢ rownomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sig skrapianie reczne lancg w migjscach trudno
dSSTepnych (np. Scieki uliczne) oraz przy wrzgdzeniach usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych. W razie potrzeby wurzqdzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.
Skropione podioze nalezy wylgezy¢ z ruchu publicznego przez zmiane organizacyi ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno by¢ skropione 0,5 h przed
ukladaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampg zamontowanq na rozkladarce.

Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podloza pod rozkladang warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowg asfaltowg nalezy whudowywaé w  odpowiednich
warunkach atmosferycznych.

Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podezas silnego
wiatru (V > 16 m/s)

Minimalna temperatura otoczenia na wysoko$ci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimaina temperatura otoczenia [°CJ
przed przystgpieniem do robot w czasie robot
Warstwa Scieralna o grubosci > 3 0 +5
cm
Warstwa Scieralna o grubosci < 3 +5 +10
cm

Wiasciwosci warstwy AC

Projektowana Wskaznik Zawartos¢ wolnych
Tvp i wymiar grubosé warstwy SRR, przestrzenl w
zageszczenia

mieszanki technologicznej 8¢ o warstwie
[em] [ [% ()]

AC5S, KRI-KR2 2,0+4,0 > 98 1,5+4,0
ACSS, KRI-KR2 25+45 >98 1,5+4,0
ACI1S, KRI-KR? 3.0+50 > 98 1,5+40
ACS8S, KR3-KR6 2,5+4,5 > 98 3,0+5,0
ACI1S, KR3-KR6 3,0+50 >98 3,0+5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarkg wyposazong w
uklad automatycznego sterowania grubosci warstwy [ ulrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacjq projektowg. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sig whudowywanie
reczne.

Grubos¢ wykonywanej warstwy powinna byé sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomiernie zageszczone cigzkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscig
wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

szezegolowe zasady kontroli jakosci robot

szczegolowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegofowe "



Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyltki
Warstwa asfaltowa
Grubosé warstwy oraz ilos¢ materialu

Dopuszczalne odchylki grubosci warstwy scieralnej wynoszq 10 [%)].
Badanie grubosci Wykonawca winien wykonaé i przekazad Inspektorowi w ilosci : 1 szt na
kade rozpoczete 100 mb drogi. Badanie nalezy wykonac w miejscu wskazanym przez inspektora.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowg, z tolerancig + 0,5%.

Pozostale wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny byé zgodne z dokumentacjqg projektowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno réznic sie od dokumentacji projektowej o + 5 em.

Zlgcza podluine i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne i zwigzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajgce warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

Wyglgd zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacji, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegdlowe zasady obmiaru robét

szczegdlowe zasady obmiaru robot podano w SST — D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe”.
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA WIAZACA i WYROWNAWCZA
wg WT-1i WT-2 z2010r.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy wigzqcej i wyréwnawczej z
betonu asfaltowego

Zakres stosowania §SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy wigiqcej I wyrownawczej z betonu
asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WI-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W przypadku produkcji
mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowigzany jest prowadzi¢ Zakiadowg kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8§.4.1.5.

Warstwe wigzgcq i wyrdownawczg z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla
drog kategorii ruchu od KR1 do KR6.

Stosowane mieszanki

Kategoria " . . y
ruclis Mieszanki o wymiarze D", mm
KR I-2 ACIIW? _ACI6W
KR 3-4 ACI6W, AC22W
KR 5-6 ACI6W, AC22W

Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” .

MATERIALY
Ogdine wymagania dotyczgcee materialow
Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Lepiszeza asfaltowe

Nalezy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg
PN-EN 14023 [59].
Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigzgcej i wyrownawczej z betonu asfaltowego

Kategoria |  Mieszanka | Gatunek lepiszcza




ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KRI - KR2 | ACIIW,ACI6W 50/70 :
KR3 — KR4 | ACI6W,AC22W 35/50, 50/70, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50, 50/70
KR5—KR6 | ACI6W AC22W 35/50, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50
Kruszywo

Do warstwy wigzqcej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego nalezy stosowad
kruszywo wedlug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejmujgce kruszywo
grube , kruszywo drobne i wypelniacz. Kruszywa powinny spelniaé wymagania podane w
WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 8, 9, 10, 11.

Materialy do uszczelnienia polgczen i krawedzi

Do uszczelnienia polgczen technologicznych (1. zlgezy podluznych i poprzecznych
z tego samego materialu wykonywanego w réinym czasie oraz spoin stanowigeych
polgczenia réznych materialow lub polgczenie warstwy asfaltowej z urzgdzeniami obcymi
w nawierzchni lub jq ograniczajgcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowq wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub
aprobat technicznych

Grubosc materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
~  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,

—  niemniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.

Do uszezelnienia krawedzi nalezy stosowacé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27],
asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metodg na gorgco”. Dopuszcza
si¢ inne rodzaje lepiszeza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do zlgczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgea z warstwg
Scieralng) nalezy stosowa¢  kationowe emulsje asfaltowe Ilub kationowe emulsje
modyfikowane polimerami wedlfug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009
punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [66].

Emulsje asfaltowg mozna skladowaé w opakowaniach transportowych lub w
stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewaé emulsji do
opakowan i zbiornikow zanieczyszczonych materialami mineralnymi.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogélne”.

Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazacé
sig mozliwosciq korzystania ze sprzetu dSSTosowanego do przyjetej metody robét, jak:
—  ukladarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci ukladanej warstwy,
—  skrapiarka,
- walce stalowe gladkie,
—  walce ogumione
—  szezotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczgce,
—  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
—  sprzet drobny.




TRANSPORT
Transport materialow

Mieszanke mineralno-asfaltowg  nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami
samowyladowczymi w zaleznosci od postgpu robot. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna byé zabezpieczona przed ostygnigciem i doplywem
powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyine lub ogrzewane itp.). Warunki i czas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewniaé utrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw  uzywanych do
transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé
tvlko srodki antyadhezyjne niewplywajgce szkodliwie na mieszanke.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdlne”.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dSSTarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy wigzqcej i wyrownawczej, dla ruchu KR1-KR6 [65]

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé ACIIW ACI6W ACI6W AC22W
KRI1-KR? KRI1-KR2 KR3-KR6 KR3-KR6
Wymiar sita #, fmm] | od do od do od do od do
3.5 - - - - - - 100 -
22,4 - - 100 - 100 - 90 100
16 100 - 90 100 90 100 635 90
11,2 90 100 65 80 70 90 - -
8 60) 85 - - 55 835 45 70
2 30 55 25 55 25 50 20 45
0,125 6 24 5 15 4 16 4 12
0,063 3,0 8,0 3,0 8,0 4,0 10,0 4,0 10,0
Z{%‘W_ﬂ!'.ff).?fj iepwzcza, er‘m‘,ﬁ Bnaiﬂ4.4 Bme‘nd‘,d Bm:’u4.2
minimum

Wymagane wlasciwosci  mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy wigzgcej i
wyrewnawczej, dla ruchu KR1 + KR2 [65]

Warunki
zageszczani ; .
Wiasciwosé | a we PN-EN Me”"gj a;a‘:fa"“"’“ ACIIW ACI6W
13108-20
[48]
Zawartosé C.1.2,ubijan y v
woln ]JCh Ie, 2x50 PN-EN 12697-8 [3 3], it 3,0 min 3,0
i ; o 4 Va6 Viax 60

przesirzeni uderzen P
Wolne "
przestrzenie fz“' - “g‘{ﬁ; PN-EN 12697-8 [33], VEByin o5 VEBuin g0
wypefnione m’fer"eﬁ p. 5 VFBuinso VFBinso
lepiszczem -
Zawartosé C.1.2,ubijan VMA win 14 VMA min 14
T — i 250 PN-EN [2697-8 [33],




przestrzeni w
mieszance uderzen p.5
mineralnej

PN-EN 12697-12 [35],
Odpornosé na | C.1.1ubijan przechowywanie w
dzialanie ie, 2x35 | 40°Cz jednym cyklem ITSRs ITSRyw
wody uderzen zamrazania, “

badanie w 25°C

Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 35/50
Asfalt 50/70
Wielorodzajowy 35/50
Wielorodzajowy 50/70

PMB 25/55-60

od 155 do 195
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180
od 140 do 180

Przygotowanie podloza
Podloze (podbudowa [ub stara warstwa Scieralna) pod warstwe wigzgeq lub
wyréwnawczq z betonu asfaltowego powinno byé na catej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—  czyste, bez zanieczyszczenia lub pozSSTalosci luznego kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
—  Ssuche.
Wymagana rownos¢ podluzna jest okreslona w rozporzgdzeniu dotyczqcym

warunkéw  technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi  publiczne  [67].
Maksymalne nieréwnosci podloza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy
asfaltowe
Maksymalna nieréwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podtoza pod warstwe
wigzgeg fmm]
A4S Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigczania 9
n i wylgezania
Jezdnie lgcznic, jezdnie MOP, utwardzone
GP 10
pobocza
Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i
G wylgczania, pSSTojowe, jezdnie lgcznic, 10
utwardzone pobocza
Z. LD Pasy ruchu 12

Jezeli nierownosci sq wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrdwnaé podioze.

Rzg¢dne wysokosciowe podioza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jq
ograniczajgcych powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq. Z podloza powinien byé
zapewniony odplyw wody.

Nieréwnosci podloza (w tym powierzchnig istniejgcej warstwy Scieralnej) nalezy
wyréwnac poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podfozu laty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. laty z asfaltu
lanego w betonie asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposéb ubytki wypetnié
materiatem o wiasciwosciach zblizonych do materialu podstawowego (np. wypelnié
betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polgczenia migdzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podiloza powinna byé w ocenie wizualnej chropowata.




Szerokie szczelinyg w podlozu nalezy wypelni¢ odpowiednim materialem, np.
zalewami drogowymi wedlug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi
materialami wedlug norm lub aprobat technicznych.

Na podlozu wykazujgcym zniszczenia w pSSTaci siatki spekan zmeczeniowych lub
spekan poprzecznych zaleca sig stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki
mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedlug norm lub aprobat
technicznych. Polgczenie miedzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia
polqczenia migdzy warstwami i ich wspdlpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni
ruchem.

Padloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgezenia
migdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem
wody miedzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podloza (np. podbudowa asfaltowa), przed ulozeniem
warstwy wigzqcej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanej w
przeliczeniu na Pozostale lepiszcze, tj. 0,3 + 0,5 kg/n?’, przy czym:

—  zaleca sig stosowa¢ emulsje modyfikowang polimerem,

— ilos¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podloza oraz porowatosci
mieszanki ; jesli mieszanka ma wigkszq zawartosé wolnych przestrzeni, to nalezy uzyé
wiekszq ilosc lepiszcza do skropienia, kiore po ulozeniu warstwy Scieralnej uszezelni
Ja.

Skrapianie podloza nalezy wykonywaé réwnomiernie stosujgc rampy do
skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sig skrapianie reczne lancg
w migjscach trudno dSSTepnych (np. Scieki uliczne) oraz przy urzqdzeniach usytuowanych
w nawierzchni lub jq ograniczajqcych. W razie potrzeby urzqdzenia te nalezy zabezpieczyé
przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wylqczy¢ z ruchu publicznego przez zmiane
organizacyi ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podloze powinno byé skropione 0,5 h
przed ukladaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampg zamontowang na rozkladarce.

Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podtoza pod rozkiadang warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowq asfaltowq nalezy wbudowywaé w odpowiednich
warunkach. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej
podczas silnego wiatru (V > 16 m/s).

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania
warstwy wigzgceej lub wyrownawczej z betonu asfaltowego

Ruscsat vohie Minimalna temperatitra otoczenia [°CJ
jid przed przystgpieniem do robdt w czasie robot
Warstwa wigzgea 0 +5
Warstwa wyrownawcza 0 )
Wilasciwosci warstwy AC
Projektowana 55 Zawartos¢ wolnych
Typ i wymiar grubosé warstwy 7awsjcfl:r;:r‘a przestrzeni w
mieszanki technologicznej zage [Z;/} 2 warstwie
[em] : [%(v/v)]
ACIIW, KRI+-KR2 4,0+ 10,0 >98 35+70
ACI6W, KRI+-KR2 3.0+100 > 98 35+70
ACI6W, KR3+KR6 50+10,0 =98 45+80
AC22W, KR3+KR6 7,0+ 10,0 =98 4,5+8,0




Mieszanka  mineralno-asfaltowa powinna  byé  wbudowywana rozkladarkg
wyposazong w uklad automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania
niwelety zgodnie z dokumentacjg projektowg. W miejscach niedSSTepnych dla sprzetu
dopuszeza sig whudowywanie reczne.

Grubosé wykonywanej warstwy powinna byé sprawdzana co 25 m, w co najmniej
trzech miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny byé rownomiernie zageszczone cigzkimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe
gladkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

szezegolowe zasady kontroli jakosci robot

szczegolowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania szczegélowe” .

Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczaine odchytki
Warstwa asfaltowa
Grubosc warstwy oraz ilos¢ materialu

Dopuszczalne odchylki grubosci warstwy Scieralnej wynoszq 10 [%)].

Badanie grubosci Wykonawca winien wykonaé i przekazad Inspektorowi w ilosci : I szt
na kaide rozpoczete 100 mb drogi. Badanie nalely wykonacé w miejscu wskazanym przez
Inspektora.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokwmentacjg projekiowg, z toleranciq +
0,5%.

Pozostate wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno réznic¢ si¢ od dokumentacji projektowej o
+5cm.

Zlgeza podluzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byé réwne i
zwigzane, wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce
warstwy powinny by¢ w jednym pozionie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacyi, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegoltowe zasady obmiaru robot

szczegolowe zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe ",



D.05.03.23a

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ DLA
DROG I ULIC ORAZ PLACOW I CHODNIKOW

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowef specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Zakres stosowania SST

zczegolowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i przy zlecaniu i realizacji robét.
MATERIALY

Ogdine wymagania dotyczqce materialow
Ogdilne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadac aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke (Instytut

Badawczy Drég i Mostow).
Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej.

Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchniq z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé wymaganiom wilasciwej SST
lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczgee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine ",
Sprzet do wykonania nawierzehni

Ukladanie betonowej kostki brukowej moze odbywac¢ sie:

a) recznie, zwlaszcza na malych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzgdzeni ukladajgcych (ukiadarek), skladajgcych si¢ z wézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia;
urzgdzenie to, po skohczonym ukladaniu kostek, mozna wykorzystaé do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowa¢ specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarczg).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wykladzing elastomerowg,

chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

WYKONANIE ROBOT

OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .

Podloze i koryto

Grunty podloza powinny byé niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjq projekiowg.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami

Koryto musi mieé skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjq projektowg




Konstrukcja nawierzchni
Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowq.

Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej powinien byé¢ zgodny z
dokumentacjq projektowgq.

Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg.
Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubosé powinny byé zgodne z dokumentacjqg projektowaq.
Na podsypke nalezy uzyé mialu kamiennego granitowego lub bazaltowego 0-4mm (jezeli dokumentacia projektowa
nie przewiduje innego materiafu).

Ukladanie nawierzehni z betonowych kostek brukowych

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej grubosci. Na wigkszym fragmencie
robot zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiafu, w ktorej niedopuszczalne sq rézne odcienie
wybranego koloru kostki.

Ukladanie kostki mozna wykonywacé recznie lub mechanicznie.

Ukladanie reczne zaleca si¢ wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwlaszeza skomplikowanych pod wzgledem
ksztaltu lub wymagajgeyveh kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni oraz roznych wymiarow i ksztaltow kostek,
Ukladanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Ukladanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywa¢ na duzych powierzehniach o prostvm ksztalcie, tak aby ukladarka
mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich ufozenia z wymagang dokladnoscig. Kostka do ukiadania
mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi byé odpowiednio przygotowana przez
producenta, tj. ulozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dolozenia polowek i dziewigtek, przy czym kazda warstwa
na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Ukladanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracq brukarzy, kiorzy uzupelniajq przerwy, wyrabiajq luki, dokiadajq kostki
w okolicach studzienek i kraweznikiw.

Kostke uklada si¢ okolo 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza
sig.

Powierzchnia kostek polozonych obok wrzgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazdw itp.) powinna
trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzqdzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
sciekowych (sciekdw).

Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. poléwek i dziewigtek, majgcych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupelnia sig kostkq cietq, przycinang na
budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczq itp.).

Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocq zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z oslong z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe mogq by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdluznym kostki,

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cafe.

Spoiny i szczeliny dvlatacyjne

Spoiny

Szerokosc spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosic od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiosciennych kostek brukowych zaleca sig¢ aby osie spoin pomigdzy diuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kgt 45°, a wierzcholek utworzonego kqta prostego pomiedzy spoinami mial
kierunek odwrotny do kierunku spadku podluznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypelnic:

a) piaskiem lub
b) zaprawg cementowo-piaskowq zgodnie z zaleceniem projektu lun Inspoktora Nadzoru.

Szezeliny dylatacyjne

W przypadku ukladania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-
piaskowg, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyinych w odleglosciach nie wigkszych niz co 8 m. Szerokosé



szezelin dylatacyjnych powinna umozliwiac przejecie przez nie przemieszezen wywolanych wysokimi temperaturami
nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna byé mniejsza niz 8 mm,

Pielegnacja nawierzehni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnig na podsypce piaskowej ze spoinami wypelnionymi piaskiem mozna oddaé do uzytku bezposrednio po jej
wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zaprawag cementowo-piaskowq, po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywad jg w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uplywie od 2 tygodni (przy temperaturze sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do
3 tvgodni (w porze chlodniejszej) nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna oddaé do uzytku.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakesci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Badania przed przystgpieniem do robdt

Przed przystgpienient do robot Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
— aprobate techniczng,
— certyfikat  zgodnosci lub deklaracjie zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kostek, w przypadku zgdania ich przez Inzyniera,

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonaweq .

ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-06.01.01
(HUMUSOWANIE, DARNIOWANIE, OBSIANIE TRAWA)

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robdt zwigzanyveh humusowaniem

Zakres stosowania SST
Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot .

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczqg zasad prowadzenia robot zwigzanych humusowaniem
humusowaniem, obsianiem, darniowaniem terenu przydroznego;

Humusowanie - zespdl czynnosci przygotowujqeych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinnej, obejmujgcy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

MATERIALY
. Ogdlne wymagania dotycigce materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w  SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt 2.

Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowéw i §ciekow objetymi niniejszq SST sq:
— darnina,
— ziemia urodzajna,

Darnina

Darning nalezy wycinac z obszaréw polozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy przeprowadzaé przy
uzyciu specjalnych plugoéw i krojow. Platy lub pasma wycigtej darniny, w zaleznosci od gruntu na jakim bedg ukiadane,
powinny miec szerokosé od 25 do 50 cm i grubosé od 6 do 10 em.

Wycigta darnina powinna byé w krotkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie jest od razu whudowana, nalezy
uklada¢ warstwami w stosy, strong porostu do siebie, na wysoko$¢ nie wigkszg niz 1 m. Ulozone stosy winny byé
utrzymywane w stanie wilgotym w warunkach zabezpieczajgcych darning przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30
dni.

Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawierac co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna byé wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obeych. W przypadkach watpliwych Inzynier
moze zleci¢ wykonanie badar w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastgpujgcym kryteriom:

a) optymalny skfad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartosé fosforu (P:0s) > 20 mg/m’,

¢) zawartos¢ potasu (K.0) > 30 mg/m’,

d) kwasowosé pH >35.5.

Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig stosowac mieszanki
traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajgce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4]



WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna siggac poza gorng krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm,

Grubos¢ pokrycia ziemiq urodzajng powinna wynosic od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznosci od
gruntu wystepujgcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywaé rowki
poziome lub pod kgtem 30 do 45° o glgbokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe ziemi
urodzajnej nalezy zagrabic (pobronowac) i lekko zagescié przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Obsianie trawq ferenu

Obsianie trawq powinno by¢é wykonywane zgodnie z specyfikacjq producenta mieszanki traw, Przed przysigpieniem do
siewu ziemig nalezy odpowiednio przygotowac i zniwelowac usungé resziki roslin.

Powierzchnie wyréownac szpadlem, zebrac kamienie, a nastgpnie réwno ubic ziemie.

Wysiewanie nasion

Trawe siejemy gdy ziemia jest wilgotna i nagrzana, nie zaleca si¢ siania w czasie opadéw lub przy wietrze. Srednio na
100 m2 trawnika wychodzi od 3 do 4 kg mieszanki. Dokladne dozowanie umieszczone zgodnie z zaleceniami
producenta

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosei z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, igczna powierzchnia nie
porosnigtych miejsc nie powinna byé wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych
nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m’. Na zarosnigtej powierzchni nie mogq wystepowad
wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakesci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych szczelin i obsunieé, czy
poszczegolne platy darniny nie wyrdzniajq si¢ barwg charakteryzujgeq jej nieprzydatnosé oraz czy szpilki nie wystajg
ponad powierzchnig. Na powierzchni ok. 1 m’ nalezy sprawdzié¢ dokladnosé¢ przylegania poszczegéinych platow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogalne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
— m’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umocnionych przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
8. ODBIOR ROBOT
Ogdine zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne ' pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D.08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

IWSTEP

1L.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej speeyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqee wykonania i odbioru robér
gwigzanych z ustawieniem kraweinikéw betonowych

1.2. Zakres stosowania SS§T
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu

robadt opisanych wyzej.
1.3. Zakres robort objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw:
— betonowych na tawie beionowej z oporem lub zwyklej,
- betonowych wtopionych na tawie betonowej, Zwirowej lub tluczniowej,

Szczegolowy zakres robét objetyeh platmosciq obejmuje:

| zakres rzeczowo-ilosciowy zgodny 7 przedmiarem robét |

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt
2

2.2, Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sq:

—  krawezniki betonowe 15x22x100 lub 15x30x100

— cement do podsypki i zapraw,

- weda,

- materialy do wykonania lawy pod krawgzniki.

2.4. Krawginiki betonowe - wymagania techniczne

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00

Wymagania techniczne stawiane betonowym kraweznikom

Krawezniki betonowe powinny posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke (Instytut Badawezy
Drog i Mostow).

Krawezniki betonowe powinnay odpowiadac wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej.

Wymiary kraweznikéw zgodnie z dokumentacjq projektowq. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegélow nalezy uzyé
typowych kraweznikéw betonowych typu lekkiego o wymiarach 135x30x100 lub 15x22x100.

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny byé bez rys, peknigc i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie
elementow powinny by¢ rowne i prosie.

Dopuszezalne wady oraz uszkedzenia powierzehni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny
preekraczac wartosei podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikdw betonowych

Dopuszezalna wielkosé wad i
Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklgstosc lub wypuklosé powierzchni kraweznikéw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia ograniczajgcych  powierzchnie  gorne ed /
krawedzi | narozy (Scieralne), mm Jredoplsecraene
ograniczajgcych pozostale
powierzchnie:
- liczba max 2, 2
- diugosc, mm, max 20 40
- glebokos¢é, mm, max 6 10

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowq powinien odpowiadac wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-
praskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,32,5",
odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,, 1" i odpowiadad wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Zgodnie z dokumentacjg profjektowq. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegolow nalezy whudowad krawezniki na igwie
z betonu C12/15.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na gorqco, powinna odpowiadaé wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub
aprobaty technicznej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgcee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdine " pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykenania robor

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywacé zgodnie =z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa 2wirowa

Lawy 2wirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje sig jednowarstwowe przez zasypanie koryta Zwirem i zageszczenie go polewajgc
wadg.

Lawy o wysokosci powyzej 10 em nalezy wykonywaé dwuwarstwowo, starannie zageszczajqe poszczegdlne warstwy.

5.3.2. Lawa Huczniowa

Lawy nalezy wykonywad przez zasypanie wykopu koryta Huczniem.

Tiuczen nalezy starannie ubic¢ polewajgc wodqg. Gérng powierzchnie lawy Huczniowef nalezy wyrdwnad klincem i ostatecznie
zagescid.

Przy grubosci warstwy tucznia w lawie wynoszqgeej powyzej 10 cm nalezy fawe wykonac¢ dwuwarstwowo, starannie zageszczajge
poszezegdlne warstwy.

5.3.3. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wyvkonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.



Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien byé
wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonmywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3]. przy czym nalezy
stosowaé eo 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masq zalewowg.

3.4. Ustawienie kraw¢inikow betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikdw

Swiatto (odleglos¢ gormej powierzchni krawgznika od jezdni) powinno byé zgodne z usialeniami dokumentacji projektowej, a w
przypadku braku takich ustaleri powinno wynosic od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjqtkowych (np. ze wzgledu na |, wyrobienie”
Scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 em lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngirzna sciana krawgznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, 2wirem, thiczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawgznikéw powinne byé zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na lawie zwirowej lub thiczniowej

Ustawianie kraweznikow na lawie zwirowej i uczniowej powinno byé wykonywane na podsypce z piasku o grubosci warstwy od 3
do 5 cm po zageszczeniu,

5.4.3. Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowej
Ustawianie krawgznikéw na tawie betonowej zgodnie = dokumentaciq projektowg.
3.4.4. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelnié zwirem, piaskiem lub zaprawqg cementowo-
piaskowgq, przygotowanq w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawq cementowo-piaskowg stosuje si¢ wylgeznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowey.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawq nalezy oczysci¢ i zmyé wodq. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypee cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masq
zalewowq nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robdt
Ogélne zasady kontroli jakosei robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pki 6.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdzaé wymiary koryia oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu,
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 em. Zageszczenie podloza powinno byé zgodne = pht 5.2,

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzaé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, kiére wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego
kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, kiére wynosi + 1 cm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,

¢) rownoesé gornej powierzehni kraweznikoéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde 100 m kraweznika,
trzymetrowej laty, przy czvm przeswit pomiedzy gorng powierzchniq kraweznika i przylozong latq nie moze przekraczaé I cm,

d) dokiadnosé wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny muszq byé wypelnione catkowicie na pelng glgbokosé.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonawcg .

ODBIOR ROBOT

Ogdline zasady odbioru robor
Ogdine zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
I.1. Przedmior SS§T
1. Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyezqee wykonania i odbioru robot

zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego

1.2. Zakres stosowania SST
zczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu i wykonaniu

robdt opisanych wyzej.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne
od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreflenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5, Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne " pkt
2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sq:

— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 (9] i BN-80/6775-03/01 [8],
—  Zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.4. Betonowe obrzeia chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Kszialt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza R B B h r
o 75 (1] 20 3
- 100 6 20 3
75 & 30 3
Ow 90 8 24 3




| 100 ] 5 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odehytki wymiardw obrzezy

Dopuszczalne odehytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pgknigc i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny
by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen

: . Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestosc lub wypuklosé powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajgcych  powierzchnie  gorne ;
i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczaine
krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostafe

powierzchnie:

liczba, max 2 2

diugosé, mm, max 20 40

glebokosé, mm, max 6 10

2.5. Materialy na fawe i do zaprawy

Zwir do wykonania lawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-08.01.01 , Krawezniki
betonowe " pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ” pkt 3.
3.2, Sprzet do ustawiania obrzely

Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

Transport obrzezy zgodnie z wymaganiami producenta
5. Wykonanie robat

5.1, Ogolne zasady wykonania robor
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne " pki 5.
5.2, Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywaé zgodnie = PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu pewinny odpowiadaé wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.



5.3. Podloie lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowié rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (lawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 em po zageszczeniu. Podsypke flawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta 2wirem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem wodg.

5.4. Ustawienie betonowych obrzesy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykenanym podlozu w miejscu i ze $wiatlem (odleglosciqg gdrnej powierzchni
obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zewnglrzna Sciana obrzeza powinna byc obsypana piaskiem, Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Speiny nie powinny przekraczal szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawgq cementowo-piaskowg w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodq. Spoiny muszq byé wypelnione calkowicie na pelng glebokos¢.,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdit podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne " pkt 6.
6.2. Badania przed priystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawea powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia betonowych
obrzezy chodnikowych i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi do akeeptacyi.

Sprawdzenie wyglgdu zewngtrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystgpujqeyeh na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glebokosci
uszkodzen nalezy wykonac za pomocq przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do | mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzié z dokfadnosciq do | mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kqtéw prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez
przylozenie kqtownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnosciq do 1 mm.Badania pozostatych materiatéw
powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze 2wiru lub piasku -zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wwmaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, kiére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gdrnej plaszczyzny obrzeza , ktdre moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kiore powinno wykazywaé calkowite wypelnienie badanej spoiny na pelng
glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne " pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowq jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pki 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2, Odbidr rebor zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcyeh i ulegajqcych zakryciu podlegajq:
—  wykonane koryto,
—  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK

WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykenaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych ,wodociggowych i telefonicznych .

Zakres stosowania SST
Szezegolowa specyfikacja techniczna( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i

odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowej :

-wlazow kanalowych studni rewizyjnych kanalizacji deszczowej i sanitarnej
-zaworéw wodociggowych

-studzienek telefonicznych .

MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczgce materialéw

Qgdlne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzyé:

a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiorki otaczajgcej nawierzchni, nadajgce sie do
ponownego whudowania,

b) materialy nowe, bedgce materialem uzupeiniajqgcym, tego samego typu, gatunku i wymiardw, jak material rozbiérkowy,
odpowiadajgce wymaganiom:

- SST D-03.02.01 [2] w przypadku materialow do naprawy studzienki,

- SST, wymienionych w pkcie 3.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materialow potrzebnych do ulozenia nowej
nawierzchni.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgee sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.

Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawea przystepujgey do wykonania naprawy, powinien wykazaé si¢ mozliwosciq korzystania z
nastepujgeego sprzefu:

- pily tarczowey,

- mlota pneumatycznego,

- sprezarki powietrza,

- dZwigu samochodowego,

- zageszczarki wibracyjnej,

- sprzetu pomocniczego (szczotka, lopata, szablon itp.).

TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ [1] pkt 4.



Transport materialow
Transport nowych materialow do wykonania naprawy, powinien odpowiadad wymaganiom okreslonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materialow do naprawy studzienki,

WYKONANIE ROBOT
Ogalne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podlegajgce naprawie
Uszkodzenie studzienek urzgdzen podziemnych wystgpuje, gdy roznica pozioméw pomiedzy:

- kratkq wpustu ulicznego a gorng powierzchnig warstwy Scieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 em,
- wlazem studzienki a gorng powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajgcej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:

roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

- wyzhaczenie powierzchni podlegajgcef naprawie,

wykonanie naprawy

- naprawe uszkodzonej studzienki,

- ulozenie nowej nawierzchni.

Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

- ustaleniu sposobu deformacji studzienfki,

- okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,

- wslepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,

- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzqdzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokdl
zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nada¢ ksztalt prostokgtnej figury geometrycznej.
Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji pionowej
studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez InZyniera, obejmuje:

-zdjecie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki Sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzqdzenia podziemnego,
-rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokol studzienki:
- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -z
pionowym wycigciem krawedzi uszkodzenia pilg tarczowq i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
mlotow preumatycznych, drggow stalowych itp.,
-rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, pivt zelbetowych pod studzienkq, kregow
podpoerowych itp.),
-zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pebocze, chodnik lub miejsce
skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materialu przydatnego do dalszych robot,
-szczegdlowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie konicowej decyzji o sposobie naprawy
wykorzystaniu istniejgcych materialow,
-sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wlazowego) z
ew, uzupelnieniem ubytkow,
-w przypadku niewielkiego zapadniegcia -poziomowanie gornej czesci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzer wigkszych -wykonanie deskowania oraz ulozenie i zaggszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu
powierzehni (jezdni, chodnika, pasa dzielgeego itp.), a takze rozebranie deskowania,
-osadzenie przyvkrycia studzienki lub kratki sciekowej z wykorzystaniem istniejgcych lub nowyeh materialow oraz ew.
wWyréwnaniem zaprawq cementowq.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano wSST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.

Badania przed przystgpieniem do robot



Przed przystgpieniem do robét Wykonawea powinien:

- uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgee wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci,
ew. badania materialow wykonane przez dostawcdw itp.),

- sprawdzié¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow = tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacyi.

OBMIAR ROBOT
Ogdalne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”™ [1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 szt.

ODBIOR ROBOT

Qgolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajqeych i ulegajqeych zakryciu podlegajq:
- roboty rozbiorkowe,

- naprawa studzienki.

Odbidr tych robdt powinien byc zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] oraz niniejszej
SST.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyezgcee podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogélne” pkt
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WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z humusowaniem i obsianiem trawg

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacfi robot wymienionych wyzej

Zakres robit objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
— plantowaniem powierzchni pod trawniki,
— zakladaniem i pielegnacjq trawnikow,
— humusowaniem i obsianiem zestawem nasion traw.
MATERIALY
Ogilne wymagania dotyczqce materialdw

Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
. Wymagania ogdlne”
Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujqce charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby mogq by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku rozkladu réznych odpadkéw
roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewéw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w warunkach zapewniajgcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i sciekami
bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaé wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-95011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje sig przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesigcy. Kompost z kory sosnowej
moze byé stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zieleni w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z glebg.

Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna miec oznaczony procentowy skiad gatunkowy, klase, numer normy wg
ktorej zostala wyprodukowana, zdolnosé kielkowania.

Wybor gatunkéw traw do obsiania skarp nalezy dostosowal do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca sig stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spefniajqce wymagania PN-
R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawartosé azotu,
Jfosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczyé przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
QOgdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”



TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
Trawniki
Wymagania dotyczgce wykonania trawnikow

Wymagania dotyczgce wykenania robdt zwigzanych z trawnikami sg nastepujgce:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszezony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien byé obnizony w stosunku do gazonéw
lub kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

—  przy zakladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowa¢é sie 2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

~ ziemia wurodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyrownana,

— przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowac walem gladkim, a potem walem - kolczatkq lub zagrabit,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sq w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sq w ilosci 4 kg na 100 n’, chyba ze SST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemiqg grabiami lub walem kolczatkg,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez walowanie
kolczatkg, mozna juz nie stosowaé walu gladkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg skiadu podanego w SST.

Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacyi trawnikdw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno byé przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokosé okoto 10 em,

— nastgpne koszenia powinny si¢ odbywac w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczala wysokosci 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno byé wykonane z I-miesigcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwszq polowe
pazdziernika),

— koszenia trawnikow w calym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywac czesto i w regularnych odstepach

zasu, przy czym czestosc koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; Srodki chwastobdjcze o selektywnym dzialaniu
nalezy stosowac z duzq ostroznosciq i dopiero po okresie 6 miesigcy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okolo 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic skiadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:
— wioshg, trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,

— od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajgc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawozZenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy w sgsiedztwie istniejgcych drzew, nastepuje pogorszenie warunkéw
glebowych, co niekorzystnie wplywa na wzrost i rozwoj tveh drzew.

Jezeli istniejgce drzewa nie bedg wycinane lub przesadzane, to w SST powinny by¢ okreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.

Humusowanie skarp

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna siegac poza gorng krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 em.



Grubosé pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosié od 10 do 15 ecm po moletowaniu i zageszczeniu,
w zaleznosci od gruntu wystepujgcego na powierzehni skarpy.

W celu lepszego powiqzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywa¢ rowki poziome lub pod kgtem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 em, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m.
Ulozong warstwg ziemi urodzajnej nalezy zagrabié (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogéine "

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest:
— m’ (metr kwadratowy) wykonania: plantowania, humusowania i obsiania trawg,

ODBIOR ROBOT
Ogdélne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogilne”

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



