OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamowienia jest: ,Przebudowa dojazdu pozarowego nr 18 w lesnictwie Darzewo”
o nawierzchni gruntowej nieulepszonej, dt. 1.140 m.

Rozwigzania projektowane:
e Karczowanie pni— 416 szt.;
e Usuniecie warstwy humusu — 7.458,30 m?;
e Wykonanie wykopow — 1.118,745 m?3;
e Wykonanie nasypow — 739,09 m?;
e Wykonanie koryta drogi;
¢ Wykonanie zbiornikéw odparowujgcych;
¢ Pogtebienie rowdw;
e Wzmocnienie gruntu warstwg geotkaniny 25x25 kN/m — 8.698,00 m?;
e Wykonanie podbudowy z tlucznia betonowego 0/63mm gr. 25cm — 7.330,35 m?;
¢ Wykonanie nawierzchni z tlucznia kamiennego wraz z poboczami 0/31,5mm gr. 10cm — 10.516,12
m?;
e Wykonanie nawierzchni z ptyt drogowych gr. 15cm — 36 m?.

1. Prace nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg obejmujgca: Projekt budowlany,
Przedmiar robét oraz Szczegétowa Specyfikacjg Techniczna.

2. Dla robét opisanych w dokumentaciji projektowej przy sporzadzaniu wyceny ofertowej Przedmiar robét
nalezy traktowac¢ jako pomocniczy do okreslenia ilosci robot. Szczegdtowy zakres robdt, ilosci i
parametry wbudowywanych materiatéw opisuje projekt budowlany.

3. Prace budowlane muszg by¢ wykonane zgodnie z przepisami i obowigzujgcymi Polskimi Normami,
Z zasadami wiedzy technicznej oraz sztukg budowlana.

4. SIWZ nie narzuca zastosowania wyrobéw konkretnego producenta. Dopuszczalne jest zastosowanie
materiatdbw i urzadzen réwnowaznych do zaproponowanych w dokumentacjach projektowych
i przedmiarach. Réwnowaznos¢ odnosi sie w szczegdlnosci do cech funkcjonalnych, wtasciwosci
technicznych i jakosci zastosowanych materiatow i urzgdzen.

5. Ponadto w stawkach robét nalezy uwzglednié:

e usuwanie wszelkich kolizji i prac nie wymienionych w dokumentacji technicznej, ktére mozna byto
przewidzie¢ po szczegdtowym zapoznaniu sie z zakresem robét, terenem budowy i dokumentacjg;

e naprawe innych drég lesnych zniszczonych przez sprzet budowlany lub samochody dowozace
materiaty;

e koszt wykonania niezbednych pomiaréw, badan laboratoryjnych uzytych kruszyw, prob i
sprawdzenia prawidlowosci realizowanych robot wynikajgcych z obowigzujgcych przepisow
dotyczgcych wykonania odbioru rob6t budowlanych oraz badan zageszczenia gruntu przy pomocy
ptyty dynamicznej oraz statycznej VSS itp;

e wlasciwg organizacje robot, proby zageszczenia gruntu, odtworzenie nawierzchni, uprzatniecie
terenu robdt;

¢ badania laboratoryjne wbudowanych materiatéw;

e opracowanie, uzgodnienie i wprowadzenie projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas robot;

¢ dokumentacje powykonawcza.



