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1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru sieci kanalizacji sanitarnej zlokalizowanej w miejscowosci Zagnansk, dz. nr ewid.
118/3.120/3 obr. 0017 Zagnansk.
Projektowany odcinek sieci kanalizacji sanitarnej przebiegac¢ bedzie przez dz. nr ewid. 118/3,

120/3 obr. 0017 Zagnansk.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1

OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji s zgodne z odpowiednimi normami oraz

okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne”.

Zastosowane skroty:

SST - Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
ST - Specyfikacja Techniczna — Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z
Dokumentacja, ST zawierajaca ogolne wymagania wykonania i odbioru robét, poleceniami
Inspektora nadzoru wskazaniami projektanta oraz zgodnie z Wymaganiami technicznymi
COBRTI Instal zeszyt 9 — Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych
zalecane do stosowania przez Ministerstwo Infrastruktury, sierpien 2003.

Odstepstwa od dokumentacji mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania sieci kanalizacji
sanitarnej do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych lub  zastgpienia
zaprojektowanych materialow - w przypadku niemozliwosci ich uzyskania - przez inne
materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci.

Wszelkie zmiany i odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowa¢ obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych sieci kanalizacji sanitarnej, a
jezeli dotycza zamiany materialdw i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na
inne, nie moga powodowa¢ zmniejszenia trwalosci eksploatacyjne;j.

Roboty montazowe nalezy realizowac zgodnie z
- projektem wykonawczym,

,,Wymagania techniczne COBRTI Instal zeszyt 9 — Warunki techniczne wykonania i odbiory

Sieci kanalizacyjnych zalecane do stosowania przez Ministerstwo Infrastruktury, sierpien



) QA . . 1 = . . . . i . . . . .
20037, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej siecl

kanalizacji sanitarne;j.

2. Materialy

Wszystkie materialy uzyte do budowy sieci kanalizacji sanitarnej musza mie¢
dokumenty potwierdzajace ich dopuszezenie do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie. ponadto musza by¢ wlaciwie oznakowane. Zezwala si¢ na zastosowanie
urzadzen innych firm niz zastosowanych w projekcie, z uwzglednieniem takich samych
parametréw urzadzen oraz zachowaniem przyjetych rozwigzan systemowych.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w Specvfikacji Technicznej - Wymagania ogolne”.

Do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych i zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania sieci kanalizacji
sanitarnej musza posiada¢ znak CE lub deklaracje zgodnosci odnoszaca si¢ do Polskiej
Normy lub Aprobaty Technicznej. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materialtow powinien by¢ dokonywany

wedtug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Zakres materialow objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza materialow do wykonania sieci

kanalizacji sanitarne;j.

Materialy:

16. Podtoze z materialow sypkich, grubosci 15 cm

17. Nadsypka z materialow sypkich, grubosci 25 cm

18. Kanaty z rur typu PVC taczone na wcisk, Fi 200mm

20. Studnie rewizyjne z kregéw betonowych w gotowym wykopie, Fi 1200mm, glgbokos¢

3m

Podsypka przewodow.
Material podsypki piaskowej powinien spetnia¢ nast¢pujace wymagania:
— nie moze by¢ zmrozony;
— nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu;
Wysoko$é podsypki powinna wynosic¢ co najmniej 0,20 m. Jezeli w dnie wykopu wystepuja
kamienie o wielkosci > 60 mm lub podloze jest skalne to wysokos¢ ta powinna wzrosngé o

0,05 m.




Obsypka przewodoéw.
Obsypywanie przewodu piaskicm musi by¢ prowadzone, az do uzyskania warstwy
gruntu o grub. 0,20 m (po zaggszczeniu) ponad wierzch rury. Material do wykonania

wypetnienia musi spehnia¢ te same warunki co material do wykonania podtoza (podsypki).

Zasypka przewodow.

Musi by¢ wykonana tak by spelniala wymagania uksztaltowania terenu nad
nu‘ociqgicm (odpowiednio dla drogi, chodnika czy terenOw Zielonych). Zasypkq przewod(’)w
nalezy wykona¢ z piasku. Zaggszezenie zasypki powinno wynosi¢ 85% pod terenami

zielonymi 1 95-97% pod chodnikami i jezdniami.

Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty material i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowa¢ uszkodzenia

ulozonego przewodu i obicktow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos$¢ warstwy
ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co
najmniej 0,5 m.
Materialem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty wg PN — 86/B-02480. Materiat zasypu
powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze szczegélnym
uwzglednieniem wykopu pod zlacza, zeby kanal nie ulegt zniszczeniu. Zasypanie wykopow
powyzej warstwy ochronnej dokonuje si¢ gruntem rodzimym, jezeli spelnia powyzsze
wymagania warstwami 0,1 — 0,2 m z jednoczesnym zaggszczeniem i rozbiorkg odeskowan i
rozpér $cian wykopu.

Zasypanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej
metody zageszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszczenia gruntow
okreslonych zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01 dla drdég o ruchu cigzkim i
bardzo cigzkim. Stopien zaggszczenia obsypki i zasypki — 95%.

Zasypka musi by¢ wykonana z materiatow i w taki sposob by spetniata, wymagania
struktury nad rurociggiem (odpowiednio dla drogi, chodnikéw czy terenéw zielonych).
Pozostala cze¢$S¢ wypelnienia moze by¢ wykonana za pomocg gruntu rodzimego, jesli
maksymalna wielko$¢ czastek nie przekracza 300mm. Nie mozna uzywa¢ duzych kamieni i

glazow narzutowych.

Zrodla uzyskania materialow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek

materialéow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowsi



projektu do zatwierdzenia, szezegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialtow jak réwniez odpowiednie
Swiadectwa i certyfikaty.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nic oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w czasie

realizacji robot.

Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materialow ze Zrédel miejscowych, wiaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego, 1 jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji panstwowej 1 samorzagdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialéw pochodzgcych ze zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i
inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdj¢te z terenu wykopoéw, dokopow i miejsc pozyskania
materiatow miejscowych beda formowane w haldy i1 wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy be¢da wykorzystane do roboét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materialtow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowiazujacymi na danym obszarze.



Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nic odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z
terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kicrownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzynicra/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawea wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i

niezaplaceniem

Wariantowe stosowanie materialow

Jesli  dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i
wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materialdw beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki
materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawg do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje
wytwoérni, musza by¢ speinione nastgpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspotpracg i pomoc Wykonawcy

oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,



b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,
¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska

dla Inzynicra/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w  Specyfikacji Techniczne;j
»A.00.00.00- Wymagania ogélne”
Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robét, jak

tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku 1
wytadunku materiatow.

4. Transport
Rury

Rury w wigzkach musza byé¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dhugosci.
Ksztattki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku i

magazynowania rur i ksztaltek nalezy unikac¢ ich zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robét
Pace ziemne wykona¢ nalezy zgodnie z normg PN-B-10736: 1999. Roboty ziemne.

Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania.

Sposéb wykonania — wykopy waskoprzestrzenne o $cianach pionowych, ze wzgledu
na glgbokos¢ wigkszag od 1,0 m. p.p.t. — sciany odeskowane i rozparte. Przewidziano
deskowanie azurowe. Szerokos¢ dna wykopu dla wykopow liniowych — 0,90 m; w miejscach
laczenia rur wykona¢ poszerzenie wykopu o dalsze 0,30 m na dtugosci 1,0 m.

Dno wykopow nalezy oczyscic z wszelkich kamieni oraz innych zanieczyszczen
mechanicznych oraz podsypac¢ warstwg piasku o grubosci min. 0,20 m.
Materiat do podsypki powinien spetnia¢ nast¢gpujace wymagania:

- nie powinny wystgpowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

— material nie moze by¢ zmrozony,

- nie moze zawieraC ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Obsypka rurociggu musi by¢ wykonana natychmiast po zatwierdzeniu zakonczonego

posadowienia rurociggu. Musi by¢ prowadzona az do uzyskania grubosSci warstwy



przynajmniej 0,30 m (po zaggszezeniu) powyzej wierzchu rury. Material do wykonania
wypehienia spehiajacy te same warunki co w przypadku podsypki (patrz. Wyzej).
W dalszej kolejnosci nalezy wykonaé zasyp wykopu do powierzchni terenu, warstwami 30
cm, starannie ubijanymi.

Po zakoficzeniu robot caly teren zajgty pod budowe odcinka sieci kanalizacji sanitarnej
nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego.

UWAGA: Badania szczelnosci rurociggu kanalizacyjnego wykona¢ zgodnie z PN-EN
1610:2002.

Wykonanie robot:
I. Usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) za pomocg spycharek, grubo$é¢ warstwy do

15 cm

ro

- Rozebranie podbudowy, z kruszywa, grubosé 15cm, mechanicznie

3. Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy mechanicznym zaladowaniu i wyladowaniu,
zatadowanie koparko-tadowarka samochodéw samowyladowczych, przy obstudze 3
samochodéw na zmiang

4. Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy mechanicznym zatadowaniu i wyladowaniu,
transport samochodem samowyladowczym na odlegtos¢ 1 km

5. Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy mechanicznym zatadowaniu i wyladowaniu,
naklady uzupelniajace na kazdy dalszy rozpoczgty 1km

ponad 1-km transportu

6. Nawierzchnie zwirowe, warstwa jezdni dolna, rozscielane recznie, grubosé warstwy po
zaggszezeniu 10cm

7. Nawierzchnie zwirowe, warstwa jezdni gorna, rozscielane r¢cznie, grubosé warstwy po
zageszczeniu 8cm

8. Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowéw melioracyjnych w
terenie pagorkowatym

9. Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odklad, koparka 0,25
m’, grunt kategorii III

10. Zasypywanie wykopow spycharkami, przemieszczanie na odleglos¢ do 10m, grunt
kategorii I-III, spycharka 55 kW (75KM)

11. Wykopy liniowe o S$cianach pionowych pod fundamenty, rurociagi i kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku fopatg lub wyciagiem r¢cznym, gigbokosé do 3.0
m, kategoria gruntu I1I-1V, szerokos¢ wykopu 0.8-1.5m

12. Reczne zasypywanie wykopow liniowych o § cianach pionowych, glebokosé do 3.0m,

kategoria gruntu III-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5m



13.Umocnienie pionowych $cian wykopow liniowych palami szalunkowymi (wypraskami) w
gruntach suchych z rozbiorkg , umocnicnia peine, wykopy szeroko$ci do 1.0m glebokos¢
wykopu do 3.0m, kategoria gruntu I111-V

14.Plantowanic powicrzchni gruntu rodzimego, reczne, kategoria gruntu IV

15. Zaggszezanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt spoisty kategorii 111

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne  zasady kontroli jakosci robot podano  w Specyfikacji  Technicznej
.-Wymagania ogélne”. Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera/Kicrownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cz¢se 0golna opisujacy:

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

|

wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych ele-
mentow robot,
—system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,
~wyposazenie W Sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
-sposob oraz formg gromadzenia wynikow badafi laboratoryjnych, zapis pomiaréw, na-
staw mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegolowa opisujacg dla kazdego asortymentu robot:
~wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materia-

tow itp.,



- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie trans-
portu,

—sposob 1 procedure pomiarow i badan (rodzaj 1 czgstotliwos¢, pobieranie probek, legaliza-
cja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
micszanek 1 wykonywania poszczegolnych elementow robot,

-sposob post¢powania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zatozona jakos¢ robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej 1 ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$é sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia te bgdg tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona

zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.



Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi

Wykonaweca.

7. Obmiar robot

Ogodlne  zasady  obmiaru robot  podano  w  Specyfikacji Technicznej

»Wymagania ogélne™

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  robot  dokonuje ~ Wykonawca po  pisemnym  powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilociach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bigdne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bgdzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub

oczekiwanym przez Wykonawcg 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdfuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone dlugosciowo, bgda mierzone w metrach zgodnie z

wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bgda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bg¢dzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.



Manometry i zasady pomiaru

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia manometryczne odpowiadajace
odnosSnym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob
ciagly zachowanic doktadnosci wg norm zatwicrdzonych przez Inzyniera/Kierownika

projektu.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkdw robdt, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych dlugoéci lub objgtosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie
braku miejsca szkice moga byé¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki

obmiarow, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbioér robot
Ogolne  zasady odbioru robét podano w Specyfikacji  Technicznej

,,Wymagania ogélne”

Rodzaje odbioréw robét
W zaleznoéci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastgpujgcym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbio6r robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jakogci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie

umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego

postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.



Gotowos¢ danej czgsei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomicniem Inzynicra/Kicrownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomicenia o tym fakcic Inzynicra/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajgeych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawic dokumentow zawicrajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi

ustaleniami.

Odbior cz¢sciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilo$ci i jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sig¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot

dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Odbior ostateczny robét
Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robot i przyjecia
dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektow3 i
ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza W zakresie
wykonania robét uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie

swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwicrdzenia przez komisjg,  72¢ jakos¢  wykonywanych robot w
poszezegolnych asortymentach nieznacznic odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i ST 7 uwzglednieniem tolerancji i nic ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obicktu i bezpicezenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujgce dokumenty:
I.dokumentacj¢ projcktowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2.szezegdlowe  specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupehiajace lub zamienne),
3.recepty 1 ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST
7.opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjne; inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bg¢da gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Odbidér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwicrdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior ostateczny robot”.




9. Podstawowa platnos¢
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogélne”

Ustalenia ogolne:

Podstawy platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartoéé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnoscei, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacii projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowaé:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania si¢g do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych
zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie

wyszczegblnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) opracowanic oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych z postgpu robot,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
c) oplaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,



¢) kon.slrukc_jq tymczasowej nawicrzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow ., barier. oznakowan

i drenazu,

f) tymczasows przebudowg urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier i $wiatel,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) usunig¢cic wbudowanych materiatow i oznakowania,

b) doprowadzenic terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwigzane

Normy:

PN/B-10736: 1999.  Wykopy otwarte dla przewodéw  wodociggowych i

kanalizacyjnych”,

PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych

1 kanalizacyjnych - Warunki techniczne wykonania.

PN/8836-02, PN/B-06583 i PN/E-06050 ,,Roboty ziemne i szalunkowe”.

PN-EN ISO 14688-1:2018-05 — Rozpoznanie i badania geotechniczne — Oznaczanie
i klasyfikowanie gruntow — Czg¢s¢ 1: Oznaczanie i opis.

PN-EN 124-4:2015-07 - Zwienczenia wpustow $ciekowych i studzienek wihazowych
do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego — Cze$é 4: Zwienczenia wpustow
sciekowych i studzienek wlazowych wykonane z betonu zbrojonego stala.

PN-EN 476:2012 ,,Wymagania ogoélne dotyczace elementow stosowanych w
systemach kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej”.

PN-EN 1401-1:2009 - Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezci$nieniowego odwadniania i kanalizacji - Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Czgs¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i systemu.
PN-EN 13598-1:2011 - Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezci$nieniowej kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej - Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE) - Czes¢ 1:
Specyfikacje techniczne ksztaltek pomocniczych wraz z plytkimi studzienkami

niewlazowymi.



~ PN-EN 13598-2:2016-09 - Systemy przewodéow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemne;j bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej — Nieplastyfikowany

poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polictylen (PE) - Czgsc 2:

Specyfikacje studzienck wlazowych i inspekcyjnych.

PN-EN 13476-3:2018-05-Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do

podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji-Systemy przewodow

rurowych o Sciankach strukturalnych z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu)

(PVC-U), polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) — Czgs¢ 3: Specyfikacja rur i ksztattek

o gladkiej powierzchni wewngtrznej 1 profilowanej powierzchni zewn. oraz systemu,

typ B.

PN-B-01707:1992 _ Instalacje kanalizacyjne — Wymagania w projektowaniu ( w

zakresie pkt. 4.2.2 z wyjatkiem odwolania do pkt. 3.5).

PN-EN 1610:2015-10 - Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-EN 10210-2:2007 - Ksztattowniki zamknigte wykonane na gorgco ze stali

konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziamistych - Czgs$¢ 2: Tolerancje, wymiary i

wielkosci statyczne.

Inne dokumenty i instrukcje

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/00 poz.1126, Nr 109/00,
poz. 1157, Nr 120/00 poz. 1268 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane

dotyczace bezpiecze fstwa pracy i ochrony zdrowia. .

Opracowat:
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