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OPIS TECHNICZNY

I. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest rozbiorka budynku uzytecznosci publicznej (siedziba
przedszkola gminnego, OSP oraz swietlicy wiejskiej) zlokalizowanego na dziatce nr 482 w

Baczkowie, gm. Bochnia, woj. matopolskie, obreb ewidencyjny: Baczkdéw, jednostka
ewidencyjna: Bochnia — obszar wiejski

I.1. DOKUMENTACJA FOTOGRAFICZNA
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I.1. OPIS KONSTRUKCJI OBIEKTOW PRZEWIDZIANYCH DO ROZBIORKI.

Przedmiotowy budynek to obiekt czesciowo podpiwniczony, parterowy z poddaszem
uztrkowym nad czescig budynku. Wykonany jest w konstrukcji tradycyjnej, murowanej z
posadowieniem na scianach fundamentowych betonowych oraz na tawach zelbetowych
(rozbudowa na podstwie decyzji z 1995 roku).Stropy — drewniane, konstrukcja dachu
tradycyjna, ptatwiowo-krokwiowa, kryty blachg.

Parametry budynku:

dtugosc: 36,60 m; szerokosc: 24,40m ; wysokosé: 11,80m od poziomu terenu przy budynku.
Powierzchnia zabudowy: 517 m?.

Budynek jest usytuowany w odlegtosci 4,3m od granicy z dziatka nr 491/1; 15,7m od granicy z
dziatka nr 483/1 oraz ponad 9,0 m do pozostatych granic dziatki, na ktorej jest usytuowany.

I1.2. OPIS SZCZEGOLOWY ELEMENTOW BUDYNKU:

- Dach: dach tradycyjny, ptatwiowo-krokwiowy, kryty blachg.

- Sciany: w konstrukcji murowane;j

- Strop: drewniany

- Fundamenty: betonowe w formie $cian oraz zelbetowe(tawy).

Budynek wyposazony jest w instalacje: gazowa, elektryczng, wodociggowo oraz kanalizacji
sanitarne;j.

Stan techniczny budynku jest niezadowalajacy i jest konieczne przeprowadzenie robét
rozbiorkowych.

lll. DANE OGOLNE O WARUNKACH PROWADZENIA ROBOT ROZBIORKOWYCH
lll.1. PRACE WSTEPNE

¢ Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych nalezy bezwarunkowo sprawdzi¢ odtgczenie
rozbieranego obiektu od wszystkich sieci miejskich. Miejsce odtgczania, wytgczniki, zawory,
winny znajdowac sie poza obrebem robét budowlanych .

e Teren rozbidrki nalezy wygrodzic¢ i oznaczy¢ znakami ostrzegawczymi (takimi jak tasma i
tablice ostrzegawcze) w sposdb zabezpieczajgcy osoby nie zatrudnione na budowie przed
wejsciem na teren rozbidrki

* Pracownicy muszg by¢ zapoznani z programem rozbiérki i poinstruowani o bezpiecznym
sposobie jej wykonania.



I1l.2. WARUNKI PROWADZENIA ROBOT

* Roboty powinny by¢ prowadzone tak, aby nie zostata naruszona statecznosc rozbieranego
obiektu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato utraty
statecznosci i przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukciji.

¢ Niedopuszczalne jest dokonywanie rozbidrki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukgji
od dotu.

* Prowadzenie robdt rozbidrkowych podczas wiatru o predkosci wiekszej niz 10m/s nalezy
wstrzymac. Zabronione jest rowniez prowadzenie robot rozbiérkowych jezeli zachodzi
mozliwo$¢ przewrdcenia czesci konstrukcji obiektu przez wiatr.

® Gruz i materiaty drobnicowe nalezy systematycznie usuwac zabezpieczajac przed pyleniem.
Materiat rozbiérkowy nalezy segregowac i oczyszczac plac rozbiérki.

® Pracownicy znajdujacy sie na gérnych krawedziach rozbieranych scian muszg by¢
zabezpieczeni przed spadnieciem np.: przez umocowanie szelek bezpieczenstwa do lin
asekuracyjnych zawieszonych poziomo nad stanowiskami roboczymi.

¢ \W czasie prowadzenia robdt rozbiérkowych zabrania sie przebywania w strefie
niebezpiecznej - min.6,0m od obiektu.

® Znajdujace sie w poblizu rozbieranego budynku sieci podziemne instalacji elektrycznej, wod.
—kan. iinnych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

® Znajdujace sie w poblizu rozbieranego budynku urzgdzenia uzytecznosci publicznej takie jak:
latarnie, stfupy z przewodami, drzewa itp. nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

¢ W celu zapewnienia bezpieczenstwa robdt rozbidrkowych wszystkie przejscia pomosty i inne
niebezpieczne miejsca (dachy) powinno sie zabezpieczy¢ odpowiednio umocowanymi
barierami, a pomosty zaopatrzy¢ w listwy obrzezne.

* Balustrada, sktada sie z deski kraweznikowej o wysokosci 0,15 m i poreczy ochronne;j
umieszczonej na wysokosci 1,1 m. Wolng przestrzen pomiedzy deskg kraweznikowa a
poreczg wypetnia sie w sposdb zabezpieczajgcy pracownikéw przed upadkiem z wysokosci

e Wszystkich robotnikdw pracujacych na wysokosci powyzej 4m nalezy zabezpieczy¢ pasami
ochronnymi na linach umocowanych do trwatych elementéw budynku.

® Do robot rozbidrkowych mozna dopuscié¢ tylko pracownikéw przeszkolonych w zakresie BHP
i znajomosci projektu rozbioérki, wyposazonych w srodki asekuracyjne (kaski, szelki
bezpieczenstwa do prac na wysokosci, rekawice, buty z zabezpieczeniem palcéw, okulary
ochronne).

e Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywac z zachowaniem maksimum ostroznosci, nalezy
przestrzegac przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy, stosowac¢ odpowiednie narzedzia i
sprzet oraz urzadzenia zabezpieczajgce i ochronne. Nalezy stosowac srodki zabezpieczajgce
pracownikéw oraz zapewni¢ bezpieczenstwo publiczne.

I1l.3. TECHNOLOGIA ROZBIORKI OBIEKTU
I11.3.1. OGRODZENIE | OZNAKOWANIE TERENU ROBOT ROZBIORKOWYCH

Strefa robét rozbidrkowych zostanie ogrodzona w sposéb zabezpieczajgcy osoby postronne
przed wejsciem na teren budowy; ponadto ogrodzenie nalezy oznaczy¢ pasami z folii biato —



czerwonej i oznakowac tablicami informujgcymi o wystepujacych zagrozeniach. Ogrodzenie
rozbieranych obiektéw nalezy wykona¢ w odlegtosci umozliwiajgcej bezpieczne prowadzenie
robot rozbiorkowych.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje sie w taki sposéb, aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi. Wysokos$¢ ogrodzenia powinna wynosi¢ co najmniej 1,5 m.

Przejscia i strefy niebezpieczne nalezy oswietli¢ i oznakowac¢ znakami ostrzegawczymi lub
znakami zakazu.

W czasie pracy na wysokosSci wyznaczeni sygnalisci bedg informowac osoby nie zwigzane z
robotami o wystepujgcych zagrozeniach. W razie koniecznosci spowodujg oni przerwanie
robot rozbidrkowych na czas niezbednego przejazdu lub przejscia w strefie robot
rozbiérkowych.

I11.3.2. SPRZET | NARZEDZIA

Sprzet uzywany w robotach rozbidrkowych musi odpowiada¢ wymaganym przepisom
eksploatacyjnym w zakresie:
-wymagan uzytkowych,
-utrzymania odpowiedniego stanu technicznego,
-czestotliwosci i zakresu kontroli stanu technicznego,
-przestrzegania warunkow bhp i ochrony p.poz. w czasie uzytkowania sprzetu.

Sprzet stosowany do robo6t budowlano-demontazowych musi by¢ uzytkowany zgodnie ze
swoim przeznaczeniem w zakresie zgodnym z dokumentacjg techniczno-ruchowa. Przeglady
techniczne i naprawy muszg by¢ prowadzone przez autoryzowane firmy wskazane przez
producenta i posiadajgce uprawnienia do konserwacji i napraw.

Ponizej przedstawiono wykaz proponowanego sprzetu lekkiego w trakcie robot
rozbiérkowych:

- koparko-tadowarka

mtot wyburzeniowy

agregat pradotworczy

lekki mtotek wiertniczy

samochdéd ciezarowy

1.3.3. ORGANIZACJA ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

Roboty przygotowawcze obejmuja:

- wytgczenie spod napiecia wszystkich urzadzen elektrycznych znajdujgcych sie w rozbieranym
obiekcie

- zorganizowanie zaplecza socjalnego i magazynowego,

- ogrodzenie strefy rozbidrki pasami z folii biato - czerwonej i ustawienie tablic informujgcych
o wystepujgcych zagrozeniach.

l11.3.4. TRANSPORT

Srodki transportowe muszg spetnia¢é wymagania podane w normach oraz przepisach
branzowych a sposéb i warunki transportu materiatow i wyrobow budowlanych muszg by¢
zgodne z odpowiednimi normami w zakresie:

-ilosci przewozonego materiatu,

-sposobu jego sktadowania na srodki transportu,

-sposobu zabezpieczania przewozonego fadunku,

-sposobu zatadunku i wytadunku w miejscu docelowym.

Transport poziomy i pionowy na placu budowy:



Maszyny, sprzet i urzadzenia stuzgce do transportu uzywane w obrebie placu
budowy muszg spetnia¢ warunki techniczne i odbiorowe zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
transportowymi, branzowymi i technicznymi.

l.4. OPIS ROBOT ROZBIORKOWYCH OBIEKTU
l11.4.1. Kolejnos¢ prowadzenia robot rozbiérkowych

Rozbidrke nalezy prowadzi¢ w nastepujacej kolejnosci:

- rozbidrka urzadzen i sieci instalacyjnych (po ich odtgczeniu od sieci miejskich)

- rozbidérka okien i drzwi

- rozbiérka dachu (orynnowanie, pdzniej pokrycie dachu, nastepnie konstrukcja
drewniana wiezby dachowej)

- rozbidrka scian murowanych,

- rozbiérka fundamentéw betonowych, monolitycznych wraz z sukcesywnym
wykonywaniem zabezpieczenia robét rozbiérkowych. W trakcie rozbiérki fundamentdéw nie
mozna dopusci¢ do podkopania fundamentéw budynkdw sgsiadujgcych.

Przy robotach rozbiérkowych nalezy dgzy¢ do odzyskania w maksymalnym stopniu
materiatow i elementéw nadajgcych sie do ponownego uzycia.
Jako tymczasowe sktadowisko materiatéw z rozbidérki mozina wykorzysta¢ place i
przestrzenie na dziafce.
Przestrzenie powstate po fundamentach uzupetni¢ zageszczonym materiatem i zagescié
do stopnia Ip = 0.60 warstwami co 15cm.
W trakcie prowadzenia robdét rozbidrkowych nalezy zabezpieczyé¢ interesy oséb trzecich,
w szczegoblnosci:
- roboty rozbiorkowe prowadzi¢ w taki sposdb aby nie przenosi¢ drgan na obiekty
sgsiednie,
- ograniczy¢ ucigzliwo$¢ prowadzenia robét rozbidrkowych w postaci pylenia poprzez
intensywne polewanie czesci rozbieranych,
- ograniczy¢ poziom hatasu do bezwzglednego minimum.

lll.4.2. Rozbidrka urzadzen i sieci instalacyjnych

Do rozbidrki urzadzen i sieci instalacji elektrycznej mozna przystgpi¢ po stwierdzeniu,
ze instalacja ta zostata odtgczona od sieci miejskiej przez pracownikéw witasciwych instytucji w
miejscach wskazanych przez te instytucje i ew. dokonania wpisu do dziennika rozbiérki.
Demontaz instalacji powinna prowadzi¢ brygada ztozona z monterdw i ich pomocnikéw
odpowiednich specjalnosci.

11.4.3. Rozbidrka stolarki okiennej i drzwiowej

Skrzydta drzwiowe i okienne zdjg¢ z zawiasow, zdemontowac opaski, oscieznice wykuc¢
z muru i przetransportowaé recznie na plac sktadowy. Nastepnie wywiez¢ poza teren
rozbidrki. Elementy $lusarskie nalezy poodcinaé pitg tarczowa.

111.4.4. Rozbiorka dachu

Rozbidérke dachu rozpoczyna sie od elementdw nad powierzchnig jak orynnowanie itd.
Po rozebraniu pokrycia dachu, obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych nalezy recznie
rozebrac¢ drewniane i stalowe elementy konstrukcyjne. W czasie rozbiérki dachu nalezy
uniemozliwi¢ dostep do pomieszczen znajdujgcych sie pod nimi.

ll1.4.5. Rozbidrka scian i filarébw murowanych

Sciany murowane z elementéw drobnowymiarowych nalezy rozbiera¢ recznie badz
stosowac rozbiérke mtotami udarowymi. Rozbidrke wykonywac¢ warstwami od gory, a cegly
(pustaki) usuwac na zewnatrz.



W przypadku obecnosci elementow zelbetowych konstrukcji monolitycznej nalezy
rozkuwac je za pomocg mtotow pneumatycznych lub udarowych na elementy pozwalajgce na
bezpieczny transport gruzu w dot.

Niedopuszczalne jest dokonywanie rozbiorki przez podkopywanie lub podcinanie
konstrukcji murowane;.

l11.4.6. Rozbidrka scian fundamentowych betonowych

Sciany betonowe nalezy rozbieraé¢ przy uzyciu mfotéw pneumatycznych lub
udarowych. W przypadku pojawienia sie wod gruntowych nalezy je odpompowywac.

Ze wzgledu na znaczng odlegtos¢ od budynkdw sgsiednich nie zachodzi
niebezpieczenstwo podkopania ich fundamentéw jednak w trakcie wykonywania robot
rozbidrkowych nalezy obserwowac konstrukcje sasiednich budynkow i ciggdw pieszo -
jezdnych.

l11.4.7. Rozbidrka posadzek i podbudowy gruzobetonowej

Posadzki na gruncie i podbudowe gruzobetonowg nalezy usuwac poprzez rozkuwanie
miotami pneumatycznymi.

l11.5. UPORZADKOWANIE | NIWELACJA PLACU PO ZLIKWIDOWANYCH
OBIEKTACH

Po zakonczeniu prac rozbiérkowych caty obszar doprowadzony bedzie do stanu
pierwotnego przez:

- zebranie resztek gruzu i wywiezienie ich na wysypisko,

- zasypanie materiatem zageszczonym warstwami co 15cm do stopnia Ip = 0.60 dotow
powstatych podczas wyburzen,

- niwelacja terenu.

I11.6. ZASADY BEZPIECZENSTWA W TRAKCIE PROWADZENIA ROBOT
ROZBIORKOWYCH
W czasie prowadzenia robot beda stosowane postanowienia Ministra Budownictwa i
Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28.03. 1972 w sprawie bezpieczeistwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robot rozbiorkowych i budowlano - montazowych. Podstawowe
zasady BHP ;
Podstawowymi przepisami do zapewnienia bezpieczenstwa robét rozbiérkowych sa:

-urzqdzenia zabezpieczajqgce i ochronne.

Przejscia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca powinny by¢ zabezpieczone -odpowiednio
umocowanymi barierkami a pomosty zaopatrzone w listwy obrzeine,

-znajdujace sie w poblizu miejsca rozbidrki budowle, przewody i rosliny powinny by¢
odpowiednio zabezpieczone - dotyczy to w szczegdlnosci zadrzewienia.

-srodki zabezpieczajgce pracownikow i narzedzia.

-robotnicy zatrudnieni przy robotach rozbiorkowych powinni by¢ zaopatrzeni w odziez
ochronng i urzagdzenia ochronne jak kaski, rekawice, okulary ochronne a narzedzia reczne
powinny by¢ mocno osadzone na zdrowych i gtadkich trzonkach oraz stale utrzymywane w
dobrym stanie.

-przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych kierownik robdt zobowigzany jest dodatkowo
poinformowac robotnikdw o sposobie wykonywania robot i pouczy¢ ich o warunkach i
przepisach bezpieczenstwa pracy.

-miejsca ustawiania drabin, pomostow itp. do wejscia na mury powinien wskazywac kierownik
robot lub majster.

-wplyw warunkéw atmosferycznych na prowadzenie robot rozbiérkowych.



-przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy uwzgledni¢ wptyw na nie warunkow
atmosferycznych jak deszczu, mrozu, odwilzy itp.

-podczas silnego wiatru nie wolno prowadzi¢ robdt na scianach lub innych rozbieranych
konstrukcjach albo pod nimi, gdyz zachodzi obawa zawalenia konstrukcji pod wptywem
silnych porywodw i parcia wiatru.

-zapewnienie bezpieczenstwa publicznego.

-wszystkie przejscia i przejazdy pozostajgce w zasiegu prowadzonych robét rozbiérkowych
powinny by¢ w sposéb odpowiedni zabezpieczone,

-przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych wykonawcy majg obowigzek sprawdzenia czy
w poblizu i bezposrednim zasiegu, w miejscach zagrozonych nie ma oséb postronnych.

-Sciste przestrzeganie warunkdéw bezpieczenstwa pracy przy prowadzeniu robét
rozbiérkowych jest bezwzglednie wymagane, gdyz najmniejsze odstepstwo od nich prowadzic¢
moze do nieszczesliwych wypadkow.

11.7. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét ( w kazdym zakresie ) nalezy prowadzi¢ zgodnie z:

- obowigzujgcymi normami i przepisami,

-,Warunkami technicznymi wykonania odbioru robét budowlano - montazowych"

- sprawdzajac aktualnos¢ norm i przepiséw zwigzanych wymienionych w tym opracowaniu.
Niezbednymi dokumentami wymaganymi przy czynnosciach odbiorowych sg protokoty
odbioru robot.

I11.8. UWAGI KONCOWE ORAZ NORMY | PRZEPISY

* Na czas prowadzenia robot rozbidrkowych nalezy zabezpieczy¢ obiekty sgsiadujgce, ze
szczegblnym uwzglednieniem zabezpieczenia stolarki okiennej i elewacji, drzewostanu.

* Roboty rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej z zachowaniem
szczegblnych warunkow bezpieczenstwa

¢ W czasie prowadzenia prac rozbidorkowych materiaty nalezy segregowac i oddzielaé te, ktore
mogg by¢ wykorzystane jako surowce wtérne, jak elementy metalowe i szkto

e Transport gruzu prowadzi¢ na biezgco w miare postepu robét rozbidrkowych.
® Sposdb wykorzystania materiatéw z odzysku uzgodni¢ z Inwestorem

¢ Ograniczy¢ ucigzliwo$¢ prowadzenia robot rozbiérkowych w postaci pylenia poprzez
intensywne polewanie czesci rozbieranych

* Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ w taki sposdb aby nie przenosi¢ drgan na obiekty sgsiednie

e Ograniczy¢ poziom hatasu do bezwzglednego minimum

Normy:

PN-B-03163-1/1998 - Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Terminologia.

PN-B-03163-1/1998 Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Wymagania.

PN-B-03163-3/1998 Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Badania przy odbiorze.

PN-M-47900-1/1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Okreslenia, podziat i gtdbwne parametry.
PN-M-47900-2/1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur.
PN-M-47900-3/1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania ramowe.
PN-M-47900-4/1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Ztacza.

PN-M-42250/1998 - Maszyny i urzadzenia budowlane. Klasyfikacja.

PN-86/M-47251 Maszyny i urzagdzenia budowlane. Dopuszczalny poziom dzwieku i metody badan.



