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M.21.01.05 ROZBIORKA ELEMENTOW ISTNIEJACEGO MOSTU

1. WSTEP

11. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z rozbiérkg istniejgcego mostu, dla inwestycji pn: ,Remont mostu na potoku
Chotowskim w ciggu drogi gminnej miejscowosci Chotowa”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu rozbiérke nawierzchni istniejgcego mostu.
Rozbidrka obejmuje demontaz nawierzchni pomostu z ptyt drogowych i bali drewnianych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w DM.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdlne wymagania dotyczace
robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3. SPRZET

Sprzet do wykonywania Robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w
Projekcie Organizacji Robét i zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Prace mozna prowadzi¢ przy
uzyciu lekkich mtotdw pneumatycznych lub elektrycznych. Dopuszcza sie mozliwosé zastosowania
ciezkiego sprzetu udarowego, gdy zezwalajg na to warunki.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu i odwoz materiatu z rozbiorki dowolnymi $rodkami transportowymi.
Zagospodarowanie i wybor miejsca odwozu materiatdw pochodzacych z rozbiérki nalezy do
Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

- Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Technologii Robot
rozbiérkowych oraz Projekt Organizacji Roboét, uwzgledniajagce wszystkie warunki, w jakich
prowadzone bedg Roboty.

- Przy prowadzeniu Robdét rozbiorkowych nalezy stosowaé rusztowania i podesty zabezpieczajgce
przed spadaniem gruzu na trasy komunikacyjne lub cieki wodne potozone pod rozbieranymi obiektami.
- Prace rozbiérkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia - lekkimi mtotami pneumatycznymi,
elektrycznymi lub bezeksplozyjnie materialem peczniejagcym w uprzednio wykonanych otworach wzdtuz
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przewidywanej linii podziatu. Przecinanie pretéw zbrojenia nalezy wykona¢ przy uzyciu palnikow
acetylenowo - tlenowych lub tarczy szlifierskie;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

- zgodnos$¢ prowadzenia Robdt z Projektem Technologii i Organizacji Robot
rozbiérkowych,

- prawidtowos¢ i szczelno$¢ wykonanych pomostéw zabezpieczajgcych

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest ryczatt (rycz) za wykonanie rozbiérki mostu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja:

- przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rusztowania, pomosty robocze i
podesty zabezpieczajgce przed opadaniem gruzu

- odbiér ostateczny - stwierdzenie wykonania zakresu Robdt przewidzianego Dokumentacjg
Projektowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za ryczatt (rycz) rozebranego mostu wediug
dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa obejmuje:
- prace przygotowawcze,
- wykonanie rusztowan i podestéw roboczych oraz podestéw zabezpieczajgcych przed spadaniem
gruzu,
- wykonanie prac rozbiérkowych,
- zatadunek i odwoz gruzu,
- zagospodarowanie materiatu z rozbiérki,
- oczyszczenie miejsca pracy,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa o odpadach.




