SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH
DO PROJEKTU BUDOWLANO-WYKONAWCZEGO DOSTOSOWANIA PORSZCZEN HYDROFOROWNI W BUDYNKU
URZEDU MIASTA JASTRZEBIE-ZDROJ

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ

1. CZESC OGOLNA

A/ Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiaj _aceqo .

Inwestycja: Dostosowanie pomieszczen hydroforowni w budynku Urzedu Miasta
Jastrzebie-Zdrgj

Adres inwestyciji: Al. Pitsudskiego 60, Jastrzebie-Zdréj, dz. nr 94/20

Inwestor: Gmina Jastrzebie-Zdroj, Al. Pitsudskiego 60, 44-335 Jastrzebie-Zdrgj

B/ Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem zaméwienia jest dostosowanie pomieszczen hydroforowni w budynku Urzedu
Miasta w zakresie doprowadzenia przeciwpozarowego wytgcznika pradu do sprawnosci aby odcinat
doptyw pradu do wszystkich obwoddéw z wyjatkiem obwoddéw zasilajacych instalacje i urzgdzenia,
ktorych funkcjonowanie jest niezbedne podczas pozaru.

Niniejsze opracowanie obejmuje modernizacje istniejgcej instalacji elektrycznej w zakresie
zasilania 2 hydroforowni pompowni wody przeciwpozarowej istniejacego budynku uzytecznosci
publicznej Urzedu Miasta w Jastrzebiu-Zdroju przy Al. Pitsudskiego 60.

Niniejsze zalozenia zostaly ujete w Decyzji nr 27.2017.MZ Komendanta Miejskiego Panstwowej
Strazy Pozarnej z dnia 29 grudnia 2017r. w zakresie pkt. 1 w/w decyzji

Zakres rob6t budowlanych okres$la dziat 45 ,Wspdlnego Stownika Zaméwien” rozporzadzenie
komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. W zakresie rob6t objetych niniejszg specyfikacjg
wyrozni¢ nalezy dzialy:

Niniejsze opracowanie obejmuje nastepujace instalacje:

-modernizacji pél nr 1 i 2 w istniejgcej rozdzielni gldbwnej RG budynku

-wyprowadzenia nowego zasilania do tablic hydroforowni pompowni wody przeciwpozarowej
=-zabudowa nowych tablic TB-H1 i TB-H2 zasilania i sterowania pomp hydroforowych
-utozenie kabli zasilajacych i sterujgcych pompami hydroforowymi

=przeciwporazeniowg

C/ Wyszczeqgblnienie i opis prac towarzysz _ acych, robét tymczasowych

-Opracowanie harmonogramu szczegétowego robot dla prac rozbidrkowych i remontowych budynku
=-Opracowanie sposobu zabezpieczenia i prowadzenia prac.

-Zabezpieczenie ruchu publicznego na terenie i wokét terenu robét

D/ Informacije o terenie budowy:

1.ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za organizacje oraz za jakos¢ wykonania i zgodnos¢
wykonania z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, poleceniami Inspektora
Nadzoru i Kierownik Budowy, Kierownikami robét.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne, miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis6w i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzegatl praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
spos06b ciggly bedzie informowat Inspektora Nadzoru, Kierownika budowy, Kierownikéw robét o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania ,Planu bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia”.

2.ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH
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Zamawiajgcy w terminie okreslonym Umowa przekaze Wykonawcy teren robét wraz ze
wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

3.0CHRONA SRODOWISKA

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowaé sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizaciji,
do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie kroki zeby stosowa¢ sie do
wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresie ochrony srodowiska na terenie robét i poza nim, unika¢
dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen,
hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscig. Nalezy dodatkowo podaé specjalne
wymagania wynikajgce z warunkéw miejscowych.

Materiaty, ktére w sposdb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

4 WARUNKI BEZPIECZENSTWA PRACY

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat prac
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odziez roboczag dla ochrony zdrowia i zycia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zabezpieczenia bezpieczehstwa publicznego.

Zaloga Wykonawcy musi posiada¢ wymagane kwalifikacje i aktualne badania lekarskie do pracy
na wysokosciach. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan bezpieczenstwa,
okreslonych powyzej sg uwzglednione w Cenie Umowy.

5.ZAPLECZE DLA POTRZEB WYKONAWCY:
Wykonawca przedstawi Inwestorowi projekt organizacji placu budowy. Zamawiajgcy po

zapoznaniu sie z projektem akceptuje propozycje lub odnosi sie negatywnie i oczekuje na wskazanie
innego rozwigzania na podstawie wydanych przez Zamawiajacego wytycznych szczego6towych.

E/ Nazwy i kody robét
klasy i kategorie robot:

Klasa: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektr  ycznych
Kategoria robot:

SSE 01 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

SSE 02 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektr  ycznych

FE/ Okre élenia podstawowe

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robota-

mi i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robét.

Podstawowe obowigzki Kierownik Budowy:

- Protokolarne przejecie od Inwestora i odpowiednie zabezpieczenie terenu rob6t wraz ze znajduja-
cymi sie na nim obiektami budowlanymi, urzgdzeniami technicznymi;

— Prowadzenie dokumentacji budowy;

- Zorganizowanie budowy i kierowanie budowg obiektu budowlanego w sposéb zgodny z projektem
i zgtoszeniem robot, przepisami, w tym techniczno-budowlanymi, oraz przepisami bezpieczenstwa i
higieny pracy;

— Koordynowanie realizacji zadan zapobiegajacych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:

1.1 przy opracowywaniu technicznych lub organizacyjnych zatozehn planowanych robét budowlanych

lub ich poszczegoélnych etapdw, ktére majg byé prowadzone jednoczesnie lub kolejno;

1.2 przy planowaniu czasu wymaganego do zakonczenia robét budowlanych lub ich poszczegdélnych

etapéw

— Koordynowanie dziatan zapewniajgcych przestrzeganie podczas wykonywania robét budowlanych
zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w szczegoétowych przepisach oraz w planie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;
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- Wprowadzanie niezbednych zmian w informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia i w
planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wynikajacych z postepu wykonywanych rob6t budowla-
nych

- Podejmowanie niezbednych dziatann uniemozliwiajgcych wstep na budowe osobom nieupowaznio-
nym

- Wstrzymanie rob6t budowlanych w przypadku stwierdzenia mozliwosci powstanie zagrozenia oraz
bezzwtoczne zawiadomienie o tym whasciwego organu;

— Zawiadomienie inwestora o wpisie do dziennika budowy dotyczacym wstrzymania robo6t budowla-
nych z powodu wykonywania ich niezgodnie z projektem;

- Realizacja zalecen wpisanych do dziennika budowy;

- Zglaszanie inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych rob6t ulegajacych na zakryciu
badz zanikajacych oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie
prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych przed zgtoszeniem obiektu budowlanego do od-
bioru;

— Zgtoszenie obiektu budowlanego do odbioru wpisem do dziennika budowy oraz uczestniczenie w
czynnosciach odbioru i zapewnienie usuniecia stwierdzonych wad, a takze przekazanie inwestoro-
wi odwiadczenia o zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym oraz prze-
pisami

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ NIEZB EDNE
WYMAGANIA ZWIAZANE Z PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY,
SKELADOWANIE | KONTROL A JAKO SCI

Materialy wskazane z nazwy w dokumentacji projektowej majg wylacznie charakter pogladowy
fazy projektowej. Na etapie budowy wykonawca ma prawo zastosowaé¢ materialy innego producenta
przy zachowaniu parametréw technicznych materialu wzorcowego. Stosowane materialy powinny
posiadac¢ aktualne aprobaty techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodnosci.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania proponowane materialy na 7
dni przez ich zabudowaniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do robdét, byty magazynowane zgodnie z zaleceniem okreslonym przez producenta, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swg jako$¢ i wkasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu (w przypadkach szczegdlnych
zalecanego przez producenta transportowanego materiatu), ktéry nie spowoduje uszkodzenia lub
zniszczenia transportowanych materiatow.

Wykonawca odpowiada za jako$¢ stosowanych materiatéw i na zgdanie Inspektora Nadzoru,
zapewni mozliwos$¢ odbioru jako$ciowego danego materiatu przed zabudowaniem zanikowym.

Stosowane materialy zostang zabudowane zgodnie z opracowanymi przez producenta
technologiami wykonania i odbioru robaot.

Wykonawca bedzie korzystat z wylgcznie z fabrycznie gotowych mieszanek murarskich,
tynkarskich, klejow, zapraw.

Przy wykonywaniu robét budowlanych moga by¢ stosowane wytacznie wyroby budowlane
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze
powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych.
Wykonawca ma obowigzek przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru inwestorskiego szczegétowe informacije
o zrédle produkcji, zakupu wyrobéw budowlanych przewidywanych do realizacji rob6t. Wyroby te
powinny by¢ wtasciwie oznaczone, posiadaé certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okreslone dokumenty. Kierownik budowy
jest zobowigzany przez okres wykonywania rob6t budowlanych przechowywac¢ dokumenty stanowigce
podstawe ich wykonania, a takze oswiadczenia dotyczace wyrobéw budowlanych jednostkowo
zastosowanych w obiekcie budowlanym. W przypadku zastosowania materialdw pochodzenia
miejscowego Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru o wszystkie wymagane dokumenty
pozwalajgce na korzystanie z tego zrodta oraz okreslajgce parametry techniczne tego materiatu.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH LUB ZALECANYCH DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZAtO ZONA JAKO SCIA
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania wytacznie takich maszyn i urzadzen, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Zastosowane maszyny i urzadzenia powinny mie¢ aktualne dokumenty potwierdzajgce ich
whasciwg jako$¢ pod wzgledem bezpieczenstwa i zakresu stosowania.

Dla stosowanych rusztowan Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ projekt wykonania ustroju
konstrukcji rusztowania budowlanego zgodnie z opracowang przez producenta systemu technologig
mozliwosci zastosowania.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obciazeh na osie i innych parametréw technicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
A/ Transport poziomy

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkoéw transportu, ktére nie spowodujg
uszkodzenia transportowanych materiatéw i elementéw.

B/ Transport pionowy

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére zapewnig
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w specyfikacjach technicznych. Przy braku takich
ustalen Wykonawca powinien dokona¢ uzgodniehn z Inspektorem Nadzoru. Podczas pracy srodkéw
transportu pionowego (dzwigi, zurawie itp.) strefa pracy wymaga zabezpieczenia i oznakowania w
uzgodnieniu z Zamawiajacym i inspektorem nadzoru. Rusztowanie systemowe muszg spetnia¢é wymogi
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy, za jakos$¢
stosowanych materiatow i wykonanych robot. Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki
i bledy w czasie trwania robét, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Wykonane prace budowlane w tym zastosowane materialy, tolerancje wymiarowe, itp. powinny
by¢ wprowadzone z uwzglednieniem Aprobat Technicznych, przyjetymi normatywami, wydawnictwami
zawierajacymi warunki techniczne wykonania i odbioru jako dokumentacjg odniesienia. Obowigzkiem
Wykonawcy jest okreslenie technologii przyjetej w kalkulacji oraz normatywéw okreslonych w
dokumentacji dopuszczajacej dany materiat do stosowania w budownictwie.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW |
ROBOT BUDOWLANYCH

Program zapewniania jakdci robot.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego
programu zapewnienia jakosci, w ktdorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robdét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Zamawiajgcego. Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:

- organizacje wykonywania robot

- termin i sposéb prowadzenia robot

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét-zasady BHP

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$c¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

- sposOb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
forme przekazywania tych informacji Zamawiajagcemu

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

- spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
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Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ robo6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petlng kontrole oraz jakos¢ materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli wigczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Zamawiajagcy moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badann w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca musi przeprowadzi¢
pomiary i badania materialdw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robdét.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych.
W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje,
zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza byé prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane prze Zamawiajacego. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z bada n.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda
przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych
przez Niego zaaprobowanych.

Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma, lub Aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktére
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane,
kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zalaczone do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy
wpisywac w szczegoélnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw rob6t

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
- inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny byc¢
przedtozone Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika
Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajagcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy robat.

Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w spos6b przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny byé zawsze
dostepne dla Zamawiajacego.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU | PRZEDMIARU ROBOT

Obmiar lub przedmiar robot wykonany zostanie zgodnie z zasadami opisanymi szczegétowo w
bazie normatywnej — Katalogach Naktadéw Rzeczowych (KNR) lub w przypadku braku odpowiedniej
podstawy normatywnej dla danego materiatu lub technologii rob6t, wg wytycznych okreslonych przez
producenta, zatwierdzonego co do zastosowania rozwigzania przed rozpoczeciem danego odcinka
robot przez Inspektora Nadzoru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Rodzaje i zasady odbioru robét zostang okreslone w umowie na roboty budowlane.

Odbidr robo6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robét takich prac bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robdt. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbiér powinien by¢ wykonany nie
pézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inspektora Nadzoru przez Wykonawce o gotowosci do
odbioru.

Odbior czesciowy — polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét danego odcinka w
okreslonym czasie, na wniosek Wykonawcy przy aprobacie Zamawiajacego. Odbidr robo6t takich prac
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbiér powinien byé
wykonany nie pézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inspektora Nadzoru przez Wykonawce o
gotowosci do odbioru.

Odbior koncowy robét — polega na finalnej ocenie jakosci wykonanych robot. Odbidr koncowy
nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia robét. Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnos$ci Inspektora Nadzoru, Kierownika budowy i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty,
wskazana przez Zamawiajgcego, dokona oceny jakosci na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikow badan, pomiaréw, oraz oceny wizualnej. W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, robét uzupetniajacych lub robdt wykonczeniowych, komisja przerwie czynnosci
odbiorowe i ustali nowy termin odbioru kohcowego.

Odbidr ostateczny — prowadzony przez Zamawiajgcego na warunkach okreslonych w Umowie
zawartej pomiedzy stronami.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg wykonania robét budowlanych jest:
- Umowa Wykonawcza, okreslajaca podstawowe relacje pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg

- Decyzja o zgtoszeniu robét budowlanych

- Dokumentacja projektowa — stanowigca zalacznik do Umowy

- Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia opracowany przez Kierownika Budowy;
- Zatwierdzony przez Zamawiajacego Projekt Organizacji Placu Budowy

- Dokumentacja uzupetniajgca powstata z koniecznosci w trakcie prac realizacyjnych

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Uwzgledniono nastepujace przepisy i wytyczne ogélne:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku w sprawie okreslenia metod i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, {...} (Dz.U. nr130; poz.1389);
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 roku w sprawie szczego6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. nr202; poz.2072);
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- ROZPORZADZENIE KOMISJI (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. zmieniajace
rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspoélnego Stownika
Zamoéwien (CPV) oraz dyrektywy 2004/17/WE i 2004/18/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
dotyczace procedur udzielania zamowien publicznych w zakresie zmiany CPV z pdézniejszymi
zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenhstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. 2003 Nr 47; poz.401)

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku z pézniejszymi zmianami (Dz.U. 1994 Nr 89 poz.
414);

- Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 roku (Dz.U. 2004 Nr 19 poz. 177) z
pbézniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r Nr
147, poz. 1229)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska z p6zniejszymi zmianami (Dz. U. 62,
poz. 627)

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r, o systemie oceny zgodnosci (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204,
poz. 2087)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.690).,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemoOw oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U.Nr 209, poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i
formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.Nr47,p0z.40t)
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SSE 01 CPV 45315700-5 INSTALOWANIE STACJI ROZDZIELCZ YCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych w

zakresie utozenia tras kablowych oraz zmian w istniejacej rozdzielni gtbwnej RG budynku, tablic hydroforowni TB-H1 i TB-
H2.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:
- instalacja rozdziatu energii elektrycznej

1.4. Ogo6lne wymagania dotycz ace robét
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycz ace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjq techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate og6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci ogdinej
specyfikacji.
2. MATERIALY.

W zakresie rozdzielni RG:

. Rozlgcznik bezpiecz. z sygn. przepalenia Z-SLS/CB/3

. Wktadki bezpiecznikowe DO2-gG/25A Do2/gG 25A

. Stycznik mocy 1=32A [AC-3] 1Z OR DILM32-10(230V50HZ,240V60HZ)
. Styk pomocniczy 1Z 1R DILEM

. Automatyczny przetacznik faz PF-431

. Sterownik uktadu SZR 2 zrodta z wyswietlaczem graficznym LCD ATL600
. Wytaczniki nadpradowy 1-bieg CLS6-B6-DP

. Przewdd jednozytowy do krosowania LgY6

. Przewdd jednozytowy do krosowania LgY1

. Zaciski do krosowania ZUG10

. Koncoéwki kablowe do krosowania z oczkiem

W zakresie tablicy TB-H1 zasilania hydroforowni w segm. A budynku

. Szafka modutowa 2x18mod. IP65 zamykana na klucz IKA-2/36-ST

. Roztacznik gtéwny izolacyjny 3-pol. 100A 1S-100/3

. Lampka kontrolna LED kolor czerwony 230V Z-EL 230V

. Roztacznik bezpiecz. z sygn. przepalenia Z-SLS/CB/3

e Wkiadki bezpiecznikowe DO1-gG/16A

. Ogranicznik przepie¢ kl. T2 280V/4-polowy 20kA (8/20us) Un=1,4kV SPCT2-280/4
. Wytaczniki nadpradowy 1-bieg CLS6-B6-DP

. Wytgcznik ré6znicowopradowy 4-bieg 40A/30mA/AC CF16-40/4/003-DE
*  Wytacznik silnikowy 1-6,3A 150kA PKZM01-6,3

. Stycznik instalacyjny 4-pol 40A 4zw. Z-SCH230/40-40

. Czujnik asymetrii i zaniku faz INO/NZ CZF-BR

. Sygnalizator optyczno-akustyczny 92dB/230VAC obrotowy IP65

W zakresie tablicy TB-H1 zasilania hydroforowni w segm. A budynku

. Szafka modutowa 2x18mod. IP65 zamykana na klucz IKA-2/36-ST
. Roztacznik gtéwny izolacyjny 3-pol. 100A 1S-100/3

. Lampka kontrolna LED kolor czerwony 230V Z-EL 230V

. Roztacznik bezpiecz. z sygn. przepalenia Z-SLS/CB/3

*  Wkiadki bezpiecznikowe DO1-gG/16A

023/2018/WE-SP13 9



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH
DO PROJEKTU BUDOWLANO-WYKONAWCZEGO DOSTOSOWANIA PORSZCZEN HYDROFOROWNI W BUDYNKU
URZEDU MIASTA JASTRZEBIE-ZDROJ

. Ogranicznik przepie¢ kl. T2 280V/4-polowy 20kA (8/20us) Un=1,4kV SPCT2-280/4
. Wytaczniki nadpradowy 1-bieg CLS6-B6-DP

. Wytgcznik ré6znicowopradowy 4-bieg 40A/30mA/AC CF16-40/4/003-DE

*  Wytacznik silnikowy 1-6,3A 150kA PKZM01-6,3

. Stycznik instalacyjny 4-pol 40A 4zw. Z-SCH230/40-40

. Czujnik asymetrii i zaniku faz INO/NZ CZF-BR

. Sygnalizator optyczno-akustyczny 92dB/230VAC obrotowy IP65

3. SPRZET.

3.1. Do wykonania robét instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:

- do rob6ét montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan
technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Dob6r transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Stan istniejgcy:
Obecnie rozdzielnia gtéwna RG budynku Urzedu Miasta w Jastrzebiu-Zdroju zasilana jest z dwoch niezaleznych

zrodet energii poprzez ztacze wolnostojace ZK-2d na zewnatrz budynku. Dwa przytacza sa wprowadzone do pola nr 1 i nr 2
RG. W polach tych zabudowane sg 2 wylaczniki gtéwne pradu WPOZ 1 i WPOZ2, ktére poprzez automatyke SZR
przelaczajg zasilanie z podstawowego na rezerwowe do obiektu. Przycisk gléwnego przeciwpozarowego wytacznika pradu
GWP znajduje sie przed wejsciem gtéwnym do budynku Urzedu i jego nacisniecie powoduje wystanie sygnatu sterujacego
do automatyki SZR rozdzielni RG, ktéra blokuje zadziatanie napedow silnikowych wylacznikéw WPOZ 1 i WPOZ2 oraz
unieruchamia agregat pradotworczy. W zwigzku z powyzszym zachodzi konieczno$¢ wydzielenia obwoddéw zasilania
hydroforowni pomp przeciwpozarowych, w taki sposéb aby funkcjonowaly podczas pozaru. Hydrofor nr 1 znajduje sie w
wydzielonym pomieszczeniu wezla cieplnego w segmencie A budynku, a hydrofor nr 2 w wydzielonym pomieszczeniu
segmentu B; oba na kondygnaciji piwnicy zgodnie z rys. E-02

5.3.Stan projektowany:

Ze wzgledu na konieczno$¢ wydzielenia obwodéw zasilajacych instalacje i urzadzenia, ktérych funkcjonowanie jest
niezbedne podczas pozaru tj. hydroforowni planuje sie zabudowe dodatkowej aparatury zabezpieczajgco-sterujacej w polu
nr 1 i 2 rozdzielni gtéwnej budynku. W tym celu sprzed wytacznikow WPOZ 1 i WPOZ 2 nalezy wyprowadzi¢ obwody do
zasilania tablic hydroforowni TB-H1 i TB-H2 zgodnie z rys. E-05. Dodatkowo zastosowa¢ automatyke samoczynnego
przetaczenia zasilania SZR w przypadku zaniku napiecia na przytaczu 1 lub 2. Panel automatyki zabudowa¢ na elewacji
rozdzielni RG w polu nr 2., a aparaty modutowe na szynach TH-35 w wolnych miejscach pdl 1 i 2 zgodnie z rys. E-06.
Automatyke zaprogramowac¢ tak, aby w priorytecie podawat napiecie z zasilania podstawowego tj. pola nr 1. Prace
wykona¢ zgodnie z przepisami BHP przy wytaczonej catej rozdzielni spod napiecia.

5.4. TABLICE ZASILANIA | STEROWANIA POMP HYDROFOROWYCH

W pomieszczeniach pomp hydroforowych przewiduje sie zabudowe nowych tablic zasilania i sterowania pompami TB-H1 i
TB-H2. Istniejgce tablice wraz z liniami je zasilajagcymi nalezy zdemontowac¢. W ich miejsce zabudowa¢ nowe tablice
nascienne w |l klasie izolacji do zabudowy aparatury modutowej na szynie TH-35 z drzwiczkami transparentnymi o stopniu
szczelnosci min. IP55 zgodnie z rys. E-07 i E-08. W tablicach zabudowa¢ zabezpieczenia silnikowe nadmiarowo-pradowe i
zwarciowe oraz roznicowo-prgdowe, zaniku, kontroli i asymetrii faz.

Z projektowanych tablic wyprowadzi¢ poszczegélne obwody do zasilania silnikéw pomp hydroforowych instalacji
przeciwpozarowej budynku. Kable i przewody o klasie PH90 prowadzi¢ na uchwytach UDF E-90 z kotkami stalowymi SRO
M5x60 E-90 mocowanych co 30cm do stropu i $cian budynku. Przewody wprowadzi¢ do tablic i silnikéw poprzez dtawiki
uszczelniajgce o stopniu ochrony min. IP55. Tablice TB-H1 i TB-H2 wyposazy¢é w wktadki zamkowe dajgce mozliwosc
zamkniecia tablic na klucz. Po wykonaniu instalacji sprawdzi¢ kierunki wirowania silnikéw, parametry sieci zasilajace;.
Przeglady instalacji wykonywac systematycznie a wyniki kontroli zapisywa¢ w ksigzkach kontroli urzadzen ochrony
przeciwpozarowe;.

5.5. POMIAR ENERGII ELEKTRYCZNEJ
Dla rozliczen z Zaktadem Energetycznym pomiar energii elektrycznej istnieje jako 2 uktady pétposrednie znajdujace sie w
pomieszczeniu rozdzielni gtéwnej. Istniejace uktady pomiarowe pozostajg bez zmian.

5.6. INSTALACJA PRZECIWPORAZENIOWA

5.6.1 PODSTAWOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Podstawowa ochrona przed razeniem pradem (ochrona przed dotykiem bezposrednim) jest zapewniona przez izolowanie
czesci czynnych oraz przez zastosowanie obudéw zamykanych na klucz, do ktérych dostep majg tylko stuzby techniczne
Zaktadu Energetycznego i Inwestora. Obudowy tablic TB-H1 i TB-H2 w Il klasie izolaciji.
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5.6.2 DODATKOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Jako dodatkowag ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym przewidziano w niniejszym obiekcie - szybkie
wytaczenie: uktad sieciowy TNC-S i dodatkowo wylgczniki ochronne réznicowo-pradowe o czutosci pradowej 30mA.
Instalacje 3-fazowag nalezy wykona¢ jako 5-przewodowg /L1+L2+L3+N+PE/. Obudowy metalowe catego osprzetu
elektrycznego uzytego w instalacji nalezy przytaczy¢ do przewodu ochronnego (PE) w tablicach TB-H1 i TB-H2.

5.6.3 POLACZENIA WYROWNAWCZE

W pomieszczeniach hydroforowni projektuje sie wykonanie instalacji wyréwnawczych. Wykonanie powyzszej instalacji ma
na celu wyréwnanie potencjatow elektrostatycznych metalowych mas urzadzen zainstalowanych w budynku. Metalowe
elementy tj. rurociggi wodne instalacji hydrantowej oraz wodociggowej nalezy przytaczy¢ do szyn uziemiajacych PE w
tablicach TB-H1 i TB-H2. Potaczenia wykona¢ przewodem DY 6 mm?Z.

Wodomierze w instalacji wyrébwnawczej powinny zosta¢ zmostkowane przewodem LgY 6. Pofaczenia wyréwnawcze z
instalacjg wody nalezy uzgodni¢ ze stuzbami technicznymi w/w sieci.

5.7. INSTALACJA PRZECIWPRZEPIECIOWA

Dla ochrony przed przepieciami atmosferycznymi nalezy w tablicach TB-H1 i TB-H2 zabudowaé ogranicznik przepie¢ I
stopnia (klasy T2). Ograniczniki podiaczyé przewodem LgY6 do przewodéw roboczych L1,L2,L3 oraz do przewodu
ochronnego PE. Ograniczniki Il stopnia ograniczajg przepiecia w sieci do wartosci 1+1,5kV. Sg to wartosci napie¢, jakie
wytrzymuje wiekszo$c¢ urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja;
- przebieg tras kabli i przewoddw wewnatrz rozdzielnic,
- sposéb potaczen,
- sposéb prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych,
- lokalizacja osadzenia rozdzielnic
- wyposazenie tablic w sprzet modutowy.
8.2. Odbiér cz esciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych w wyniku postepu robét,
sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru cze$ciowego powinien by¢ sporzadzony protokét i dokonany zapis
w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.

- przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przedtozy¢ protokoty odbioréw
czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos$c¢ stanu istniejacego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych
warunkéw technicznych

- w szczegoélnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowo$¢ wykonania potgczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewodéw

- prawidtowos¢ dziatania urzadzen i zabezpieczen elektrycznych

9. SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT

9.1. Ogolne zasady rozliczenia rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN — IEC 60364-5-56 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Instalacje bezpieczenstwa "

PN — 76/E — 90301 .Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na

napiecie znamionowe 0,6/1 kV”.

PN — 93/E — 90401 .Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie

znamionowe 0,6/1 kV".

PN IEC 60364-5-54 JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.

Uziemienia i przewody ochronne”.

PN INC 60364 — 1 JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe”.
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PN IEC 60364-4-41

PN IEC 60364-4-43

PN IEC 60364-4-442

PN IEC 60364-4-443

PN IEC 60364-4-47

PN IEC 60364-4-473

P SEP-E-0001
PN - 91/E - 05160
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JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pradem przetezeniowym ”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym”.

»Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochronaprzeciwporazeniowa.”

.Rozdzielnice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace zestawdéw badanych w petnym i
niepetinym zakresie badan”.
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SSE 02 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektr  ycznych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSE
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych w

zakresie instalacji elektrycznych rozdziatu energii od rozdzielni gtéwnej RG do tablic TB-H1 i TB-H2 oraz zasilania
hydroforéw w segmencie A i B budynku

1.2. Zakres stosowania SSE
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SSE
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:
*  wyprowadzenia nowego zasilania do tablic hydroforowni pompowni wody przeciwpozarowej
. utozenie kabli zasilajgcych i sterujgcych pompami hydroforowymi

1.4. Og6lne wymagania dotycz ace robét
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycz ace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,

specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate og6lne warunki dotyczgce rob6t podano w czesci ogdinej
specyfikacji.
2. MATERIALY.
. Kabel do instalacji przeciwpozarowej w powtoce bezhalogenowej HDGs (NHXH-J) 2x1,5 mm2 PH90
. Kabel do instalacji przeciwpozarowej w powtoce bezhalogenowej HDGs (NHXH-J) 5x4 mm2 PH90
. Kabel do instalacji przeciwpozarowej w powtoce bezhalogenowej NKGs (NHXH-J) 5x6 mm2 PH90
. Masa uszczelniajgca wodoodporna 310 ml
. Ogniochronna peczniejgca masa uszczelniajgca typ (CP611) 310ml
. Przewdd elektroenergetyczny do uktadania na state LgYc 450/750V 1x6 mm2, zétto-zielony
. Uchwyt do rur spust.ocynk.fi 15-50mm
. Przewdd YDYzo 2x1,5mm2 450/750V
. Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka, sztywna, typu RB-18
. Uchwyt do rur bialy zamknigty UZE18
. Ztgczka kompensacyjna do rur z tworzyw sztucznych, typu ZCL 18
«  Sruba rozporowa E-90 SRO M6*30
. Uchwyt kablowy E90 UDF14E
. Uchwyt kablowy E90 UDF20E
. Uchwyt kablowy E90 UDF7E

3. SPRZET.
3.1. Do wykonania robét instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobdr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.
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5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. ZASILANIE W ENERGI E ELEKTRYCZN A

Dla zasilania istniejgcych hydroforowni nalezy z rozdzielni gtéwnej budynku wyprowadzi¢ nowe wewnetrzne linie zasilajace
do projektowanych tablic zasilania pomp hydroforowych oznaczonych TB-H1 w segmencie A budynku i TB-H2 w
segmencie B. Pompownie sg obiektami ochrony przeciwpozarowej budynku dlatego wymagane jest doprowadzenie
zasilania kablem o odpornosci ogniowej PH90. W tym celu nalezy utozy¢ kabel NKGs 5x6mm2 PH90 mocowanym co
30cm uchwytami UDF E-90 z kotkami stalowymi SRO M5x60 E-90 do stropu i $cian budynku wedtug przebiegu
pokazanego na rys. E-02. W przejsciu przez sciany oddzielenia pozarowego zastosowa¢ zadtawienia masami
peczniejacymi EI-120. Kabel wyprowadzi¢ z pola nr 2 istniejgcej rozdzielni i wprowadzi¢ do tablicy TB-H1 i dalej do tablicy
TB-H2. W terenie kabel uktada¢ w rurze karbowanej DVR-110 koloru niebieskiego w wykopie. Przejscia przez sciany
zewnetrzne zadtawi¢ piankami PUR przed wptywem wody i gazéw.

5.3. ZASADY UKt ADANIA KABLI ZIEMNYCH
Kable nN uktadag¢ linig falistg z 4% zapasem na gtebokosci 0,7 m na 10 cm warstwie piasku na catej diugosci w rurze
ochronnej. Utozona rura z kablem zasypa¢ warstwg piasku o grubosci 10 cm, a nastepnie warstwa gruntu rodzimego o
grubosci 15-20cm i przykry¢ folig koloru niebieskiego. Zachowac odlegtosci przy zblizeniach i skrzyzowaniach zgodnie z N
SEP-E-004. Instalacje wykona¢ zgodnie z zapisami normy N-SEP-E-005.
Na catej dlugosci kabli nN 0,4 kV co 10m oraz w miejscach charakterystycznych np. przy skrzyzowaniach, wejsciach do
kanatéw, rur na kablach oraz przy mufach kablowych nalezy zatozy¢ oznaczniki kablowe. Na oznacznikach nalezy umiescic
trwate napisy zawierajace:

- symbol kabla

- relacje linii kablowej

- znak uzytkownika kabla

- rok utozenia
Na gtowicach i mufach kablowych nalezy umiesci¢ opis zawierajacy nastepujace informacje:

- typ gtowicy/mufy

- imie i nazwisko wykonujacego montera

- firme, ktéra jest odpowiedzialna za gwarancje wykonania

Rowy kablowe nalezy kopac¢ recznie. Przed zasypaniem utozone kable podlegajg odbiorowi przez Inspektora Nadzoru
i przez uprawnionego geodete. Po wykonaniu prac teren nalezy przywrdci¢ do stanu pierwotnego.

W miejscach skrzyzowania kabli z istniejgcym uzbrojeniem dopuszcza sie utozenie kabli na gtebokosci mniejszej, nie
ptycej jednak niz 0,5m. Wszystkie takie miejsca charakterystyczne nalezy w terenie oznaczy¢ betonowymi oznacznikami
kablowymi a w dokumentacji powykonawczej umiesci¢ stosowne zapisy.

Dopuszcza sie stosowanie rur i oston kablowych réwnowaznych o nie gorszych parametrach innego producenta niz
wyszczegolnione w projekcie. Instalacja w catosci uktadana bedzie na dzialce Inwestora tj. 94/20 wtasnosci Gminy
Jastrzebie-Zdrg).

Prace bezwzgl ednie prowadzi ¢ w stanie beznapi eciowym przy wyt gczonych i uziemionych wszystkich istniej  acych
kablach w danym punkcie trasy. Harmonogram wyt  aczen nalezy przedstawi ¢ uzytkownikowi sieci do uzgodnienia i
akceptaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja;
- przebieg tras przewodéw
- sposéb potaczen,
- sposéb prowadzenia przewoddéw poziomych i pionowych,
- lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbiér cz esciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzadzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
. przy odbiorze korcowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przediozyé protokoty odbioréw czesciowych ,
a takze sprawdzi¢ zgodnos¢ stanu istniejgcego z dokumentacja techniczng po uwzglednieniu udokumentowanych
odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
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- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowo$¢ wykonania potgczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewod6w wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos$¢ zainstalowania urzadzen

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
- stan izolacji przewodéw

- prawidtowos¢ dziatania urzadzen elektrycznych

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogodlne zasady rozliczenia rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN — IEC 60364-5-56

PN — 76/E — 90301

PN — 93/E — 90401

PN IEC 60364-5-54

PN INC 60364 -1
PN IEC 60364-4-41

PN IEC 60364-4-43

PN IEC 60364-4-442

PN IEC 60364-4-443

PN IEC 60364-4-47

PN IEC 60364-4-473

P SEP-E-0001
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"Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa "
.Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV”.
.Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV".

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe”.
JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pradem przetezeniowym ".

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym”.

~Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.”
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