oznaczenie sprawy MELBDZ.261.46.2023 Warszawa, dnia 21.07.2023 r

INFORMACJIA O WYBORZE OFERTY

Dostawa czteronoznego robota kroczaco-biegajacego o stabilnoéci statyczno-dynamicznej dla Wydziatu Mechanicznego
Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej postepowanie prowadzone w trybie podstawowym na podstawie art. 275.1
ustawy z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo Zaméwieri Publicznych {Dz. U. z 2022 r. poz. 1710 z p6én. zm.)

Szanowni Paristwo,
Zamawiajacy zgodnie z art. 252.1 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zaméwien Publicznych (Dz. U. z 2022 r. poz. 1710 z péén.
zm.), informuje o wyborze najkorzystniejszej oferty: ’

ofertanr: 1

E4l sp.z 0.0.

ul. Krasiriskiego 29,
40-019 Katowice

Uzasadnienie wyboru: Oferta firmy E4l sp. z 0.0. spetnia wszystkie wymagania formalno-prawne, okreslone w specyfikacji
warunkéw zaméwienia, nie podlega odrzuceniu na podstawie art. 226.1 ustawy — Prawo Zamowieri Publicznych .

Streszczenie oceny i pordwnania ztozonych ofert (wg kolejnosci wplywu):

Num Punkty w kategorii Cena Punkty w kategorii Punkty razem
er Nazwa (firma) i adres wykonawcy Termin Dostawy
ofer
ty
E4l sp.z 0.0.
ul. Krasifiskiego 29
1 ! kté
40-019 Katowice 60 punktéw 0 punktow 80 punktéw
NIP: 8943180770

Wrykonawcy wykluczeni 0
Oferty odrzucone: 0

Umowa w sprawie zamoéwienia publicznego zostanie zawarta w terminach przewidzianych w art. 308 ust. 2 ustawy Prawo
Zamowien Publicznych.

Dziekujemy za ztozenie oferty w przedmiotowym postepowaniu i zapraszamy do udziafu w kolejnych postepowaniach o udzielenie zaméwienia
publicznego ogtaszanych przez Wydziat Mechaniczny Energetyki i Lotnictwa.

Z powazaniem

Prodziekan ds. Dydaktycznych
Wydziatu Mechanicznego Eneruewi}l i Lotnictwa
Politechniki jVarszawst

Ar hab. inz. Mac 4 M£ nrof. uczelni
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