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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem balustrady ochronnej sztywnej w zwigzku z budowa drogi
gminnej od m. Poswigtno do m. Sikorzyn wraz ze zjazdami i odwodnieniem powierzchniowym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawowy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
urzadzen zabezpieczajacymi ruch pieszy: rurowa balustrada ochronna sztywna typu U-1la wys. 1,10 m z
pionowymi szczebelkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST
D-00.00.00 “Wymagania og6lne" oraz OST D-07.06.02.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot wg Wspdlnego Slownika Zaméwien CPV:

Grupa robot: 452  Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu

Klasa robot: 4523 Roboty budowlane w zakresiec budowy rurociggéow, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu

Kategoria robot 45233  Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Stupki i elementy metalowe balustrady ochronnej typu U-1la nalezy wykonaé z rury stalowej
ocynkowanej ¢ 60,3mm o grubosci $cianki od 3,2mm do 3,6mm. Elementy pionowe (szczeliny) sa wykonane z
rury stalowej o 26,9mm o grubosci $cianki 2,3mm. Szeroko$¢ balustrady wynosi 2,0m a wysoko$¢ 1,10m
natomiast maksymalny rozstaw szczeblin wynosi 0,14m.

Poszczegdlne elementy balustrad taczone sa ze sobg poprzez spawanie. Balustrady s3 montowane do
Scianek czotowych przepustu za pomoca $rub lub spawania do przygotowanych uprzednio kotew w $ciankach
czotowych. Balustrady przy $ciankach czolowych przepustu wykonanych z brukowca nalezy mocowaé za
pomocy stép fundamentowych wykonanych z betonu C12/15.Wszystki balustrady nalezy zabezpieczy¢ przed
dziataniem korozji poprzez ocynkowanie ogniowe oraz powltoke lakeirnicza uzyskang w procesie lakierowania
proszkowego.

Beton do wykonywania fundamentéw powinien by¢ klasy C12/15 i odpowiada¢ normie PN-88/B-06250.

Do malowania urzadzen ze stali, zeliwa lub metali niezelaznych nalezy uzywa¢ materiaty zgodne z PN-B-
10285 [6], badz wskazan Inzyniera.
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3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch rowerzystow

Przewiduje si¢ rgczne wykonawstwo robot, facznie z zatadunkiem na $rodek transportu.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Elementy balustrady ochronnej mozna dowolnymi $rodkami transportu.
Materialy nalezy ustawia¢ réwnomiernie na calej powierzchni ladunkowej i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Balustrad¢ ochronna nalezy wykona¢ z przygotowanych elementow stalowych (rur). Wysokos¢ porgczy
ze wzgledu na ruch piesz wynosi 1,10m.

Stupki pionowe powinny mie¢ rozstaw 1,50 m. Oprocz pochwytu nalezy wykonac jedna poprzeczke
pozioma na dole konstrukcji na wys. 12cm od poziomu pobocza oraz pionowe szczebliny o rozstawie nie
wickszym niz 14cm.

5.2.1 Wykonanie dotow pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie
35x35 cm, a glgbokos¢ 0,7 m.

5.2.2 Ustawienie slupkow wraz z wykonaniem fundamentow betonowych pod stupki

Fundament z C12/15 dla stupkéw powinien mie¢ wymiary 70x35x35 cm..
Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i1 napetni¢ otwdr mieszanka betonowa. Do czasu stwardnienia
betonu stupek nalezy podeprzec.

5.2.3 Malowanie metalowych urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Malowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-H-97053 [28].

Rodzaj farby oraz liczbe jej warstw zastosowanych przy malowaniu okre$laja SST lub Inzynier na
wniosek Wykonawcy.

Kolor balustrady — biato-czerwony

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sa na koszt Wykonawcy.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakosci
(atesty) oraz wykona¢ badania materialow przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
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Do materiatow, ktérych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca naleza materialy do wykonania
fundamentow betonowych ,,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na
wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch rowerowy nalezy zbadac:
a) zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktem 5.2.1,
¢) poprawnos¢ wykonania fundamentoéw pod stupki zgodnie z punktem 5.2.2,
d) poprawnos¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.2.2,
e) poprawnos¢ wykonania malowania, zgodnie z punktem 5.2.3,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszy - balustrady ochronnej rurowej jest m
(metr). Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci balustrady ochronnej rurowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i1 badania wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania balustrady ochronnej sztywnej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji barier oraz materialdow pomocniczych,
— dostarczenie na plac budowy skladnikéw oraz przygotowanie masy betonowej w przypadkach jej uzycia,
— zainstalowanie urzadzen bezpieczenstwa w sposob zapewniajacy stabilnosc,
— doprowadzenie terenu woko6t wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowe;j
lub wedlug zalecen Inzyniera,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wg OST D-07.06.02 ,,Urzadzenia zabezpieczajace ruch pieszy*



