D.01.02.04 Rozbidérki elementéw drég

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniazropisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45111100-9

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n Szczeg6towej Specyfikacji Techrégga wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drég w ramach:

a) Budowy ul. Azalii w m. Ptoisk od km 0+000,00 do km 0+442,60,

b) Budowy ul. Fiotkowej w m. Ptaisk od km 0+000,00 do km 0+129,31,

¢) Budowy ul. Magnolii w m. Ploask od km 0+000,00 do km 0+316,84,

d) Budowy ul. Makowej w m. Plaisk o facznej diugasci 247,17 m,

e) Budowy ul. Rézanej, Makowej i Hiacyntowej w m. Ptaisk.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jestvetog jako dokument przetargowy i kontraktowy ateganiu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotysazbiorki elementdw drog, ogrodzgorzepustow i obejmay
a) rozebranie nawierzchni chodnikéw z plyt betonovikB5x5¢cm,
b) rozebranie nawierzchni z kostki betonowej gr 8cm,
C) rozebranie nawierzchni z piyt betonowyghrawych,
d) rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego,
€) rozebranie obrzg betonowych,
f)  rozebranie kragnikdw betonowych wraz z tawami.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okrelenia podstawoweaszgodne z obowtujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamiogianymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jekioh wykonania oraz za zgodd@ Dokumentagj Projektove, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogoine dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @foin

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogoélne dotycgce materiatlow
Wymagania ogdlne dotygze materialéw podano w SST D.M.00.00.00 , Wymaggzuiine”.

2.2. Materiaty do wykonania robot
Materialy niezkdne do prawidiowego wykonania robotgygh zakresem z pkt. 1.3 n/n SST powinny Zasakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZT

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu

Wymagania ogdlne dotygze spreztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zazanych z rozbidekelementow drog, ogrodzeprzepustow naly stosowé:
- spycharki,

- tadowarki,
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- koparki,
- zrywarki,
- zuraw samochodowy,
- samochody egizarowe,
- mioty pneumatyczne,
frezarle drogows i inne.
Drobne roboty mana wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych edrzpomocniczych.
Sprzt zastosowany do rob6t rozbiérkowych powinien uEyakceptag Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagegtine”.

4.2 Transport materiatéw z rozbiérki
Materiady z rozbi6rki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.POGID ,Wymagania ogoine”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Nawierzchri z betonu asfaltowego, plytek betonowych, piyt@wych, krawzniki, nalezy usuwg mechanicznie w sposob altoey
w Dokumentacji Projektowej lub przez Inspektora2daal W przypadku nawierzchni z kostki betonovadjrzery dopuszcza si
reczne prowadzenie prac rozbidrkowych.

Wszystkie elementy nadeg sg do powtdrnego wykorzystania powinnyé liguwane bez powodowanigdinch uszkodze
Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materiaty nie nadajst do wbudowania, o ile Zamawdey nie zastrze tego w umowie,
nalezy przewig¢ w miejsce do tego przeznaczone zgodnie z yistaapadach.

Ewentualne doly (wykopy) nalewypeint, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczgp terenu i zagri¢ zgodnie
z wymaganiami specyfikacji technicznej D.02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jaf rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjéin

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoi rob6t polega na sprawdzeniu kompléthavwkonanych rob6t rozbiérkowych oraz uszkodzeteanentow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypeliaego doly po usugich elementach powinno speiriaipowiednie wymagania okieme w D.02.01.01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQAVymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostixobmiarovy rob6t zwaizanych z rozbidejest:
- dla nawierzchni - 1 frfmetr kwadratowy),

- dla kraveznikow i obrzery — 1m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOWymagania ogoéine”.

8.2. Sposob odbioru robét
Roboty ohgte niniejsa SST obejmuaj
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- odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbidr ostateczny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,¥djamia ogoine”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyee podstawy pfatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrdoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Platnéé za 1 minawierzchni, za 1m kraginika, obrzea zostanie dokonana na podstawie obmiaru i odemgijeob6t w oparciu
0 pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuije:

a) dlarozbiorki warstw nawierzchni ;

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni,

- zaladunek i wywiezienie materialdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki.
b) dlarozbidrki krawznikdw i obrzey:

- odkopanie kragznikdw wraz z wygciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,

- przesortowanie materiafu uzyskanego z rozbidrki,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki.
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