D-03.02.01a Regulacja pionowa studzienek urzgdzer podziemnych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-03.02.01B
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniagopisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233100-0

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacjchrecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z regulagjpionows pokryw studzienek telekomunikacyjnych w ramach

a) Budowy ul. Azalii w m. Ptoisk od km 0+000,00 do km 0+442,60,

b) Budowy ul. Fiotkowej w m. Ptaisk od km 0+000,00 do km 0+129,31,

¢) Budowy ul. Magnolii w m. Ploask od km 0+000,00 do km 0+316,84,

d) Budowy ul. Makowej w m. Plaisk o facznej diugasci 247,17 m,

e) Budowy ul. Rézanej, Makowej i Hiacyntowej w m. Ptaisk.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegétowej Spieajfi Technicznej obejmuyj

- wykonanie regulacji pokryw studzienek telekomaajnych w lokalizacji zgodnie z dokumenigajojektova,

- wykonanie regulacji pokryw studzienek sanitarnycz z montzem piefcieni odcizajacych na studniach zlokalizowanych
w jezdni ulic, w lokalizacji zgodnie z dokumentggjojektova,

- wykonanie regulacji zasuw wodggowych w lokalizacji zgodnie z dokumentggjojektova.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdtowej Spkeagfi Technicznej dotyerej regulacji pionowej studzienek grizen
podziemnych obejmaj wykonanie pionowej regulacji istraglych naziemnych elementéw amizenr infrastruktury
techniczne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgk@&h wykonania oraz za zgodidoz Dokumentagj Projektovy, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @&join

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogélne dotyaze materialtdw podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagiane”.

2.2, Materiaty do wykonania rob6t

Materiatami do wykonania rob6t @bjch zakresem niniejszej SSE s

- beton,

- cegta kanalizacyjna,

- pieicienie odeizajace klasy min. C20/25,

- zaprawa cementowa marki 8 MPa,

Do wykonania rob6t obfych zakresem niniejszej SST ina zastosowa inne materialy, po wczeiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZT

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot
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Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementéw udzei infrastruktury technicznej nalewykonywa recznie
przy zastosowaniu wdzeh pomocniczych np. miotéw pneumatycznych i innyatkeaptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotycgce transportu
Wymagania ogélne dotyaze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagidne”.

4.2 Transport materiatéw
Nie okrdla sk szczegolnych wymadyalla transportu materialéw niezimych do wykonania robét oklenych w niniejszej SST.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.RIII0 ,Wymagania ogéine”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementawz gdzen infrastruktury technicznej

Regulag} naziemnych elementdéw adzen infrastruktury technicznej nalewykona przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej,
betonu lub innych zaakceptowanych przez Inspekiadzoru materialéw, po odsleciu regulowanych elementéw i ich
demontau, dostosowd wysokdé posadowienia /z dokladiein +2 mm/ do wymaganego poziomu, zgodnego z Dokumgntac
Projektovy lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych eleéwemtalery doprowadzi do stanu pierwotnego (Wyprofilodva zagscic
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe]rspektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot
Ogdlne zasady kontroli jagm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoln

6.2. Kontrola jakosci rob6t
6.2.1. Sprawdzeniezytych materiatéw
Sprawdzenie materialow ngatje poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiamilokgeni w Dokumentaciji Projektowe).

6.2.2. Sprawdzenie zgodfw z Dokumentaaj Projektowg
Sprawdzenie zgodéwm z Dokumentagj Projektovy polega na pordwnaniu wykonywanych i wykonanychtratibokumentagj
Projektova oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgddnoa podstawie oglizin i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@R0AVymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg wykonywanych rob6t zgodnie z DokumergaBjojektovy i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwadez infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOGVymagania ogolne”.

8.2. Spos6b odbioru robot

Roboty ohgte niniejsa SST obejmuaj

- odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00ré¢gania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyee podstawy pfatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platdoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 szt. (szty regulowanego naziemnego elementydaeh infrastruktury technicznej nalgprzyjmowa zgodnie z
obmiarem i ocemnjakasci wykonanych robét na podstawie wynikdw pomiar®adia.

Cena wykonania rob6t obejmuije:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demontaregulowanego elementu,
- pionowy regulacg regulowanego elementu,

- monta pierscieni odcizajacych,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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