D-01.02.02 Zdjecie war stwy humusu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniagiopisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45112000-5

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)

Przedmiotem n/n Szczeg6towej Specyfikacji Techréga wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu w ramach:

a) Budowy ul. Azalii w m. Ptoisk od km 0+000,00 do km 0+442,60,

b) Budowy ul. Fiotkowej w m. Ptaisk od km 0+000,00 do km 0+129,31,

¢) Budowy ul. Magnolii w m. Ploask od km 0+000,00 do km 0+316,84,

d) Budowy ul. Makowej w m. Plaisk o facznej diugasci 247,17 m,

e) Budowy ul. Rézanej, Makowej i Hiacyntowej w m. Ptaisk.

12. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojainadokument przetargowy i kontraktowy przy zlacamealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6lowej Specyfikaghhicznej dotyezzdicia warstwy humusu o grusmp20 cm.

W przypadku wyspienia warstwy o innej miiszaci niz wymieniona, naley ja zebra dostosowuc si; do warunkow lokalnych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanoganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za fekioh wykonania oraz za zgodd@ Dokumentagj Projektove, SST i poleceniami

Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ejoin

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzt do wykonania robot zwigzanych z usungciem humusu
Do wykonywania rob6t zeranych ze zdgiem warstwy humusu nalestosowa:
- spycharki,
- rowniarki,

- sprzt do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscacltgieggrawidiowe wykonanie rob6t spiem
zmechanizowanym nie jest iae.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagzgdéne”.

4.2 Transport materiatéw
Humus nalgy przemieszczeaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryaogeznaczeniem na odkiad.
Humus mae byt przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.ROGID ,Wymagania ogélne™.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akegpirojekt organizacii i harmonogram robét, uadgiapce warunki w
jakich wykonywane dala roboty zwizane ze zegiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Zagospodarowanie humusu powinné fiyodne z Dokumentadprojektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowd mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub sicHaf wyhtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarcgeg dla prawidtowego wykonania robét (zmienna ditiaarstwy humusu) nate dodatkowo stosowa
reczne wykonanie robét jako uzupetnienie prac wykamyeh mechanicznie.

Warstve humusu nalsy zdia¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych orazyeinmiejscach okéenych w Dokumentacii
Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdia¢ na pela grebokai¢ jego zalegania oldlerna w Dokumentacji Projektowej lub wskazaprzez Inspektora
Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznego stanwepgsiania. Stan faktycznyedizie stanowit podstando rozliczenia czynioi
Zwigzanych ze zegiem warstwy humusu. Zdly humus naley skiadowa w regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania humusu powinny ipyzez Wykonawgtak dobrane aby humus byt zabezpieczony przeetzsiszczeniem,
a take najedzaniem przez pojazdy i zggczaniem. Nie natg zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bigegaio
po nich, aby unikag zanieczyszczenia glitub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjoin

6.2. Kontrola jakosci rob6t zwigzanych ze zd¢gciem humusu

Sprawdzenie jakoi rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtnasunicia humusu z powierzchni pasa rob6t ziemnych, godn
z Dokumentagj Projektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQAVymagania ogoine™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarov rob6t zwizanych ze zeffiem warstwy humusu jest 2 ifmetr kwadratowy), na podstawie Dokumentagii
Projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.@DQWymagania ogoline”.

8.2. Sposob odbioru robét
Roboty ohjte niniejsz SST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu, ktory powinien Bydokonany po
wykonaniu zdjcia warstwy humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyeze podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platnd¢é za 1 m zdigtego humusu nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci rob6t.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujecilhumusu na pelrglebokas¢ jego zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy i
odwiezieniem na odkiad.
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