Przedmiar robot

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary

wg naktadow Odtworzenie trasy linii w terenie przejrzystym m 70,00
rzeczowych krotnos¢= 1,00
KNR0101-01-040
wg naktadow Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami m3 2,00
rzeczowych przedsigbiernymi o pojemnosci tyzki 0,15 m3 na odklad.
KNNR 10209-020- | Grunt kategorii 1
060 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209

1.0dspojenie gruntu koparka z umieszczeniem urobku poza gorna

krawedzia wykopu

2.Rgczne wykonanie i utrzymanie tymczasowych rowkow

odwadniajgcych w wykopie

3.Re¢czne wyrdwnanie z grubsza korony i skarp wykopu oraz odktadu

krotnosé= 2,00
wg naktadow Budowa studni kablowych prefabrykowanych szt 1,00
rzeczowych rozdzielczych typu SKR-1. Grunt kategorii I11
KNR 5-01U0301- | Charakterystyka Robét: Tablica 0301
02-020 Budowa studni kablowych prefabrykowanych rozdzielczych SKR

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wytyczenie i wykonanie wykopu.

2. Ustawienie osadnika i zabetonowanie dna studni.

3. Ustawienie i montaz elementow prefabrykowanych studni w

wykopie.

4. Wprowadzenie rur do studni.

5. Osadzenie rur wspornikowych.

6. Osadzenie ramy i pokrywy.

7. Pomalowanie elementéw metalowych studni.

8. Zasypanie wykopu i ubicie ziemi.

9. Wywiezienie nadmiaru ziemi.

10. Wyréwnanie i uporzadkowanie terenu.

11. Opisanie i umocowanie tabliczki oznaczeniowej.

krotnosé= 2,00
wg naktadow Montaz w studni stelazy zapasow kabli szt 1,00
rzeczowych swiattowodowych
KNR TP390613- Charakterystyka Robot: Tablica: 0613
01-020 1.Wyznaczenie miejsca instalacji

2.Wstrzeliwanie kotkéw mocujacych

3.Umocowanie stelaza lub skrzynki

krotnosé= 2,00
wg naktadow Kopanie koparkami podsigbiernymi rowow dla kabli o m 60,00
rzeczowych glebokosci do 1.2 m i szer. dna do 0.6 m w gruncie kat.
KNR0702-0404- Hi-1v
040 krotnosé= 1,00
wg nakladow Nasypanie warstwy piasku grubosci 0.1 m na dno rowu m 60,00

rzeczowych
KNR0301-01-040

kablowego o szer.do 0.4 m
krotnosé= 1,00
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rzeczowych

040

wg naktadow Budowa kanalizacji kablowej z rur PCW w gruncie 10,00
rzeczowych kat.Ill. Jedna warstwa w ciggu kanalizacji, jedna rura
KNR 5-010106-01- | w warstwie, jeden otwor w ciggu kanalizacji
040 Charakterystyka Robdt. Tablica 0106: Budowa kanalizacji kablowej z
rur PCW w gruncie kategorii Il1.
Wyszczegodlnienie robot: jak w tablicy 0105.
1. Wytyczenie trasy przebiegu.
2. Wykonanie wykopu.
3. Wykonanie podsypki z przesianej ziemi.
4. Utozenie rur wzdtuz wykopu.
5. Potaczenie rur przy uzyciu zfaczek i lakieru asfaltowego.
6. Przeniesienie potaczonego odcinka na dno wykopu i utozenie na
przektadkach
profilowych.
7. Wypelnienie szczelin migdzy rurami na ciggach wielootworowych
masg betonowa co
20 m na dtugosci 0,8 m.
8. Przesypanie utozonych rur przesiang ziemia.
9. Zasypanie rowu, wyréwnanie terenu i wywiezienie nadmiaru
ziemi.
krotnosé= 4,00
wg naktadow Mechaniczne weigganie kabla o srednicy do 50 mm w 10,00
rzeczowych powloce termoplastycznej w wolny otwor kanalizacji
KNR 5-010602-02- | kablowej
040 Charakterystyka Robot: Tablica 0602: Wyciaganie kabla w powtoce
termoplastycznej do kanalizacji kablowe;j.
Wyszczegolnienie robot: jak w tablicy nr 0601.
1. Otwarcie, zamkniecie i wietrzenie studni.
2. Wcigganie kabla w otwor.
3. Zabezpieczenie koncow kabla.
4. Badanie szczelno$ci kabla na bebnie w miejscu sktadowania i po
wciagnigciu
kabla do kanalizacji.
krotnosé= 1,00
wg naktadow Mechaniczne wcigganie kabla o srednicy do 30 mm w 10,00

powloce termoplastycznej w wolny otwor kanalizacji

KNR 5-010602-01- | kablowej

Charakterystyka Robot: Tablica 0602: Wyciaganie kabla w powtoce
termoplastycznej do kanalizacji kablowe;j.

Wyszczegolnienie robot: jak w tablicy nr 0601.

1. Otwarcie, zamknigcie i wietrzenie studni.

2. Wciaganie kabla w otwor.

3. Zabezpieczenie koncow kabla.

4. Badanie szczelnosci kabla na bgbnie w miejscu sktadowania i po
wciagnigciu

kabla do kanalizacji.

krotnosé= 2,00
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10

wg naktadow
rzeczowych

KNR 5-01U0501-
07-040

Uktadanie kabla o srednicy do 30 mm wypetnionego w
rowie kablowym w gruncie kategorii 111 wykonanym

recznie. Liczba uktadanych kabli - 1

Charakterystyka Robét: Tablica 0501

Uktadanie kabla wypetionego w rowie kablowym wykonanym
recznie

Wyszczegodlnienie robot:

1. Wytyczenie trasy rowu kablowego.

2. Wykopanie i zasypanie rowu z ubiciem ziemi.

3. Wykonanie podsypki z przesianej ziemi lub piasku.
4. Rozwinigcie i utozenie kabla w rowie.

5. Przysypanie kabla przesiang ziemig lub piaskiem.
6. Ulozenie tasmy ostrzegawczej.

7. Uporzadkowanie terenu.

krotnosé= 1,00

60,00

11

wg nakladow
rzeczowych

KNR 5-01U0501-
08-040

Ukiadanie kabla o srednicy do 30 mm wypelnionego w
rowie kablowym w gruncie kategorii I1l wykonanym

recznie. Liczba uktadanych kabli - kazdy nastepny
Charakterystyka Robét: Tablica 0501

Uktadanie kabla wypetnionego w rowie kablowym wykonanym
recznie

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wytyczenie trasy rowu kablowego.

2. Wykopanie i zasypanie rowu z ubiciem ziemi.

3. Wykonanie podsypki z przesianej ziemi lub piasku.
4. Rozwiniecie i utozenie kabla w rowie.

5. Przysypanie kabla przesiana ziemia lub piaskiem.
6. Ulozenie tasmy ostrzegawcze;.

7. Uporzadkowanie terenu.

krotnosé= 1,00

60,00

12

wg nakladow
rzeczowych

KNR 5-01U0501-
09-040

Ukiadanie kabla o srednicy do 50 mm wypelnionego w
rowie kablowym w gruncie kategorii 1l wykonanym
recznie. Liczba uktadanych kabli - 1

Charakterystyka Robot: Tablica 0501

Uktadanie kabla wypetnionego w rowie kablowym wykonanym
recznie

Wyszczegolnienie robot:

1. Wytyczenie trasy rowu kablowego.

2. Wykopanie i zasypanie rowu z ubiciem ziemi.

3. Wykonanie podsypki z przesianej ziemi lub piasku.
4. Rozwinigcie i utozenie kabla w rowie.

5. Przysypanie kabla przesiang ziemig lub piaskiem.
6. Utozenie tasmy ostrzegawczej.

7. Uporzadkowanie terenu.

krotnosé= 1,00

60,00

13

wg nakladow
rzeczowych
KNR TP390202-
05-040

Reczne weigganie 1 rury o srednicy 40 mm,w zwojach

do otworu wolnego kanalizacji wtornej
Charakterystyka Robot: Tablica: 0202

1.0twarcie, zamknigcie i wietrzenie studni

2.Wciagnigcie liny zaciggowej

3.Utozenie zwojow rur na zwijakach i ustawienie zwijakow lub
bebndéw z rurami na

stanowisku roboczym

4.Uformowanie rur w wigzke

5.Wecigganie rur do otworu kanalizacji pierwotnej

6.Utozenie rur w studniach

7.Umocowanie przywieszek identyfikacyjnych

8.Uszczelnienie koncow rur kanalizacji wtornej i otworéw kanalizacji
pierwotnej
krotnosé= 1,00

10,00
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14 | wg naktadow Mechaniczne zasypywanie rowow dla kabli o glebokosci m 60,00
rzeczowych do 1.0 mi szer. dna do 0.6 m w gruncie kat. I11-1V
KNR0705-0404- krotnosc= 1,00
040
15 | wg naktadow Badanie w kanalizacji szczelnosci zmontowanych odcinek 0,07
rzeczowych odcinkow kanalizacji wtornej i rurociggow kablowych
KNR TP390206- dlug.do 2km,sr.rur 40mm.Tloczenie powietrza do rur
02-101 sprezarkg
Charakterystyka Robot. Tablica: 0206
1.0twarcie, zamknigcie i wietrzenie studni lub odkopanie i zasypanie
koncow rur
2.Zainstalowanie kapturkow termokurczliwych i zaworéw wpustowo
- kontrolnych
3.Ttoczenie powietrza do rur i sprawdzenie nadcisnienia
4.Sprawdzenie nadci$nienia po 24 godzinach
5.Zabezpieczenie koncow rur
krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Wcigganie kabli swiattowodowych do kanalizacji km 0,07
rzeczowych wtornej z rur HDPE s$r.40 mm metodq pneumatyczng
KNR TP390504- ttoczkowq. Rury z warstwgposlizgowq, kabel w odcinkach
01-043 dtug.2 km
Charakterystyka Robot: Tablica: 0504
1.0twarcie, zamknigcie i wietrzenie studni
2.Ustawienie bebna z kablem na stanowisku
3.Montaz i demontaz urzadzenia do wdmuchiwania kabla oraz
sprezarki
4.Podtaczenie i uruchomienie sprezarki
5.Wdmuchiwanie kabla
6.P¢tlowanie kabla
7.Ulozenie zapaséw kabla w studniach
krotnosé= 1,00
17 | wg naktadow Uszczelnianie otworow kanalizacji pierwotnej z 4 szt 1,00
rzeczowych rurami lub kablami w otworze uszczelkami z piankq
KNR TP390207- | poliuretanowg
05-020 Charakterystyka Robét: Tablica: 0207
1.0twarcie, zamknigcie i wietrzenie studni
2.Zamontowanie zestawu uszczelek w otworze
3.Wypehienie zestawu pianka poliuretanowa lub sprezonym gazem
krotnosé= 4,00
18 | wg naktadow Montaz zlgczy przelotowych na kablach zlgcze 1,00
rzeczowych Swiattowodowych utozonych w rurociggu kablowym w
KNR TP390602- | ziemi.Kabel tubowy,mufa ztqgczowatermokurcz. 1
01-171 szt.spajanych swiattowodow

Charakterystyka Robot: Tablica: 0602

1.0dkopanie zapasow kabli

2.Rozwinigcie zapasow kabli i wprowadzenie ich do samochodu
montazowego

3.Wmontowanie kabli do mufy ztagczowej

4.Zaprawienie koncow kabli w mufie

5.Ustawienie spawarki i spajanie $wiattowodoéw

6.Pomiary sprawdzajace spojen reflektometrem

7.Utozenie spoin i zapasoéw wiokien w kasetach

8.Zamkniecie mufy zlaczowej

9.Umocowanie mufy w zasobniku ztagczowym

10.Utozenie zapasow kabli w zasobniku

11.Uszczelnienie koncow rur rurociggu kablowego w zasobniku
krotnosé= 2,00
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19

wg naktadow
rzeczowych
KNNR1-08-040

Demontaz kabli
krotnosé= 1,00

260,00

20

wg nakladow
rzeczowych
KNR TP390901-
05-101

Pomiary reflektometryczne montazowe z kabla linii

swiatlowodowych. 1 zmierzony swiattowod
Charakterystyka Robot: Tablica: 0901

1.Ustawienie przyrzadéw

2.Wykonanie pomiaréw dla fal 1310 nm i 1550 nm z koniecznymi
zmianami zakresow

3.Utrwalenie wynikéw pomiarow

4.Likwidacja stanowiska pomiarowego

5.Przejazd i powtdrzenie pomiaréw z drugiego konca odcinka
regeneratorowego lub

kontrolnego

6.0pracowanie wynikow pomiarow
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

21

wg nakladow
rzeczowych
KNR TP390902-
01-101

Pomiary indywidualne ttumiennosci optycznej linii
swiatlowodowych metodq transmisyjng. 1 zmierzony
Swiattowod
Charakterystyka Robot: Tablica: 0902
1.Ustawienie przyrzadéw
2.Wykonanie pomiaréw dla fal 1310 nm i 1550 nm z koniecznymi
zmianami zakresow
3.Zapisanie wynikOw pomiarow
4.Likwidacja stanowiska pomiarowego
5.Przejazd i powtdrzenie pomiaréw z drugiego konca odcinka
regeneratorowego lub
kontrolnego
6.0pracowanie wynikow pomiarow
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

22

wq naktadow
rzeczowych
KNR TP390903-
01-020

Pomiary indywidualne ttumiennosci odbicia wstecznego
(reflektancji) zlgczek swiattowodowych. 1 zmierzony
Swiattowod
Charakterystyka Robot: Tablica: 0903

1.Ustawienie przyrzadéw

2.Wykonanie pomiaroéw dla fal 1310 nm i 1550 nm

3.Zapisanie wynikow pomiaréw

4.Likwidacja stanowiska pomiarowego

5.0pracowanie wynikOw pomiarow
krotnosé= 1,00

szt

1,00

23

wg naktadow
rzeczowych
KNR TP390904-
01-101

Pomiary wspétczynnika dyspresji chromatycznej
Swiattowodow. 1 zmierzony Swiattowod
Charakterystyka Robot: Tablica: 0904

1.Ustawienie przyrzadow

2.Wykonanie pomiaréw dla fal 1310 nm i 1550 nm
3.Zapisanie wynikow pomiarow

4.Likwidacja stanowiska pomiarowego

5.0pracowanie wynikow pomiarow
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00
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24

wg naktadow
rzeczowych

KNR 5-011313-09-
101

Symetryzacja torow kablowych i pomiary koncowe linii.
Kabel 0 100 parach

Charakterystyka Robét: Tablica 1313: Symetryzacja torow kablowych
i pomiary koncowe linii.

Wyszczegodlnienie robot:

1. Wydanie dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym
koncu kabla.

2. Wykonanie pomiaru wstgpnego.

3. Symetryzacja toré6w kablowych.

4. Podtaczenie sznuréw pomiarowych.

5. Wykonanie pomiaréw pradem statym.

6. Wykonanie pomiaréw pradem przemiennym.
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

25

wg naktadow
rzeczowych

KNR 5-011313-02-
101

Symetryzacja torow kablowych i pomiary koncowe linii.
Kabel o 20 parach

Charakterystyka Robot: Tablica 1313: Symetryzacja torow kablowych
i pomiary koncowe linii.

Wyszczegodlnienie robot:

1. Wydanie dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym
koncu kabla.

2. Wykonanie pomiaru wstgpnego.

3. Symetryzacja torow kablowych.

4. Podtgczenie sznuréw pomiarowych.

5. Wykonanie pomiardéw pradem statym.

6. Wykonanie pomiaréw pradem przemiennym.
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

26

wg nakladow
rzeczowych

KNR 5-011313-01-
101

Symetryzacja torow kablowych i pomiary koncowe linii.
Kabel o0 10 parach

Charakterystyka Robot: Tablica 1313: Symetryzacja torow kablowych
i pomiary koncowe linii.

Wyszczegodlnienie robot:

1. Wydanie dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odleglym
koncu kabla.

2. Wykonanie pomiaru wstgpnego.

3. Symetryzacja torow kablowych.

4. Podlaczenie sznuré6w pomiarowych.

5. Wykonanie pomiardéw pradem statym.

6. Wykonanie pomiaréw pradem przemiennym.
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Prof (wer. 2021.30)

str 6




