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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikaciji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru,
wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych w ramach rozbudowy oczyszczalni $ciekdw w miejscowosci
Zawady gm. Belchatéw. Sg to roboty zaliczane do prac towarzyszacych. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na
celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy kanalizacji sanitarnej, komor oraz bloku kontenerowej
oczyszczalni $ciekéw, a takze skarp. Specyfikacja zawiera wymagania dotyczgce robot, materiatéw,
sprzetu, transportu, kontroli jakosci robét, obmiaru robét, odbioru robét i podstaw ptatnosci Opisano takze
szczegOtowy zakres robot.

Odtworzenie trasy i punktéw wysoko $ciowych. W zakres robdét pomiarowych, zwigzanych

z odtworzeniem trasyi punktow wysokosciowych wchodza:

* sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi trasy punktow
wysokosciowych,

e uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2. Zakres stosowania.

Specyfikacja jest stosowana przy zleceniu i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robot wymienionych w p. 1.1. zwigzanych
z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysokosciowych oraz obstugg geodezyjng realizaciji
zadania wraz z przeniesieniem kolidujgcych punktdw osnowy geodezyjnej, ustaleniem ich nowych
wspotrzednych, fgcznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego. Obstuga geodezyjna
prowadzona jest dla catej projektowanej inwestyciji.

1.4. Okre s$lenia podstawowe.

Okre$lenia podane w specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes¢ ogdélna”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz gce robat.

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodnosé z Dokumentacjg
Projektows, specyfikacjg i poleceniami Inspektora nadzoru.
Ogoblne wymagania Robot podano w specyfikacji ST 0.0. ,,Specyfikacja techniczna. Czes¢ ogblna”.

2. MATERIALY.

Do stabilizacji punktdw osi trasy nalezy uzywac:
- palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w terenie zielonym, poza
powierzchniami utwardzonymi.,
- gwozdzi z folig lub pretéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni
i chodnikow.
Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktéw powinny mie¢ diugos¢ dostosowang do aktualnie
panujacych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw w sposéb okreslony
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w niniejszej specyfikacji. Ewentualna wymiana punktéw z powodu ich zniszczenia lub warunkéw
atmosferycznych nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowsg zaptate.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia lub
zageszczenia), nalezy uzy¢ stupkow betonowych.

Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywac farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze
oprécz biatego i zéttego.

3. SPRZET.

Uzywany sprzet powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i warunkami okreslonymi w specyfikacji ST 0.0.
~Specyfikacja techniczna. Czesé ogdlna”. Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastepujgcym sprzetem
geodezyjnym gwarantujgcym doktadnosci podane w p.5.:

- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki,

sprzet GPS.

Wszystkie uzywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiadaé
wymagane przepisami szczegolnymi $wiadectwa legalizacji. Dokladnos$¢ instrumentéw powinna
zapewnia¢ wykonanie Rob6t z zatlozong w niniejszej specyfikacji doktadnoscia.

4. TRANSPORT.

Ogoblne wymagania dla transportu podano w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes$¢ ogélna”.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w specyfikaciji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes$¢ ogélna”.
Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pktl1l.3. oraz aktami prawnymi wymienionymi
w p.10 niniejszej specyfikacji. Zamawiajagcy ma obowigzek przekaza¢ Wykonawcy dane geodezyjne
(zawarte w Dokumentaciji Projektowej) potrzebne do wykonania Robét wymienionych w p.1.1.

Roboty obejmujg wykonanie:
a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:
- punktoéw osi trasy,
- punktéw wyznaczajgcych lokalizacje kontenera oczyszczalni $ciekow,
- punktéw wyznaczajacych lokalizacje studni rozpreznej oraz studni pomiarowej.
- punktéw charakterystycznych projektowanej skarpy,
- punktéw charakterystycznych projektowanych schodéw i chodnikéw,
- reperoéw roboczych,
b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw i koncéw krzywych przejsciowych
i tukdw kotowych,
c) stabilizacji punktéw w sposéb chronigcy je przed zniszczeniem,
d) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
e) w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej
i ustalenie ich wspétrzednych, tgcznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,
f)  utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,
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g) aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajgcych z przepiséw Prawa Geodezyjnego oraz
szczego6towych ustalen innych specyfikacjach.

h) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy
panstwowej, zgodnie z zasadami okre$lonymi w niniejszej specyfikacji.

Obowigzujgcy ukfad odniesienia dla wysokosci - Uktad 2000.

Ogdlne zasady przygotowania robét ziemnych podano w specyfikacji ST 1.3.1. ,Roboty w zakresie
przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi aktami prawnymi.

Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca powinien uzyskac¢ dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego
wytyczenia Robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje iuprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Inspektora nadzoru
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig
sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora
nadzoru. Uksztaftowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikoéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone
W oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania Robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia Rob0t, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe nie wymienione w p.5.1. a) — h) konieczne dla prawidtowej
realizacji Robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Osnowa realizacyjna.

Przed przystgpieniem do Rob6t, Wykonawca ma obowigzek wyznaczy¢é i zastabilizowaé osnowe
pomiarowg. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wysokosciowych powinno by¢ takie, aby
kazdy punkt zlokalizowany w obrebie Robét byt namierzalny co najmniej z dwéch punktéw osnowy
poziomej oraz co najmniej jednego punkt osnowy pionowej, z zatozong doktadnoscig. Ponadto przy
kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe
punkty osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktéw o ktérych
mowa powyzej.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami Rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢
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w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzednej. Dokfadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiadac
doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej ll-giej klasy. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana
co najmniej do dwdch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz ll-giej.
Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji
wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Rob6t,

w okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowaé nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje sie réwniez uzasadniong obawe
Wykonawcy lub Inspektora nadzoru, ze takie naruszenie nastgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,

c) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inspektora nadzoru.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos$¢ czestszej

aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej specyfikacji nie moze powodowaé

roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaplate.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu osnowy
realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktéra zostata zaktualizowana w sposéb podany w p. 5.3. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca
Robot zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Rob6t. Punkty
wyznaczajgce 0$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma
pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy Robét), zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Rob6t i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$é ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 5 mm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktérych wystepujg tuki pionowe odlegtos¢ pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone
na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.
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Podczas wykonywania prac remontowych istniejgcej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob aby przeprowadzane
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej umozliwialo wykonanie
kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych
z Dokumentacjg Projektowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Rob6t geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadno$ciami
wymienionymi w punkcie 5. Roboty objete specyfikacjg odbiera Inspektor nadzoru na podstawie
przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych
w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Czes¢ ogélna”.

7. ROZLICZANIE ROBOT.

Zadanie realizowane w ramach niniejszego realizacji zadania nie jest prowadzane wg zasad
obmiaru. Zadna z czesci Roboét nie bedzie ptatna stosownie do dostarczonej ilosci lub zrobionej pracy,
wiec Kontrakt nie zawiera postanowier dotyczgcych obmiaru. W tym Swietle:

« Cena Kontraktowa bedzie zryczaltowang kwotg kontraktowg i bedzie podlegata korektom zgodnie

Z umowa,

e Cena Kontraktowa sktada sie z rozliczeniowych pozycji ryczattowych wymienionych

w harmonogramie rzeczowo-finansowym

ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru Robét podane sg w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Cze$¢ ogdlna”.
Roboty objete specyfikacjg odbiera Inspektor nadzoru na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
szkicow, dziennikéw pomiarowych i protokotow.

8. PODSTAWA PLATNO SCI.

Podstawg ptatnosci jest scalona cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce na podstawie
dokumentéw kontraktowych. Cena pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajagce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tego zadania.

Cena obejmuije:

- wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istniejgcy przebieg trasy punktow gtéwnych trasy
tj. poczatkéw i koncéw elementéw geometrycznych - krzywych przejsciowych i tukéw kotowych oraz
ramp przechytkowych z ich zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,

- zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw w celu ich odtworzenia,

- przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej
i ustalenie ich wspétrzednych, tgcznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

- uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Pahstwowego Zasobu Geodezyjnego,

- aktualizacja punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),

- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Rob6t, gwarancji i rekojmi punktow osnowy
realizacyjnej,

- aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajgcych z przepiséw Prawa Geodezyjnego
oraz szczeg6towych ustalen innych specyfikacjach,

- wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej specyfikacji na podstawie
szkicow
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i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétow kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi
w specyfikacji nr 1 ,Wymagania ogoélne”.

pozyskanie niezbednych materiatdw geodezyjnych,

wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynno$ci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
inwentaryzacja powykonawcza,

zakup i transport materiatéw i sprzetu,

oznakowanie miejsca Rob6t i jego utrzymanie,

odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w nawierzchni,

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Rob6t objetych niniejszg specyfikacja, zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.

Pozostate informacje w specyfikacji ST 0.0. ,Specyfikacja techniczna. Cze$¢ ogdlna”.

9.

PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 21 pazdziernika 2015 r. w sprawie
powiatowej bazy GESUT i krajowej bazy GESUT (Dz. U. 2015 p0z.1938)

2. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 02 listopada 2015 r. w sprawie bazy
danych obiektow topograficznych oraz mapy zasadniczej. (Dz. U. 2015 poz. 2028).
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