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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z:

,Budowg sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechfodzie’.

Uczestnicy procesu inwestycyjnego

Instytucja finansujagca inwestycje: Gmina Swieciechowa, ul. Utanska 4, 64-115
Swieciechowa

Jednostka projektowa: Przedsiebiorstwo Budowlane Tempus Sp. z 0. 0., Lasocice,

ul. Szkolna 16, 64 — 100 Leszno

Wykonawca: Wybrany w przetargu
Zakres stosowania OST

Ogodlna Specyfikacja Techniczna (OST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.4. Zakres robot objetych OST

Roboty budowlane objete niniejszg specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce przeprowadzenie modernizacji terenu wokot OSP Niechtod. Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz wymagania dla
nastepujgcych robot:

Roboty zwigzane z przygotowaniem terenu pod budowe (SSTWIiOR - 1):

— rozbiérka nawierzchni z kostki chodnikowej wraz z obrzezami i murkami,

— roboty ziemne,

— wycinka drzew i krzewow
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Roboty zwigzane z wykonaniem konstrukcji (SSTWIiOR - 2):
— zbrojenie betonu,
—  beton,

— konstrukcje drewniane,

Roboty wykonczeniowe (SSTWiOR- 3):

— nawierzchnie z kostki betonowej,

— sitownia zewnetrzna i nawierzchnia bezpieczna
— nasadzenie roslin

— mata architektura

— system fontanny chodnikowej

Instalacje sanitarne (SSTWIiOR- 4)
— system automatycznego nawadniania

— instalacje wodociggowe i kanalizacji sanitarnej

Instalacje elektryczne (SSTWiOR- 5)

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej (OST), wymienione ponizej okreslenia nalezy

rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:
a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,
b) budowie stanowigcej catos¢ techniczno — uzytkowg wraz z instalacjami i urzgdzeniami,
c) obiekt matej architektury.
Budowla — kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem matej architektury.
Obiekt maftej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegodlnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,
b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe;j,
c) uzytkowe stuzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice,
hustawki, drabinki, $mietniki.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajgce na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.
Urzadzenia budowlane — urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytgcza
i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub gromadzeniu sSciekéw,
a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.
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Dokumentacja budowy — zestaw obejmujgcy nastepujgce dokumenty:
— dokumentacja dokonanego zgtoszenia budowy wraz z zatgczonym projektem,
— rysunki i opinie stuzgce realizacji robdt oraz dokumentacja potwierdzajgca
dopuszczenie materiatdéw dostarczonych do wbudowania zgodnie z wymaganiami
przepisow,

— protokoty odbioréw czesciowych i koncowych.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej wraz z dostarczeniem inwentaryzacji
geodezyjnej powykonawczej nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.
Sporzadzona dokumentacja powykonawcza wymaga potwierdzenia, co do zgodnosci
ze stanem faktycznym przez Inspektora Nadzoru ze strony Zamawiajgcego.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty
w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu, jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw
wyrobow do stosowania we wzajemnym pofgczeniu stanowigcym integralng catosé
uzytkows.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robét i koordynacje.
Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona
do kierowania robotami, ponoszgca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.
Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru ksigzka z ponumerowanymi
stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczenh, szkicdw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Budowlanego.

Materiaty — wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane, jak rowniez ré6zne tworzywa i wyroby
budowlane niezbedne do wykonania robét zgodnie z dokumentacja projektowg
i specyfikacjami technicznymi, posiadajgce odpowiednie atesty i aprobaty.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — przyjmowanymi zwyczajowo

dla danego rodzaju robé6t budowlanych.
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Polecenie Inspektora Nadzoru - wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje

lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

PZJ — program zachowania jakosci.

Umowa — umowa zawarta miedzy Zamawiajgcym i Wykonawcg odnosnie realizacji
inwestycji

wg p. 1.1.

Wykonawca — jedna ze stron umowy bedaca Generalnym Realizatorem Inwestyciji
wedtug p. 1.1.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkgji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych
z budowg, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej
lub jej elementu.

Zamawiajgcy — jedna ze stron umowy bedgca Zleceniodawcg Wykonania Inwestycji

wedtug p. 1.1.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowg, Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt
(STWIOR) oraz Prawem Budowlanym i sztukg budowlang.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy:

— teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi,

— lokalizacje i wspétrzedne punktéw gtéwnych,

— dwa egzemplarze dokumentacji projektowej,

— dwa komplety Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robé6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki

geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
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1.6.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,

zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym

podziat na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajgcego — wykaz pozycji, ktdre stanowig przetargowg dokumentacje
projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang
przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy — wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca

opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.6.3. Zgodno$¢ robdét z dokumentacjg projektowa i Specyfikacja Techniczng Wykonania
i Odbioru Roboét (STWIOR)

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera / Kierownika
projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym
z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoéinych” (,0gdélnych

warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub zaniechan w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu,
ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty
i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Roboét (STWIOR) bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech

nie mogg przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg
lub Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) i wptynie
to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione

innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaciji

kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce,
w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych. W miejscach
przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposdéb uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy
z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem

projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposoéb uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie

przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wtgczony w cene kontraktows.

1.6.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t

Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych

w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekédw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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— mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow,
sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne
bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0soOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel

Wykonawcy.

1.6.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone

do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajgcg brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte
pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw

od wiasciwych organdw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje

tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.8. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia

podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i

zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robodt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika projektu
i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu

i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
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potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowaé¢ roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie

budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawcg a witascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania
z wilasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier / Kierownik projektu
ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne

Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeh naciskdw osi na drogach

publicznych przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz, co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera / Kierownika projektu. Inzynier / Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy niespetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe wszelkich robdét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych

bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni
i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oso6b zatrudnionych na budowie

oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej

nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia

uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét
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przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposoéb, aby budowla
lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe

nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie

tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzgdzen uzytych
lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciggly bedzie informowaé Inzyniera
/ Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte
z naruszenia jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera / Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy,
ktére spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw, o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg pahstwowe lub odnoszg sie do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu

do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu

do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania,
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zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki materiatéw. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta
nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badah w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagty spetniajg wymagania Specyfikacji

Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolern od witascicieli i odno$nych wiadz
na pozyskanie materialdw ze Zzrodet miejscowych, wigczajgc w to zrédta wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi / Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
Inzynierowi / Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej
i samorzagdowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatdw pochodzacych ze zrédet miejscowych. Wykonawca ponosi
wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne, jakie okazg sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatdéw do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu
wykopdw i miejsc pozyskania materiatbw miejscowych bedg formowane w hatdy
i wykorzystane przy =zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera / Kierownika projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera / Kierownika projektu. Eksploatacja Zzrédet materiatdw bedzie zgodna

z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Jesli Inzynier / Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw
do innych robdt, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem

i niezaptaceniem.
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR) przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu
0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
przez Inzyniera / Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze

by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera / Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte
do robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$é
i wtasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem / Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera

/ Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR),
Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inzyniera / Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera

/ Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentac;ji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robét (STWIOR) i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi / Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie

sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet

niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét
(STWIOR) przewidujg mozliwo$s¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera

/ Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera / Kierownika projektu zdyskwalifikowane

i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych

materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot (STWIOR) i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu, w terminie przewidzianym

umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu niespetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera / Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego

uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach

do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z warunkami umowy

oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé

z dokumentacjg projektowg, wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
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Robét (STWIOR), Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), projektem organizacji robét

opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera / Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot, za dokfadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéow robdét zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe] lub przekazanymi

na pismie przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usuniete
przez Wykonawce na wtasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera / Kierownika
projektu. Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera
/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Decyzje Inzyniera / Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
(STWIOR), a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier / Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materiatdbw i robédt, rozrzuty normalnie wystepujgce
przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan

naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera / Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inzyniera / Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera / Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca
powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe
i plan organizacji robo6t gwarantujgcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacijg projektowa,
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) oraz ustaleniami.
Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

27|Strona



— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robdét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji
Inzynierowi / Kierownikowi projektu;

— wykaz maszyn i urzgdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo —
kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i procedure pomiaréw i badah (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggng¢ zatozong jakosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole
rob6t i jakosci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier / Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan

w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét
z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robét (STWIOR). Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢
sg okreslone w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier / Kierownik projektu

ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi / Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo

wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen

laboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te bedg tak powazne, ze mogg wptyngé¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier / Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatdw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete
i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane

z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji

moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera / Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera / Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Na zlecenie Inzyniera / Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia

usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji

Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,

albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiarow Ilub badahn, Wykonawca powiadomi Inzyniera

/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
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Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi / Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi / Kierownikowi
projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,

przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera | Kierownika projektu

Inzynier / Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek
i badania materiatébw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania, a Wykonawca i producent

materiatdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier / Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatéw i robét z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR) na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan

dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier / Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swo¢j koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg,
ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier / Kierownik projektu oprze sie
wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i rob6t z dokumentacjg
projektowg i Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR).
Moze réwniez zleci¢, sam Ilub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang

przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier / Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz

wtasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,
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b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt a i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

W przypadku materiatéow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje
Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), kazda partia dostarczona do robét

bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw

tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi / Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan, beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposaéb ciggty

w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ).
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione

na kazde zyczenie Inzyniera / Kierownika projektu.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:

a) zgtoszenie budowy,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
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(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje
jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera / Kierownika  projektu

i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny  zakres  wykonywanych robét
zgodnie z dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
(STWIOR), w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inzyniera / Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane

do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang

poprawione wg instrukcji Inzyniera / Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym

przez Wykonawce i Inzyniera / Kierownika projektu.

7.2. Zasady okres$lania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.
llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach

zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
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atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,

w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR).
Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnosci

wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera / Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedag przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich =zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru

oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
mogqg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzér

zostanie uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru
Robét (STWIOR), roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
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zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robot
dokonuje Inzynier / Kierownik projektu.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera / Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier / Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg
Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt.
Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier / Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu

do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem

na pi$mie o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika projektu zakonczenia robot
i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera / Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Roboét (STWiIOR). W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna
sie z realizacjg ustaleh przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych

zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

34|Strona



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Iub robot
uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), z uwzglednieniem tolerancji, i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdét jest protokét odbioru
ostatecznego roboét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru

ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy
i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen Ilaboratoryjnych,
zgodne ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym
programem zapewnienia jakosci (PZJ),

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym
Programem Zapewnienia Jakosci (PZJ),

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i programem zapewnienia jakosci (PZJ),

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego

nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
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poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego

przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozyciji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzgledniaC wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie
na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru

Robot (STWIOR) i w dokumentaciji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogodine

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegodlnione w kosztorysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem / Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi / Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

c) optaty / dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw,

f) teznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

g) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznaczen
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw / przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowigzujgcych norm
lub ich czes$ci oraz do stosowania sie do norm i opracowan przytoczonych w poszczegélnych

Specyfikacjach Technicznych, a takze nizej wymienionych.

10.2. Wykaz wazniejszych przepiséw i opracowan dotyczacych zadania

1. Prawo budowlane - Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118
z pézniejszymi zm.),
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r.
Nr 75, poz. 690, z pdzniejszymi zmianami),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. z 2004 r. Nr 198 poz. 2041),
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Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych wydane przez Instytut
Techniki Budowlanej,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Budownictwo
ogélne. Tom |, Arkady, Warszawa 1990,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953),
Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003
r. Nr 47 poz.401),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji
dotyczgcej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2003 r. Nr 120 poz. 1126),

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003
r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Dz. U. Nr 169,
poz. 1650.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SSTWIOR)

SSTWIOR1 - ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce robot w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty
ziemne w ramach:

L,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtfodzie’.

1.2. Zakres stosowania SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét (SSTWIOR)
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie robdét ziemnych wystepujgcych na terenie objetym opracowaniem.

W zakres tych robét wehodzi:

— wycinka drzew i krzewdw,
— rozbiérka nawierzchni ulic i chodnikéw wraz z kraweznikami,

— roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~YWymagania ogélne” pkt 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos$é

z dokumentacjg, Szczegolowg Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
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(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru spos6b wykonania robot, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robat,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robot. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegoétowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWiIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

Do zasypywania wykopow nie moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nalezy

zastosowac grunt o parametrach przyjetych w dokumentac;ji projektowe;.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
~WVymagania ogdlne” pkt 3.
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywaé

przy uzyciu dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiescié
réwnomiernie na cafej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢é przed spadaniem Ilub

przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej

Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.5.2.

5.5.3.

5.2. Sprawdzenie zgodnosci warunkéw technicznych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow przed budowg obiektu nalezy sprawdzié¢
zgodnos$¢ rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonac
kontrolny pomiar sytuacyjno — wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest

kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych (rozbidrka nawierzchni z kostki chodnikowej
wraz z kraweznikami i murkami) i robét ziemnych nalezy wydzieli¢ teren, ogrodzi¢ i oznakowaé

zgodnie z wymogami BHP.

5.4, Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych. Wszystkie bezuzyteczne elementy i materiaty nawierzchni z kostki chodnikowej
wraz z kraweznikami i murkami powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez
Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Elementy z rozbidrki niewykorzystywane

powtérnie Wykonawca wywiezie poza teren budowy na wiasny koszt.

5.5. Roboty ziemne - wykopy i zasypki

5.5.1. Zabezpieczenie skarp wykopow
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastepujace

zabezpieczenia:
—Ww pasie terenu przylegajagcym do gornej krawedzi wykopu na szerokosci rownej 3-krotnej
gtebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypéw i materiatdw oraz mie¢
spadki umozliwiajgce odptyw wdd opadowych,
—naruszenie stanu naturalnego skarpy jak rozmycie przez wody opadowe powinno byc¢
usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen,

— stan skarp nalezy okresowo sprawdzac w zaleznosci od wystepowania niekorzystnych

czynnikow.

Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopéw wynoszg 10 cm.
Postepowanie w wypadku przegtebienia wykopow
Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Warstwa
gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢

usunieta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.
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W przypadku przegtebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwtaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ sie z Inzynierem celem podjecia
odpowiednich decyzji.

5.5.4. Zezwolenie na rozpoczecie zasypek
Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopdéw po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera.

5.5.5. Warunki wykonania zasypki
Zasypanie wykopoéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych

w nim robét. Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno byé oczyszczone

z odpadkdéw materiatéw budowlanych i Smieci.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdéine wymagania dotyczgace kontroli jakosSci

Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR)
~Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Roboty rozbiérkowe

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiorkowych, stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania oraz kontroli przetransportowania zdemontowanych materiatéw poza obreb

opracowania.

6.3. Roboty ziemne - wykopy i zasypki

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robd6t oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:

— zgodnos$¢ wykonania robét z dokumentacja,

— prawidiowos¢ wytyczenia robét w terenie,

— przygotowanie terenu,

— rodzaj i stan gruntu w podtozu,

— wymiary wykopéw,

— zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.

Przy zasypkach kontrolg jest objety (-a):
— stan wykopu przed zasypaniem,
— materiat do zasypki,
— grubosc¢ i rbwnomiernos¢ warstw zasypki,

— sposob i jakos¢ zageszczenia.
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OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne wymagania

Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Wymagania ogodlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:
— rozbiérka nawierzchni — [m?],
- Wwykopy — [m?],
— zasypki - [m?],

— transport gruzu - [m?], z uwzglednieniem odlegtosci transportu.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdélne wymagania
Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~/Vymagania ogodlne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~WVymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy

przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.

Cena jednostkowa roboét zwigzanych z rozbiorkg nawierzchni z kostki chodnikowej
wraz z kraweznikami i murkami obejmuje:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

—  wykonanie rozbidrki,

—  przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia,
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zatadunek i odwiezienie na miejsce sktadowania materiatbw przeznaczonych

do pézniejszego wykorzystania,

zaftadunek i wywiezienie nieprzydatnych materiatéw z rozbiorki,
— zabezpieczenie terenu robot,

— uporzadkowania terenu budowy i stanowisk roboczych.

Wykopy — pfaci sie za [m3] gruntu w stanie rodzimym, cena obejmuje:
— wyznaczenie zarysu wykopu,
— odspojenie gruntu ze zlozeniem na odkiad lub zatadowaniem na samochody
i odwiezieniem (Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas
ziemnych)

— odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania scianek szczelnych.

Zasypki - ptaci sie za [m?] zasypki po zageszczeniu, cena obejmuje:
— dostarczenie materiatéw,

— zasypanie, zageszczenie i wyrbwnanie terenu.

Transport gruntu - placi sie za [m3] wywiezionego gruntu w stanie rodzimym
z uwzglednieniem odlegtosci transportu, cena obejmuje:

— zatadowanie gruntu na srodki transportu,

— przewdz na wskazang odlegtosé,

— wyladunek,

utrzymanie drog na terenie budowy i na zwaice.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdline.

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
2. | PN-86/B-02480
gruntéw.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
3. | PN-B-02481:1999 ) o
jednostki miary.

4. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

5. | PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI

2.1. BETON

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWIiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot betoniarskich w ramach :

L,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechfodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWiOR
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)

jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiOR

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace

na celu wykonanie betonu w stopach fundamentowych.

1.4.Okreslenia podstawowe

Okresdlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdélne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 1.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Sktadniki mieszanki betonowej

2.2.1. Cement
Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkéw

mineralnych wedtug normy PN-B-30000:1990 o nastepujacych markach:

»29" - do betonu klasy B7.5-B20,
»35" - do betonu klasy wyzszej niz B20.

Wymagania dotyczace sktadu cementu

Wedtug ustaleh normy PN-B-30000:1990 oraz zgodnie z zarzgdzeniem Ministra Komunikacji
wymaga sie, aby cementy te charakteryzowalty sie nastepujgcym sktadem:
— zawarto$¢ krzemianu trojwapniowego olitu (C3S) 50-60%,
— zawartos¢ glinianu tréjwapniowego olitu (C3A) <7% ,
— zawartos¢ alkaliéw do 0,6%,
— zawarto$¢ alkaliéw pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%,
— zawartos¢ C4AF+2C3A (zalecane) <20%.

Opakowanie
Cement wysytany w opakowaniu powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK,

CcO najmniej trzywarstwowe, wedtug PN-76/P-79005. Masa worka z cementem powinna
wynosi¢ 50,2 kg. Na workach powinien byé umieszczony trwaty, wyrazny napis zawierajgcy
nastepujgce dane:

— 0znaczenie,

— nazwa wytworni i miejscowosci,

— masa worka z cementem,

— data wysyiki,

— termin trwatosci cementu.

Dla cementu Iluzem nalezy stosowa¢ cementowagony i cementosamochody,
ktére sg wyposazone we wsypy umozliwiajgce grawitacyjne napetnianie zbiornikdw,
a takze urzgdzenie do wytadowywania cementu. Ponadto, powinny by¢ przystosowane

do plombowania, wsypow i wysypow.

Swiadectwo jakos$ci cementu

Kazda partia wysytanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorczg kontroli
jakosci zgodnie z PN-EN 147-2.

Akceptowanie poszczegolnych partii cementu

Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
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Biezgca kontrola podstawowych parametrow cementu

Cement pochodzgcy z kazdej dostawy musi byé poddany badaniom wediug normy
PN - EN 196- 1:1996, PN - EN 196-3:1996 i PN - EN 196-6:1997, a wyniki ocenione
wedtug normy PN- B - 30000:1990. Zakres badah cementu pochodzgcego z dostawy, dla
ktorej jest atest z wynikami badan cementowni, obejmuje tylko badania podstawowe. Ponadto
przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca sie przeprowadzenie
kontroli obejmujacej:

oznaczenie czasu wigzania wedtug PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-
6:1997,

oznaczenie zmiany objetosci wedtug PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-
6:1997,

sprawdzenie zawartosci grudek (zbrylen) nie dajgcych sie rozgnies¢ w palcach

i nie rozpadajacych sie w wodzie.

W przypadku, gdy ww. kontrola wykaze niezgodnos$¢ z normami, cement nie moze by¢ uzyty

do betonu.

Magazynowanie i okres sktadowania

Miejsca przechowywania cementu mogg by¢ nastepujace:

dla cementu pakowanego (workowanego): sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na
otwartym terenie zabezpieczone z bokoéw przed opadami) lub magazyny zamkniete (budynki
lub pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach),

dla cementu luzem: magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, Zelbetowe Ilub betonowe
przystosowane do pneumatycznego zatadowania i wytadowania cementu luzem, zaopatrzone
w urzgdzenia do przeprowadzenia kontroli objetosci cementu znajdujgcego sie w zbiorniku lub
otwory do przeprowadzenia pomiaréw poziomu cementu, wtazy do czyszczenia oraz klamry

na zewnetrznych scianach).

Podtoza sktadéw otwartych powinny by¢ twarde i suche, odpowiednio pochylone,
zabezpieczajgce cement przed sciekaniem wody deszczowej i zanieczyszczeniem. Podtogi
magazynow zamknietych powinny byé suche i czyste, zabezpieczajgce cement przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem. Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny

jest od miejsca przechowywania.

Cement nie moze byé uzyty do betonu po okresie:
10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,
po uptywie okresu trwatosci podanego przez wytwérce w przypadku przechowywania

w sktadach zamknietych.

Kazda partia cementu posiadajgca oddzielne $wiadectwo jakosci powinna byé

przechowywana w sposdb umozliwiajgcy jej tatwe rozréznienie.
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2.2.2. Kruszywo

2.3.

Rodzaj kruszywa i uziarnienie

Do betonu nalezy stosowal kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy
PN-B- 06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wieksze niz:

1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,

3/4 odlegtosci w swietle miedzy pretami zbrojenia lezgcymi w jednej ptaszczyznie prostopadtej

do kierunku betonowania.

Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje
oznaczenia:

sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000,

ksztattu ziarn wg PN-EN 933-4:2001,

zawartosci pytdéw mineralnych wg PN-78/B-06714/13,

zawartosci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12.

W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzi¢ biezgcg
kontrole wilgotnosci kruszywa wedtug PN-EN 1997-6:2002 i statosci zawartosci frakcji 0-2 mm.

System mocowarn kotwigcych zgodny z przyjetym rozwigzaniem systemowym

Mocowanie, instalowanie systemowego rozwigzania winno odbywac sie przez odpowiednio
przeszkolonych ludzi, zgodnie z wszelkimi wymogami producenta. Zaleca sie by system

zamontowany zostat przez pracownikéw poleconych przez dostawce rozwigzania.

SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Dozatory muszg mie¢ aktualne Swiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikéw powinno sie
odbywa¢ wytgcznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania sie stosowania

mieszarek wolno spadowych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdéine wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport, podawanie i ukfadanie mieszanki betonowej

4.2.1. Srodki do transportu betonu
Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.

gruszkami). llos¢ ,gruszek" nalezy dobra¢ tak, aby zapewni¢ wymagang szybkosc
betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz

koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu.

4.2.2. Czas transportu i wbudowania
Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

— 90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C,
— 70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C,

— 30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania roboét

Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1 ;2003
i PN-63/8-06251.

5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowej

5.2.1. Dozowanie skfadnikow
Dozowanie sktadnikéw do mieszanki betonowej powinno byé dokonywane wytgcznie wagowo,

z doktadnoscia:
— 2% - przy dozowaniu cementu i wody,

— 3% - przy dozowaniu kruszywa.

Dozatory muszg mie¢ aktualne swiadectwo legalizacji. Przy dozowaniu skfadnikéw powinno

sie uwzglednia¢ korekte zwigzang ze zmiennym zawilgoceniem kruszywa.

5.2.2. Mieszanie sktadnikéw
Mieszanie sktadnikéw powinno sie odbywac¢ wylgcznie w betoniarkach o wymuszonym

dziataniu (zabrania sie stosowania mieszarek wolnospadowych). Czas mieszania nalezy

ustali¢ doswiadczalnie, jednak nie powinien by¢ krotszy niz 2 minuty.
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5.2.3. Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej
Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowaé pojemniki o konstrukcji

umozliwiajgcej tatwe ich opréznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek
plastycznych. Przy stosowaniu pomp obowigzujg odrebne wymagania technologiczne, przy

czym wymaga sie sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki betonowej przy wylocie.

Przed przystgpieniem do ukfadania betonu nalezy sprawdzi¢: potozenie zbrojenia, zgodnosc¢
rzednych z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecno$¢ wktadek dystansowych

zapewniajgcych wymagang wielko$¢ otuliny.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzucac z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni, na
ktérg spada. W przypadku gdy wysokos¢ ta jest wieksza, nalezy mieszanke podawaé
za pomocg rynny zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego
(do wysokosci 8,0 m). Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzegac
dokumentaciji technologicznej, ktéra powinna uwzglednia¢ nastepujace zalecenia:

— w fundamentach i korpusach podpér mieszanke betonowa nalezy ukfadaé¢ bezposrednio
z pojemnika lub rurociggu pompy, badz tez za posrednictwem rynny, warstwami o grubosci
do 40 cm, zageszczajgc wibratorami wgtebnymi,

— przy wykonywaniu ptyt mieszanke betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy. W ptytach o grubosci wiekszej od 12 cm zbrojonych gérg i dotem nalezy

stosowac belki wibracyjne.

5.2.4. Zageszczanie betonu
Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

— wibratory wgtebne nalezy stosowac o czestotliwosci min. 6000 drgan na minute, z butawami
o $rednicy nie wiekszej niz 0,65 odlegtosci miedzy pretami zbrojenia lezgcymi w ptaszczyznie
poziomej,

— podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nie wolno dotyka¢ zbrojenia butawg wibratora.
Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nalezy zagtebi¢ butawe na gtebokos¢ 5-8 cm
w warstwe poprzednig i przytrzymywac butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 sekund, po
czym wyjmowacé powoli w stanie wibrujgcym,

— kolejne miejsca zagtebienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dziatania wibratora. Odlegtos¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m,

— belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnania powierzchni betonu ptyt
i charakteryzowac¢ sie jednakowymi drganiami na catej dlugosci,

— czas zageszczania wibratorem powierzchniowym lub belkg wibracyjng w jednym miejscu
powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund,

— zasieg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku
gtebokosci i od 1,0 do 1,5 m w kierunku dtugosci elementu,

— rozstaw wibratorow nalezy ustali¢ doswiadczalnie tak, aby nie powstawaty martwe pola,

— mocowanie wibratoréw powinno by¢ trwate i sztywne.

50|Strona



5.2.5. Przerwy w betonowaniu
Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych

i uzgodnionych z Projektantem. Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej
powinno byé uzgodnione z Projektantem, a w prostszych przypadkach mozna sie kierowaé
zasadg, ze powinna ona by¢ prostopadta do kierunku naprezen gtéwnych.
Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie
przygotowana do potgczenia betonu stwardniatego ze sSwiezym przez:

— usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego,

— obfite zwilzenie woda i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku
zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu

cementowego.

Powyzsze zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania
przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unikac

dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

5.2.6. Pobranie prébek i badanie
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badarn laboratoryjnych

przewidzianych normg PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenia, przechowywania
i okazywania Inzynierowi wszystkich wynikéw badan dotyczacych jakosci betonu
i stosowanych materiatow. Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom
technologicznym, nalezy opracowac plan kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan
technologii produkcji. W planie kontroli powinny by¢ uwzglednione badania przewidziane
aktualng normg i niniejszymi SSTWIOR oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzenia
prawidtowo$ci zastosowanych zabiegdéw technologicznych. Badania powinny obejmowaé:

— badanie skfadnikéw betonu,

— badanie mieszanki betonowej,

— badanie betonu.

5.3. Warunki atmosferyczne przy ukfadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu

5.3.1. Temperatura otoczenia
Betonowanie nalezy wykonywa¢ wytgcznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C,

zachowujgc warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa
przed pierwszym zamarznieciem. W wyjgtkowych przypadkach dopuszcza sie betonowanie w

temperaturze do -5°C, jednak wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki
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betonowej o temperaturze +20°C w chwili uktadania i zabezpieczenia uformowanego

elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

5.3.2. Zabezpieczenie podczas opadoéw

Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowac sposéb postepowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston

wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego betonu.

5.3.3. Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed
zamarznieciem przez okres pozwalajgcy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.
Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na prébkach przechowywanych
w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja. Przy przewidywaniu spadku
temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej podjg¢ dziatania
organizacyjne pozwalajgce na odpowiednie ostoniecie i podgrzanie zabetonowanej
konstrukcji.

5.4. Pielegnacja betonu

5.4.1.

Materiaty i sposoby pielegnacji betonu
Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca sie przykrycie powierzchni betonu lekkimi

ostonami wodoszczelnymi zapobiegajgcymi odparowaniu wody z betonu oraz chronigcymi
beton przed deszczem i nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C
nalezy nie p6zniej niz po 12 godzinach od zakonczenia betonowania rozpoczg¢ pielegnacije
wilgotnosciowg betonu i prowadzi¢ jg, co hajmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3
razy na dobe). Nanoszenie bton nieprzepuszczajgcych wody jest dopuszczalne tylko wtedy,
gdy beton nie bedzie sie fgczyt z nastepng warstwg konstrukcji monolitycznej, a takze, gdy nie
sg stawiane specjalne wymagania odnosnie, jakosci pielegnowanej powierzchni. Woda
stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

5.4.2. Okres pielegnaciji

Utozony beton nalezy utrzymywac¢ w statej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni.
Polewanie betonu normalnie twardniejgcego nalezy rozpoczg¢é po 24 godzinach od
zabetonowania. Betonowanie nalezy wykonywaé wytgcznie w temperaturach nie nizszych niz
+5°C, zachowujgc warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej
15 MPa przed pierwszym zamarznieciem. W wyjgtkowych przypadkach dopuszcza sie
betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia
mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili uktadania i zabezpieczenia

uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

52|Strona



5.4.3.

5.4.4.

54.5.

Zabezpieczenie podczas opadow
Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowaé sposéb postepowania

na wypadek wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej

ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego betonu.

Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia
Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed

zamarznieciem przez okres pozwalajgcy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.
Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych
w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja. Przy przewidywaniu spadku
temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej podjg¢ dziatania
organizacyjne pozwalajgce na odpowiednie ostoniecie i podgrzanie zabetonowanej

konstrukciji.

Wykanczanie powierzchni betonu

Rownos¢ powierzchni i tolerancji

Dla powierzchni betonéw w konstrukcji nosnej obowigzujg nastepujgce wymagania:

— wszystkie betonowe powierzchnie muszg byé gtadkie i rowne, bez zagtebien miedzy
ziarnami, przetoméw i wybrzuszen ponad powierzchnie,

— pekniecia sg niedopuszczalne,

— rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, Ze zostaje
zachowana otulina,

— zbrojenia betonu min. 2,5 cm,

— pustki, raki i wykruszyny sg dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu
bedzie nie mniejsze niz 2,5 cm, a powierzchnia na ktorej wystepujg nie wieksza niz 0,5%
powierzchni odpowiedniej Sciany,

— rownos¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna
odpowiadaé wymaganiom normy PN-69/B-10260, tj. wypukto$ci i wgtebienia nie

powinny by¢ wieksze niz 2 mm.

Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni betonowych,
to po rozdeskowaniu konstrukcji nalezy:

— wszystkie wystajgce nieréwnosci wyréwna¢ za pomocg tarcz karborundowych
i czystej wody bezposrednio po rozebraniu szalunkow,

— raki i ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupetni¢ betonem,
nastepnie wygtadzi¢ i uklepaé, aby otrzymaé réwng i jednorodng powierzchnie
bez dotkéw i pordw,

— wyrownang wedtug powyzszych zaleceh powierzchnie nalezy obrzuci¢ zaprawg
i lekko wyszczotkowac wilgotng szczotkg aby usung¢ powierzchnie szkliste.
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6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWiIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

— 1 m® wykonanej konstrukcji,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. 0dbior robot

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Ogoélne wymagania dotyczagce pfatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Podstawa ptatnosci

Placi sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w pkt 7.2. Cena jednostkowa
obejmuje:
— dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcji,
— oczyszczenie podioza,
— wykonanie deskowania z rusztowaniem,
— ulozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem
projektowanych otworéw, zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem
i wyréwnaniem powierzchni,
— pielegnacje betonu,
— rozbiérkg deskowania i rusztowan,
— oczyszczenia stanowiska pracy i usuniecie materiatéw rozbiérkowych poza granice

obiektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma
1. | PN-EN 206-1:2003 Beton.
2. | PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.
3. | PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasow wigzania i stato$ci
objetosci.
4. | PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badanh. Oznaczenie stopnia zmielenia.
5. | PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.
6. | PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
7. | PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczenia.
8. | PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek.
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SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI

2.2. KONSTRUKCJE DREWNIANE WIATY REKREACYJNEJ | PERGOLI PRZY
GRILLU

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt konstrukcyjnych,
drewnianych wiaty rekreacyjnej i pergoli przy grillu w ramach inwestycji:

,Budowa sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtfodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiOR

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie i montaz konstrukcji drewnianych, wystepujacych w obiekcie
przetargowym.

W zakres tych robét wchodza:

- montaz stupéw drewnianych na podstawie PPS

- montaz belek

- montaz krokwi

- montaz stezen - mieczy

- obicie konstrukcji deskami

- pokrycie papa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR)
~Vymagania ogodlne” pkt 1.5.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatlow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje sie drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem. Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowac¢ zgodnie z instrukcjg
ITB — Instrukcja techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna
budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.

Dla robot nalezy stosowac tarcice iglasta: sosna , swierk

Dopuszczalne wady tarcicy:

Krzywizna podtuzna

a) ptaszczyzn 30 mm — dla grubosci do 38 mm
10 mm — dla grubosci do 75 mm

b) bokéw 10 mm — dla szerokosci do 75 mm

5 mm — dla szerokosci > 250 mm
Wichrowato$¢ 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci

Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci elementu.

Nierownos¢ ptaszczyzn — ptaszczyzny powinny by¢ wzajemnie réwnolegte, boki prostopadte,

odchylenia w granicach odchytek.

Nieprostopadtos¢ niedopuszczalna.

Wilgotno$¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wiecej niz:

— dla konstrukcji na wolnym powietrzu — 23%
— dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem — 18%.

Tolerancje wymiarowe tarcicy

a) odchyiki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:

— w dtugosci: do + 50 mm lub do —20 mm dla 20% iloSci

— w szerokosci: do +3 mm lub do —1mm

— w grubosci: do +1 mm lub do =1 mm

b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek

¢) odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wieksze:
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- dla fat o grubosci do 50 mm:

— w grubosci: +1 mm i —1 mm dla 20% iloSci

— w szerokosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci

- dla tat o grubosci powyzej 50 mm:

— w szerokosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci

— w grubosci: +2 mm i —1 mm dla 20% iloSci

d) odchytki wymiarowe krawedziakéw na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wieksze niz
+3 mm i -2 mm.

e) odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm i —

2 mm.

2.3. Podstawy sftupow

Postawa stupa PSS, ksztaltownik U o wysokosci kielicha 125mm, szerokosci 121 mm,
szerokosci podstawy 120 mm, ufatwia montaz elementéw drewnianych z betonowym
fundamentem. Zapewnia odpowiednig dylatacje drewna od podtoza. Wykonany z blachy
stalowej S235 z ocynkowaniem galwanicznym, srebrnym o grubosci 4,0 mm. Stupy montuje
sie do podstaw za pomocg wkretéw do drewna fi 12 lub gwozdziami pierscieniowymi fi 4,0.
Podstawy na bokach posiadajg na jednym otwory 16 szt. otwordw fi 6,0 oraz 2 szt. otworow fi
14,0. Do fundamentéw mocuje sie podstawy za pomocg preta zebrowego o srednicy 18 mm

i wysokosci 250 cm.

2.4. Odbiér drewna na budowie

Odbiér drewna na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktéry powinien
by¢ zaopatrzony kazdy element lub partia materiatu. Atest powinien zawierac:

—  znak wytwércy,

— gatunek drewna,

— numer wyrobu lub partii,

— znak obrdébki cieplnej.

2.5. Odbiér konstrukcji na budowie

Odbiér konstrukcji na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie protokotu ostatecznego
odbioru konstrukcji w wytwoérni wraz z oswiadczeniem wytworni, ze usterki w czasie
odbioréw miedzyoperacyjnych zostaty usuniete.

Cechowanie elementéw farbg na elemencie.
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2.6. tgczniki

Gwozdzie

Nalezy stosowac¢: gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12

Sruby
Nalezy stosowac:

Sruby z tbem szesciokgtnym wg PN-EN — 1ISO 4014:2002
Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121

Nakretki:

Nalezy stosowac:

Nakretki szesciokgtne wg PN-EN-1SO 4034:2002
Nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151.

Podktadki pod $Sruby

Nalezy stosowac:

Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

Wkrety do drewna

Nalezy stosowac:

Wkrety do drewna z tbem sze$ciokatnym wg PN-85/M-82501
Wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503
Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

2.6. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajgce przed dziataniem ognia
powinny by¢ stosowane wytagcznie srodki dopuszczone do stosowania decyzjg nr 2/ITB-
ITD/87 z 05.08.1989 r.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami

b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizng i ple$nieniem

c) Srodki zabezpieczajgce przed dziataniem ognia

2.7. Skfadowanie materiatéw i konstrukcji

Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym podtozu utwardzonym
lub odizolowanym od elementéw warstwg folii. Elementy powinny by¢ sktadowane w pozyc;ji
poziomej na podktadkach rozmieszczonych w taki sposdéb, aby nie powodowaé ich deformaciji.
Odlegtos¢ sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna byé mniejsza od 20 cm. Lgczniki
i materiaty do ochrony drewna nalezy sktadowac¢ w oryginalnych opakowaniach w zamknietych
pomieszczeniach ~magazynowych, zabezpieczajgcych przed dziataniem czynnikdw

atmosferycznych.
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2.8.Badania na budowie

Kazda partia materialu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyskacé
akceptacje Inzyniera/ Kierownika budowy. Ewentualne materiaty uzyskane np. z rozbiorki
przeznaczone do ponownego wbudowania kwalifikuje Inspektor Nadzoru. Odbiér materiatow
z ewentualnymi zaleceniami szczegétowymi potwierdza Inzynier/ Kierownik budowy wpisem

do dziennika budowy.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogodlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do transportu i montazu

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac¢ dowolnego sprzetu.
— sprzet pomocniczy powinien byé przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.
— stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp
i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywéw atmosferycznych, oswietlone

z dostateczng wentylacja.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas
transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny byé zabezpieczone przed uszkodzeniami

lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale $rodkéw, ktore
zapewnig osiggniecie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiarow
konstrukcji. Przekroje i rozmieszczenie elementéw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg
techniczng. Przy wykonywaniu jednakowych elementéw nalezy stosowa¢ wzorniki
z ostruganych desek lub ze sklejki. Doktadnos¢ wykonania wzornika powinna wynosi¢ do 1
mm. Diugosé elementéw wykonanych wedtug wzornika nie powinny rézni¢ sie od
projektowanych wiecej jak 0,5 cm.

Dopuszcza sie nastepujgce odchyiki:

— w rozstawie belek lub krokwi:

do 2 cm w osiach rozstawu belek

do 1 cm w osiach rozstawu krokwi

— w dtugosci elementu do 20 mm

— w odlegtosci miedzy weztami do 5 mm

— w wysokosci do 10 mm.

Rozstaw i przekréj belek stropowych powinny byé zgodne z dokumentacjg techniczna.
Dopuszcza sie nastepujgce odchyiki:

— w rozstawie belek z podsufitkg do 3 cm

— w odchyleniu od poziomu do 2 mm na 1 m dtugosci.

Belki powinny by¢ kotwione w scianach nie rzadziej, niz co 2.5 m.

5.2. Deskowanie pefne- boazeria

Szerokosci desek nie powinny by¢ wieksze niz 18 cm o grubosci 3, 2 cm.

Deski ukfada¢ strong dordzeniowg ku dotowi i przybija¢é minimum dwoma gwozdziami.
Dtugo$¢ gwozdzi powinna by¢ co najmniej 2.5 raza wigksza od grubosci desek. Czota desek
powinny stykaé sie tylko na krokwiach lub innych elementach konstrukcyjnych.

Deski strugane nie powinny by¢ szersze od 12 cm.

Deski powinny by¢ tgczone na wragb i przybite do belek co najmniej dwoma gwozdziami.
Dtugos¢ gwozdzi powinna by¢ 3 do 3.5 razy wieksza od grubosci desek.

Powierzchnia desek powinna byé obustronnie zabezpieczona srodkami ochrony, od strony

widocznej impregnowana impregnatem koloryzujgcym.

5.3. Montaz konstrukcji

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i przy udziale srodkéw, ktdre
zapewnig osiggniecie projektowanej wytrzymato$ci i statecznosci uktadu geometrycznego
i wymiaréw konstrukcji. Kolejne elementy mogg by¢é montowane po wyregulowaniu

i zapewnieniu statecznosci elementéw uprzednio zmontowanych.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy naprawi¢ uszkodzenia elementéw powstate
podczas transportu i sktadowania.
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5.4.Krycie dachu

Krycie dachu o spadku 2 ° wiaty rekreacyjnej nalezy wykona¢ z papy, termozgrzewalnej,
ktadzionej 2 razy na deskowaniu petnym. Warstwe wierzchnig wykona¢ z dodatkiem posypki
w kolorze grafitowym z tupka skalnego naturalnego.

Papa termozgrzewalna uktadana najpierw na papie podktadowej mocowanej mechanicznie.
Pasy papy nalezy taczy¢ ze sobg na zakfad, a nastepnie wykona¢ prawidtowo zgrzewanie.
Roboty wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowg i zaleceniami Kierownika budowy/

Inzyniera.

5.5. Montaz rynny u rury spustowej

Przy wykonywaniu prac zwigzanych z obrébkami blacharskimi z zachowaniem warunkéw
normy

PN-61/B-10245 oraz montazem rynien i rur spustowych nalezy:

- odcinki rynny tgczy¢ na zaktad zgodnie z zaleceniami producenta

- zaktad wykona¢ w kierunku sptywu wody

- rynne zakonhczy¢ denkami

- rynne mocowac¢ za pomocg uchwytdw rynnowych rozstawionych w odlegtosciach nie
wiekszych niz 0.5 m

- uchwyty mocowacé do deski okapowej i tat

- spadki rynny powinny wynosi¢ 0.5-2%

- rure spustowe mocowac do sciany za pomocg uchwytow w rozstawie co -3m oraz zawsze
na koncach rur i pod kolankami

- potgczenie rury spustowej z rynng wykonaé za pomoca sztucera

- obrébki z blachy nie stosowaé bezposrednio na betonie lub zaprawie

- w celu zabezpieczenia obrébki przed korozjg zastosowaé podktad z papy

- obrébki wykonaé z blachy powlekanej 0,55mm

- obrébki blacharskie powinny wystawac poza lico obrabianego elementu co najmniej 40 mm

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:
— dla elementow konstrukcyjnych — ilo§¢ m3 wykonanej konstrukcii.

— dla szalowania, deskowania itp. — powierzchnia wykonana w mz2.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna

- sprawdzenie podioza

- sprawdzenie materiatow i tgczen

- badanie prawidtowosci i doktadno$ci wykonania pokrycia na wiacie rekreacyjne;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w pkt 7. Cena obejmuje wszystkie
czynnosci wymienione w Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej (SSTWIOR).
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

PN-B-
03150:2000/Az2:2003

Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

2. | PN-EN 844-3:2002

Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne
dotyczace tarcicy.

3. | PN-EN 844-1:2001

Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne
wspolne dla drewna okragtego i tarcicy.

4. | PN-82/D-94021

Tarcica iglasta  konstrukcyjna  sortowana  metodami
wytrzymatosciowymi.

5. | PN-EN 10230-1:2003

Gwozdzie z drutu stalowego
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SSTWIOR 3 - ZAGOSPODAROWANIE TERENU

3.1. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) s3g wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét zwigzanych
z zagospodarowaniem terenu, a szczegodlnie wykonania nawierzchni z kostki betonowej
w ramach:

L~Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot zwigzany jest z wykonaniem nawierzchni chodnikéw z kostki betonowej koloru

szarego o gr. 80 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztaltem,

ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementéw.
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Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdnie od chodnika,
charakteryzujgcy sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscig nie wiekszg
niz 1,0 m.

Sciek - umocnione zagtebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajace i odprowadzajgce wode.
Obrzeze - element budowlany, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikéw i ciggéw pieszych od
terenéw nieprzeznaczonych do komunikacji.

Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

Szczelina dylatacyjna - odstep dzielgcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
mozliwienia  odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi  materiatami

wypetniajgcymi.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegdtowag Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposéb wykonania robot, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robat,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robdét. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczehstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz os6b wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Betonowa kostka brukowa
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na

nawierzchniach drég, ulic, chodnikéw itp. okresla PN-EN 1338 w sposob przedstawiony

w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 do

w warunkach mrozu

stosowania na zewnetrznych nawierzchniach majacych kontakt z solg odladzajgca

Lp. Cecha ARV Wymaganie
normy
1 2 3 4
1 Ksztatt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchytki w mm od C Diugos¢ Szeroko$¢ Grubos¢ [Roéznica  pomiedzy
zadeklarowanych wymiarow kostki, dwoma  pomiarami
grubosci: grubosci, tej samej
<100 mm 12 +2 3 kostki, powinna by¢
> 100 mm *3 +3 4 <3 mm
1.2 Odchytki ptaskosci i pofalowania C Maksymalna (w mm) Wypukto$¢ = wklestosé
(jesli maksymalne wymiary kostki
> 300 mm), przy dlugosci
pomiarowej: 1,5 1,0
300 mm 2,0 15
400 mm
Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odpornosé na Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia <1,0kg/m?,
zamrazanie/rozmrazanie z b przy czym kazdy pojedynczy wynik <1,5 kg/m?
udziatem soli odladzajgcych
(wg klasy 3, zat. D)
2.2 Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy Wytrzymatos¢é charakterystyczna T 2 3,6 MPa.
roztupywaniu Kazdy pojedynczy wynik = 2,9 MPa i nie powinien
F wykazywac obcigzenia niszczgcego mniejszego niz 250
N/mm dtugosci roztupania
2.3 Trwatos¢ (ze wzgledu na Kostki majg zadawalajacg trwatos¢ (wytrzymatosc) jesli
wytrzymatosc¢) F spetnione sg wymagania pkt 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacija
24 Odpornos¢ na scieranie (wg klasy . Pomiar wykonany na tarczy
3 oznaczenia H normy) GiH
Szerokiej Bohmego, wg zat. H normy - badanie
Sciernej, wg|alternatywne
zat. G normy -
badanie
podstawowe
<23 mm <20.000mm3/5000 mm?
25 Odpornos¢ na a) jesli gorna powierzchnia kostki nie byta szlifowana
poslizg/poslizgniecie lub polerowana - zadawalajgca odpornosg,
b) jesli wyjgtkowo wymaga sie podania wartosci
| odpornosci na poslizg/poslizgniecie - nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej wartos¢ pomierzong wg
zat. | normy (wahadtowym przyrzgdem do badania
tarcia)
Aspekty wizualne
3.1 Wyglad a) gorna powierzchnia kostki nie powinna miec¢ rys
i odpryskow,
b) nie dopuszcza sie rozwarstwien w kostkach
J dwuwarstwowych,

c) ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne.
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3.2

3.3

Tekstura

Zabarwienie (barwiona moze byc¢
warstwa $cieralna lub caty
element) J

a) kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze
- producent powinien opisa¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki powinny byc¢
porownane z probkg producenta, zatwierdzong
przez odbiorce,

c) ewentualne roznice w jednolitosci tekstury
lub zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiasciwosciach surowcow i zmianach
warunkow twardnienia nie sg uwazane za istotne

2.2.2.

2.23.

224.

2.2.5.

3.

3.1

3.2.

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) mogg pojawi¢ sie na powierzchni

kostek w poczagtkowym okresie eksploatacji. Powstajg one w wyniku naturalnych procesow

fizykochemicznych wystepujgcych w betonie i zanikajg w trakcie uzytkowania w okresie do 2-

3 lat.

Sktadowanie kostek

Kostke zaleca sie pakowaé¢ na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ sktadowane na otwarte;j

przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

— Piasek frakcji 0-4 mm

Materiaty na podbudowe

Materiaty na podsypke i do wypetnienia spoin w nawierzchni

— Piasek o frakcji 0-31,5 mm stabilizowany cementem CEM | 32,5 R

Obrzeza chodnikowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 60x200x1000 w kolorze szarym powinny byé uktadane na

wykonanej tawie fundamentowej o grubosci 20 cm ze $ciankg oporowg z betonu.

SPRZET

Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczagce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem robét tj.: chodnikéw, opaski wokot budynku i drenazu moga

by¢ prowadzone recznie oraz przy uzyciu nastepujacych urzgdzen:

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywaé sie:

recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,
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— mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajgcych (uktadarek), sktadajacych sie z wozka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich utozenia. Urzgdzenie to, po skohczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do
wmiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

— do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki
z tarczg).

— do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (ptytowe)

z wyktadzing elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

4. TRANSPORT

4.1.0goélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatéw bedzie nastepowat przy uzyciu nastepujacych srodkéw transportu:
— samochdd skrzyniowy,

— samochdd dostawczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2.Konstrukcja podbudowy

Podbudowa o gr. 20cm z piasku o frakcji 0+31,5 mm stabilizowanego mechanicznie

cementem powinna by¢ wyprofilowana zgodnie z projektowanymi spadkami.

5.3.Obramowanie nawierzchni

Obrzeza zaleca sie ustawiaé przed przystgpieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed
ich ustawieniem, pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia

szerokosci nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraweznikéw lub obrzezy.
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5.4.Podbudowa
Podbudowe z piasku, stabilizowanego cementem po zageszczeniu powinna wynosi¢ 20 cm.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczaé +1
cm. Wykonanie podbudowy polega na rozscietaniu piasku i ubiciu go do odpowiedniego

zageszczenia.

5.5.Podsypka

Grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu 5 cm, a wymagania dla materiatéw na
podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2.2.3. Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej
grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +1 cm. Podsypke rozsciela sie na podbudowie
i wyrdbwnuje poprzez Scigganie fatg w celu uzyskania pozadanych spadkéw. Podsypki nie
zageszczac przed utozeniem kostki brukowej. Kostka utozona na niezageszczonym podfozu
powinna wystawa¢ ponad wymagany poziom nawierzchni o ok. 1-3 mm. Rdznica ta

przewidziana jest na osiadanie podtoza podczas zageszczenia kostki.

5.6. Ukfadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni, jesli
w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach 0°C + +5°C, przy czym jesli w nocy
spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie

ciepta (np. matami ze stomy, pap3 itp.).

Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci.
Na wiekszym fragmencie robét zaleca sie stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii

materiatu, w ktérej niedopuszczalne sg ré6zne odcienie wybranego koloru kostki.

Ukfadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca sie
wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych
wymiarow i ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywaé przyuczeni brukarze.

Ukfadanie mechaniczne zaleca sie wykonywac¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie
tak, aby uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia
z wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych
odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona
na palecie w odpowiedni wzér, bez dofozenia potéwek i dziewigtek, przy czym kazda warstwa

na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty
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do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi byé wsparte pracg brukarzy, ktorzy

uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wiazéw itp.) powinna trwale wystawa¢ 3 mm + 5 mm powyzej powierzchni tych urzgdzen oraz

3 mm + 10 mm powyzej korytek sciekowych (Sciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé
elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majgcych wszystkie
krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych
wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia sie kostkg cieta, przycinang na budowie specjalnymi

narzedziami thgcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie
zakonczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej
w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem
robét, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebraé

i usungc wraz z podsypka.

5.7.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej)
z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca. Ubijanie
nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednocze$nie
w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe mogg by¢
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie

kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienié na kostki cate.

Szerokosé spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ 3 mm + 5 mm.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢ piaskiem.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem, po jej
wykonaniu nalezy przykryé warstwg wilgotnego piasku o grubosci 3,0 + 4,0 cm
i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 + 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy
temperaturze Sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej)

nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.
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6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci materiatow

Badanie materiatdbw nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymogami

dokumentaciji projektowej i odpowiednich norm materiatowych.

6.3. Kontrola jakos$ci robot
Kontroli podlega:

— liniowo$¢ i prawidtowos$¢ ustawienia obrzezy,

— wykonanie podsypki, nawierzchni chodnikow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki

brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.2. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane, jezeli pomiary i badania z zachowaniem dopuszczalnych

tolerancji daty wynik pozytywny.

Odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostkowa dla nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije :

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podioza,

dostarczenie materiatéw i sprzetu,

wykonanie podbudowy i podsypki,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji
technicznej,

odwiezienie sprzetu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-EN 1338:2005

Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

2. | PN-EN 13242:2004

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych
materiatow stosowanych w obiektach budowlanych

i budownictwie drogowym.
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SSTWIOR 3 -ZAGOSPODAROWANIE TERENU
3.2. SILOWNIA ZEWNETRZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIOR

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sga wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z zagospodarowaniem terenu, a szczegodlnie wykonania sitowni zewnetrznej w ramach:

,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtfodzie”.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robé6t zwigzany jest z wykonaniem sitowni zewnetrzne;j:

- realizacja robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni bezpiecznej z ptyt warstwowych
z granulatu gumowego SBR, koloru zielonego.

- dostawa, montaz urzgdzeh i elementéw matej architektury w ramach sitowni

zewnetrznej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

SBR- to rodzaj syntetycznego kauczuku o poréwnywalnej elastycznosci do kauczuku
naturalnego, za to o wyzszej odpornosci na $cieranie. Wyrdznia go rowniez mniejsza
wrazliwosé na wahania temperatury i dziatanie pozostatych czynnikéw atmosferycznych,

takich jak deszcz czy mroéz.
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1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢
z dokumentacjg, Szczegdétowag Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposéb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robd6t (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogbine wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Zastosowany typ nawierzchni powinien amortyzowa¢ upadki, zmniejszy¢ ryzyko sttuczen
i zapewni¢ komfort poruszania sie. Nawierzchnia powinna posiadaé system szybko
odprowadzajgcy wode opadowg, aby nie powstawato na niej btoto i katuze po deszczu.
Powinna zachowywa¢ niezmieniony stan przy kazdej pogodzie. Powinna by¢ odporna na
uszkodzenia mechaniczne oraz wymagac minimalnych naktadéw na utrzymanie w czystosci.
Podstawowymi wymaganiami stawianymi nawierzchni jest zgodno$¢ z normami dotyczgca

nawierzchni placow zabaw oraz posiadanie odpowiednich certyfikatdw bezpieczenstwa.

W ramach przedsiewziecia przewiduje sie wykonanie nawierzchni bezpiecznej o tgcznej

powierzchni 87 m2,

2.2.1. Ptyty warstwowe z granulatu gumowego SBR z barwiong wierzchnig warstwg
Zastosowana powierzchnia powinna spetnia¢ wymagania normy PN- EN 1177: 2018

dotyczacej placow zabaw. Plyty maja przepuszczalng i jednorodng strukture w catym
przekroju, ktére ograniczajg efekt zawijania sie krawedzi. L gczone sg za pomocg wydrgzonych
otwordéw fgczeniowych lub na klej poliuretanowy w zaleznosci od zastosowanego systemu.
Majg wtasciwosci: antyposlizgowe, mrozoodporne, odpornosc¢ termiczng i na promieniowanie
UV. Grubos$¢ nawierzchni uzalezniona od wysokosci swobodnego upadku. Minimalna grubo$é

nawierzchni musi byé dostosowana do wysokosci upadku 2,4m.
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Ponizsza Tabela 2. wskazuje grubo$¢ nawierzchni dla poszczegoinych wysokosci upadku.

Wysokos¢ swobodnego upadku [m] Grubos¢ ptyty[mm]
1,0 25
1,1 30
1,3 40
1,5 45
1,6 50
1,7 60
2,0 70
2,4 75
2,8 90
Tabela 2.
Wiasciwosci nawierzchni SBR (Tabela 3.)
Wiasciwosci Wartos¢ Jednostka Norma
Wiasciwosci fizyczne i chemiczne
Wytrzymatosc¢ na | >6,0 MPa DIN 53 504
rozcigganie:
Wydtuzenie w chwili | > 700 lub > 600 % DIN 53 504
zerwania:
Twardo$c: 60+x5lub90 x5 Sh°A DIN 53 505
Gestosé: 1,60 g/cm? DIN EN 1183-1
Zawartos¢ kauczuku | > 20,0 %
SBR:
Trwatos¢ koloru: 5—4* DIN EN 20105-A02
Pozostate:
Palnos$¢: Dostepny w klasie Cfl | Cfl —s1 DIN EN 13501-1
—-sl
Ciezar nasypowy 1,0 | 620 g/dms3 DIN EN ISO 60

-35

Tabela 3.

2.2.2. Wyposazenie sitowni zewnetrznej

— orbiterek + narciarz- 1szt. przyrzad wielofunkcyjny, umozliwia ¢wiczenie miesni nég oraz

ramion

Dane techniczne:

—  Wymiary: 368 x 64 x 199 cm

— Strefa bezpieczenstwa: 728 x 424 cm

—  Wysokos¢ swobodnego upadku: 40 cm
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Gtebokos¢ fundamentowania: - 0, 80 m

Sposéb montowania: kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

Rury stalowe ocynkowane, min, gr. 3mm malowane dwukrotnie proszkowo

Siedziska, oparcia i stopnice perforowane ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo lub

ze stali nierdzewnej, min. 3 mm lub wykonane z ptyt HDPE 15mm

motyl + wyciag gérny-1szt. przyrzad wielofunkcyjny, umozliwia ¢wiczenie miesni plecow,

klatki piersiowej i ramion

Dane techniczne:

Wymiary: 55 x 164 x 198 cm

Strefa bezpieczenstwa: 456 x 387 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku: 55 mm

Glebokos¢ fundamentowania: - 0, 80 m

Sposob montowania: kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

Rury stalowe ocynkowane min, gr. 3 mm malowane dwukrotnie proszkowo

Siedziska, oparcia i stopnice perforowane ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo lub

ze stali nierdzewnej, min. 3 mm lub wykonane z ptyt HDPE 15mm

drabinka + podciag nég- 1 szt. przyrzad wielofunkcyjny, umozliwia ¢wiczenie miesni

grzbietu, brzucha, ramion oraz wykonywanie ¢wiczenh rozciggajacych.

Dane techniczne:

Wymiary: 68 x 150 x 158 cm

Strefa bezpieczenstwa: 451 x 368 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku: 240 cm

Gtebokos¢ fundamentowania: - 0, 80 m

Sposéb mocowania: kotwa stalowa zabetonowana z stopie betonowej

Rury stalowe ocynkowane, min, gr. 3mm malowane dwukrotnie proszkowo

Siedziska, oparcia i stopnice perforowane ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo lub

ze stali nierdzewnej, min. 3 mm lub wykonane z ptyt HDPE 15mm

tablica z regulaminem silowni zewnetrznej — 1 szt. tablica z regulaminem korzystania
z sitowni zewnetrznej z numerami telefonéw do administratora i numerami alarmowymi.

Wykonana z profili stalowych ocynkowanych i malowanych dwukrotnie proszkowo.

Uwaga: przy kazdym urzgdzeniu zainstalowanym na sitowni zewnetrznej powinny byé
umieszczone czytelne tablice informacyjne pokazujgce mozliwosci i sposéb wykorzystania

kazdego urzgdzenia.
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2.2.3. Sktadowanie ptyt
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty

zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowywaty swojg jako$¢ i wladciwosci do robét i byty
dostepne do kontroli w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym

lub po za terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.2.4. Materiaty na podbudowa
Warstwe podbudowy o grubosci 10 cm nalezy wykonaé z betonu C 15/20. Podsypka

piaskowa powinien by¢ zageszczona i wyprofilowana. Podbudowa powinna zapewnia¢

odpowiednig nosnos$¢ warstwy z materiatow bezpiecznych.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdéine wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materiaty mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposdb zabezpieczajgcy

je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania roboét

Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdéine” pkt 5.

5.2. Podloze

Podtoze pod podbudowe stanowi podsypka piaskowa zageszczona i wyprofilowana o gr. 20

cm.
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5.3.Podbudowa

Grubos¢ podbudowy powinna wynosi¢ 10 cm, a wymagania dla materiatdw powinny byé
zgodne z pkt 2.2.4. Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubosci podbudowy nie

powinny przekraczac¢ +1 cm.

5.4. Uktadanie nawierzchni bezpiecznej SBR

Nawierzchnig te nalezy utozy¢ na warstwie stabilizujgcej- podbudowie z betonu.

W zaleznosci od stosowanego systemu ptyty sg wyposazone w 16 otwordw, ktére tgczy sie
ze sobg za pomocg kotkéw karbowanych w sposéb przylegty lub ptyty tgczone sg ze sobg
oraz z warstwg podbudowy za pomoca kleju politurowanego. System odptywéw liniowych
zapewnia swobodny przeptyw wody zgodnie z nachyleniem podioza. Warstwe te nalezy

utozy¢ bez spoinowo specjalng uktadarkg mas.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdélne wymagania dotyczgce kontroli jakosci

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci materiatow

Badanie materiatdbw nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdw z wymogami

dokumentaciji projektowej i odpowiednich norm materiatowych.

6.3 Kontrola jakosci robot
Kontroli podlega:

— liniowo$¢ i prawidtowo$¢ ustawienia obrzezy,

— wykonanie podbudowy i nawierzchni bezpiecznej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 7.
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7.2. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni bezpiecznej.

Jednostka obmiarowa dla wyposazenia sitowni zewnetrznej jest 1sztuka.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbioér robot

Roboty uznaje sie za wykonane, jezeli pomiary i badania z zachowaniem dopuszczalnych

toleranciji daty wynik pozytywny.

Odbiorowi robét podlegaja:

przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
wykonanie podbudowy,
utozenie ptyt SBR

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostkowa dla nawierzchni bezpiecznej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podfoza,

dostarczenie materiatéw i sprzetu,

wykonanie podbudowy

ustalenie koloru ptyt SBR,

utozenie piyt,

przeprowadzenie pomiaréw i badah wymaganych w niniejszej specyfikacji
technicznej,

odwiezienie sprzetu.
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Cena jednostkowa wyposazenia sitowni zewnetrznej obejmuje:

— dostarczenie materiatow i sprzetu

— montaz urzadzen sitowni

— odwiezienie sprzetu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-EN 1176-1:2009

Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie

2. | PN-EN 1155:2018

Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki

3. | PN-EN 16630:2015

Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na state

4. | DIN 79000:2012

Wymagania bezpieczenstwa i metody badan sitowni

zewnetrznych
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SSTWIORS - ZAGOSPODAROWANIE TERENU
3.3. MALA ARCHITEKTURA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z zagospodarowaniem terenu, a szczegodlnie matg architekturg w ramach:

2. ,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtfodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWIiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SSTWiOR

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza Szczegdtowa Specjalizacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robot (SSTWIOR), obejmuja takie czynnosci jak:

- dostawa, montaz elementéw matej architektury w ramach zagospodarowania terenu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

tawka — konstrukcja sktadajgca sie z podstawy oraz siedziska, montowana na fundamencie
lub przy pomocy kotew, stuzgca do siedzenia.

Kosz na smieci — pojemnik do sktadowania odpadéw matogabarytowych z biezgcej
konsumpcji u uzytkownikéw przestrzeni publicznej. Moze byé wolnostojacy badz w zestawie
na stupku zeliwnym.

Stojak na rower — podpora dla roweru.

tawostof- konstrukcja skladajgca sie z podstawy, siedzisk i blatu, montowana na

fundamencie lub przy pomocy kotew, stuzgca do siedzenia i spozywania positkow
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Grill - urzadzenie stuzgce do obroébki cieplnej produktéw zywnosciowych, wykorzystujgce do
tego celu zrédto ciepta umieszczone bezposrednio pod rusztem.

Fontanna- urzgdzenie wodne, ozdobne, wyrzucajgce pod cisnieniem wode lub dyszy.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢é wykonania robét, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegdtowag Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposéb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robdt. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczehnstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~WVymagania ogdlne” pkt 3.

Stosowane elementy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg. Wykonawca ma za
zadanie zapewni¢, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu ich montazu
(wbudowania) byly zabezpieczone przed uszkodzeniami, zachowaly swojg jakosé

i wlasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przedstawiciela Zamawiajgcego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilodciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wszystkie materiaty powinny mie¢ odpowiednie atesty

i certyfikaty. Niedopuszczalne jest stosowanie materiatéw nieznanego pochodzenia.

Wszystkie materialy muszg by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng pod wzgledem:
e gabarytéw i konstrukcji (wielko$¢, rodzaj i liczba elementéw sktadowych),
e charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkc;ji)
e charakterystyki materiatowej (rodzaj i jako$¢ tworzywa),
e parametrow technicznych (np. wytrzymatosé, trwatos¢, konstrukcja, fundamentowanie, itp.)
e parametréw bezpieczenstwa uzytkowania (bezurazowosé, nietoksycznosg, itp.);

e wygladu (struktura, faktura, barwa proporcje elementéw sktadowych).

Konstrukcja do elementéw matej architektury winna spetnia¢ normy dla obiektow zelbetowych

zaréwno pod wzgledem parametréw betonu jak i stali zbrojeniowe;.
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2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1.

Elementy matej architektury
fawka z oparciem- szt.3 oparcie i siedzisko wykonane z drewna iglastego, malowane

lakierobejcg o kolorze dgb naturalny, tgczone za pomocg srub montazowych z podstawg
prosta, betonowg o kolorze beton szary, wymiary: 187x 45x 80 cm

fawka bez oparcia- szt. 4 siedzisko wykonane z drewna iglastego, malowane lakierobejcg
w kolorze dagb naturalny, tgczone za pomocg $rub montazowych z podstawg prosta,
betonowag o kolorze beton szary, wymiary: 187x 45x 45 cm

fawo- stét parkowy, dwustronny- szt. 4 blat i siedziska wykonane z drewna iglastego,
malowane lakierobejcg w kolorze dab naturalny, nogi z profilu stalowego, zamknietego
np.40x40mm, piaskowane i malowane proszkowo, montowane poprzez zabetonowanie
elementow kotwigcych lub przykrecenie do podtoza , wymiary: 150x190x7 cm

grill betonowy okragly- szt.1 podstawa grilla wykonana z zbrojonego ptukanego betonu
klasy minimum C 35/45 odpornego na wysokie temperatury, ruszt ze stali nierdzewnej,
regulowany w kilku poziomach i uchylny na bok. Wokot paleniska znajduje sie ptyta ze
szlifowanego betonu, popielnik przymocowany na state tancuchem, wymiary: 160x120x180
cm

stojak na rowery- szt. 5, typ U, owalny o zaokraglonych krawedziach, konstrukcja ze stali
ocynkowanej o przekroju rurki 48 mm, mocowany za pomocg $rub, bezposrednio do
podtoza, wymiary: 60x80cm

kosz na s$mieci- szt. 5 o pojemnos$ci ok. 35|, obudowa wykonana z drewna iglastego,
malowana lakierobejcg w kolorze dgb, na stupku metalowym, wkfad z blachy ocynkowanej,

malowanej proszkowo, wymiary: Srednica 31cm, wysokosé 70 cm

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu i matg architekturg mogg by¢ wykonywane

recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 4.
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Materiaty oraz elementy matej architektury i wyposazenie powinno by¢ przewozone
odpowiednimi srodkami transportu, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
W czasie transportu, elementy matej architektury muszg by¢ zabezpieczone przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zakres wykonywanych prac

a. Przygotowanie do montazu elementéw matej architektury:
— wytyczenie miejsca ustawienia elementu,
— wykonanie fundamentéw pod elementy matej architektury,
— wypoziomowanie osadzanego elementu,
— o0sadzenie i zakotwienie elementu,
— utozenie warstw nawierzchni placu zgodnie z dokumentacjg projektowa,
— wykonanie nawierzchni placu ze starannym wykonczeniem wokét elementdéw

nosnych matej architektury.

b. Montaz matej architektury:
— prowadzenie robo6t zgodnie z umowa,
— Sciste przestrzeganie harmonogramu,
— jakos¢ stosowanych materiatédw i robét oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz poleceniami Zarzgdzajgcego realizacjg umowy,
— dokfadne wytyczenie na planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw

robot zgodnie z wymiarami okres$lonymi w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2.

7.1.

7.2.

8.1.

8.2.

9.1.

Kontrola jako$ci materiatéw

Kontrola jakosci rob6t powinna by¢é prowadzona protokolarnie na biezgco podczas robat.

Kontrola obejmuje w szczegolnosci:

— zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa, normami i przepisami,

— ogledziny wykonanych robét,

Dostarczone na plac budowy materiaty i elementy gotowe nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem

ich jako$ci, poprzez sprawdzenie, czy posiadajg wymagane atesty.

OBMIAR ROBOT

Ogoédlne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Obmiar roboét

Jednostka obmiarowa dla elementdw matej architektury jest 1sztuka (szt).

ODBIOR ROBOT

Ogoédlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i Szczegdtowag
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (SSTWIOR), jesli wszystkie pomiary
i ogledziny daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoédlne wymagania

Ogodlne zasady ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt.9.
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9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw i elementéw matej architektury,

— wykonanie i montaz,

— uporzgdkowanie miejsca robot,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118

z p6zniejszymi zm.).

10.2. Rozporzadzenia

Prace nalezy wykonac¢ zgodnie z:

— Rozporzadzeniem Rady Ministréw w sprawie warunkéw wprowadzania $ciekéw do

urzadzen kanalizacyjnych,

— Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy.
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1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

SSTWIORS - ZAGOSPODAROWANIE TERENU
3.4. UKSZTALTOWANIE ZIELENI

WSTEP

Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z uksztaltowaniem zieleni w ramach:

LBudowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtodzie”.

Zakres stosowania SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét (SSTWIOR)
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robét objetych SSTWIOR

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza Szczegdtowa Specjalizacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR), obejmujg takie czynnosci jak:
a. zabezpieczenie istniejgcych drzew na placu budowy przed uszkodzeniami podczas
robot,
b. wycinka drzew i krzewow w ztym stanie zdrowotnym, zacierajgcych czytelnos¢
kompozycji lub kolidujgcych z nowym planem zagospodarowania terenu,
C. uzupetnienie przestrzeni nowymi nasadzeniami, zatozenie trawnikdow,

d. pielegnacja zachowanych drzew.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Vymagania ogdlne” pkt 1.5.

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wiasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy

rozwoj.

Materiaf roslinny - drzewa, krzewy.
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1.5.

2.1.

2.2.

Bryta korzeniowa - uformowana przez szkdétkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi
ja korzeniami rosliny.
Forma pienna - forma drzewa z wytworzonym w szkdétce pniem, z wyraznym nieprzycietym

przewodnikiem i uformowana korona.

Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢é wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegdtowag Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposéb wykonania robot, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robat,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robdét. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujacych
roboty.

MATERIALY

Ogodlne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

Materiaty

a. Ziemiaurodzajna

Rodzaj ziemi urodzajnej do nasadzen powinien by¢ dostosowany do wymagan roslin
oraz do warunkéw lokalnych, tzn. dozwolone jest wzbogacenie ziemi urodzajnej o glebe
gliniasty, ilastg podnoszacg parametry zatrzymywania wilgoci w glebie, zgodnie ze sztukg

ogrodnicza.

Cechy ziemi urodzajnej o przecietnych wlasciwosciach stosowanej do nasadzen:

wilgotna, o swoistym zapachu i strukturze, o odczynie lekko kwasnym do obojetnego pH
6,1 — 7,0 (kwasowos¢ czynna), np. czarnoziem, ziemia mineralna. Ziemia nie moze byc¢
zanieczyszczona ciatami obcymi (np. zagruzowana), przerosnieta korzeniami, zasolona
lub zanieczyszczona chemicznie,

— zawartosc¢ czesci organicznych 3 + 6 %,

— optymalny skfad granulometryczny oscylujgcy w przedziale:

= frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 + 18%,
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= frakcja pylasta (0,002 0,05 mm) 20 + 30%,

= frakcja piaszczysta (0,05 2,0 mm) 45 + 60%,
— zasobnos$¢ w odzywcze zwigzki mineralne:

= fosfor (P205) >20 mg/m3:

*= potas (K20) >30 mg/ms.

Nalezy wykluczy¢ 100% stosowanie torfu, ktéry nie nadaje sie jako podioze
dla przewidzianych roslin, a jego tatwy dostep sprawia, ze jest czesto btednie uzywany

jako ,ziemia urodzajna”. Torf moze by¢ stosowany jako dodatek do ziemi urodzajnej.

b. Materiat roslinny do nasadzen

Rosliny powinny by¢ wiasciwie oznaczone, tzn. muszg mieé etykiety, na ktérych podana
jest nazwa facinska, forma, wybor oraz wysokos¢ pnia. Na karcie materialtowej musi

znajdowac sie wiek rosliny. Wszystkie rosliny powinny by¢ wysokiej jakosci, czyli | wyboru.

Materiat szkétkarski roslin ozdobnych musi by¢ czysty odmianowo, wyprodukowany zgodnie
z zasadami agrotechniki szkoétkarskiej. Rosliny powinny by¢é zdrewniate, zahartowane
oraz prawidlowo uformowane z zachowaniem charakterystycznego dla gatunku i odmiany
pokroju (naturalne, pienne). Ponadto, bryla korzeniowa powinna by¢ odpowiednio
przero$nieta w zaleznosci od gatunku, odmiany oraz wieku rosliny i zabezpieczona tkaning
rozktadajgca sie najpdzniej w ciggu poéttora roku po posadzeniu, nie majgcg ujemnego wpltywu

na wzrost roslin.

Przewodnik u drzew powinien by¢ praktycznie prosty, blizny na przewodniku dobrze
zaro$niete, a pgk szczytowy przewodnika wyraznie uformowany. Przyrost ostatniego roku
powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik. Pedy boczne korony drzewa powinny byé

rownomiernie rozmieszczone.

Rosliny pojemnikowe powinny posiadac silnie przerosnieta bryte korzeniowa i by¢ uprawiane
w pojemnikach o pojemnosci proporcjonalnej do wielkosci rosliny. Roslina musi rosngc

w pojemniku minimum jeden sezon wegetacyjny, ale nie wiecej niz dwa sezony.

Zaleca sie, aby drzewa i krzewy byly mikoryzowane, tzn. pozyskane ze szkofek,

w ktérych do uprawy zastosowano grzyby wspétzyjace z korzeniami roslin.

Wady niedopuszczalne materiatu do nasadzen:
— uszkodzenia mechaniczne,
— Slady zerowania szkodnikow,

oznaki chorobowe,

zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,
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3.

3.1

3.2.

— martwice i pekniecia kory,
— uszkodzenie pgka szczytowego przewodnika,
— kilka pni u drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowe;j.

Zamiana gatunkoéw i uzgodnienia:

Jezeli Wykonawca znajdzie sie w sytuacji, w ktorej poszczegodlne gatunki okazg sie
niedostepne, Wykonawca moze zamieni¢ okaz na inna odmiane o podobnych cechach (jezeli
dotyczy to dostepnosci odmiany) lub na inny gatunek, konsultujgc zamiane z Autorem

projektu.

c. Materiat dodatkowy do wykonania nasadzen

— hydrozel - zel polimerowy w formie suchego granulatu bez dodatkéw mineralnych
(usieciowany poliakrylen potasu), posiadajagcy zdolno$¢ absorbowania
i zatrzymywania wody oraz stopniowego jej oddawania do otoczenia.
Hydrozel powinien by¢ w oryginalnym opakowaniu z podang nazwg, sktadem
i sposobem stosowania. Preparat nalezy zabezpieczy¢é w czasie transportu
i przechowywania,

— preparaty do  zabezpieczania ran po cieciach galezi, korzeni.
Powinny by¢ w oryginalnym opakowaniu z podang nazwg, sktadem i sposobem
stosowania. Preparaty nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu i przechowywania,

— nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym sktadem chemicznym
(zawartos¢: NPK i magnezu, potasu i magnezu, azotu oraz fosforu).
Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem podczas transportu
lub przechowywania,

— bandaz jutowy — minimalna szeroko$¢ 15 cm,

— elementy stabilizujgce, np. palik drewniany — minimalna ditugos¢ okoto 3,5 m,
@ min. 8 cm, w przekroju okragty, impregnowany, z drewna twardego np. z robinii
biatej, mocowany do drzewa wigzaniem ogrodniczym (tasma szerokosci minimalnej

3 cm o miekkich brzegach nie powodujgca uszkodzen korowiny na pniu).

SPRZET

Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robdt (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 3.

Sprzet do wykonania zieleni

Przystepujacy do realizacji projektu zieleni Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwo$cig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:
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— do przywozki ziemi urodzajnej, materiatu roslinnego, materiatéw dodatkowych:
sprzet transportowy (samochody samowytadowcze i inne transportowe),

— do wykonania prac w okresie gwarancyjnym nasadzen — sprzet ogrodniczy.

TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport materialdw do wykonania nasadzen

Transport materiatéw do wykonania zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do uszkodzen, ani tez pogorszenia jakosci transportowanych
materiatow.

Podczas transportu materiat roslinny musi by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniami bryty
korzeniowej i peddw. Rosliny z brytg korzeniowg muszg mie¢ zabezpieczone bryty korzeniowe
lub by¢ w pojemnikach. Ponadto, rosliny nalezy zabezpieczy¢
przed wyschnieciem i przemarznieciem.

Rosliny po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny byé natychmiast sadzone.
Jesli jest to niemozliwe, nalezy je roztadowaé w miejscu ocienionym i nie przewiewnym,

zabezpieczy¢ przed stoncem, w razie suszy podlewad.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2.  Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do realizacji projektu zieleni, Wykonawca ma zadanie:
— wydzieli¢ i ogrodzi¢ teren,
— odpowiednio zabezpieczyé materiat roslinny przed uszkodzeniami podczas robét:
= mate drzewa i krzewy zabezpieczy¢ tymczasowym ptotkiem chronigcym pien
i gatezie,
= duze drzewa owinag¢ odpowiednig siatkg, a niskie konary — tymczasowym ogrodzeniem lub
barierkami, aby nie zostaty uszkodzone przez maszyny i sprzet budowlany,

— oznakowac zgodnie z wymogami BHP.
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5.3.

Wymagania dotyczace wykonania zieleni

Czes¢ roslin na skutek kolizji z nowym zagospodarowaniem terenu zostanie wycieta.
Pozostate rosliny nalezy wkomponowaé¢ w nowo projektowang przestrzen i uzupetni¢

0 nowe nasadzenia.

Nasadzenia roslin

Wszelkie prace zwigzane z sadzeniem drzew i krzewow, zaktadaniem trawnikéw oraz
kwietnikow powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki ogrodnicze;.

Pora sadzenia dla roslin z zabezpieczong bryta korzeniowag obejmuje caty sezon wegetacyjny
za wyjatkiem okresu z temperaturami ponizej zera i okreséw suszy letniej.

Przed sadzeniem, elementy zabezpieczajgce bryte korzeniowg powinny by¢ usuniete,

ztamane lub uszkodzone pedy i korzenie przycig¢.

Drzewa

Drzewa nalezy sadzi¢ na takg samg wysokosc¢ jak rosty w szkoétce, przy czym gtéwna bryta
korzeniowa nie moze by¢ zagtebiona wiecej niz 10 cm w stosunku otoczenia.
Wszystkie posadzone w gruncie drzewa lisciaste (forma pienna) nalezy zabezpieczy¢ wbitymi
na gteboko$¢ minimum 50 cm trzema palikami z drewna twardego, np. z robinii biatej. Srednica
pojedynczego palika powinna wynosi¢ minimum 8 cm. Pieh unieruchomic¢ tadmg szeroko$ci
minimalnej 3 cm o miekkich brzegach niepowodujgcej uszkodzen korowiny na pniu. Paliki po
whiciu w grunt powinny mie¢ wysokos$¢ zblizong do wysokosci pnia. Pnie drzew formy piennej
nalezy zabezpieczy¢ przed parowaniem z powierzchni pnia przez owiniecie pnia na catej
dtugosci bandazem jutowym - minimalna szerokos$¢ 15 cm.

Ciecia korekcyjne korony nalezy wykonywaé w odpowiednim dla gatunku czasie.

Rany po cieciach nalezy posmarowa¢ odpowiednim preparatem.

Krzewy

Krzewy nalezy sadzi¢ w rozstawie przewidzianym w dokumentacji projektowej,
ktéra uwzglednia rozmiar rosliny osiggany srednio w wieku 10 lat. Duze krzewy lisciaste nalezy
zakupi¢ w pojemnikach nie mniejszych niz C5, natomiast mate krzewy liSciaste
w pojemnikach nie mniejszych niz C3.

Po posadzeniu, pedy krzewéw nalezy skréci¢ minimum o 1/3  dtugosci,
co zapewni prawidtowe rozkrzewienie ro$liny. Ciecie powinno by¢é wykonywane na kazdym

krzewie osobno. Wszystkie krzewy w grupie musza by¢ przyciete do jednakowej wysoko$ci.

Rabaty bylinowe

Wyznaczy¢  zasiegi gatunkéw  bylin  zgodnie z  dokumentacja  projektowa.
W miejscach przeznaczonych do posadzenia bylin i traw wykopac dofki i zrobi¢ naciecie
w agrotkaninie w odpowiednim rozstawie. Rosliny nalezy sadzi¢ nieco gtebigj

niz byty posadzone w pojemnikach. Rozstaw roslin przewiduje rozmiary roslin osiggane
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w wieku dojrzatym. Ro$liny przeznaczone na kwietniki powinny by¢ pierwszego wyboru

— dobrze rozkrzewione, obficie kwitngce.

Kopanie, zaprawa i wykonczenia dotéw

W celu uzyskania powigzania ziemi urodzajnej z gruntem rodzimym nalezy spodnig warstwe
gleby na glebokos¢ 15 cm intensywnie przemiesza¢. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wymieszana z hydrozelem (w postaci suchego granulatu) w ilosci 0,01 kg na 1 drzewo
i 0,005 kg na 1 krzew. Po posadzeniu nalezy (w odstepach czasu) dwa razy obficie podlaé
rosline i ziemie, by uwodni¢ hydrozel.

Dotki pod drzewa i krzewy powinny by¢ 2-3 — krotnie wieksze od bryty korzeniowej, zaprawione

ziemig urodzajng i warstwowo zageszczone.

Przewidziano nastepujgce zalecenia zaprawy dotow:

drzewa lisciaste — zaprawa catkowita,

krzewy lisciaste — zaprawa catkowita,

byliny — zaprawa catkowita.

Praktycznie, krzewy nalezy sadzi¢ w dotach o $rednicy okoto 0,3 m, drzewa — w dotach
o srednicy okoto 70 cm. Roslina w miejscu sadzenia (w misie ponizej poziomu wyjsciowego)
powinna znalez¢ sie na takiej gtebokosci, na jakiej rosta w szkétce — zbyt gtebokie lub ptytkie

sadzenie utrudnia prawidtowy rozwdj rosliny.

Pielegnacja zieleni w okresie gwarancyjnym

Okres gwarancyjny to trzy lata. Pielegnacja zieleni w okresie gwarancyjnym obejmuje:
podlewanie,

odchwaszczanie,

nawozenie,

usuwanie odrostow korzeniowych,

wymiane uschnietych, uszkodzonych, zaginionych roslin,

wymiane zniszczonych palikéw i wigzadet,

ciecia pielegnacyjne i formujgce drzewa i krzewy,

ciecia i zabiegi sanitarne drzew, krzewéw ewentualnie uszkodzonych,

walke z chorobami i szkodnikami.

Wykonanie cie¢ oraz zabiegdéw sanitarnych w koronach drzew i krzewéw nalezy prowadzi¢
zgodnie ze sztukg ogrodniczg, zasadami chirurgii drzew oraz poza okresem legowym ptakéw
bytujgcych w sgsiedztwie.

llos¢ powtodrzen prac pielegnacyjnych zalezy od warunkow lokalnych i gradacji wystgpienia

zjawiska (susza, szkodniki, choroby, zniszczenia, uszkodzenia, itp.).
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6.1.

6.2.

7.1.

KONTROLA JAKOSCI

Ogdine wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 6.

Kontrola jakoSci

Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielegnacji roslin polega na sprawdzeniu:

wielkoéci dotkow pod rosliny,

jakosci ziemi urodzajnej,

zaprawienia dotéw ziemig urodzajna,

zaprawienia ziemi urodzajnej hydrozelem,

zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowg

materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku.

jednorodnosci materiatu roslinnego w obrebie jednego asortymentu, czyli gatunku,
opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

odpowiednich termindw sadzenia,

wykonania podlania roslin po posadzeniu,

zasilania nawozami mineralnymi,

uzycia materiatdw dodatkowych,

przeprowadzenia zabiegdw pielegnacyjnych w okresie gwarancyjnym.

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych roslin dotyczy:

zgodnosci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilosci drzew, krzewéw
z dokumentacjg projektowa,

zgodnosci lokalizacji roslin z dokumentacjg projektowa,

prawidtowo$ci posadzenia roslin z uzyciem odpowiedniej gleby i materiatéw dodatkowych,
prawidtowosci palikowania drzew i pngczy,

prawidtowosci wykonania wigzan stabilizujgcych drzewa,

jakosci posadzonego materiatu.

OBMIAR ROBOT

Ogdine wymagania

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest:

— 1 sztuka (szt.) przy okreslaniu ilosci drzew, krzewow,
— 1 kilogram (kg) przy okreslaniu ilosci niektorych materiatbw dodatkowych

jak hydrozel, nawozy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér roboét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, Szczegdtowg
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne. Odbiér nasadzen
oraz odbiér okresu gwarancyjnego nasadzen powinien by¢ przeprowadzony w okresie
wegetacji roslin — najwczesniej w maju, najpdzniej w pazdzierniku — celem dokonania

klarownej oceny zywotnosci roslin oraz jakosci wykonania prac ogrodniczych).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Ogdlne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogdéine” pkt.9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostki obmiarowej posadzenia 1 sztuki drzewa, krzewu obejmuje:
— roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawienie
dotéw ziemig urodzajng, zastosowanie hydrozelu,
— dostarczenie materiatu roslinnego,

— sadzenie roslin,
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— palikowanie wraz z wykonaniem wigzania ogrodniczego i bandazowania pnia

w przypadku drzewa lisciastego.

Cena jednostki obmiarowej w okresie gwarancyjnym obejmuje:
— pielegnacje posadzonych roslin przez okres gwarancyjny: uzupetnianie brakow
(wymiane uschnietych, uszkodzonych, zaginionych roslin do ilosciowego stanu
okreslonego w projekcie), podlewanie, odchwaszczanie, walke z chorobami

i szkodnikami, nawozenie, usuwanie uszkodzen krzewow, drzew.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. | PN-87/B-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

Materiat sadzeniowy. Sadzonki drzew i krzewéw do upraw lesnych
2. | PN —-R-67025:1999 ] ]
i na plantacje

Materiat sadzeniowy. Sadzonki drzew i krzewéw do zadrzewien
3. | PN -R-67026:2002

i zakrzywien

10.2. Inne

A. KNR 2-21 Tereny zieleni
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SSTWIOR3 -ZAGOSPODAROWANIE TERENU
3.5. FONTANNA CHODNIKOWA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z fontanng chodnikowg (tzw. mokre chodniki lub fontanna bez lustra wody) w ramach:

LBudowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWIiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR

Roboty, ktdérych dotyczy niniejsza Szczegdtowa Specjalizacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR), obejmujg takie czynnosci jak:
— roboty ziemne
— roboty zelbetowe zwigzane z wykonaniem niecki fontanny
— dostawe i montaz w niecce fontannowej i komorze technicznej elementéw dla
instalacji technologicznej
— dostawe i montaz urzgdzen dla uzdatniania wody i atrakcji wodnych
— dostawe i montaz rozdzielnicy zasilajgco-sterujgcej wraz okablowaniem
— dostawe i montaz rurociggéw technologicznych wraz z przewidziang projektem
armaturg
— proby szczelnosci poszczegdlnych fragmentow instalacji
— rozruch poszczegdlnych urzgdzen technologicznych
— rozruch catosci instalacji technologiczne;j
— szkolenie personelu
— przekazanie dokumentacji powykonawczej wraz z dokumentacjg techniczno-ruchowg

poszczegoblnych urzgdzen
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Wymagania ogodlne” pkt 1.5.:

niecka fontanny- miejsce, w ktérym bedzie zlokalizowane agregat fontanny.

komora techniczna- miejsce przeznaczone do lokalizacji szafy zasilajgco- sterujgcej, stacji

uzdatniana wody wraz z zestawem uzupetniania wody oraz urzgdzeniami do dezynfekcji

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegolowg Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Kierownikiem
budowy sposéb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy

2.2.1.  Plyta i Sciany niecki fontanny
Ptyte i Sciany zelbetowe o grubosci 25 cm nalezy wykonac z Zzelbetu szczelnego C30/37 WS8.

2.2.2. Podbudowa pod niecke fontanny i komore techniczng
Warstwe podbudowy o grubosci 10 cm nalezy wykonac¢ z betonu podkfadowego C 8/10. Grunt

rodzimy powinien by¢ zageszczony i wyprofilowany. Podbudowa powinna zapewniaé
odpowiednig nosnosc¢ ptyty niecki.

2.2.3.  Komora techniczna

Komore techniczng stosowac jako zbiornik Zzelbetowy o minimalnych wymiarach 2,5x 2,5x

2,0m z wlazem wyjsciowym o minimalnym przekroju 800 mm
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2.2.4. Pompa z zespofem filtracyjnym i $luzg dozujgca
Nalezy stosowac filtr plastikowy wyttaczany cisnieniowo lub formowany wtryskowo wraz

z wyposazeniem — ztoze filtracyjne, zawor sze$ciodrogowy reczny, manometr, zawor
spustowy, krééce przytgczeniowe.
Pompa filtra pozioma z wbudowanym na ssaniu koszem wstepnym wykonana z tworzywa

sztucznego. Pompa wraz z filtrem zmontowana na wspdlnej podstawie, fabrycznie orurowana.

2.2.5. Reflektory fontannowe

Nalezy zastosowac reflektory LED kolorowe RGB i RGBW z mozliwoscig uzyskania 16
milionéw koloréw zasilane prgdem 24 DCV. Montaz wykona¢ zgodnie z wymaganiami

producentéw dotyczgcymi ich instalowania.

2.2.6. Przewody
Przewody wykonac¢ nalezy z rur PVC i PE stosowanych do instalacji basenowych/wodnych.

Pofgczenia rurociggéw wykonacé nalezy, jako zgrzewane, klejone, kotnierzowe lub gwintowane

w zaleznosci od typu potgczenia.

2.2.7. Dozowanie chemii
Dla dezynfekcji zastosowa¢ $luze dozujgcg zamontowang na by-passie. Jako $rodek

dezynfekcyjny wolno rozpuszczalne tabletki chlorowe.
Korekta odczynu pH oraz okresowe dozowanie $rodka antyglonowego recznie do niecki.

Nalezy wyposazy¢ obstuge w reczny tester do badania parametrow chemicznych wody.

2.2.8.  Armatura
Nalezy zastosowaé armature ssawng i przelewowg dostosowang do wymaganych

parametréw pracy: cisnienie min. 0,6MPa i temperature do 40°C. Zawory kulowe, klapowe
i zwrotne wykonane powinny by¢ z PVC. Elementy zabetonowane w niecce oraz $cianach
powinny by¢ wykonane z brazu, stali nierdzewnej lub PVC z pierscieniem uszczelniajgcym.
W przypadku wyboru materiatéw innych niz przewidziane w projekcie nalezy uzyska¢ zgode

projektanta na ich zastosowanie.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robdt (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania fontanny

Roboty zwigzane z wykonaniem fontanny moga by¢é wykonywane recznie lub mechanicznie.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania fontanny

Transport materiatbw do wykonania fontanny moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze
w czasie transportu nie dojdzie do uszkodzen mechanicznych, ani tez pogorszenia jakosci

transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Roboty ziemne
Wykonac¢ zgodnie ze SSTWIOR1.

5.3.Wykonanie zbrojenia

5.3.1. Czystosc powierzchni zbrojenia

Prety i walcéwki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych
ptatkow rdzy, kurzu i btota. Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub
farbg olejng nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi az do catkowitego usuniecia
zanieczyszczen. Czyszczenie pretéw powinno by¢ dokonywane metodami niepowodujgcymi

zmian we wiasciwosciach technicznych stali ani pézniejszej ich korozji.

5.3.2. Przygotowanie zbrojenia
Prety stalowe uzyte do wykonania wkitadek zbrojeniowych powinny byé wyprostowane.

Haki, odgiecia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywaé wedtug projektu. Skrzyzowania

pretéw nalezy wigzaé drutem miekkim, spawac lub fgczy¢ specjalnymi zaciskami.

5.3.3.  Montaz zbrojenia
Zbrojenie nalezy uktadaé po sprawdzeniu i odbiorze deskowan. Nie nalezy podwieszac

i mocowa¢ do zbrojenia deskowan, pomostow transportowych, urzgdzeh wytwdérczych
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i montazowych. Montaz zbrojenia z pojedynczych pretéw powinien byé dokonywany
bezposrednio w deskowaniu. Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca sie
wykonywac¢ przed ustawieniem szalowania bocznego. Zbrojenie ptyty pretami pojedynczymi
powinno by¢ ukfadane wedtug rozstawienia pretow oznaczonego w projekcie. Dla zachowania
wiasciwej otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadkami

betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubosci réwnej grubosci otulenia.

5.4.Roboty betonowe

Wykonac¢ zgodnie z SSTWIOR2.

5.5.Roboty wykonawcze

Wykonawca robot musi uwzgledni¢ zapewnienie ciggtosci dostaw wody do sieci
wodociggowej z dopuszczalnymi krotkimi przerwami.

Fontanna wykonana bedzie w postaci podziemnej betonowej niecki o wysokosci wewnetrznej
40 cm przykrytej ptytami chodnikowymi posadowionymi na konstrukcji wsporczej wykonanej
z podpér typu BUZON. Piyty chodnikowe przykrywajgce niecke fontanny powinny miec
grubos¢ 7 mm i wielko$¢ fug 0,6-0,8 mm. Przestrzen wolna pod ptytami to min. 40 cm.
Zelbetowa ptyta i $ciany niecki wykonac z Zelbetu szczelnego C30/37 W8 o gr 25 cm zgodnie
z projektem. Niecke fontanny zaizolowac termicznie warstwa polistyrenu gr. 8 cm. Teren wokot
niecki fontanny uksztattowac w taki sposoéb, aby wody opadowe kierowane byty od fontanny a

nie do fontanny. Wokot fontanny zlokalizowa¢ odwodnienia terenu.

W fontannie projektuje sie efekty wizualne tworzone poprzez system 6 szt. dysz
strumieniowych, o $rednicy strumienia 13 mm, tryskajgcymi wodg na wysokos$¢ do 2 m
rozmieszczonych na planie prostokata. Wszystkie dysze osadzone w plycie chodnika na
tarczach dekoracyjnych ze stali o grubosci 3 mm. Woda z fontanny sptywa do niecki pod
dyszami a, nastepnie odprowadzana jest rurociggiem do komory technicznej. Komore
techniczng wykona¢ jako prefabrykowany prostopadtoscian zelbetowy na podktadzie
betonowym grubosci 10 cm z betonu C8/10. Komora zabezpieczona jest przed wodg masa
bentonitowg. Wiaz zejsciowy do komory zlokalizowa¢ na poziomie terenu, jako szczelny
z odprowadzeniem wod deszczowych o $wietle otworu min 800 mm. Wiaz zabezpieczy¢
w sposéb uniemozliwiajgcy dostanie sie do komory technicznej oséb postronnych.

Fontanna dziata catkowicie w cyklu automatycznym sterowana zegarem astronomicznym
i zabezpieczona czujnikami poziomu wody uzupetniajgcymi ubytki eksploatacyjne wody oraz
zabezpiecza pompy przed suchobiegiem.

Woda w niecce fontanny bedzie uzdatniana i dezynfekowana przez urzgdzenia, ktére w tym
celu zamontowane bedg w podziemnym pomieszczeniu technicznym (komorze technicznej)

zlokalizowanym w sgsiedztwie niecki fontanny.
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6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci

Kontrola robdt w zakresie wykonania fontanny polega na sprawdzeniu:

- zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg

- doktadno$¢ wykonywania robét

- po zakonczeniu montazu nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnosci systemu i cisnienia
zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych.
Wyjatek stanowi cisnienie proby wodnej instalacji uzdatniania wody, dla ktérej maksymalna

wartos¢ wynosi 0,25MPa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowa jest:

— 1 sztuka (szt.) przy okreslaniu armatury oraz regulacji i uruchomienia instalac;ji
— 1 metr (m) przy okresleniu dtugosci rurociggéw

— 1tona (t) przy okresleniu ilosci zelbetu, zbrojenia

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania i

Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Odbior robot

Odbidr zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez
Inzyniera oraz wpisany do dziennika budowy. Odbidr robét zelbetowych powinien polega¢ na
sprawdzeniu zgodnosci wykonania z rysunkami konstrukcji zelbetowej i postanowieniami

niniejszej specyfikaciji,

Przy przekazywaniu instalacji technologicznej fontanny do eksploatacji Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujgce dokumenty:

- aktualng powykonawczg dokumentacje projektowg

- protokoty odbioréw czesciowych

- protokét odbioru robét

- protokét z rozruchu instalacji technologicznej, ktéry obejmowac¢ powinien nastepujgce
czynnosci:

* Rozruch mechaniczny

» Rozruch hydrauliczny

* Rozruch technologiczny, tj. osiagniecie zakladanych projektowo parametréw
technologicznych

- instrukcje obstugi poszczegdlnych urzadzen

-instrukcje eksploatacyjng zawierajgcg schemat technologiczny, podstawowe zasady
funkcjonowania automatyki, sposéb jej programowania i obstugi

Roboty uznaje sie za wykonane, jesli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne wymagania

Ogdlne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt.9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy

przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.

Cena jednostkowa robdt zwigzanych z wykonaniem automatycznego systemu nawadniania
obejmuje:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,
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- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. CPV 45332200 Prace dotyczgce wykonywania instalacji hydraulicznej
2. CPW 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
3. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.
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SSTWIOR4 — INSTALACJE SANITARNE
4.1. SYSTEM NAWADNIANIA TERENU

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
Z systemem automatycznego nawadniania w ramach:

L,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechfodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWIiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR

Roboty, ktdérych dotyczy niniejsza Szczegdtowa Specjalizacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR), obejmujg takie czynnosci jak:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
— kopanie i zasypywanie wykopow

— utozenie rur ostonowych

— montaz linii kroplujgcych

— montaz zraszaczy statycznych i rotacyjnych

— montaz elektrozawordw z regulatorem cisnienia

— montaz studzienek elektrozaworowych

— montaz sterownika

— montaz zaworow

— ukfadanie kabli w rowach

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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Wytyczanie palikami — czynno$¢ polegajgca na osadzaniu w ziemi palikéw wskazujacych
lokalizacje poszczegdlnych elementéow systemu nawadniania

Wykop — dot szeroko- i wagskoprzestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji podziemnych (rurociggoéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbiérki nasypow, watéw lub hatd
ziemnych.

Glebokos¢ wykopu — odlegtos¢ pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po
zdjeciu warstwy ziemi urodzajne;.

Obsypka rur - obsypanie rur piaskiem lub gruntem wykopu

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonania robét, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegolowag Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robo6t uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposdb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegodtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

1.6.Roboty przygotowawcze

Do utrwalenia punktéw przebiegu trasy systemu automatycznego nawadniania Wykonawca
zobowigzany jest uzyé oznaczen, mogg to by¢ paliki drewniane, powinny one byc¢
wystarczajgco duze aby zapewni¢ ich dobrg widocznos¢. Kazdemu rodzajowi elementow

systemu nalezy przydzieli¢ paliki oznakowane w okreslony sposoéb, np. kolorystycznie.

2. MATERIALY

2.1. 0gélne wymagania

Ogoélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy

2.2.1.

Zrédfo zasilania
Dla zapewnienia prawidtowej pracy systemu powinny zostaé spetnione nastepujgce warunki

w zrédle zasilania wody: - wydajnosé Q = 4,0 m3/h przy ci$nieniu p = 3,5-4,5 bar

108 |Strona



2.2.2.

Przy zasilaniu z instalacji miejskiej sieci wodociggowej istnieje mozliwo$é podniesienia
cis$nienia za pomocg dodatkowej pompy.

System nawadniania ze wzgledu na uksztattowanie powierzchni, oraz ksztalt obszaréw do
podlania zostat podzielony na 12 sekcji - obszaréw nawodnieniowych i sktada sie tacznie z
42zraszaczy rotacyjnych oraz statycznych. Nad odpowiednim podziatem wody pomiedzy
sekcja czuwa sterownik 12-sekcyjny obstugujacy 12 elektrozaworéw 1"

W obrebie planowanej inwestycje konieczne jest wykonanie trzech studzienek

elektrozaworowych w obrebie planowanego trawnika

Zraszacze
Opis zraszaczy z podziatem na sekcje

1. Sekcja 1 - zakole od strony kosciota - Q=1,59m3/h
ZR 1 - zraszacz rotacyjny - R=10,5m, Q=0,34m3/h
ZR 2 - zraszacz rotacyjny - R=9,4m, Q=0,34m3/h
ZR 3 - zraszacz rotacyjny - R=9,2m, Q=0,34m3/h
ZR 4 - zraszacz rotacyjny - R=7,4m, Q=0,33m3/h
ZR 5 - zraszacz rotacyjny - R=6,6m, Q=0,24m3/h

Rura zasilajgca PE 32mm

2. Sekcja 2 - klin przylegajgcy do powyzszego zakola - Q=1,73m3/h
ZS 1 - zraszacz statyczny - R=4,8m, Q=0,60m3/h
ZS 2 - zraszacz statyczny - R=3,2m, Q=0,27m3/h
ZS 3 - zraszacz statyczny - R=5,5m, Q=0,17m3/h
ZS 4 - zraszacz statyczny - R=3,2m, Q=0,27m3/h
ZS 5 - zraszacz statyczny - R=4,6m, Q=0,42m3/h
Rura zasilajgca PE 32mm
3. Sekcja 3 - klin pomiedzy wiatg a istniejacym budynkiem - Q=1,02m3/h
ZR 6 - zraszacz rotacyjny - R=5,8m, Q=0,26m3/h
ZR 7 - zraszacz rotacyjny - R=5,0m, Q=0,19m3/h
ZR 8 - zraszacz rotacyjny - R=4,8m, Q=0,19m3/h
ZR 9 - zraszacz rotacyjny - R=4,8m, Q=0,19m3/h
ZR 11 - zraszacz rotacyjny - R=5,2m, Q=0,19m3/h
Rura zasilajgca PE 25mm
4. Sekcja 4 - otoczenie przylegte do wiaty - Q=0,97m3/h
ZR 10 - zraszacz rotacyjny - R=4,2m, Q=0,26m3/h
ZR 12 - zraszacz rotacyjny - R=4,3m, Q=0,26m3/h
ZR 13 - zraszacz rotacyjny - R=4,6m, Q=0,19m3/h
ZR 14 - zraszacz rotacyjny - R=5,7m, Q=0,26m3/h
Rura zasilajgca PE 25mm
5. Sekcja 5 - pozostaty obszar przylegty do wiaty od strony sitowni zewnetrznej - Q=1,31m3/h

ZR 15 - zraszacz rotacyjny - R=5,7m, Q=0,26m3/h
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— ZR 16 - zraszacz rotacyjny - R=4,6m, Q=0,19m3/h
— ZR 17 - zraszacz rotacyjny - R=6,0m, Q=0,26m3/h
— ZR 19 - zraszacz rotacyjny - R=10,5m, Q=0,34m3/h
— ZR 20 - zraszacz rotacyjny - R=6,7m, Q=0,26m3/h
— Rura zasilajgca PE 25mm
6. Sekcja 6 - obszar przylegty do wiaty grillowej - Q=0,92m3/h
— ZR 21 - zraszacz rotacyjny - R=4,2m, Q=0,19m3/h
— ZR 22 - zraszacz rotacyjny - R=4,0m, Q=0,19m3/h
— ZR 23 - zraszacz rotacyjny - R=4,2m, Q=0,19m3/h
— ZR 24 - zraszacz rotacyjny - R=3,9m, Q=0,19m3/h
— ZR 25 - zraszacz rotacyjny - R=4,5m, Q=0,26m3/h
— Rura zasilajgca PE 25mm
7. Sekcja 7 - obszar od strony parkingu - Q=1,32m3/h
— ZR 26 - zraszacz rotacyjny - R=4,0m, Q=0,19m3/h
— ZR 27 - zraszacz rotacyjny - R=5,0m, Q=0,19m3/h
— ZR 28 - zraszacz rotacyjny - R=5,0m, Q=0,26m3/h
— ZR 29 - zraszacz rotacyjny - R=9,0m, Q=0,34m3/h
— ZR 30 - zraszacz rotacyjny - R=9,0m, Q=0,34m3/h
— Rura zasilajgca PE 25mm
8. Sekcja 8 - waski pas pomiedzy grillem a sitownig zewnetrzng - Q=0,5m3/h
— ZS 6 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 7 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 8- zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,13m3/h
— ZS 9 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 10 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 11 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,13m3/h
— Rura zasilajgca PE 25mm
9. Sekcja 9 - obszar na S od fontanny - Q=2,05m3/h
— ZS 32 - zraszacz statyczny - R=4,6m, Q=0,11m3/h
— ZS 33 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 34 - zraszacz statyczny - R=3,0m, Q=0,21m3/h
— ZS 35 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 36 - zraszacz statyczny - R=3,6m, Q=0,27m3/h
— ZS 37 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 38 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 39 - zraszacz statyczny - R=3,6m, Q=0,27m3/h
— Rura zasilajgca PE 32mm
10. Sekcja 10 - obszar na SE od fontanny- Q=1,62m3/h
ZS 12 - zraszacz statyczny - R=5,5m, Q=0,25m3/h

ZS 13 - zraszacz statyczny - R=4,4m, Q=0,42m3/h
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— ZS 14 - zraszacz statyczny - R=5,5m, Q=0,25m3/h
— ZS 15 - zraszacz statyczny - R=5,0m, Q=0,35m3/h
— ZS 16 - zraszacz statyczny - R=5,0m, Q=0,35m3/h
— Rura zasilajgca PE 32mm
11. Sekcja 11 - obszar na E od fontanny - Q=1,62m3/h
— ZS 22 - zraszacz statyczny - R=4,6m, Q=0,11m3/h
— ZS 31 - zraszacz statyczny - R=3,0m, Q=0,21m3/h
— ZS 30 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 29 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 28 - zraszacz statyczny - R=3,0m, Q=0,21m3/h
— ZS 27 - zraszacz statyczny - R=4,6m, Q=0,11m3/h
— ZS 26 - zraszacz statyczny - R=3,0m, Q=0,21m3/h
— ZS 25 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 24 - zraszacz statyczny - R=3,7m, Q=0,27m3/h
— ZS 23 - zraszacz statyczny - R=3,0m, Q=0,21m3/h
— Rura zasilajgca PE 32mm
12. Sekcja 12 — waski pas na $rodku placu - Q=0,5m3/h

— ZS 40 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 41 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,06m3/h
— ZS 42 - zraszacz statyczny - R=1,9m, Q=0,13m3/h

— Rura zasilajgca PE 25mm

2.2.3. Sterownik

W obrebie terenu umieszczone =zostang uktady sterowania obwodami nawodnieniowymi
w poszczegolnych sekcjach. Umieszczone tam zostanie rowniez urzadzenie sterujgce dolewaniem
wody ze studzienek elektrozaworowych.
Do sterowania nawadnianiem przewidziany zostat sterownik z modutami. Funkcjonalnos¢ jakg
zapewnia sterownik nawadniania :
— sterownik musi posiada¢ wyswietlacz i mozliwos¢ programowania za posrednictwem
przyciskéw lub ekranu dotykowego
— mozliwos¢ podtgczenia czujnika deszczu
— obstuga zaworu gtéwnego lub pompy
— wbudowane zabezpieczenie przed przepieciami
— mozliwos¢ jednoczesnego dziatania minimum 5 sekgji
— mozliwos$¢ programowania dziatania sekcji z doktadnoscig do 1 minuty
— mozliwosc¢ obstugi do 40 sekciji
— mozliwos¢ sterownia i programowania centralnego lub zdalnego bez koniecznosci
kazdorazowego podchodzenia do urzadzenia

— obstuga za pomocg co najmniej 4 programow
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— mozliwo$¢ przypisania dowolnej liczby elektrozaworéw do poszczegdlnych programéw
— mozliwosé przypisania poszczegolnych sekcji do jednego lub wielu programow

— korekta sezonowa

— manualne uruchomienie dla poszczegdlnych sekcji lub catego programu

— mozliwosé rozbudowy o czujnik przeptywu i czujnik wilgotnosci

W obrebie prowadzonych prac i montowanych urzadzeri wykonawca powinien przewidzie¢
wykonanie dodatkowych prac elektrycznych majgcych na celu doprowadzenia zasilania do
instalowanych urzadzen eklektycznych. Cato$¢ prac musi zostaé wykonana w zgodzie
z obowigzujgcymi przepisami.

Pomiedzy sterownikiem nawadniania a poszczegélnymi elektrozaworami nalezy przeprowadzi¢
kable sterownicze umieszczone w rurach ostonowych umozliwiajgcej w przysztosci dotozenie
nowych przewodéw. Wymiar minimalny rury ostonowej to 40mm. Przewody sterownicze powinny
schodzi¢ sie do puszek elektrycznych w ktérych rowniez majg znajdowac sie wszelki potgczenia

elektryczne.

2.2.3. Rozprowadzenie wody i kabli sterowniczych

Pomiedzy poszczegdlnymi sekcjami nawodnieniowymi nalezy rozprowadzi¢ rury ttoczne wykonane
z PVC-u o $rednicy 63mm. Od gtéwnej magistrali powinny odchodzi¢ przytgcza do kazdego obwodu
nawodnieniowego poprzez tréjniki. W zaleznosci od planowanego przeptywu odejscia tworzone
beda z mniejszych przekrojow rury od gtéwnej magistrali. Doprowadzenie wody w ten sposéb nie
spowoduje problemu w komunikacji. Kazde takie przylgcze bedzie dodatkowo usztywniane
uchwytami i wspornikami, w celu zapobiegania przysztemu odksztatcaniu i przemieszczaniu lub
uszkodzeniom mechanicznym.

Catos¢ rozprowadzeh powinna bedzie prowadzona w sposob umozliwiajgcy ich odwodnienie
w okresie zimowym.

Wykopy beda prowadzone na gtebokosé minimum 60cm, a zasypywane rury zostang zabezpieczone
przed uszkodzeniem przez kamienie i korzenie znajdujgce sie w gruncie. Podczas zasypywania
nalezy zabezpieczyé prowadzone rury i przewody tasmg ostrzegawczg, zgodnie z obowigzujgcymi

wymogami prawa.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania nawodnienia

Roboty zwigzane z wykonaniem automatycznego systemu nawadniania mogg byé
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu sprzetu:
- do wytyczenia nalezy uzy¢ tadm mierniczych, szpilek, palikéw i sznurka,

-do wykonania wykopow nalezy uzywac koparki przedsiebiernej

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nawadniania

Transport materiatdbw do wykonania nawadniania moze by¢é dowolny pod warunkiem, ze
w czasie transportu nie dojdzie do uszkodzen mechanicznych, ani tez pogorszenia jakosSci

transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do realizacji nawwadniania, Wykonawca ma zadanie:

- wytyczyé punkty sytuacyjnie i wysoko$ciowo w odniesieniu do wytyczonych lub wykonanych
wczesniej nawierzchni i rabat oraz innych nasadzenh.

- ustali¢ zamiar przedsiewziecia z Zaktadem Ustug Wodnych

- zabezpieczy¢ teren, a przede wszystkim miejsce wykopow

5.3.Roboty ziemne

Wykopy bedg nie obudowane, prowadzone bez spadkow - réwnolegle do powierzchni gruntu,
na gtebokos¢ 60cm. Szerokosé wykopu ok. 40cm. Zaktada sie mechaniczne lub reczne
wykonywanie wykopow, zgodne z projektem. Rowy zasypane bedg po utozeniu na podsypce

z piasku rurociggdéw oraz okablowania sterujgcego, oraz obsypaniu rur piaskiem, a nastepnie
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utozeniu tasm ostrzegawczych. - Aby unikng¢ pdzniejszego zapadniecia rowdw, ich zasypanie
powinno odbywaé sie stopniowo, przez uktadanie i ubijanie kolejno warstw grubosci nie

wiekszej niz 20cm.

5.4. Wymagania dotyczgce wykonania nawadniania- montaz i uruchomienie

Zasady obowigzujgce przy montazu systemu:

a) linia kroplujgca - w obrebie nasadzen liniowych oraz na rabatach - nalezy jg uktadac
w odstepach nie wiekszych niz 0,6-0,8m na rabatach kwiatowych lub 0,5m w nasadzeniach
krzewow. Linie nalezy lekko zagtebi¢ w wierzchniej warstwie gruntu i umocowac szpilkami.
b) W celu zapewnienia szczelnosci, na wszystkich potgczeniach rurociggéw zasilajgcych
zaprojektowano zigczki cisnieniowe skrecane z ,,0-ringiem” gumowym

¢) Odgatezienia zlokalizowane na zakonczeniu rurociggéw sekcyjnych potgczone bedg z rurg
za pomocg ztgczy wciskanych oraz redukciji.

d) Po zakonczeniu montazu kazdego rurociggu sekcyjnego nalezy otworzyé odgatezienia na
koncu rurociggu, a nastepnie otworzy¢ manualnie elektrozawor i przeptukac rurociag wodg
pod cisnieniem, do momentu usunigcia piasku i opitkéw plastikowych, pozostatych w rurach
po wierceniu otworéw przy montazu obejm siodtowych.

e) W przypadku ciecia rur na miejscu instalacji, koncéwki, ktére powinny byc¢ tgczone, nalezy
obcigé, pod katem prostym i sfazowaé, analogicznie jak rury i fgczniki dostarczane przez
producenta.

f) Zawsze nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg producenta odnosnie montazu.

g) Zraszacze nalezy zwykle instalowaé w pionie, prostopadle do poziomu gruntu.

h) Potgczenie zaworéw z rurami nalezy utworzyé w sposodb umozliwiajgcy tatwy demontaz
w celu przeprowadzenia konserwacji — np. za pomoca ztgczy Srubunkowych. Zawory powinny
by¢ zainstalowane w skrzynce zaworowej o rozmiarach pozwalajgcych na tatwy do nich
dostep.

i) skrzynki zaworowe nalezy instalowa¢ tak aby nie opieraty sie bezposrednio na rurach
i nalezy je umiesci¢ na wymaganym poziomie.

j) Rury powinny nieznacznie wi¢ sie na dnie rowu aby rekompensowac ich kurczenie sie. Nie
nalezy zasypywac rur w rowach gdy temperatura rur jest wysoka ( powyzej 30°C).

k) Montaz systemu powinien przebiega¢ zgodnie z przedstawiong dokumentacjg projektowa
I) Przepusty pod chodnikami wykona¢ uktadajac rury ostonowe na gtebokosci ponizej obrzezy,

nie mniejszej niz gtebokosé utozenia rurociggéw w wykopach.

Zasady obowigzujgce przy uruchamianiu systemu:

a) przed pierwszym napetnieniem rurociggu wykreci¢ korpusy zraszaczy potozonych na koncu
rurociggu nawadniajgcego, a nastepnie otworzy¢ elektrozawér i przeptukaé rurocigg w celu
usuniecia opitkdw pozostatych po montazu obejm siodtowych i innych zanieczyszczen

b) po wkreceniu korpuséw zraszaczy a przed montazem dysz nalezy ponownie przeptukaé

rurocigg sekgcji
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c) zamontowaé dysze o odpowiedniej wydajnosci i przeprowadzi¢ wstepng regulacje kata
pracy zraszaczy; nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na dobdr sitek o odpowiedniej gestosci
filtracji do kazdego typu dyszy zraszaczy statycznych

d) napei¢ rurociag wodg i wyregulowac wstepnie przeptyw elektrozaworu do wymaganego
cisnienia roboczego

e) przeprowadzi¢ doktadng regulacje zasiegu i kagta pracy zraszaczy.

f) wyregulowaé doktadnie cisnienie robocze sekcji do wartosci przewidzianych w projekcie.

5.5. Utozenie niskonapieciowego okablowania sterujagcego

Metoda instalacji kabli elektrycznych powinna spetnié¢ nizej podane wymagania.

a) podczas instalacji nie nalezy nadmiernie nacigga¢, rozcigga¢, zwigzywac i szarpac¢ kabli.
Kable nalezy utozy¢ w rowie na ubitym podiozu, tak aby mialy réwne oparcie na swojej catej
dtugosci. Nadzor podczas instalacji powinien zapewnié, zeby nie doszio do przeciecia lub
naciecia kabli.

b) Nalezy pozostawi¢ 1-metrowy luz tworzgc poziomg petle na kazde 100 m utozonego kabla
i na kazdym rozgatezieniu rowu lub zakrecie pod katem 90°.

c) Potgczenia kabli powinny zawsze by¢é umieszczone w studzienkach.

d) Gtebokosé¢: kabli nie nalezy ktas¢ nad rurg, ale na dnie rowu obok rury.

e) Instalacja we wspdlnym rowie: Minimalna odlegtos¢ pomiedzy kablem niskiego napiecia,
a kablem bardzo niskiego napiecia powinna wynosi¢ 0,3m. W takim wypadku kabel bardzo
niskiego napiecia moze byé umieszczony nad rurami.

f) Przepusty pod chodnikami wykonac¢ uktadajgc rury ostonowe na gtebokosci ponizej obrzezy,
nie mniejszej niz glebokos¢ utozenia rurociggdéw w wykopach.

g) Kable niskonapigciowe 24V uktadane beda w rowach razem z rurociggami sekcji i razem
oznaczone folig ostrzegawcza.

h) Kable w budynkach nalezy zamaskowaé w korycie na kable

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robdt (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci

Kontrola robdét w zakresie wykonania automatycznego systemu nawadniania polega na
sprawdzeniu:

- zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg
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- doktadnos¢ wykonywania wykopow

- po zakohczeniu montazu kazdej z sekcji nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnosci systemu,
przed zasypaniem wykopéw. Przed probg szczelnosci instalacje nalezy napetni¢ wodg oraz
doktadnie odpowietrzy¢. Cisnienie probne winno wynosi¢ 100% zatozonego maksymalnego
cisnienia roboczego sekcji. W przypadku wystgpienia przeciekow podczas préby szczelnosci,

nieszczelnosci nalezy usungc¢ i ponownie przeprowadzi¢ probe szczelnosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0gélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest:
— 1 sztuka (szt.) przy okreslaniu ilosci trojnikdw, zraszaczy, zlgczek itd.

— 1 metr (m) przy okreslaniu ilosci okablowania i rur

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, Szczegdtowag
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (SSTWIOR), jezeli wszystkie pomiary i
badania wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne. Montaz rurociggéw stanowi roboty podlegajace
zakryciu i jako taki powinien byé odbierany etapami, przed zasypaniem wykopdw, po
wykonaniu prob szczelnosci. Przed zasypaniem nalezy wykonywaé réwniez geodezyjng

inwentaryzacje powykonawczg zmontowanych fragmentdéw instalacji.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne wymagania

Ogolne zasady dotyczgce podstawy pfatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt.9.

9.2. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy

przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robat.

Cena jednostkowa robét zwigzanych z wykonaniem automatycznego systemu nawadniania

obejmuje:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodéw
1. PN-B-10736:1999 _ , T

wodociggowych i kanalizacyjnych

Nawodnienia -- Automatyczne systemy nawadniania murawy
2. PN-EN 12484-4:2004

- Czes¢ 4: Instalacja i odbior

Nawodnienia.  Systemy nawodnien  umiejscowionych.
3. PN-EN 13635:2003 ] ]

Terminologia oraz dane dostarczane przez producenta

Nawodnienia. Automatyczne systemy nawadniania murawy.
4. PN-EN 12484-2:2003 Czes¢ 2: Projektowanie i okreslanie typowych wzorcow

technicznych

Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do
5. PN-EN 12201:2004 przesytania wody - Polietylen (PE)
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SSTWIOR4 —INSTALACJA SANITARNA
4.2. INSTALACJA WODOCIAGOWA | KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych

z sanitarnymi i wodociggowymi w ramach:

L,Budowy sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtfodzie”.

1.2.Zakres stosowania SSTWiOR

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR

Roboty, ktdérych dotyczy niniejsza Szczegdtowa Specjalizacja Techniczna Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR), obejmujg takie czynnosci jak:

— roboty ziemne

— instalacja wodociggowa

— instalacja kanalizacji sanitarnej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.:

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robdt, ich zgodnosc
z dokumentacja, Szczegdtowa Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem

Nadzoru sposéb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robaét,
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zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robdt. Roboty wykona¢ narzedziami
i maszynami gwarantujagcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1. 0gélne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty

Instalacje wody zimnej - rury z polietylenu PE 100 RC

Instalacje kanalizacji sanitarnej- rury PVC 160 SN 4

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania instalacji sanitarnych

Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji sanitarnych mogg by¢ wykonywane recznie lub

mechanicznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatdw do wykonania instalacji sanitarnych

Transport materiatéw do wykonania instalacji sanitarnych moze by¢ dowolny pod warunkiem,
ze w czasie transportu nie dojdzie do uszkodzen mechanicznych, ani tez pogorszenia jakosci

transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji sanitarnych

Instalacje wody zimnej projektuje sie z polietylenu PE 100 RC. Rury nalezy tgczyé za pomoca
uniwersalnych ksztaltek zaciskowo-skrecanych lub poprzez zgrzewanie elektrooporowe.
Kazdorazowo, nalezy sprawdzi¢ jakos¢ potgczenia podczas proby szczelnosci. Przejscia
rurociggu przez sciane studni oraz $ciane komory technicznej nalezy wykonac jako szczelne
przy zastosowaniu ogolnodostepnych przejsé. W instalacji stosowa¢ produktu od jednego
producenta dla zachowania jednosci systemu i pewnosci potgczen.

Instalacje kanalizacji sanitarnej projektuje sie z rur PVC 160 SN 4. Przewody kanalizacyjne
powinny byé ukfadane kielichami w kierunku przeciwnym do przeptywu Sciekdéw. Przy
uktadaniu przewoddéw nalezy pamietaé by wykop byt catkowicie odwodniony, dno
wyprofilowane na ftozysko nosne rury. Przewody uktadaé¢ zgodnie z zaprojektowanym
spadkiem. Nalezy wykonac dotki montazowe w miejscach zigcz kielichowych o gtebokosci ok.
5 cm by umozliwi¢ wepchniecie gotego bosego konca rury lub ksztattki w kielich rury.

Gdy sprawdzona zostanie prawidtowo$¢ spadku utozonej rury, nalezy jg ustabilizowaé za
pomocg obsypki z piasku do wysokosci ok. 10 cm ponad wierzch rury. Obsypke wykonac tak,
by pozostawi¢ dostep do dotkéw montazowych, aby mieé¢ dostep do potgczen kielichowych
podczas préby szczelnosci. Po prawidtowym przebiegu préby szczelnosci dotki mozna
zasypac a zasypke uzupetni¢ do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Warstwe ochronng
wykonywaé¢ warstwami o grubosci nieprzekraczajgcej 1/3 srednicy rury, starannie jg ubijajgc
z obu stron rury, z rbwnoczesnym usuwaniem zastosowanego szalowania.

Szczegolng uwage nalezy zwrdéci¢ na zageszczenie obsypki w tzw. ,pachach”. Podbijanie
w ,pachach” nalezy wykonywaé podbijakami drewnianymi. Stosowanie ubijakéw metalowych
lub mechanicznych dopuszczalne jest w odlegtosci poziomej ca. 10 cm od rury. Ubijanie
mechaniczne moze by¢ przeprowadzone sprzetem lekkim przy 30 cm warstwie piasku ponad
wierzchem rury.

Po wykonaniu obsypki, na rurami utozy¢é tasme ostrzegawczg koloru niebieskiego (woda)

brgzowego (kanalizacja) z metalowym wktadem. Jezeli pozwolg warunki gruntowe, projektuje
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sie posadowienie przewoddéw bezposrednio na gruncie rodzimym wraz z wykonaniem
obsypek i zasypek z materialu rodzimego. W przypadku wystgpienia glin plastycznych
posadowienie przewoddéw wykonaé na podsypce z piasku dowiezionego wraz z obsypkg
z piasku dowiezionego. Zasypke wykonywac¢ warstwami z jednoczesnym zageszczeniem
i wycigganiem obuddéw skrzyniowych. Stopien zageszczenia wykopu nie moze by¢ mniejszy
niz MP = 97%. Wyrownywanie spadkow rury przez podktadanie kawatkéw drewna, kamieni

lub gruzu jest niedopuszczalne — rura wymaga podbicia na catej dlugosci.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci

Kontrola robdt w zakresie wykonania fontanny polega na sprawdzeniu:
- zgodnos¢ z dokumentacja projektowg

- dokfadnos¢ wykonywania robot

- kazdorazowo nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnoéci instalacii

- sprawdzenie prawidtowosci spadku rur i wykonanie obsypki

- oznakowanie rur tasmami ostrzegawczymi

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowa jest:
— 1 sztuka (szt.) przy okres$laniu ksztattek

— 1 metr (m) przy okre$leniu dtugosci rurociggdéw

— 1 tona (t) przy okreslaniu ilosci piasku
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania

Ogolne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWiIOR) ,Wymagania ogdine” pkt.9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatno$¢ nalezy

przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.

Cena jednostkowa rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji sanitarnych obejmuje:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatébw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Obsypka rurociggéw i obiektéw materiatami sypkimi o gr.30cm
1. KNR-W 2-180511-04 P _ a9 P g
ponad wierzch rury
Zageszczenie nasypow zageszczarkami; grunty sypkie kat.l-
2. KNR-W 2-010228-03 " % P % grinty syp
3. KNR-W 2-180408-02 Kanaty z rur PVC tgczonych na wcisk o $r. Zewn. 160 mm
4, KNR-W 2-18070-01 Préba wodna szczelno$ci kanatéw rurowych o $r. nominalnej
do 150 mm
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STWIORS - INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZEWNETRZNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych, ktére sg
zwigzane z :

,Budowg sitowni zewnetrznej, wiaty rekreacyjnej i matej architektury
w Niechtodzie”.

Prace opisane sg podanymi ponizej grupami robot:

CPV 45312311-0 i CPV 45311200-2 - instalacja o$wietlenia
CPV 45311100-3 i CPV 45314320-0 - instalacje sitowe i gniazd
CPV 45313700-5 - rozdzielnice

CPV 45317000-2 - pomiary elektryczne

CPV-45314300 - uktadanie kabli

1.2.Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiOR

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce

na celu wykonanie elektrycznej instalacji.

Zakres prac obejmuje :

a) zakup, dostarczenie na miejsce robot i wbudowanie wszystkich materiatéw niezbednych do
prawidtowego wykonania robdét,

b) wytadunek materiatéw i sprzetu na terenie robdét,

c) transport sprzetu i materiatéw na stanowiska pracy,

d) opracowanie dokumentacji powykonawczej,

e) roboty montazowe,

f) wykonanie niezbednych pomiardw i préb,

g) prace porzadkowe oraz wywoz lub utylizacja odpadéw pobudowlanych,

h) préby i czynnosci odbiorowe,

i).prace demontazowe
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Zakres rzeczowy obejmuje:
— rozdzielnice elektryczne — przystosowanie istniejgcych z dostawg SZR
— instalacje sterownicze,
— instalacja sitowa,

— instalacja uziemiajgca i potgczen wyréwnawczych

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWiOR)
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Przepust -obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzgce do
przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkc;ji

terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5.Wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnosc
z dokumentacjg, Szczegdtowg Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robo6t uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru sposdb wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét,
zabezpieczenia stanowiska pracy po wykonaniu robot. Roboty wykonaé narzedziami
i maszynami gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych
roboty.

2. MATERIALY

2.1.0go6lne wymagania

Ogoélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

Wszystkie materiaty, dla ktérych PN lub BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jako$ci
lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone w taki dokument, oraz oznakowane symbolem CE.
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2.2. Materialy

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.2.5.

Podstawowymi materiatami do wykonania instalacji sa:

Przewody spetniajace wymagania PN-76/E-90301
Kable i przewody o zytach miedzianych, jednodrutowych o izolacji i powtoce poliwinitowej,

okragte i ptaskie, do uktadania na state bez oston przed uszkodzeniami mechanicznymi,
w ziemi, na korycie kablowym i pod tynkiem w pomieszczeniach suchych i wilgotnych w izolacji
0,6/1kV. Winny spetnia¢ wymagania hormy PN-87/E-90056.

Rury ochronne spetniajgce wymagania norm PN-EN 50086-1:2001, PN-EN 50086-2-1, PN-
EN 50086-2-2, PN-EN 50086-2-3

Rury ochronne gtadkie z polipropylenu, rura ochronne karbowane ,rury winidurowe np. RL,
RLHF, o wytrzymatosci na $ciskanie 450N i 750N

Tablice elektryczne
Rozdzielnice wtynkowe o | klasie izolacyjnosci. Aktywna Sciana tylnia umozliwiajgca szybki i

pewny montaz akcesoriéw i okablowania. Skrzynka metalowa, lub inna réwnowazna.
Zawarto$¢ tablicy — zgodnie z dokumentacjg projektowg. Do wykonania rozdzielnic nalezy
stosowac urzgdzenia rozdzielcze i zabezpieczajgce posiadajgce znak bezpieczenstwa ,B”
oraz CE. Rozdzielnice elektryczne dostarczone na miejsce montazu powinny mieé

wewnetrzne potgczenia ochronne. W rozdzielnicy zostawi¢ minimum 30% rezerwy miejsca.

Puszki (instalacyjne, odgatezne)

podtynkowe do mocowania w $cianach wykonczonych ptytami gipsowo-kartonowymi
w pomieszczeniach suchych,

podtynkowe do mocowania w $cianach wykonczonych ptytami gipsowo-kartonowymi
w pomieszczeniach wilgotnych w wykonaniu bryzgoszczelnym.

podtynkowe do mocowania w scianach z cegty lub bloczkéw z betonu komérkowego.

natynkowe szczelne IP65 przykrecane z PVC.

Ochrona przeciwprzepieciowa TNS :
Wielopolowy (modutowy) ogranicznik przepiec hybrydowych montowany na szynie 35mm ,

0 stopniu ochrony IP20 w obudowie z masy termoplastycznej lub inny rownowazny.
Wymagania techniczne:

- klasa T1+T2,

- zdoIno$¢ gaszenia prgdéw nastepczych przy Uc 25kA,

- catkowity prad udarowy 100kA,

- czas zadziatania _100ns,

- napieciowy poziom ochrony _1,5 kV

i inne zgodne z dokumentacjg projektowg i kosztorysowa.
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2.2.6. Wytgczniki réznicowo-pragdowe i nadmiarowo-prgdowe
Zgodnie z dokumentacja projektowg i kosztorysowa.

2.2.7. Wylgcznik pozarowy,— jesli jest wymagany
- obudowa p. poz. czerwona o drugiej klasie ochronnosci i stopniu szczelnosci IP55 z szybkg

- przycisk zgody z postanowieniami normy PN-EN 60947-5-1

2.2.8. Oprawy zewnetrzne
Oprawy oswietleniowe muszg spetnia¢ nastepujgce normy potwierdzone przez akredytowane

laboratorium oswietleniowe:

— Bezpieczenstwo fotobiologiczne (PN 62471)

— Ocena sprzetu o$wietleniowego pod wzgledem ekspozycji oséb na pola elektromagnetyczne
(PN 62 493)

— Poziom zaktdcen radioelektrycznych (PN 55015)

— Poziom emisji harmonicznych (PN-EN-61 000-3-2)

— Ograniczenia wahan napiecia i migotania swiatta (PN-EN61000-3-3)

— EMC — Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna (PN-EN 61547)

Oprawy zewnetrzne montowane na stupach:
— Oprawy ze zrédtami w technologii LED

— Oprawa do montazu na stupie ¢76

—Wymienny modut LED, z ochrong przed przegrzaniem

— Staty kabel przytgczeniowy X05BQ-F 4 x 1 gmm, dtugos¢ 6 m.

— Zrédto $wiatta- kolor ciepty biaty — 830 - 3000K

— Klosz - syntetyczna ostona ze strukturg optyczng

— Odbtysnik — anodowane aluminium o najwyzszym stopniu czystosci

— Kat rozsytu — symetryczny rozsyt swiatta

— Materiat korpusu — odlew aluminiowy, aluminium, stal nierdzewna

— Oprawa musi by¢ zgodna z wymaganiami okreslonymi normg PN-EN: 62471 dotyczgcej
bezpieczenstwa fotobiologicznego opraw wykonanych w technologii LED

—Oprawa musi mie¢ skuteczno$é Swietlng nie mniejszg niz 100 Im/W 2z systemu
oswietleniowego (strumien Swietlny oprawy oswietleniowej/ catkowita pobierana moc
oprawy oswietleniowej)

— Oprawa musi mie¢ mozliwos¢ konserwac;ji

— Klasa ochronnosci Il

— Stopien ochrony IP65

— Wytrzymatos¢ mechaniczna IK04

— Kolor grafit lub szary

— Oprawy spetniajg wymagania wszystkich norm (CE, ENEC)

— Tolerancja strumienia swietlnego +/-5%

— Poczatkowa moc uktadu 26W
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— Poczgtkowy strumien swietlny 2602 Im (z oprawy)

— Poczatkowa warto$¢ Ra >80

— Trwatos$¢ potwierdzona przez producenta 500 000 godz. (pieéset tysiecy), wedtug L70B50

— W oprawie muszg by¢ zastosowane zasilacze o poziomie awaryjnosci nie wiekszym niz 1%

na kazde 5000 godzin

— Srednia temperatura otoczenia +25 °C

— Poczatkowa chromatycznosé (0.3, 0.3) SDCM <3

— Catkowita wysokos$¢ oprawy nie moze przekroczy¢é 565mm

— Wymiary oprawy — S525xH565 mm
—Waga 9,70 kg

— Wspétczynnik mocy (Min) 0.90

— Powierzchnia wiatrowa 0.07 m?

— 20-letnia gwarancja mozliwosci zakupu modutéw LED

— Mozliwo$¢ sciemniania w systemie DALI

Stupki parkowe:

Oprawy ze zrodtami w technologii LED

Oprawa typu stupek, do montazu na podtozu

Wymienny modut LED, z ochrong przed przegrzaniem

Zrédto $wiatta- kolor ciepty biaty — 830 - 3000K

Klosz — szkto borokrzemowe

Odbtysnik — anodowane aluminium o najwyzszym stopniu czystosci

Kat rozsylu — symetryczny rozsyt Swiatta, emisja Swiatta 360°

Materiat korpusu — odlew aluminiowy, aluminium i stal nierdzewna

Oprawa musi by¢é zgodna z wymaganiami okreslonymi normg PN-EN: 62471 dotyczgcej
bezpieczenstwa fotobiologicznego opraw wykonanych w technologii LED

Oprawa musi mie¢ skuteczno$¢ Swietlng nie mniejszg niz 44 Im/W z systemu
oswietleniowego (strumien swietlny oprawy oswietleniowej/ catkowita pobierana moc
oprawy oswietleniowej)

Oprawa musi mie¢ mozliwos¢ konserwacji

Klasa ochronno$ci |

Stopien ochrony IP65

Wytrzymatos¢ mechaniczna 1IK10

Kolor grafit lub szary

Oprawy spetniajg wymagania wszystkich norm (CE, ENEC)

Tolerancja strumienia $wietinego +/-5%

Poczgtkowa moc uktadu 16,9W

Poczatkowy strumien swietlny 746 Im (z oprawy)

Poczatkowa warto$¢ Ra >80

Trwatos$¢ potwierdzona przez producenta:
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- 50 000 godz., wedtug L90B10
- 500 000 godz. (pie¢set tysiecy), wedtug L70B50
— W oprawie muszg by¢ zastosowane zasilacze o poziomie awaryjnosci nie wiekszym niz
1% na kazde 5000 godzin
- Srednia temperatura otoczenia +25 °C
— Poczatkowa chromatycznos¢ (0.3, 0.3) SDCM <3
— Caltkowita wysoko$¢ oprawy nie moze przekroczy¢ 1000mm
—  Wymiary oprawy — S165xH1000 mm
- Waga 8,80 kg
—  Wspoitczynnik mocy (Min) 0.90
—  20-letnia gwarancja mozliwosci zakupu modutéw LED

— Zintegrowana skrzynka przytgczeniowa

3. SPRZET

1.1. Ogdine wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 3.

1.2. Sprzet do wykonania instalacji elektrycznych

Roboty mozna wykonywacé przy uzyciu dowolnego sprzetu nie wptywajgcego niekorzystnie na

jakos¢ wbudowywanych materiatow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdbw do wykonania instalacji sanitarnych
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju,

dlugosci i ciezaru przewozonych materiatdw i nie wptywajgcych niekorzystnie na ich

wiasciwosci.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Trasowanie

Trasowanie przewoddéw elektrycznych nalezy wykonaé uwzgledniajgc konstrukcje budynku
oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta,
prosta i dostepna do prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby w miare
mozliwosci trasa przebiegata w liniach pionowych i poziomych.

Przy trasowaniu ciggdéw instalacji sygnalizacyjnej pozarowej nalezy dgzy¢ do jak najmniejszej

liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami instalacji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.

5.2.Bruzdy

Szerokos¢ bruzd pod wszystkie przewody elektryczne nalezy dostosowa¢ do srednicy
przewodu z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku. W przypadku uktadania w jednej
bruzdzie wiecej niz jednego przewodu jej szerokos¢ winna by¢ taka, by odstepy miedzy
przewodami wynosity nie mniej niz 5mm. Przewody nalezy uktada¢ jednowarstwowo.

Zabrania sie kucia bruzd w elementach konstrukcyjnych oraz w cienkich $cianach dziatowych.

5.3. Montaz kanatéw instalacyjnych

Kanalty instalacyjne nalezy mocowac¢ do podtoza za pomocg kotkdw rozporowych.

5.4. Montaz korytek kablowych

Korytka nalezy mocowa¢ do uprzednio wykonanych konstrukcji poprzez przykrecanie.

W miejscu zmiany kierunku nalezy wykonac tuk.

5.5. Uktadanie rur ostonowych

Rury nalezy uktada¢ i mocowa¢ w uprzednio wykonanych bruzdach. tuki z rur sztywnych
nalezy wykonywa¢ przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
uktadania — najmniejszy dopuszczalny promien fuku powinien wynosi¢:

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 22 28 37 47
Promien tuku w mm 190 190 250 250 350 450

Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie +rury nie moze by¢ wieksze niz 15% wewnetrznej

Srednicy rury.
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tgczenie rur wykona¢ za pomocg jednokielichowych potaczen lub ztgczek dwukielichowych,
przy najmniejszej dtugosci potgczenia kielichowego :

Srednica znamionowa rury w mm 18 21 22 28 37 47
Promien tuku w mm 35 34 40 45 50 60

Zabrania sie ukfadania rur wraz z wciggnietymi w nie przewodami.

5.6. Uktadanie linii WLZ

5.6.1.

Kabel wprowadzony od wytgcznika z rozdzielnicy gtéwnej do rozdzielni RK powinien mie¢
nadwyzke dtugosci niezbedng do wykonania potgczenh. Przewdd neutralny powinien byé nieco
dtuzszy niz przewody fazowe.

Podtoze pod kabel powinno by¢ gtadkie. Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢

tagodne. Kabla nie nalezy uktada¢ jezeli jego temperatura jest nizsza niz 0°C.

Préby montazowe WZL

Préby wykonuje sie po wykonaniu rob6t montazowych, a przed zgtoszeniem do odbioru.
Obejmujg one:

1. sprawdzenie trasy linii WZL,

2. sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok instalacyjnych oraz zgodnosci faz,

3. pomiar rezystencji izolaciji,

4. prébe napieciowg izolacji

5.7.Montaz rozdzielnicy

5.7.1.

Rozdzielnica winna by¢ wykonana jako podtynkowa. Montaz urzgdzenia nalezy dokona¢ na
Scianie, zgodnie z instrukcjg montazu dostarczong przez producenta tablicy. Niezbedne
przepusty i kotwy do mocowania oston przewodéw, dochodzgcych do urzgdzen, zaleca sie
mocowac¢ przed montazem tych urzadzen.

Po zamocowaniu rozdzielnicy nalezy:

a) dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w potgczeniach elektrycznych i
mechanicznych, b) zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu — nalezy zwréci¢é uwage na
oznakowanie poszczegdlnych oston- rozdzielnica przynalezna do niej pokrywa powinny mie¢
ten sam symbol identyfikacyjny i dotyczy to przypadku umieszczenia schematu na pokrywie
kazdej skrzynki,

c) zatozy¢ oznakowanie przewodéw i osprzetu.

Préby montazowe rozdzielnic
Przed przeprowadzeniem proby montazowej Wykonawca winien przygotowaé protokoty prob

jakosci wyrobu, przeprowadzonych przez wytwércéw lub protokoty odbioréw technicznych

dokonanych u wytwércy oraz DTRke lub w przypadku jej braku, instrukcje obstugi producenta
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oraz schematy i opisy techniczne aparatury. Po wykonaniu robét nalezy wykonaé¢ sprawdzenie
stanu izolacji induktorem, wykonaé¢ pomiar impedancji petli zwarcia, wykonaé prébe

zadziatania wytacznika réznicowo-prgdowego.

5.8. Montaz oswietlenia, wtacznikéw, gniazd wtykowych

5.8.1.

5.8.2.

5.8.3.

Instalacja o$wietleniowa
Instalacje oswietleniowa, gniazd 230V, nalezy wykona¢ w ukfadzie TN-S. Montaz instalac;ji

oswietleniowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-559: 2003. Oswietlenie wykonaé
przy zastosowaniu opraw LED.

Montaz oswietlenia podstawowego wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta opraw.
Przewody do zasilania oswietlenia o przekrojach zgodnych z dokumentacja projektowa.
Instalacje nad sufitem powieszonym prowadzi¢ w rurkach winidurowych, a na $cianach
podtynkowo. Do wykonania gniazd wtyczkowych, jednofazowych zastosowaé gniazda
z tworzywa sztucznego wyposazone w kotek ochronny, o obcigzalnosci 16A.

Do zasilania odbiornikdow instalacji sitowej stosowaé przewody kabelkowe, miedziane
o przekrojach zgodnych z dokumentacja i 0 napieciu U=750V.

Przy wykonywaniu robét nalezy:

- zapewni¢ réownomierno$¢ obcigzenia faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przytgczenie
odbiorcow 1-fazowych,

- mocowac puszki w scianach i gniazda wtyczkowe oraz wytgczniki w sposéb nie kolidujgcy
Z wyposazeniem pomieszczen

- zastosowac jednakowy ukfad potozenia wtgcznikdéw klawiszowych w catym obiekcie,

- instalowac¢ gniazda z uziemieniem w taki sposob by styk ochronny wystepowat u gory,

- podtgczac gniazda wtyczkowe dwubiegunowe w taki sposéb, aby przewdéd fazowy dochodzit

do lewego bieguna, a przewdd neutralny do prawego.

Montaz puszek
Puszki p/t nalezy osadzaé na Scianach w sposob trwaly za pomocg klejenia lub kotkdw

rozporowych. Puszki nalezy osadza¢ na takiej gtebokosci, aby ich goérna (zewnetrzna)
krawedz byla zréwnana z ostatecznym licem $ciany (po wykonczeniu $ciany). Przed
zainstalowaniem, nalezy w puszcze wycig¢ wymagang liczbe otworéw dostosowanych do

Srednicy wprowadzonych przewodow.

Uktadanie i mocowanie przewodow
Trasowanie nalezy wykonac¢ zgodnie z pkt.5.1.

Wykonanie bruzd zgodnie z pkt. 5.2.

Przewody ukfadane w korytkach, ukfada sie bez mocowania. Przewody wprowadzane do
puszek winny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbedng do wykonania potgczeh. Przewdd neutralny
winien by¢ nieco dtuzszy niz przewody fazowe. Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu

powinny by¢ tagodne. Zabrania sie uktadania kabla bezposrednio w betonie, w warstwie
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5.8.4.

5.8.5.

5.8.6.

wyréwnawczej podtogi, w ztgczach ptyt itp. bez zastosowania oston w postaci rur ostonowych
(pkt. 5.5) . Podtoze pod przewody winno by¢ réwne. Przewody nalezy mocowaé do podtoza
za pomocg klamerek rozmieszczonych w odstepach okoto 50 cm, wbijajgc je tak, aby nie
uszkodzi¢ izolacji zyty przewodu. Do puszek wprowadzac tylko te przewody, ktére wymagajg
taczenia w puszce, a pozostate prowadzi¢ obok puszki. Kohce przewoddéw nalezy zwingé
w luzny kragzek i wtozy¢ do puszki , a puszki zakryé pokrywami lub inaczej zabezpieczyé.

Przewody opraw oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustéw za pomoca ztgczy

Swiecznikowych.

tgczenie przewodoéw
taczenie przewoddéw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym oraz
w odbiornikach poprzez lutowanie lub na specjalnych zaciskach niezawodnych technicznie.
Nie wolno stosowac¢ potgczen skrecanych.
Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg byé narazone na naciggi oraz dodatkowe
naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przytgcza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do
jakich zacisk jest przystosowany. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze
powodowac¢ uszkodzenia mechanicznego przewodu. Dtugosé odizolowanej zyty przewodu
powinna zapewni¢ prawidtowe przytgczenie.
Konhce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny byé zabezpieczone

zaprasowanymi koncowkami.

Montaz osprzetu i przewodow
Gniazda wtyczkowe p/t i tgczniki p/t nalezy mocowaé w uprzednio zainstalowanych puszkach.

W pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych i wilgotnych stosowaé osprzet bryzgoszczelny,
podtynkowy.

Badania i proby
Nalezy wykona¢ badanie rezystancji izolacji — badanie wykonuje sie dla kazdego obwodu
oddzielnie od strony zasilania: pomiaréw nalezy dokonac¢ induktorem 500V Ilub1000V.
Rezystancja pomiedzy badang fazg a pozostatymi fazami potgczonymi z przewodem
neutralnym nie moze by¢ mniejsza od:
- 25M oma dla instalacji 230V
- 0,50M oma dla instalacji 400V
Ponadto nalezy wykonaé badanie probnikiem napiecia punktéw odbioru instalacji w tynkowej,
a takze pomiar obwoddw niskiego napiecia oraz impedanciji petli zwarciowe;.
Po pozytywnym zakonczeniu badan nalezy sprawdzié¢, czy punkty swietlne sg zatgczane
zgodnie z zatozonym programem oraz czy w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg

dokfadnie dofgczone do wtasciwych zaciskow.
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5.8.7.

5.8.8.

5.8.9.

Podejscie i przytaczenie do odbiornikow

Podejscia do odbiornikdbw zamocowanych na $cianach nalezy wykona¢ przewodami
utozonymi na tych Scianach. Miejsca potaczen zyt z zaciskami odbiornikdw winny by¢
doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi byé wykonane w sposéb pewny pod
wzgledem mechanicznym i elektrycznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku
i korozja. Potgczenia sztywne wykonac w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi. Nalezy je wykona¢ do odbiornikéw statych.

Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami izolacji np. poprzez zatozenie tulejek izolacyjnych. W miejscach narazonych

na uszkodzenia przewody elektryczne doprowadzone do odbiornikéw powinny byé chronione.

Badania i odbiory przeprowadzi¢ zgodnie z pkt. 5.8.6.

Montaz instalacji pofgczen wyréwnawczych
Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-548.

Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.5.1.

Wykonanie bruzd zgodnie z pkt. 5.2.

5.8.10. Ukfadanie przewoddw ochronnych

Przewody ochronne nalezy prowadzi¢ tak, by byly one dostepne do ogledzin — za wyjgtkiem
przewodow uktadanych pod tynkiem lub w tynku. W przypadku zmiany kierunku uktadania,
promien zagiecia powinien by¢ mniejszy od pieciokrotnego wymiaru przewodu ( $rednicy lub
boku w ptaszczyznie giecia). W przypadku istnienia oddzielnych uzioméw roboczych
i ochronnych, przewody nalezy odizolowa¢ od przewoddéw uziemiajgcych uziemienia
roboczego. Do gtéwnej szyny wyrdwnawczej nalezy przytgczy¢ przewody neutralne, zaciski
PE rozdzielnic i tablic elektrycznych oraz wszystkie wprowadzone do budynku przewody

uziemiajgce potgczone z uziomami sztucznymi i naturalnymi.

5.8.11. Potgczenia przewoddéw ochronnych

Przewody ochronne powinny by¢ tgczone w nastepujacy sposéb:

- potgczenia i przytgczenia przewoddw ochronnych nalezy wykonac jako state. Przerwanie lub
rozluznienie tych potgczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzedzi. Potaczenie state
mozna wykonac¢ jako spawane, spajane na zimno, spajane termicznie, nitowane lub jako
docisk srubowy. W przypadku tgczenia przewodu ochronnego z ostong metalowg dopuszcza
sie rowniez lutowanie,

- przewody z tasmy gotej nalezy tgczy¢ potgczeniem spawanym lub nitowanym na zakfadke
0 dtugosci co najmniej 10cm lub Srubami dociskowymi przez otwory wiercone w obu
koncéwkach tasmy lub potgczeniem srubowym na zaktadke przy uzyciu co najmniej dwoéch
objemek dwusrubowych.

- potgczenia srubowe nalezy wykonywac srubami o srednicy co najmniej 10mm ( gwint M10)

ze stali odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonej przed korozja.
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- potgczenia Srubowe nalezy wykonywac¢ w taki sposob, aby nakretke odpowiednio mocno
dokrecic¢ i zabezpieczy¢ podktadka sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem.
- powierzchnie stykowe potgczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokryc

wazeling bezkwasowa.

5.8.12. Oznakowanie
Oznakowanie barwne nalezy wykona¢ w nastepujgcy sposob:

- przewody ochronne oznakowac¢ kombinacjg barw zielonej i zoéttej poprzez naniesienie
przylegajgcych do siebie paskéw zielono-zoéttych o szerokosci od 15 do 100 mm kazdy.
Kombinacja ta nie moze by¢ stosowana do zadnych innych celdw poza wyrdznieniem
przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego instalacji potgczen wyréwnawczych.

- oznakowanie nalezy wykonaé na catej dtugosci przewodu,

- dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek w przypadku niemoznosci zabarwienia catych

przewodow ochronnych.

5.8.13. Préby montazowe
Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ prébe montazowg w zakresie ogledzin instalac;ji

wraz z urzgdzeniami i aparatami wchodzgcymi w jej sktad oraz wykonac pomiary rezystancji

uziemienia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w Specyfikaciji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci

Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonanych robat.
Kontrola jakosci materiatéw i robot polega na sprawdzeniu zgodnosci zastosowanych
materiatow i wykonanych robot z wymaganiami okreslonymi przez Zamawiajgcego w STWIOR
i dokumentacji projektowej— w tym celu Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego
zakresu badan. Materiaty posiadajgce atest producenta, stwierdzajgcy ich petng zgodnosé
z warunkami podanymi w STWIiOR, mogg by¢ dopuszczone przez Zamawiajgcego bez uzycia
dodatkowych badanh. Po wykonaniu badanh, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Zamawiajgcego.

Kontroli jako$ci WZL podlega wykonanie:

— sprawdzenie jakosci uzytych materiatéw,

— sprawdzenie trasy linii elektrycznych,
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umocowanie przewodow,
jakos¢ wykonanych potaczen i przytgczen,
sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok instalacyjnych oraz zgodnosci faz,

wynik badania rezystenciji, proby napieciowe;j.

Kontroli jakosci tablicy rozdzielczej podlega :

sprawdzenie jakosci uzytych materiatow,
sprawdzenie poprawnosci potgczen obwoddw gtéwnych i pomocniczych oraz
dziatania aparatéw i urzgdzen np. sprawdzenie impedancji petli zwarciowej,

sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

Kontroli jakos¢ w zakresie instalacji oswietlenia oraz instalacji sitowej podlega :

sprawdzenie jakosci uzytych materiatow,
sprawdzenie trasy kablowych,
umocowanie przewodow,

jakos¢ wykonanych potgczen i przytgczen,

wynik badania rezystanciji izolacji , préby napieciowe;.

Kontroli jakosci instalacji sygnalizacji i p.poz. podlega:

jakos¢ zastosowanych urzgdzen oraz zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacija,

jakos¢ wykonanych potgczen i przytgczen.

Kontroli jako$¢ w zakresie instalacji wyrdwnawczej podlega :

sprawdzenie jakosci uzytych materiatow,

sprawdzenie poprawnosci przebiegu tras przewodéw ochronnych,

umocowanie przewoddw ochronnych,

rodzaje oraz wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz jako$¢ wykonanych
potgczeh i przytgczen,

prawidtowo$¢ zabezpieczen antykorozyjnych gotych przewodéw ochronnych oraz ich
przytaczen i potaczen,

oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,

wynik badania rezystancji uzioméw.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:

— mb —dla linii i przewodow,

— kpl. — dla agregatu prgdotwérczego,

— kpl. — dla pomiaréw.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2.Wymagania dotyczace odbioru robot

Przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy przeprowadzi¢ odbiér w zakresie :

- zgodnosci wykonanych robo6t z dokumentacja, rodzaju i jakosci uzytych materiatow,

prawidiowosci montazu i mocowania urzadzen na instalaciji.

Zamawiajgcy przeprowadzi odbiory robdt ulegajgcych zakryciu, odbiory miedzyoperacyjne

oraz odbior koncowy poszczegolnych elementéw wewnetrznej instalacji elektrycznej.

Odbiory czesciowe robét ulegajacych zakryciu obejmuia :

sprawdzenie utozenia kabla przed jego zatynkowaniem,
sprawdzenie utozenia w listwach lecz nie przykrytych przewodow,
sprawdzenie zainstalowania fragmentéw instalacji, ktére beda niewidoczne lub trudne

do sprawdzenia po zakonczeniu rob6t montazowych.

Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegaja :

osadzone konstrukcje wsporcze, kable, korytka, oprawy o$wietleniowe,
utozone listwy, rury, korytka przed wciggnieciem przewodow,
osadzone konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,

instalacja przed zatgczeniem pod napigcie.

Do odbioru koncowego Wykonawca winien dostarczyé:

dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami w stosunku do dokumentacji
projektowej,

protokoty badan i pomiaréw,

protokoty odbioréw czesciowych,

dokumenty poswiadczajgce uzycie materiatdbw dopuszczonych do obrotu
w budownictwie,

oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalacji do eksploatacji.

Komisja odbiorowi dokonuje zbadania kompletnosci, aktualnosci i stanu powykonawczej

dokumentacji technicznej, dokonuje bezposrednich ogledzin wszystkich elementow

instalacji elektrycznej , sprawdza funkcjonalnos¢ urzadzeh oraz wyniki pomiarow

elektrycznych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce i zaoferowana Zamawiajgcemu
w ofercie przetargowej.

Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na wykonanie
wycenianej roboty.

Cena obejmuje:

- zapewnienie niezbednych czynnikéw produkdji,

- wewnetrzny transport materiatow i urzgdzen oraz narzedzi,

- montaz i demontaz sprzetu pomocniczego,

- ustawienie, przestawienie, przenoszenie i rozebranie niezbednych do montazu rusztowan,
- montaz linii,

- montaz lamp,

- montaz aparatow ,

- montaz osprzetu elektrycznego ( puszki, listwy, rury ochronne, korytka, mocowania),

- montaz tgcznikéw i gniazd,

- prace porzadkowe,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw i sprawdzen,

- wywiezienie odpadow na wysypisko lub ich utylizacja.

Cena uwzglednia rowniez :

- nieuniknione odpady, ubytki i straty materiatowe,

- ilosci materiatéw potrzebnych do wykonania niezbednych poprawek w toku prowadzenia
robot,

- postoje spowodowane procesem technologicznym oraz wynikte z przestawiania sprzetu,

- przerwy wywotane warunkami niezaleznymi od Zamawiajgcego.

Ptatnosci bedg realizowane zgodnie z cena ofertowa w oparciu o protokoty odbioru zgodne

zapisami we wzorze umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi i
taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i tagczenie.
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PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami i
uszkodzeniami przy doniesieniach w sieciach wysokiego napiecia.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobdr srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywoéw zewnetrznych. Ochrona
przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenie
elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenie
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenie
elektrycznego. Urzgdzenia do ochrony przed przepieciami.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
instalaciji lub lokalizacji. Wymagania dotyczgce uziemien instalacji urzgdzen przetwarzania danych.
PN-IEC 60364-5-548 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uklady uziemiajgce i potgczenia wyrdwnawcze instalacji elektrycznych.

PN-IEC 60364-5-559 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe.

PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes$¢ 1: Wymagania
0ogolne

PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddéw. Czes¢ 2-1: Wymagania
szczegotowe dla systemdw rur instalacyjnych sztywnych

PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 2-2: Wymagania
szczegotowe dla systeméw rur instalacyjnych gietkich

PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 2-3: Wymagania
szczegotowe dla systemow rur instalacyjnych elastycznych

PN-88/E-08501 Urzgdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-92/N-01256.01 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

PN-N-01256-4 Znaki bezpieczenstwa. Techniczne srodki przeciwpozarowe

ISO/IEC 11801 Sieci strukturalne system okablowania strukturalnego

PN-N-01256-5 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakéw bezpieczenstwa na drogach
ewakuacyjnych i drogach pozarowych
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10.2 Inne.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczehstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych ( Dz.U.2003.47.401 )

- Rozporzgdzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 w sprawie
ogolnych warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U.2003.169.1650 )

- Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000 w sprawie
bezpieczenstwa Ministra higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U.2000.26.313)
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych ( Dz.U.2004.92.881 )

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie sposobéw deklarowania
zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu oznakowania ich znakiem budowlanym
(Dz.U.2004.198.2041)

- Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej z dnia 24 sierpnia 2004 w sprawie ogtoszenia
jednolitego

tekstu ustawy o systemie oceny zgodnosci (Dz.U.2004.204.2087 )

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie systemow oceny
zgodnosci wymagan, jakie powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci oraz sposobu  oznaczenia  wyrobow  budowlanych  oznakowaniem CE
(Dz.U.2004.195.2011)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
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