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M.21.51.50.11 MECHANICZNA ROZBIORKA ELEMENTOW ZELBETOWYCH, BETONOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
rozbiorkowych elementéow betonowych, zelbetowych przeznaczonych do rozbiérki w ramach
wykonywania robét naprawczych mostu przez rzeke Czeczotka — Aleja Wojska Polskiego — droga krajowa
nr 61 w Ostrotece, zgodnie z projektem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu:
rozbidrke elementéw zelbetowych, betonowych i kamiennych w ramach naprawy mostu.

1.4.0kredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami

oraz z okresleniami podanymi w ST.DM.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST. DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materiaty

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

Materiaty stuzgce do obstugi pracy zastosowanego sprzetu dla prac rozbiérkowych nie s3 objete
niniejszg ST.

3. Sprzet

Sprzet do wykonywania robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w Projekcie
organizacji robot i zaakceptowany przez Inzyniera.

Przy prowadzeniu robdt rozbiérkowych Wykonawca moze zastosowaé dowolny sprzet zaakceptowany
przez Inzyniera. W uzasadnionych przypadkach gdzie brak przeciwwskazan (brak zabudowy, brak ruchu
kotowego i pieszego, brak obiektéw, dla ktérych szkodliwy jest nadmierny hatas) dopuszcza sie uzycie
ciezkiego sprzetu udarowego i roboty strzatowe po akceptacji Inzyniera.

4. Transport

Transport sprzetu i odwéz gruzu dowolnymi srodkami transportowymi.
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5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane Roboty. Projekt
Technologii i Organizacji powinien zawierac:

- podziat rozbieranej konstrukcji na czesci

- technologie robét rozbiérkowych,

-opracowanie pomostéw roboczych, uchwytdw i urzadzen pomocniczych oraz stezen niezbednych dla
prowadzenia robdt, a wyniktych z przyjetej technologii prac rozbiérkowych,

- technologie rozbiérek przy uzyciu rusztowan,

- opracowanie sposobu odwozu elementoéw,

- opracowanie wytycznych zabezpieczenia i warunkéw BHP w trakcie prowadzenia robdt,

- opracowanie sposobu zabezpieczenia bezpieczeistwa ruchu na przylegtych trasach
komunikacyjnych,

- opracowanie harmonogramu ogdlnego.

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych nalezy stosowacd zadaszenia zabezpieczajgce przed spadaniem
gruzu na trasy komunikacyjne potozone pod demontowanymi obiektami, a przy prowadzeniu robét na
wysokosci rdwniez podesty robocze.

Wykonanie rozkopdéw ujete jest w ST. D.02.01.01.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP a w szczegdlnosci:

- zabezpieczy¢ teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, znaki ostrzegawcze),

- zapoznaé pracownikéw ze sposobem wykonywania prac i ewentualnymi zagrozeniami,

- zaopatrzy¢ pracownikdw w potrzebny sprzet ochronny (kaski, okulary, rekawice),

6. Kontrola jakosci robét

Sprawdzeniu podlegaja:

- zadaszenia, ostony i podesty robocze,

- zgodnos¢ prowadzenia robdt z Projektem technologii i organizacji robot rozbiérkowych,

- zgodnosc¢ zakresu robét rozbidrkowych z Dokumentacjg Projektows.

7. Obmiar robét

Jednostkg obmiaru jest 1 m® objetosci betonu, zelbetu lub materiatu kamiennego przed rozkuciem.

8. Odbiodr robét

Wg pkt. 8 DM 00.00.00

Odbiorom podlegaja:
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- przed przystgpieniem do prac rozbidrkowych: wykonane rozkopy wraz z ich zabezpieczeniem

i odwodnieniem: podesty robocze, rusztowania niezbedne do wykonania rozbidrek i zadaszenia tras
komunikacyjnych,

- odbidr koncowy - stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego Dokumentacjg Projektowa.
9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za wykonang i odebrang ilos¢ m3? rozebranych elementéw betonowych, zelbetowych lub
kamiennych wedtug ceny jednostkowej, ktora obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikéw produkgji,
wykonanie wszystkich opracowan wymienionych w niniejszej ST, zamontowanie i rozbiérke podestéw
roboczych i zadaszen i drog dojazdowych, zabezpieczenie i odwodnienie wykopdéw (z uwzglednieniem
pompowania wody), wykonanie prac rozbiérkowych, oczyszczenie miejsca pracy wraz z przygotowaniem
dojazdow dla sprzetu odwozgcego gruz. Cena obejmuje réwniez odwdz gruzu z placu budowy.

Cena jednostkowa obejmuje réwniez koszty zabezpieczenia i BHP.

Uzyskany gruz moze stanowi¢ wtasnos¢ Wykonawcy robot, kwestia wymaga uzgodnienia z Inwestorem
przedsiewziecia.

Wykonanie wykopow ujete jest w ST. D.02.01.01.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.

Strona 49



