SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | D-06.03.01
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH Pobocza utwardzone

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem poboczy utwardzonych dla zadania:
Przebudowa drég gminnych na terenie miasta i gminy Radzyn Chelminski

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zwigzanych wykonaniem poboczy utwardzonych z mieszanki kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5 mm.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne".
1.4.1. Pobocze gruntowe - cze¢§¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogoélne wymagania dotyczace Robdt podano w ST
DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo lamane
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4. TRANSPORT
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” p.5.

5.2.  Przygotowanie podloza
Podlozem dla uktadanych warstw pobocza z mieszanki kruszywa tamanego 0/31,5 mm jest nasyp.

5.3. Przygotowanie kruszywa lamanego
Przygotowanie kruszywa lamanego polega na wymieszaniu w taki sposob, aby uzyska¢ ciagtos¢
uziarnienia wg Tabeli 1 i zwilzenie do wilgotno$ci optymalne;j z tolerancjg +10%, -20% jej wartosci.

5.4. Transportirozscielanie kruszywa
Nalezycie wymieszane i zwilzone kruszywo nalezy dostarcza¢ na budowe¢ w warunkach
zabezpieczajacych je przed wysychaniem i segregacja.
Material wbudowuje si¢ za pomoca rowniarek i zageszcza w jednej warstwie o grubosci zgodnej z
p-1.3 lub w przypadku przypory, o zmiennej grubosci dostosowanej do grubosci w-wy odsaczajace;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntoéw proponowanych do
uzupetienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki.

6.3. Badania w czasie Robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiard6w w czasie prowadzenia Robot podano w tablicy

1. Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce

roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupeltniajacej 2 probki

2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki uzupetniajacej 2 probki

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cietym poboczu 2 probki

4 Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub uzupetnianych 2 razy na 1 km

poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych §cinanych lub uzupelianych poboczy

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu Robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czg¢stotliwo$¢ oraz zakres pomiaro6w §cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo§¢ pomiardw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Réwnosé podhuzna co50m

3 | Réwnosé poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +
1%. 6.4.2. Rownos¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04. Maksymalny
przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.



7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2) wykonanego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST DM-00.00.00 “Wymagania ogo6lne” pkt. 7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Kierownika

Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 mz robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze;
- oznakowanie robot;
- wykonanie poboczy,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.



