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OPIS TECHNICZNY
1. PRZEDMIOT INWESTYCJI

Przedmiotem opracowania jest poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego na 2 przej-
Sciach dla pieszych w Dlugosiodle na ul. Krolowej Jadwigi na drogach powiatowych nr

4408W, 2648W w rejonie skrzyzowania typu rondo.

2. ISTNIEJACY STAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU Z OPISEM
PROJEKTOWANYCH ZMIAN, W TYM ROZBIOREK OBIEKTOW

2.1. Geometria

Klasa drogi V4
Przekroj 1x2
Pasy ruchu 3,0m-3,50

W pasie projektowanego odcinka drogi znajduja si¢ sieci instalacji takie jak:
- sie¢ instalacji elektrycznej (podziemna i napowietrzna),

- sie¢ instalacji teletechnicznej (podziemna), w tym kanalizacji kablowa

- sie¢ wodociggowa,

- sie¢ kanalizacji sanitarnej,

- sie¢ kanalizacji deszczowej,
Przewidziano rozbiorke:

- nawierzchni chodnika oraz krawe¢znikdéw zgodnie z planem sytuacyjnym,
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3. PROJEKTOWANE ZAGOSPODAROWANIE TERENU

3.1. Geometria

Szeroko$¢ chodnika min. 2,0 m (wymiary w $wietle)

Szeroko$¢ przejscia dla pieszych ~ 4,0m

3.2. Zjazdy

Opracowanie nie przewiduje przebudowy zjazdow.

3.3. Zielen drogowa

Na powierzchniach poza urzadzeniami bezpo$rednio zwigzanymi z obstuga ruchu badz

odwodnieniem nalezy wykona¢ zielence. Warstwe 10 cm humusu nalezy wyprofilowaé i1 ob-

sia¢ trawg.

Przewidziano wycinke¢ 4 drzew :

Lp drzewo Obwadd pnia na Przyczyna wycinki
wysokos$ci Scm
1 Lipa (Tilia) 135 Kolizja z projektowanym chodnikiem, zastania
widoczno$¢ pieszego na dojsciu do przejscia
) Kolizja z projektowanym chodnikiem, zastania
2 Lipa (Tilia) 160 ' _ o o
widocznos¢ pieszego na dojsciu do przejscia
‘ Kolizja z projektowanym chodnikiem, zastania
3 Lipa (7ilia) 130 ' . o o
widoczno$¢ pieszego na dojsciu do przejscia
' Kolizja z projektowanym chodnikiem, zastania
4 Lipa (Tilia) 115 ‘ ' o o
widoczno$¢ pieszego na dojsciu do przejscia

3.4. Odwodnienie

Odwodnienie zgodnie ze stanem istniejgcym tj. za pomocg spadku podtuznego oraz kana-

lizacji deszczowe;.

3.5. Doswietlenie przejscia dla pieszych

Przedmiotem inwestycji jest budowa elektroenergetycznego przytacza kablowego doswie-

tlenia przej$cia dla pieszych oraz montaz stupéw o§wietleniowych.




W obrgbie Dhugosiodlto, ul. Krolowej Jadwigi, dz. nr 717/1, 717/3. nalezy zlokalizowaé
elektroenergetyczne przytacze kablowe niskiego napiecia dla zasilania shupéw oswietlenia
ulicznego. Dla zasilenia stupow oswietlenia przejscia dla pieszych nr 1 (droga DP 2648W)
nalezy wlaczy¢ si¢ w istniejacy kabel linii oswietlenia ulicznego natomiast dla zasilenia przej-
Scia dla pieszych nr 2 (droga DP 4408W) nalezy od istniejacego stupa sieci elektroenerge-
tycznej niskiego napigcia 0,4 kV na slupach ktdrej zamontowane sg oprawy i przewody linii
oswietlenia ulicznego zlokalizowanego w ulicy Krolowej Jadwigi, wyprowadzi¢ kabel typu
YAKXS 4x35mm2 do stupow oswietleniowych dla przejscia dla pieszych. We wjazdach na
poszczegolne dziatki, w miejscu skrzyzowania kabla z drogg i innymi sieciami, kabel ener-
getyczny uktada¢ w rurach ochronnych — DVR 50, SRS 50. Do o$wietlenia terenu zastosowaé
stupy oswietleniowe wolnostojace. Przewiduje si¢ montaz 2 aluminiowych stupéw oswietle-
niowych dla jednego przejs$cia posadowionych na fundamentach zelbetonowych prefabryko-

wanych.

3.6. Zestawienie powierzchni poszczegélnych czeSci zagospodarowania terenu
Zakres opracowania obejmuje:

a) wykonanie nawierzchni chodnika: ok. 325 m2,

b) nawierzchnia zieleni ok. 47 m2,

¢) budowe doswietlenia przejscia dla pieszych wraz z przylaczem energetycznym

— 1 kmpl. poprzez:

a. przylacze kablowe 0,4kV, typu YAKXS 4x35mm?2
b. YAKXS 4x35mm? - dlugos¢ 40 m, cato§¢ w rurach ostonowych
c. rury ostonowe SRS50, DVRS50 — o dlugos$ci 40m, 0,05-40 =2,0m2

d. shup oswietleniowy aluminiowy na fundamencie B-50 — 4 szt. na fun-

damencie ( 0,24mx0,24m) 0,064 = 0,24m2

3.7. Roboty ziemne, roboty towarzyszgce
Przed przystapieniem do rob6t ziemnych trasg nalezy wytyczy¢ w terenie. Roboty prowa-
dzi¢ w wykopach wasko przestrzennych w szalowaniu pelnym. W czasie wykonywania robot
moga pojawic si¢ instalacje nie wykazane na planie za co projektant nie ponosi odpowiedzial-
nosci. W miejscach skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym nalezy wyprzedzajaco wyko-

na¢ rgczne wykopy kontrolne pod nadzorem administratora uzbrojenia i po okresleniu ich



rzeczywistego przebiegu 1 glebokosci posadowienia, nalezy je zabezpieczy¢. Wszystkie od-
stonigte podczas wykonywania wykopow i prac budowlano-montazowych urzadzenia pod-
ziemne nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z powszechnie obowigzujacymi
przepisami 1 zaleceniami administratora. Prace zabezpieczajace wykona¢ pod nadzorem ad-
ministratora uzbrojenia. Roboty ziemne przy skrzyzowaniach z kablami energetycznymi, tele-
fonicznymi wykona¢ recznie ze szczego6lng ostroznoscia.

W miejscu stwierdzenia kolizji z przytaczami sieci (jezeli wystapia), nalezy je przebudo-
wac zgodnie z obowigzujacymi przepisami po uzgodnieniu sposobu przebudowy z Inspekto-

rem nadzoru oraz upowaznionymi przedstawicielami administratora lub wiasciciela sieci.

3.8. Uklad konstrukcyjny

Konstrukcja nawierzchni zostata zaprojektowana zgodnie z warunkami technicznymi za-
wartymi w Rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999

r. (Dz.U.2016.124 t.j. z dnia 2016.01.29)
Zatozenia wyjs$ciowe:
- kategoria ruchu KR 2-3
- klasa drogi: Z
- wtorny modut odksztatcenia podtoza E2=80MPa
- grupa nosnos$ci podtoza doprowadzona do G1
- nacisk osi pojazdu 115 kN
- predkos¢ projektowa Vp=40km/h

Zaprojektowano nastepujaca konstrukcje nawierzchni chodnika:
- w. Scieralna kostka betonowa gr. 8cm kolor czerwony holland,
- podsypka cementowo-piaskowa 1:4 gr. 3cm,

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego betonowego 0/63 pochodzacego z

recyklingu w klasie przekruszenia C 50/30 gr. 20cm,

Rozwigzania materialowe nalezy przyja¢ na podstawie katalogu nawierzchni kon-

strukcji podatnych 1 pdtsztywnych oraz nast¢pujacych norm:

- PN-EN 13108-1:2008 MMA



- PN-EN 13242+a1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie

materialéw stosowanych w obiektach budowalnych i budownictwie drogowym

- PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3.9. Kanal technologiczny

W zwigzku z faktem istnienia w pasie drogowym kanalizacji kablowej teletechniczne;j

(wizja w terenie) odstapiono od zaprojektowania kanatu technologicznego zgodnie z przepi-

sami Ustawy o drogach publicznych art. 39 ust. 6 pkt 2.

3.10. Pola widocznosci w ruchu pieszych
3.10.1. Widoczno$¢ na drogach kolowych z punktu widzenia pieszego

Przej$cie zachodnie:
W miejscach przekraczania jezdni drogi przez pieszych, gdzie wystepuje priorytet dla

ruchu pojazdéw, nalezy zapewni¢ wolne od przeszkod pola widocznosci pojazdu z punktu
widzenia pieszego znajdujacego si¢ w strefie oczekiwania, okreslonej oddzielnie dla lewej 1

prawej strony pieszego przez punkty A, B, C i D dla strony lewej i przez punkty A, E, F i G.

£ Lwpp

Wyrdznia si¢ dwa przypadki odleglosci widocznosci pojazdu dojezdzajacego do przej-
Scia dla pieszych:

1) z lewej strony — LwpL

2) z prawej strony — Lwpp.

Lwp="Vap/3,6 -(Lrp/Vp+ Trp)

gdzie:
Lwr - odlegto$¢ widocznosci pojazdu dojezdzajacego do krawedzi przejscia dla pieszych (lub innego
potencjalnego miejsca przejscia pieszego przez jezdni¢), uzyskane wartosci nalezy zaokragli¢ z do-

ktadnoscig do 1,0 (m),



Vap — predkos¢ do projektowania, a w przypadku zastosowania srodkow zarzadzania predkoscia do
wyznaczenia warto$ci Lwp stosuje si¢ Vaop na dojezdzie do przejscia,

Tre— taczny czas reakceji i opuszczenia jezdni przez pieszego (s),

Vp — predkos¢ pieszego (m/s).

Dlugo$c¢ drogi jaka ma do przebycia pieszy oczekujacy na przejscie (zamierzajacy przejs¢ przez przej-
$cie) Lrep przyjmuje si¢ jako odleglo$¢ mierzong miedzy kraweznikami jezdni, przez ktora zamierza
przejsc¢ pieszy, albo pomiedzy kraweznikiem jezdni i wyspa azylu, dzielaca jezdnig (jezeli wyspa ta
ma szerokos$¢ co najmniej 2,0 m).

Dhugos¢ drogi Lrp oblicza si¢ na podstawie wzoru:

Lep=Lp+ Lepr =3,8m + 1m = 4,8m dla prawej strony

Ler=Lpr+Ler =3,8m + Im = 4,8m dla lewej strony
gdzie:
Lrr— dlugos$¢ drogi do przebycia przez pieszego razem z odcinkiem dojscia i opuszczenia przejscia dla
pieszych (m),
Lep— pas bezpieczenstwa pieszego, odlegtos¢ pieszego od krawedzi jezdni standardowo przyjmowana
1,0 m, w przypadku przejs$¢ szkolny mozna przyjmowac odlegto$¢ rowna 3,0 (m),.
Lr — dlugos¢ przejscia dla pieszych (m) pomierzona lub oszacowana za pomocg wzoru
Lr=n-b=1x3,8=3,8, dla lewej strony
Lp=n-b=1x3,8=3.8, dla prawej strony
gdzie:
b — szerokos$¢ pasa ruchu (m),
n — liczba pasow ruchu przez ktore przechodzi pieszy, ustalana w zaleznosci od strony, dla ktorej
okresla si¢ widoczno$¢.
Czas reakcji 1 opuszczenia jezdni tre (s) przyjmuje sig:
a) w przypadku niekorzystnych warunkéw przechodzenia - Tre = 1,5 s,
b) w przypadku korzystnych warunkow przemieszczania si¢ pieszego po przejsciu trp = 1,0 s.
Predkos$¢ pieszego przechodzacego przez jezdnie Ve (m/s) przyjeto 1,2 m/s
Lwp =Vap/3,6 -(Lrp/Vpr+ Trp)

Lwp-22x22 4 1,5)-11,11x5,5=62m
3,6 1,2

200 48 B
LWP=§X(1,—2 + 1,5)-5,55x5,5=31,0m

Lwpp=62,0m
Lwpr31,0m



Zgodnie z rysunkiem planu widoczno$ci widocznos¢ na drogach kotowych z punktu

widzenia pieszego jest spetniona pod warunkiem wycinki 3 szt. drzew.

PrzejScie wschodnie:
W miejscach przekraczania jezdni drogi przez pieszych, gdzie wystepuje priorytet dla

ruchu pojazdéw, nalezy zapewni¢ wolne od przeszkod pola widocznosci pojazdu z punktu
widzenia pieszego znajdujacego si¢ w strefie oczekiwania, okreslonej oddzielnie dla lewej 1

prawej strony pieszego przez punkty A, B, C i1 D dla strony lewej i przez punkty A, E, F 1 G.

- Lwep

Wyroéznia si¢ dwa przypadki odlegto$ci widocznos$ci pojazdu dojezdzajacego do przej-
Scia dla pieszych:

1) z lewej strony — LwpL

2) z prawej strony — Lwpp.

Lwp=Vap/3,6 -(Lpp/Vp+ Trp)

gdzie:
Lwr - odlegtos¢ widocznos$ci pojazdu dojezdzajacego do krawedzi przejscia dla pieszych (lub innego
potencjalnego miejsca przejscia pieszego przez jezdnig), uzyskane wartosci nalezy zaokragli¢ z do-
ktadnoscig do 1,0 (m),
Vap — predkos¢ do projektowania, a w przypadku zastosowania srodkow zarzadzania predkoscia do
wyznaczenia wartosci Lwp stosuje si¢ Vdop na dojezdzie do przejscia,
Tre— taczny czas reakceji i opuszczenia jezdni przez pieszego (s),
Vp — predkos¢ pieszego (m/s).
Dhugos¢ drogi jaka ma do przebycia pieszy oczekujacy na przej$cie (zamierzajacy przejs¢ przez przej-
$cie) Lep przyjmuje si¢ jako odleglo$¢ mierzong migdzy kraweznikami jezdni, przez ktorg zamierza
przejsc¢ pieszy, albo pomiedzy kraweznikiem jezdni i wyspa azylu, dzielaca jezdnig (jezeli wyspa ta

ma szerokos$¢ co najmniej 2,0 m).



Dhugosc¢ drogi Ler oblicza si¢ na podstawie wzoru:

Lep=Lp+ Lepr =4,0m + Im = 5,0m dla prawej strony

Ler=Lr+Ler =4,0m+ Im = 5,0m dla lewej strony
gdzie:
Lrr— dlugos$¢ drogi do przebycia przez pieszego razem z odcinkiem dojscia i opuszczenia przejscia dla
pieszych (m),
Lep— pas bezpieczenstwa pieszego, odlegtos¢ pieszego od krawedzi jezdni standardowo przyjmowana
1,0 m, w przypadku przej$¢ szkolny mozna przyjmowac odlegtos¢ rowna 3,0 (m),.
Lp — dlugos$¢ przejscia dla pieszych (m) pomierzona lub oszacowana za pomoca wzoru
Lr=n-b=1x4,0=4,0dlalewej strony
Lr=n-b=1x4,0=4,0dla prawej strony
gdzie:
b — szeroko$¢ pasa ruchu (m),
n — liczba paséw ruchu przez ktore przechodzi pieszy, ustalana w zaleznosci od strony, dla ktorej
okresla si¢ widocznos$¢.
Czas reakcji i opuszczenia jezdni tre (s) przyjmuje sig:
a) w przypadku niekorzystnych warunkow przechodzenia - TrRe =1,5 s,
b) w przypadku korzystnych warunkéw przemieszczania si¢ pieszego po przejsciu trp = 1,0 s.
Predkos¢ pieszego przechodzacego przez jezdni¢ Vp (m/s) przyjeto 1,2 m/s
Lwp=Vap/3,6 (Lpp/Vp+ Trp)

20,0

Lwp-22
3,6

x(22 + 1,5)-5,55%5,6=32m
1,2

40,0 5,0 —
pr=§x(1l—2 + 1,5)-11,11x4,17=47,0m

Lwpp=47,0m
LwpL=32,0m

3.10.2. Widoczno$¢ na drogach kolowych z punktu widzenia kierowcy

Odlegtos¢ widoczno$ci na zatrzymanie pojazdu Lwz to niezbedny odcinek drogi od
miejsca przebywania pojazdu do krawedzi przejscia dla pieszych, ktora jest potrzebna do za-
pewnienia odpowiedniego czasu dla kierowcy niezbednego do: rozpoznania (percepcji) czy
na przejsciu dla pieszych (lub obszarze dojscia do przejscia) nie znajduje si¢ pieszy, podjecia

decyzji 1 wykonania ewentualnego manewru hamowania.

-10 -
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Wymaganie zapewnienia odleglosci widocznosci na zatrzymanie pojazdu przed przej-
Sciem dla pieszych uznaje si¢ za spetnione jezeli:
e odlegto$¢ z punktu obserwacyjnego A do celu obserwacji B1 1 B2, jest nie
mniejsza niz okreslona widoczno$¢ na zatrzymanie pojazdu przed przeszkoda,
wysokos¢ celu obserwacji wynosi 1,0 m.
Odlegtos¢ widocznosci na zatrzymanie pojazdu przed przejsciem dla pieszych wedlug

wzoru:

—126+1,81V4,—1051
1-0,404In(Vgp)+1,51 et

L,, =884+

gdzie:

Lwz — minimalna odlegto$¢ widocznosci na zatrzymanie (m), warto$ci obliczone ze wzoru
nalezy zaokragla¢ w gore do jednego metra,

Vdp — predko$¢ projektowania, a w przypadku zastosowania srodkow zarzadzania predkoscia
do wyznaczenia warto$ci Lwz stosuje si¢ Vdop na dojezdzie do przejscia,

1 — $rednie pochylenie podtuzne pasa ruchu na dlugosci Lwz (-).

Warunek odlegtosci widoczno$ci bedzie spetniony, jezeli w zalezno$ci od pochylenia
jezdni 1 oraz predkosci pojazdu Vdp dojezdzajacego do przejscia dla pieszych lub innego po-

tencjalnego miejsca przechodzenia pieszych przez jezdnig, odleglto§¢ widocznos$ci pieszego z
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punktu widzenia kierujacego pojazdem Lwz begdzie nie mniejsza niz. 36mb dla strony prawej i

25 dla strony lewej od ronda. Analogicznie przejscie wschodnie i zachodnie.

Zgodnie z rysunkiem planu widoczno$ci widocznos¢ na drogach kolowych z punktu

widzenia kierowcy jest spetniona.

3.10.3. Widocznos¢ z uwagi na geometri¢ w planie sytuacyjnym.

Obliczone odlegtosci widocznosci pieszych 1 pojazdow w obszarze przej$¢ dla pieszych:
Lwz, Lwp wykorzystywane s3 w pracach projektowych. Analizy obszarow widocznos$ci na-
przejsciu dla pieszych nalezy przeprowadzi¢ dla trzech aspektow: oceniajagc widoczno$¢ w
planie sytuacyjnym.

Dhugos¢ krawedzi jezdni wolnej od przeszkod LKi oblicza si¢ w zalezno$ci od odlegtlo-
sci widocznosci.

Na podstawie tablicy 9.7.1 WR-D-41-3 Wytyczne projektowania infrastruktury dla pie-
szych. Czg$¢ 3: Projektowanie przej$¢ dla pieszych przyjeto:

Lkpl = 11,0 m przejécie zachodnie

Lkpp = 6,0 m przejscie zachodnie

Lkpl = 6,0 m przejsScie wschodnie

Lkpp = 11,0 m przejscie wschodnie

Zegodnie z rysunkiem planu widoczno$ci dla pojazddéw kotowych widoczno$é w planie

sytuacyijnym jest spetniona.

3.10.4. Widoczno$¢ z uwagi na geometrie w profilu podluznym.

Sprawdzenie nie ma zastosowania ze wzgledu na spadek podtuzny jezdni bliski 0 %.

3.10.5. Widoczno$¢ w obszarze skrzyzowan i zjazdow.
Po analizie widocznosci pieszych w obszarze skrzyzowan i zjazdow nalez stwierdzi¢, ze
warunki widoczno$ci sg spetnione. W planie sytuacyjnym przy dojezdzie do chodnika ze
zjazdu oraz skrzyzowania jest zachowany obszar widocznosci (wolny od przeszkod) co naj-

mniej o wymiarach 2,0 x 5,0 m po kazdej stronie wjazdu lub skrzyzowania.
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4. INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA I OCHRONY ZDROWIA
4.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
dla kontraktu polegajacego na poprawie bezpieczenstwa ruchu drogowego na przej$ciach
dla pieszych na drogach powiatowych na terenie powiatu wyszkowskiego w miejscowosciach
Dhugosiodto, Leszczyddt Nowiny, Niegéw i Nowa wies.
Inwestorem budowy jest Zarzad Powiatu Wyszkowskiego z siedzibg ul. Aleja R6z 2,
07-200 Wyszkow.
Przy wykonywaniu opracowania wykorzystano nastepujace podstawowe materiaty i zro-
dta informacji:
a) Projekt przebudowy drogi powiatowe;j,
b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informa-
cji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, Dz. U. z 2003 nr 120, poz. 1126.

4.2. Zakres robot

Zakres opracowania obejmuje:
- wykonanie chodnika,
- wykonanie do$wietlenia przejscia dla pieszych wraz z przytaczem energetycznym,

4.3. Zakres robot i kolejnos¢ realizacji obiektu

a) Roboty przygotowawcze,

b) Roboty rozbiorkowe,

c) Roboty ziemne w tym wykonanie koryta,

d) Wykonanie podbudowy,

e) Wykonanie nawierzchni jezdni oraz zjazdow,

f) Roboty zwigzane z wykonaniem organizacji ruchu

g) Zasypanie wykopow,

h) Roboty montazowe zwigzane z wykonaniem doswietlenia przejs¢ dla pieszych,
1) Roboty wykonczeniowe.

4.4. Istniejgce obiekty budowlane

Na placu budowy poza istniejaca droga znajduja si¢ obiekty budowlane takie jak:
- sie¢ instalacji elektrycznej (podziemna i napowietrzna),

- sie¢ instalacji teletechnicznej (podziemna), w tym kanalizacji kablowa

- sie¢ wodociggowa,
- sie¢ kanalizacji sanitarnej,

- sie¢ kanalizacji deszczowe],

-13 -



4.5. Elementy zagospodarowania terenu ktore moga stwarza¢ zagrozenie bezpie-

czenstwa zdrowia ludzi

Na drodze nie wystegpuja elementy zagospodarowania terenu, ktore mogtyby stwarzac¢

nadmierne, wigksze niz za zwyczaj o znaczeniu lokalnym zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi.

Na terenie budowy w pasie drogi znajduja si¢ stupy i urzadzenia sieci napowietrznej i

podziemnej elektrycznej. Nalezy zwroci¢ uwage na roboty wykonywane w sasiedztwie
wszystkich sieci podziemnych 1 wykonywac je rgcznie z nalezytg ostroznoscia.

4.6. Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji robot budowlanych.

Podczas wykonywania robot moze wystapi¢ zagrozenie wynikajace z:

prowadzenia robdt na drodze, po ktérej odbywa si¢ ruch samochodowy; skale tych
zagrozen mozna ograniczy¢ zamykajac droge na czas robot dla ruchu przelotowego 1
dopuszczajac tylko dojazdy do zabudowy oraz wlasciwie wygradzajac 1 oznakowujac
miejsca prowadzenia robot; zagrozenia te dotycza zarowno 0séb wykonujacych roboty
na drodze, jak 1 kierowcow 1 pasazerow pojazddéw przemieszczajacych si¢ wzdhuz
odcinkow objetych robotami,

prowadzenia robot na powierzchniach, po ktérych musi odbywac si¢ ruch pieszy, w
zwigzku z tym piesi dochodzacy do i z posesji beda przechodzi¢ przez miejsca robét;
skale tych zagrozen mozna ograniczy¢ urzadzajac dojscia oraz wlasciwie wygradzajac
1 oznakowujac miejsca prowadzenia robot,

prowadzenia robot przy uzyciu dzwigu — dotyczy to zdejmowania z przyczepy, zala-
dunku na przyczepe materialéw, rozbiorki elementow mostu oraz innych robot bu-
dowlanych,

prowadzenia robdt w wykopach o glebokosci okoto do 2 m— dotyczy to wykopu 1 za-
sypania przepustow drogowych,

wycinki drzew — roboty powinna wykona¢ firma posiadajaca odpowiednie uprawnie-
nia oraz konieczny sprzet do bezpiecznego dla ludzi wykonania prac.

hatasu wywotanego pracg urzadzen wykorzystywanych do wykonania robot,
wykonaniem tymczasowych podtaczen elektrycznych,

robotami zwigzanymi z zasypaniem, i zaggszczeniem gruntu.

zagrozeniem porazenia pradem elektrycznym w szczegdlnos$ci przy urzadzeniach pod-
faczanych tymczasowo na okres prowadzenia robot.

Nalezy zwroci¢ uwage aby maszyny i sprzgt byl uzywany zgodnie z przeznaczeniem i

zachowaniem zasad bezpiecznego uzytkowania. Materiaty przeznaczone do budowy nale-
zy sktadowa¢ w miejscach wyznaczonych i nalezycie zabezpieczyc.

4.7. Sposob prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do wymienionych robot, mogacych stwarza¢ zagrozenia bezpie-

czenstwa i1 zdrowia ludzi, kierownik budowy, kierownik danego rodzaju robot albo osoba
przez niego upowazniona powinna poinstruowac pracownikow o:
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grozacych niebezpieczenstwach,

sposobach zapobiegania im,

konieczno$ci uzywania sprzgtu 1 narzedzi sprawnych technicznie i wyposazonych w

stosowne zabezpieczenia,

konieczno$ci zachowania szczeg6lnej ostroznosci, w tym recznego wykonywania
wykopoéw, w poblizu przewodow sieci, kabli, supow i drzew,

koniecznos$ci uzywania §rodkow ochrony osobistej, stosownie do rodzaju
wykonywanych robot (kaski, rgkawice, okulary ochronne, pasy itd.),

miejscu znajdowania si¢ srodkow tacznoscei,

miejscu znajdowania si¢ srodkow przeciwpozarowych (gasnica, koc gasniczy itd.),

miejscu znajdowania si¢ apteczki.

4.8. Srodki Techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wyni-
kajacym z wykonania robdét budowlanych

W celu zapobiezenia niebezpieczenstwom nalezy stosowaé nastepujace srodki techniczne
1 organizacyjne:

Kierownik budowy okresli w ,,Planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”, sposob
zabezpieczenia ludzi przed zagrozeniami wynikajacymi z realizacji przedmiotowe;j
inwestycji.
Wygrodzi¢ teren objety robotami w sposoéb zgodny z wymaganiami ,,Szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach” teren
budowy lub robo6t powinien by¢ w miar¢ potrzeby ogrodzony lub skutecznie
zabezpieczony przed osobami postronnymi.
Wykonawca zapewni bezpieczenstwo ruchu pojazdow podczas prowadzenia robot.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania ist-
niejacych obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.
Opracowa¢, uzyska¢ zatwierdzenie i wdrozy¢ projekt organizacji ruchu na czas robot,
przed przystapieniem do robdt. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na
biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzo-
nego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia pro-
jektu.

Zabezpieczy¢ teren budowy, a szczegolnie glebokie wykopy, przed wtargnie-

ciem 0sob postronnych. Zagrozenia wystepujace przy wykonywaniu robot ziemnych:

upadek pracownika lub osoby postronnej do wykopu (brak wygrodzenia wykopu
balustradami; brak przykrycia wykopu),

zasypanie pracownika w wykopie waskoprzestrzennym (brak zabezpieczenia $cian
wykopu przed obsuni¢ciem si¢; obcigzenie klina naturalnego odtamu gruntu urobkiem
pochodzacym z wykopu),
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potracenie pracownika lub osoby postronnej tyzka koparki przy wykonywaniu robot
na placu budowy lub w miejscu dostepnym dla oséb postronnych (brak wygrodzenia
strefy niebezpiecznej).

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie projektu okreslajacego
polozenie instalacji 1 urzadzen podziemnych, mogacych znalez¢ si¢ w zasiegu prowa-
dzonych robot.

Wykonywanie robo6t ziemnych w bezposrednim sgsiedztwie sieci, takich jak:
elektroenergetyczne,
telekomunikacyjne,
powinno by¢ poprzedzone okresleniem przez kierownika budowy bezpiecznej odle-
glosci w jakiej moga by¢ one wykonywane od istniejacej sieci i sposobu wykonywa-
nia tych robdét.
W czasie wykonywania robo6t ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umie-
$ci¢ napisy ostrzegawcze.
W czasie wykonywania wykopow w miejscach dostepnych dla osob niezatrudnionych
przy tych robotach, nalezy wokét wykopdw pozostawionych na czas zmroku i w nocy
ustawi¢ balustrady zaopatrzone w §wiatto ostrzegawcze koloru czerwonego.
Porgcze balustrad powinny znajdowac si¢ na wysokosci 1,10 m nad terenem i w
odleglosci nie mniejszej niz 1,0 m od krawedzi wykopu.

Wykopy o $cianach pionowych nieumocnionych, bez rozparcia lub podparcia
moga by¢ wykonywane tylko do glebokosci 1,0 m w gruntach zwartych, w przypadku
gdy teren przy wykopie nie jest obcigzony w pasie o szerokosci rownej glebokosci
wykopu. Wykopy bez umocnien o giebokosci wigkszej niz 1,0 m, lecz nie wigkszej od
2,0 m mozna wykonywac, jezeli pozwalaja na to wyniki badan gruntu i dokumentacja
geologiczno — inzynierska.

Sktadowanie urobku, materialdow i wyrobow jest zabronione:
w odlegtosci mniejszej niz 0,60 m od krawedzi wykopu, jezeli Sciany wykopu sa
obudowane oraz jezeli obcigzenie urobku jest przewidziane w doborze obudowy,
w strefie klina naturalnego odtamu gruntu, jezeli §ciany wykopu nie sag obudowane.

Ruch $rodkéw transportowych obok wykopow powinien odbywac si¢ poza granica
klina naturalnego odtamu gruntu.

W czasie wykonywania rob6t ziemnych nie powinno dopuszczaé si¢ do tworzenia na-
wisOw gruntu. Przebywanie os6b pomiedzy §ciang wykopu a koparka, nawet w czasie
postoju jest zabronione.

Zaktadanie obudowy lub montaz rur w uprzednio wykonanym wykopie o $cianach
pionowych 1 na glgbokosci powyzej 1,0 m wymaga tymczasowego zabezpieczenia
osob  klatkami ostonowymi lub obudowg prefabrykowana.

Koniecznie zastosowaé oszalowanie $cian glebokich wykopdéw oraz umieszczanie
drabin lub zej$¢ wystawionych 0,75 m poza krawedz wykopu.

Uniemozliwi¢ przebywanie osob postronnych w strefie pracy maszyn i manewrowania
srodkow transportu.
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Eliminowac zagrozenie przez pozar oraz wyposazy¢ teren budowy w konieczne
urzadzenia i srodki przeciwpozarowe.
Eliminowac zanieczyszczenie Srodowiska, szczegdlnie wody i gleby, srodkami
chemicznymi, smarami, paliwami itp.

W razie potrzeby my¢ z blota kola pojazdéw opuszczajacych teren robot,

Wykonywa¢ roboty zgodnie z projektem, zasadami wiedzy technicznej i sztuki bu-
dowlanej oraz szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

Zapewni¢ wykonywanie robot przez przeszkolonych pracownikow, dysponujacych
odpowiednimi uprawnieniami, tam gdzie jest to konieczne (operatorzy maszyn, kie-
rowcy, elektrycy itp.).

Uzywa¢é sprzetu sprawnego technicznie, wyposazonego w zabezpieczenia fabryczne,
odpowiedniego do rodzaju wykonywanych robot.

Zagrozenia wystepujace przy wykonywaniu robot budowlanych przy uzyciu maszyn i
urzadzen technicznych:

pochwycenie konczyny goérnej lub konczyny dolnej przez naped (brak peinej ostony
napedu),

potracenie pracownika lub osoby postronnej tyzka koparki przy wykonywaniu robot
na placu budowy lub w miejscu dostepnym dla oséb postronnych (brak wygrodzenia
strefy niebezpiecznej),

porazenie pradem elektrycznym (brak zabezpieczenia przewodow zasilajacych
urzadzenia mechaniczne przed uszkodzeniami mechanicznymi).

Maszyny i inne urzadzenia techniczne oraz narze¢dzia zmechanizowane powinny by¢
montowane, eksploatowane i obstlugiwane zgodnie z instrukcja producenta oraz spet-
nia¢ wymagania okre§lone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci.
Maszyny i inne urzadzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu, moga by¢
uzywane na terenie budowy tylko wowczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawnia-
jace do ich eksploatacji.

Wykonawca, uzytkujacy maszyny 1 inne urzadzenia techniczne, nie podlegajace
dozorowi technicznemu, powinien udostepni¢ organom kontroli dokumentacje
techniczno ruchowg lub instrukcje obstugi tych maszyn lub urzadzen.

Operatorzy lub maszynis$ci zurawi, maszyn budowlanych, kierowcy wozkow 1 innych
maszyn o napedzie silnikowym powinni posiada¢ wymagane kwalifikacje.

Stanowiska pracy operatoréw maszyn lub innych urzadzen technicznych, ktore nie
posiadaja kabin, powinny by¢:

zadaszone 1 zabezpieczone przed spadajacymi przedmiotami,

ostonigte w okresie opadow.

Zapewni¢ funkcjonowanie urzadzen infrastruktury technicznej przez ich odpowiednie
zabezpieczenie (podwieszenie, ostonigcie itp.), zapewni¢ dostep wlasciwych
zarzadcow do tych urzadzen.

Zapewni¢ dogodny i bezpieczny dostep uzytkownikéw (pieszo i pojazdami) oraz
stuzb komunalnych do dziatek potozonych przy przebudowywanych odcinkach drogi.
Zapewni¢ dojazd stuzb ratowniczych i technicznych do placu budowy oraz do dziatek
potozonych przy przebudowywanych odcinkach ulicy.
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Sprawdzi¢ odiaczenie napigcia przed przystapieniem do robot zwigzanych z
przebudowg urzadzen elektrycznych.

Roboty zwigzane z podiaczeniem, sprawdzaniem, konserwacja i naprawa instalacji i
urzadzen elektrycznych moga by¢ wykonywane wytacznie przez osoby posiadajgce
odpowiednie uprawnienia.

Nie jest dopuszczalne sytuowanie stanowisk pracy, sktadowisk wyroboéw 1 materiatow
lub maszyn i1 urzadzen budowlanych bezposrednio pod napowietrznymi liniami elek-
troenergetycznymi lub w odleglosci liczonej w poziomie od skrajnych przewodow,
mniejsze) niz:
3,0 m — dla linii o napig¢ciu znamionowym nieprzekraczajagcym 1 KV,
5,0 m — dla linii i napigciu znamionowym powyzej 1 KV, lecz nieprzekraczajacym
15KV,
10,0 m — dla linii o napi¢ciu znamionowym powyzej 15 KV, lecz nie

przekraczajagcym 30 KV,
15,0 m — dla linii o napigciu znamionowym powyzej 30 KV, lecz nieprzekraczajacym
110KV,
30,0 m — dla linii o napigciu znamionowym powyzej 110 KV.
Zurawie samojezdne, koparki i inne urzadzenia ruchome, ktére moga zblizyé sie na
niebezpieczng odlegtos¢ do w/w napowietrznych lub kablowych linii
elektroenergetycznych, powinny by¢ wyposazone w sygnalizatory napigcia.

Wykonywa¢ roboty w poblizu urzadzen obcych oraz roboty elektryczne i telekomuni-
kacyjne pod nadzorem przedstawicieli zarzadcow tych urzadzen.

Zapewni¢ i kontrolowaé uzywanie przez pracownikow srodkow ochrony osobiste;.
Zapewni¢ pracownikom dostep do apteczki, kontrolowac¢ jej zawarto§¢ oraz terminy
przydatnosci lekarstw i srodkow opatrunkowych.

Zapewni¢ dostep do srodkow tacznosci umozliwiajacych wezwanie pomocy.
Zapewni¢ pracownikom miejsce do odpoczynku i spozycia positku oraz mozliwo$¢
zatatwiania potrzeb fizjologicznych.

Dostarcza¢ pracownikom napoje i positki regeneracyjne, stosownie do warunkéw pra-
cy.

Przeszkoli¢ pracownikéw przed przystgpieniem do wykonywania poszczegdlnych
asortymentow robot, ze zwrdceniem szczeg6dlnej uwagi na zagadnienia  bezpieczen-
stwa 1 higieny pracy.

4.9. Podstawa prawna opracowania:

Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. — Kodeks pracy (t. j. Dz. U. z 1998 r. Nr 21, poz. 94
z po6zn. zmianami)

art. 21 ,,a” Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (t. j. Dz. U. z 2013 r. Nr
243, poz. 1409 z p6zn. zmianami)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (t. j. Dz. U. z 2013 r. poz.
1321 z pdz. zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie szczego-
towego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego
zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. z 2003 r Nr 120, poz. 1126 z p6zn. zmianami)
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Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 27 lipca 2004 r. w sprawie
szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2004 r. Nr 180 poz.
1860 z p6Zzn. zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie
rodzajow prac wymagajacych szczegolnej sprawnosci psychofizycznej (Dz. U. z 1996
1. Nr 62, poz. 287 z p6zn. zmianami)

Obwieszczenie Prezesa Rady Ministrow z dnia 6 grudnia 2013 r. w sprawie ogloszenia
jednolitego tekstu rozporzadzenia Rady Ministrow w sprawie przygotowania zawo-
dowego mlodocianych i ich wynagradzania (Dz. U. z 2014 r. poz. 232 z p6zn. zmia-
nami)

Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy 1 Poli-
tyki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczefistwa i higieny pracy (Dz. U.
72003 r. Nr 169, poz. 1650 z pdzn. zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpie-
czenstwa 1 higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych
do robot ziemnych, budowlanych i1 drogowych (Dz. U. z 2001 r. Nr 118, poz. 1263)
Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 7 grudnia 2012 r. w sprawie rodzajow urza-
dzen technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz. U. z 2012 r. poz. 1468
z p6zn. zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczen-
stwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr
47, poz. 401 z pdzn. zmianami).

. CZESC RYSUNKOWA

-19 -



Nowe Bosewo

Zach
Podborze

Kornaciska
Folwark

Probostwo

Czworki

Poswietne

Chorchosy

Yarzlka

GO-ROAD

JEDNOSTKA :

PROJERTOWA PROJEKTOWANIIE | NADZOROWANIE ROBOT DROGOWYCH
Magdalena Gotos

05-240 Ttuszcz, ul. Przelotowa 30

Wtoki Pierwsze Zarzad Powiatu Wyszkowskiego
INWESTOR | AlejaRoz2
07-200 Wyszkow

Poprawa bezpieczernnstwa ruchu drogowego na
KONTRAKT 2 przejsciach dla pieszych w Dilugosiodle na
ul. Krélowej Jadwigi na drogach nr 4408W, 2648W

Temat rys. Skala 1:25 000
Augustowo Orientacj Data: 10.2021
Nr Rys. 1 |Ark. 1




/\ P Legenda
/0%?5
& P B nawierzchnia chodnika —— projektowany kraweznik 15x30
059y 5 L viiinn projektowany kraweznik obnizony 15x22
B zielen —— projektowane obrzeze 8x30
; 05 B nawierzchnia z dwéch rzedow ptytek typu
0523 ) focus dla niewidomych . . . . e
7 05 ——— granice ewidencyjne dziatek istniejgcych
>~ Vo5 p —_——_——— istniejgca kanalizacja kablowa o . . . )
& & /0?"‘5’ " o 4 istniejgce numery dziatek ewidencyjnych
L, oF Z\ % /ﬂj\i;?/g ® drzewa do wycinki
= S 9 % e
| = przytacze energetyczne nn do doswietlenia
\\K / przejgcla dla pieszych
\
74 )(p) /§ s é doswietlenie przejscia dla pieszych
. & o = )
8 (¢ [} > f
X % ’ — )y
4 <9/ 5 / \d;\ ; 4 3§5J
__ |\ )3 / | 9
105.93 ch o, )
P _ M 10534 105 , @y ~ }5
‘ [ 25 o ~ ]
\ o
I 5 Istniejgce
9 \ /0/?7&; ,/ & oznkowanie 22 %
| 22 poziome 2
3 [} — .
: ll 5 o= = 4 /}7/2
. i 2] 20
5-’:] / | 085 ~ \ .
Rzedne wysokoscmyve // _ T / f Xoﬁ 43 ,§p koscio 107, 07//
5 & dostosowac do st‘anu |st[ye 3cego § ;: - II 0 II - dostosc‘)wac do gan,u istniejgcego Z
i R ﬁg\ o by | &) 1057 | 10555; 2 — 2,
kp. =S ¢! - ’0567‘\\1 ' %5 @ e - s
S Y & - \ Noun T |
S 2 Ole |8 LN Ostkg ' |
— 2 e PO NN
I ﬁ ;‘F — 2 \ N N =2 > 2 104.96 'T 6705 chkp o _1071‘-.5“5L j [04’ ]
& 5@ % A > D (WE; N NN EN BN NN BN BN BN BN BN BN BN W W W ) 0487 1104_93 — 0475 10467
@ 4 — '
> jmb. /} 04
5405.94 s /> /
I_ 7 4
ﬁ N\ S L5, 10485 J 2
| 1 e e K/ N L—J)’/Vg DP 2648W 5 0 & /0515
DP 4408W g o j X (:: ‘ % /029:':3 — S mmomm gﬁ, - -/ s ﬁuou} Qé’
PN s 05 1 _‘m5_25 10524 Ea— Clumusres
] 4400 =3 3 N \@'79' % o -0921 v =% BN iy ‘EM 4 \4 LEE—‘v\= j egs 10475 ., 1046
————— ==& | Lf ' : v ; ‘Uy'_“__ U : T " =t —oley—>
ol l " W = = 10%.80
. = S X as
=21 [ 97&— = \‘é\ % H N > Jo 7>
“ o £ Is |\ @ 2 [t 2> 5 m, m
@y zedne wysokosciowe » S “ ), 4 s
dostosowac do stanu istniejgcego St ey 7 Rzedne wysokosciowe ] qryanl .
7 uo 07/'2 (S) / \)> \\\\ \ 2 dostosowac¢ do stanu lstnlejchgbsasgl rog%weggp m
. Y.
\ drogt ﬂowmtow j /m
rA
I ( = )
LJ \\&! oA @
= |7< 28 71 SR dol L ) a
/ ~ i P\ T ¥e /9 ; J 2y ; 2,
l /054 7 f
0‘5!_;& 4
_ \ GO-ROAD ,
20 C:j 7/ “r JEON ST Al PROJEKTOWANIE | NADZOROWANIE ROBOT DROGOWYCH
c <, 7 Magdalena Goto$
\ e % 05-240 Ttuszcz, ul. Przelotowa 30
_. & g . .
& 6¢ z \\ e = Zarzad Powiatu Wyszkowskiego
uy o Y4 INWESTOR | Aleja ROz 2
: \ % / (9/2 % / K¢ 07-200 Wyszkow
\ @ /'/
| %é = PRZEBUDOWA DROG POWIATOWYCH NR | |
& \ 4408W ORAZ 2648W poprzez PRZEBUDOWE 2 PRZEJSC
|~ — { KONTRAKT DLA PIESZYCH W DLUGOSIODLE NA
9w A \- Sy 5 UL. KROLOWEJ JADWIGI
: \\ Temat rys. . Skala 1:500
L\ Plan sytuacyjny Data: 092021
& ), 7 B /7 NrRys.2 |Ark. 1
4 \\ &) "&; P[ﬁgﬁi@&; Piotr Gotos upr. MAZ/0416/POOD/13 spec. drogowa




potgczenia konstrukcji jezdni z przejSciem dla pieszych Obrzeze betonowe

Obrzeze betonowe 8x30x100

[
Podsypka cementowo |

—piaskowa T:4 ‘|\
|

konstr. jezdni

kraweznik betonowy najazdowy 15x22

C12/15

podsypka cementowo-piaskowa 1:4, gr. 4 cm Konstrukcjo
tawa z betonu G12/15 (B-15) f=0.06m chodnika

konstrukcji przejscia dla pieszych z dwoma rzedami ptytek "stop"

konstr. projektowana jezdni

Kraweznik betonowy wystajacy kraweznik betonowy najazdowy 22x15

podsypka cementowo-piaskowa 1:4, gr. 4 cm
tawa z betonu C12/15 (B-15) j=0.06m?

Kraweznik betonowy
15x30x100

Konstruke ja

Podsypka cementowo
—piaskowa 1:4

tawa betonowa Pobocze/zielen
Cc12/15

GO-ROAD

JEDNOSTKA -

SR OJERTOWA PROJEKTOWANIIE | NADZOROWANIE ROBOT DROGOWYCH
Magdalena Gotos

05-240 Ttuszcz, ul. Przelotowa 30

Zarzad Powiatu Wyszkowskiego
INWESTOR | AlejaRoz2
07-200 Wyszkow

PRZEBUDOWA DROG POWIATOWYCHNR |
4408W ORAZ 2648W poprzez PRZEBUDOWE 2 PRZEJSC
KONTRAKT DLA PIESZYCH W DELUGOSIODLE NA
UL. KROLOWEJ JADWIGI

Temat rys. Skala 1:25
Szczegdty konstrukeyjne Data: 10.2021
NrRys. 3 |Ark. 1

Projektant: mgr inz. Piotr Goto$ |upr. MAZ/0416/POOD/13 spec. drogowa




/0%’0
0 Y
/\ /01*;;5 2 ’;-/94 .
/05/3 }
%
105,09 % £ / / 563
0 ) g
3/
7055
5 -
WS - §¢ 75
Y 9
v [ o< }54
g ® 6
£ 2 &r
> .7
4 5 }
/05 0 5
/03}}53 /
' 9
[V~ 77 7 75
2 22 %
Pl 20 .
= & 4
[E— 7y
[ = ”
VA L JXO\‘JAJ , o @E == 07, P
\ a e —— 5.21 %ﬁ% :
. oW kostig i :
./0 2
>
< O R -SD- D ME_ BN B BN B W W W
< 105.2.=|;V_VPP=_47m_____)E_____:_—__—
- _ X —
RS
//055 —— )’/0;.2[? DP 2648W /05
0293 —— ﬁ‘ - mE = ‘#
— E— -
& o 105.2 . L.V 105.24
% - . R = .
/of% v e oW + 1
" 72 H O
0‘576‘ ’ -10.54 — f’Lm_‘ I}‘ L
L4 ’ /05
= > <5 7 -v;o /jﬁ
¢ My 7
n Z :

&

PRZEBUDOWA DROG POWIATOWYCH NR .
\ 4408W ORAZ 2648W poprzez PRZEBUDOWE 2 PRZEJSC
KONTRAKT DLA PIESZYCH W DtUGOSIODLE NA
s = Ve UL. KROLOWEJ JADWIGI
' \\ \ Temat rys. Widoczno$é na drogach kotowych Skala 1:500
\ z punktu widzenia pieszego Data: 10.2021
& ), 5 B /7 Dtugosiodto NrRys. 4 |Ark. 1
4 \\ % = P[Sﬁﬁ?ggﬁa, Piotr Gotog upr. MAZ/0416/POOD/13 spec. drogowa
IN

3o\

/05 Q /05. 0,
% 2 4 /0"'?/2 !
4
} / /0590
B /
-
| D =
= \ =& <
5 o 8 -
\ 22
\

}/ )/ INWESTOR
AR 2o

\

7/9

/
GO-ROAD

JEDNOSTKA
PROJEKTOWA

05-240 Ttuszcz, ul. Przelotowa 30

PROJEKTOWANIE | NADZOROWANIE ROBOT DROGOWYCH
Magdalena Gotos

Zarzad Powiatu Wyszkowskiego
Aleja Réz 2
07-200 Wyszkow




/0%’0
/\ /0/?*;;5 o/ ’;-/94 .
050 P . }
105,09 % ‘ / / 563
N ) P
105 05/
4 24/05 {055
' Y
Lv) —~ & /g?i/& /o5
_ s, LINgMe | 7 gy
e \6\ o & 5 S 74 }
QS \ S Q9
\\ // w [ oo 754
74 o t/§ ) © )
1S B~
& N Py 5 0 2 &
W 2
,,( 2 # }5
= @ / 0 }
] NN ; 4 giol? 5/
10593 & )5 - / | ’ 9}
2 e 5 .
\ T3 /0/20531 / No “ ™3 o)
| 7% &% 3 —/
' 3
- AV - < Y
\ g ] — 20 .
ll 5 o= = 4 /}7/2
~ — —= )
| i - | | \ X . i
\ 155 Is I/ B A — @E = : s
é%g\ % uy } | % & $ 2 ’/U3 1057 II 105.50 ; : T B
: ™~ 3 / 4 : 5.21 2
. & r < 67~ — T
p ’ %, |§£ | Y I‘ | 2%\ ofs 8 ‘~ Nowa koggs I rlJ .
¢ . Lo - © Lkpps11m K S5~ A — = Tgise - 7 ok -
oﬁ_m_x_u.omﬁm ’05 rj‘ = S—— 10490 i Dl TR ]
chp. % kp. ' 105.2.=|=VLZ =36m _ ' ,
7 ) — 4
0 ,059 05.94 - &
"99 - - / 104.85 J 0,
J — J_;n,— 7 T DP 2648W 2, PR &0,
// - ! 057 ' % S m— 2‘?_ -—mmom m i = = v{l 10005 of&ﬁmk% 104.63 &a
= ] 5.2 o 10524 20 —— o —]
== BTV — \ - N Y e - e 75, 10464
e — —— ——  fWR——— o3+ _J '_W_ C '/\’/TW ' m.Aﬁ‘_ EAﬂ NAEA
fhdo. jr =| = e BN S 1 I 2 P -— ' p
é‘ | = A -7 4 <7 7o
66 8 ) 5 //Ojjp <5 .
- 2> m n
| 7o y 5 M “lay,, /2 23
7 &
/?7 .
\ Y V4
7 L. :7< \2 s8q | > &
< _ / W28 s Sy )
/ o 1 A AT Yl e | 4,
2 u;;& - : ; p
— \ GO-ROAD )
éj/é) 2 7/ L% EON T Al PROJEKTOWANIE | NADZOROWANIE ROBOT DROGOWYCH
e . 7 Magdalena Goto$
\ =9 05-240 Ttuszcz, ul. Przelotowa 30
D 2
& 6¢ A ffg% = Zarzad Powiatu Wyszkowskiego
vy \ o= Y4 >, | NwesToR | Aleja Roz 2
\ / (53/2 / 07-200 Wyszkow
\ - v :
\ 3 S PRZEBUDOWA DROG POWIATOWYCH NR o
Po! \ - 4408W ORAZ 2648W poprzez PRZEBUDOWE 2 PRZEJSC
: | KONTRAKT DLA PIESZYCH W DEUGOSIODLE NA
/?y/ 5 = P UL. KROLOWEJ JADWIGI
R\ -
\ Temat rys. Widoczno$é na drogach kotowych Skala 1:500
\ z punktu widzenia kierowcy Data: 10.2021
CSD/ 7 _ 4 NrRys.5 |Ark. 1
7 \\ % = Pﬂn‘fﬁ?gg&a, Piotr Goto$ upr. MAZ/0416/POOD/13 spec. drogowa
IN




	Strona Tytułowa Długosiodło
	Opis techniczny Długosiodło
	Orientacja Długosiodło
	Plan sytuacyjny Długosiodło
	Szczegóły
	Plan sytuacyjny Długosiodło wid. pieszych
	Plan sytuacyjny Długosiodło wid. pojazdy

