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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru robét

1. CZESC OGOLNA.

1.1 Nazwa zamoéwienia: Rozbiorka budynkéw w zasobach administrowanych przez

Zaktad Gospodarki Mieszkaniowej w Gorzowie WIkp.
— Rejon ADM Nr 2.

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot rozbiorkowych budynku gospodarczego, usytuowanego w podwaérku przy
ul. Fabrycznej / Matopolskiej w Gorzowie WIKp.

Istotne informacje dotyczace przedmiotu robét:

Budynek w znacznej czesci w konstrukcji drewnianej z jedng $ciang murowang
z cegiet.

Czes¢ budynku znajduje sie na dziatce nie bedgcej w zarzgdzaniu Zaktadu
Gospodarki Mieszkaniowej. Nalezy zwrdci¢ szczegblng uwage na uporzgdkowanie
terenu po pracach rozbiérkowych.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

W zakres zamowienia, ktérego dotyczy Specyfikacja Techniczna, wchodzg poszczegdine
roboty przygotowawcze i rozbiorkowe:

wygrodzenie terenu rozbiérki od pozostatej czesci terenu wraz z oznakowaniem
rozebranie pokry¢ dachowych na deskowaniu z papy,

rozebranie drewnianych wiezb dachowych,

rozebranie $cianek dziatowych drewnianych,

rozebranie zewnetrznych i wewnetrznych scian nosnych z cegty i drewna,
rozebranie drewnianych belek konstrukcyjnych,

rozebranie posadzki betonowej, fundamentéw Sciany ceglanej i osadzenia stupéw
drewnianych,

zatadowanie i wywoz gruzu i odpaddéw z terenu rozbidrki.

Rozbidrki obiektow nalezy doprowadzi¢ do poziomu terenu wraz z jego
uporzgdkowaniem i zniwelowaniem.

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot:

Specyfikacja techniczna, kosztorys oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy,
a wymagania wyszczegoélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub brakéw w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora
nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie ze specyfikacja
techniczng, kosztorysem i poleceniami inspektora nadzoru.

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny prac



e Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzgdowej, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robaot.

1.5 Dokumentacja robot

Dokumentacje robét przy rozbidrce budynkéw stanowia:
e kosztorys inwestorski

e specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,

e protokoty odbioréw robot,

2. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na bezpieczenstwo przy wykonywaniu robaét i transporcie materiatow
z rozbidrki.

Materiaty i odpady z rozbidrki nalezy transportowa¢ zgodnie z wymogami BHP, zasadami
eksploatacji Srodkow transportowych i przepisami ruchu drogowego.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
4.1 Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg, wymaganiami
ST, kosztorysu i poleceniami inspektora nadzoru.

4.2 Wykonanie robét polegajacych na rozbiérce budynku.

Przed przystgpieniem do robot nalezy wykonac wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak
oznakowanie i odgrodzenie terenu robot, zgromadzenie potrzebnych narzedzi i sprzetu
oraz wykonanie odpowiednich urzgdzeh do usuwania z budynku materiatéw z rozbidrki.
Przy pracach rozbiérkowych nalezy stosowa¢ ogolnie obowigzujgce przepisy
bezpieczenstwa i higieny pracy w robotach budowlanych. Uwzglednia¢ nalezy réwniez
wptyw warunkéw atmosferycznych na bezpieczenstwo pracy. Podczas deszczu i silnego
wiatru nie wolno prowadzi¢ rob6t na $cianach i innych wysokich konstrukcjach.
Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujgce sie w zasiegu robot rozbiorkowych powinno sie
zabezpieczy¢ lub wytyczy¢ drogi, a obejscia i objazdy wyraznie oznakowad.

Przystepujgc do rozbiorki budynku nalezy przyjg¢ zasade, ze kolejnos¢ prac winna is¢
w kierunku odcigzenia elementéw konstrukcyjnych, pod tym jednak warunkiem, aby
usuniecie jednej czesci budynku lub jednego elementu konstrukcyjnego nie spowodowato
obruszenia innych czesci budynku lub innych elementéw konstrukcyjnych.

Rozbiérke budynku nalezy prowadzi¢ bez odzysku materiatdow w nastepujacej kolejnosci:
- demontaz drewnianych bram wjazdowych
- rozbidérka papy i odeskowania potaci dachowych



- rozbiérka elementow konstrukcyjnych dachu

- rozbiorka scian drewnianych wewnetrznych

- rozebranie $cian murowanych i drewnianych zewnetrznych

- rozebranie faw fundamentowych z zasypaniem i plantowaniem terenu

4.3 Sposoby rozbiérki poszczegoélnych elementéw budynku.

Przeznaczony do rozbiorki budynek jest usytuowany przy ciggach pieszych i kotowych na
terenie ogdlnodostepnego podworka, co stanowi zagrozenie dla bezpieczenstwa oséb
postronnych i pojazdow.

Sam teren nalezy ogrodzi¢ tasmg w kolorach ostrzegawczych, oznaczy¢ wejscia i wjazdy
oraz ustawic tablice ostrzegawcze.

Do rozbidrki pozostatosci po urzadzeniach i sieciach instalacyjnych mozna przystgpi¢ po
stwierdzeniu, ze instalacje te zostaty odtgczone od sieci miejskich przez pracownikow
wiasciwych instytuciji.

Rozbiorka powinna by¢ prowadzona w sposdb czotowy, tzn. w kierunku prostopadtym do
ptaszczyzn wigzaréw wiezby dachowej, na catej szerokosci budynkow. Stolarke drzwiowa,
z uwagi na brak jakiejkolwiek wartosci uzytkowej, mozna demontowac tgcznie z rozbiorkg
$cian. Sciany zewnetrzne i $cianki dziatowe drewniane budynku mozna rozebra¢ recznie
wzglednie poprzez ich zwalanie za pomocg pit mechanicznych lub innych narzedzi
recznych, sciane murowang poprzez liny stalowej i ciggnika, o ile na zastosowanie
drugiego sposobu pozwoli usytuowanie przeznaczonego do rozbiorki budynku.

W przypadku przystgpienia do zwalania $ciany przy uzyciu liny stalowej i ciggnika nalezy
Sciany poprzeczne odcig¢ od scian podtuznych, a sciany podtuzne przecigc¢, dzielgc je na
krotsze odcinki; podziatu tego dokonuje sie kolejno po przewréceniu poprzedniego
odcinka. Nie nalezy przecina¢ dtugich murow w kilku miejscach od razu, gdyz zwalenie
jednego odcinka $ciany moze - na wskutek wstrzgsu - spowodowacC przewrdcenie
sgsiedniego odcinka zagrazajgc bezpieczenstwu pracujgcych ludzi. Z tych wzgledow
przecinanie $cian nalezy wykonywac kolejno dopiero po zwaleniu poprzedniego odcinka
Sciany.

Line stalowg przerzuca sie nad $ciang i na dole mocuje do $ciany, a nastepnie powoli
nacigga ciggnikiem. Odlegtos¢ ciggnika od sciany powinna by¢ taka, aby kat miedzy ling
a poziomem terenu nie przekraczat 20°, a dlugos¢ liny powinna rownac sie co najmniej
trzem wysokosciom przewracanej Sciany. Przewrdcenie $ciany osigga sie przez
stopniowe nacigganie i zwalnianie liny, powodujgce przechylanie sie $ciany raz w jedna,
raz w drugg strone, tak aby srodek ciez-kosci sciany wychylit sie poza jej dolng zewnetrzng
krawedz, co spowoduje jej przewrocenie. W tym celu nalezy kilkakrotnie powtarzac
nacigganie i zwalnianie liny, zwracajgc uwage, aby Sciana nie przewrocita sie do wnetrza
budynku, co spowodowatoby pekniecie liny, stanowigce niebezpieczenstwo dla ludzi
znajdujacych sie na ziemi.

5. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty podlega¢ bedg odbiorowi ostatecznemu (koncowemu). Odbiér koncowy stanowi
ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
zgodnosci z kosztorysem i specyfikacjg techniczna.

Odbiér ostateczny przeprowadzi komisja, powotana przez zamawiajgcego, na podstawie
przedtozonych dokumentow oraz dokonanej oceny wizualne;j.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania okresli umowa. Z czynnosci
odbioru nalezy sporzadzi¢ protokédt podpisany przez przedstawicieli zamawiajgcego
i wykonawcy.



Protokot powinien zawieracé:
e ustalenia podjete w trakcie prac komisji,
e ocene przeprowadzonych robét rozbiérkowych

6. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

6.1 Ustalenia ogodlne
Podstawg pfatnosci jest cena ryczaltowa za rozbiérke obiektu, skalkulowana przez
wykonawce na podstawie obmiarow z kosztorysu inwestorskiego, przyjeta przez
Zamawiajgcego w dokumentach umownych.
Cena ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci i wymagania, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej, tj:

e robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu,
wartos$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem
podatku VAT.

6.2 Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robot polegajgcych na rozbidrce budynku zostanie dokonane jednorazowo lub
etapami, wg okreslonych w umowie zasad, po wykonaniu ustalonego zakresu roboét
i ich koncowym odbiorze.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci za wykonany i odebrany zakres rob6t stanowic bedzie
ryczattowa wartosc¢ tych robot, zaakceptowana przez Zamawiajgcego.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Ustawy i Rozporzgdzenia obowigzujgce w budownictwie i zamowieniach
publicznych,

e Normy obowigzujgce w budownictwie dla robét rozbiorkowych,

e Inne dokumenty, instrukcje i przepisy.



