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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1. Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru Robot, ktére zostang wykonane podczas MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU
ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH |
SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.1.2. Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢$¢ Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych ST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
1. nawierzchni boisk
2.Uktad komunikacyjny.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.
1.4.2. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.4. Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera.
1.4.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez InZyniera.
1.4.6. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.7. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.8. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem Robot.
1.4.9. Slepy Kosztorys (Przedmiar robot) - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.10. Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czg$¢ terenu budowy.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy
budowie oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonaweca otrzyma od Inzyniera po przyznaniu kontraktu 2 egzemplarze projektow budowlanych na Roboty objete Kontraktem.
Projekt zagospodarowania dziatki,
Projekt architektoniczno-budowlany,
Projekt instalacji elektrycznych
Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robot.
Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce:
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projekty wielobranzowe powykonawcze, geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza obiektu
w iloéci uzgodnionej z Inzynierem.
1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowia czg$¢ umowy, a
wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach
ogolnych” (,,0golnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i elementow budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakosé¢
elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, projekt zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy z.
uwzglednieniem sasiednich posesji. Projekt zabezpieczenia powinien zawiera¢ szczegdtowe opisy obecnego stanu sasiednich posesji (potwierdzone
przez wiascicieli), na ktore moze oddziatywa¢ transport budowlany Wykonawcy, proponowane przez Wykonawcg srodki odnowne dla tych posesji
lub zakres rob6t naprawczych do wykonania przez Wykonawcg po zakonczeniu Robot.



Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega
odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w Ceng Kontraktowa.
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z
Inzynierem.
Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.
1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie
i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie
odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow
wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty aprobate techniczna, wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore
majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw okolicznych budynkow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Wykonawca przed rozpoczgeciem Robot w strefach pracy cigzkiego sprzgtu jest zobowigzany do sporzadzenia inwentaryzacji i oceny stanu
technicznego istniejacych budynkow, dla uniknigcia ewentualnych roszczen zainteresowanych stron. Koszt wykonania w/w opracowan
powinien by¢ ujety w cenie za organizacj¢ Placu Budowy. Wszelkie koszty uszkodzenia budynkow w trakcie prowadzonych Robot
budowlanych ponosi Wykonawca.
Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiadcicielami nieruchomosei i
dotyczacych korzystania z wihasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materialéw i wyposazenia
na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okres§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot od Daty Rozpoczecia do daty
wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby zagospodarowanie terenu oraz budynek lub jego elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow



Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien, podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowazno$é norm i przepisow prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary
oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza
si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowy bgda uwazane za whasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postepowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng
kontraktowa.

1.5.15. Czasowe zajecie terenu poza liniami rozgraniczajacymi
Wykonawca jest zobowiagzany do poniesienia kosztow czasowego zajgcia terenu dla celow wykonania Robot poza liniami rozgraniczajacymi
wraz z kosztami prawnymi i opfatami za zajmowanie terenu, dokonaniem niezbgdnych uzgodnien z wiascicielami terenu oraz do
przywrocenia do stanu pierwotnego.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robodt, Wykonawca
przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow do zatwierdzenia przez
InZyniera. Zatwierdzenie partii materialdw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrodla uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta
W sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatlow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane
1 nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usuni¢eiem i niezaptaceniem.
2.3. Wariantowe stosowanie materialéw
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materialéw
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy begda one uzyte do Robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania
materialow beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera.
2.6. Inspekcja wytwérni materialow
Wytworie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do
akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzglgdem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni musza by¢ spelnione nastgpujace warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w czasie przeprowadzania inspekeji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgSci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,
¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych
wyzej dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowac
przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie
dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie



moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
Robot i whasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na o$ 1 innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.
Wykonawca zobowiazany jest do budowy stanowisk stuzacych do mycia kot pojazdéw budowy przed wjazdem na drogi publiczne i
dojazdowe wokot Placu Budowy. W przypadku stwierdzenia zanieczyszczen nawierzchni drog publicznych Wykonawca ponosi wszelkie
koszty czyszczenia jezdni.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji Robot opracowanym przez
Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe]j lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera. Bledy popelnione przez
Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana, usunigte przez Wykonawce, na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze
si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow Robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialow i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztoscei,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera pod grozba zatrzymania Robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawiera¢:
a) czg$¢ ogodlna opisujaca:

-organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia Robot,

-organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

-sposoOb zapewnienie bhp.,

-wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

-wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw Robot,

-system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robot,

-wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium whasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

-sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze
wyciagganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

-wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do

sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

-sposob 1 procedur¢ pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw Robot,

-sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos¢ Robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za peing kontrole Robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz Robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Roboét z czgstotliwosceia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium




Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie

jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniona
mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek
badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem
do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera
Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialtéw w miegjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materialdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wihasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg. Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
-Polska Norma,
-lub aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w
pkt 1. i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie
opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i
InZyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnoscei:
-date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
-date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
-dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw Robot,
-terminy rozpoczgceia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw Robot,
-przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
-uwagi i polecenia Inzyniera,
-daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
-zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych odbiorow Robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
-stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,
-zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,
-dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,
-dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
-dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
-inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje
Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do



Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy Robot.

(2) Ksiazka Obmiaréw

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych
Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw .

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a)  pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b)  protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d)  protokoty odbioru Robot,

e)  protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robét
Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w
Kosztorysie. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcey od
obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie. Obmiar gotowych Robot
bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w
Robotach. Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki
Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiazki Obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu / Swiadectwu Przejecia,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu / Swiadectwu Wykonania.
8.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu. Odbiér Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robot. Odbioru Roboét dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czgsci Robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci Robot. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny Robét/Swiadectwo Przejecia
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach
Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego Robodt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupelniajacych i Robot
poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie




odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji

umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Ksiazki Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.

7. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatagczonych do dokumentow odbioru,

wykonanych

zgodnie z ST.

8. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty
poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot poprawkowych i
Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny / Swiadectwo Wykonania

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogélne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji
Kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robdt beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- Wartos¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na Teren Budowy,
- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogélne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Og6lnych zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki
okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 STANDARDY
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbioérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej
specyfikacji technicznych wyliczenia i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.



Szczegélowe specyfikacje techniczne
Dla MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH
ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

NAWIERZCHNIE
Kod CPV 45232220-7

Wstep ogolny

Niniejsze szczegbtowe specyfikacje stanowig uzupelnienie dla robot branzowych specyfikacji ogdlnej tyczacej MODERNIZACJA |
REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH |
SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

Dotycza one uktadu komunikacyjnego , w nawigzaniu do uktadu otaczajacego . Obejmuja wykonanie sytuacyjno — wysokosciowe i
rozwigzania konstrukcyjne poszczegélnych ptaszczyzn komunikacyjnych. I tak:

drogi z chodnikami i tarasami

zespotu przejsé 1 dojs¢ do budynku, dla ruchu pieszego.

Podstawg opracowania stanowi branzowa dokumentacja projektowa ,,Uktad komunikacyjny” i przedmiar robot.

Roboty drogowe uktadu wokot budynku winny by¢ wykonane po zakonczeniu robdt kubaturowych i uporzadkowaniu terenu, aby zadnym
srodkiem transportu a zwlaszcza cigzkim, nie wyjezdzac na przygotowany dla robot nawierzchniowych teren.

Spis specyfikacji technicznych:

D-04.01.01. Profilowanie i zaggszczanie podtoza gruntowego
D-04.02.01. Warstwa odsaczajaca

D-04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnego
D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
D-08.01.01. Krawezniki betonowe

D-08.03.01. Obrzeza betonowe

Specyfikacja techniczna D-04.01.01.
Profilowanie podtoza
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
profilowaniem i zaggszczaniem podtoza pod konstrukcje nawierzchni zatok postojowo-parkingowych, placu ,drég, chodnikow — dojsé
do MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW
REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z : profilowaniem nawierzchni, podtoza pod
nawierzchnig, po zakonczeniu rob6t rozbiérkowych istniejacego chodnika i robét kubaturowych budynku

1.4. Okreélenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja przetargowa, ST oraz z
poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. Materialy
Nie wystepuja

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.

4. Transport
Nie wystgpuje

5. Wykonanie robét.

5.1. Ogoélne warunki wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogoélne
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczania podtoza dopiero po zakonczeniu i odebraniu roboét zwigzanych
z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych oraz robot kubaturowych budynku. Wykonawca powinien
przystapi¢ do wykonywania profilowania i zagegszczania podioza przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zaggszczania podloza i wykonanie tych robdt z wyprzedzeniem
jest mozliwe wylacznie za zgoda inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W Wykonywanym korycie oraz
wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonywaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta.
Ostateczne profilowanie nalezy wykonaé rgcznie. Profilowanie i zaggszczanie podioza w korycie nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
podanymi w punktach 5.2.3.15.2.4.
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5.2.3. Profilowanie podtoza.
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ btoto i grunt,
ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzadne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia w podtozu przewidzianym
do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spetniajagcy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej dla uzyskania wymaganych rzednych
wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wymaganego wskaznika zaggszczenia, okre$lonych w tablicy p. 5.2.5..
Jezeli rzgdne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do
profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przej$ciami $redniego walca stalowego, gladkiego lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.4. Zaggszczanie podtoza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania przez watowanie. Jakiekolwiek nierownosci powstate
przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczenie podioza nalezy
kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zaggszczenia nalezy
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng warto$¢ wskaznika zaggszczenia podano w tablicy p. 5.2.5.
Wilgotno$¢ gruntu podloza przy zaggszczeniu nie powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci.

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza.
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is
Ruch cigzki i b. ciezki Ruch mniejszy od cigzkiego
Gorna warstwa o gr. 20 cm 1,00 1,00
Na giebokosci od 20 do 50 cm od 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych lub terenu

Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podioza Inzynier oceni stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jako$ci robot.

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogélne”.
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwo$cia gwarantujaca
zachowanie wymagan jako$ci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

L.p. | Wyszczegolnienie badan Czgstotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia (m2)
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie

1 Szerokos¢, glebokos¢, potozenie koryta Z czgstotliwo$cig gwarantujaca spetnienie wymagan przy odbiorze
okreslonych w p. 6.2.

2 Uksztattowanie pionowe osi koryta j.w.

3 Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu — badanie wskaznika 2 600

zageszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badan wg metody Proctora jest niemozliwe ze wzglgdu na gruboziarniste uziarnienie materiatu
tworzacego podtoze, kontrol¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podtoza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2.2.
6.2.1.Badania i pomiary wykonanego podtoza i koryta
Szczegotowe zasady wykonania pomiaréw i badan wykonanego koryta podano w punkcie 6.2. ST D-04.01.01
6.2.2. Zaggszczenie podioza.
Zaggszczenie podloza nalezy kontrolowa¢ wg pkt. 5.2.4.16.1.
6.2.3. Cechy geometryczne
6.2.3.1. Rownos¢
Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podloza nalezy mierzy¢ co 10 metréw w kierunku podtuznym. Nierdwnosci poprzeczne
nalezy mierzy¢ tata co najmniej w 4 miejscach. Nierownosci nie moga przekraczac 2 cm
6.2.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty i poziomicy na poczatku, w srodku i na koncu przygotowanego koryta.. Spadki
poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0,5%.
6.2.3.3. Glebokos¢ koryta i rzgdne dna.
Glebokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ na krawedziach. Réznice migdzy rzednymi projektowanymi i pomierzonymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.2.3.4. Szeroko$¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdzac i nie moze si¢ ona r6zni¢ od szerokosci projektowej o wigcej niz 2 cm.
7. Obmiar robét
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa.
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Jednostkg obmiarowa jest m?
8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogoblne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
8.2. Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.
9. Podstawy platnosci
Platno$¢ za metr kwadratowy wykonanego koryta nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? obejmuje:
-prace pomiarowe,
-profilowanie dna koryta,
-zageszczenie,
-utrzymanie koryta,
-przeprowadzenie badan i pomiaréw.
10. Przepisy zwiazane
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcania nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta.
BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntu dla celéw drogowych i lotniskowych
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Specyfikacja techniczna D.04.02.01
Warstwa odsaczajaca
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru warstwy odsaczajacej i podsypkowej dla
nawierzchni  wyszczegélnionych ~ we  ,Wstgpie  ogolnym”MODERNIZACJA | REWITALIZACJA  TERENU
ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO
TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu warstwy odsaczajacej i obejmuja:
-wykonanie warstwy odsaczajacej grubosci 10 cm z piasku sredniego na catej szerokosci koryta i piasku drobnego na calej wysokosci
ciggow ruchu pieszego.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
2. Materialy

2.1. Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej wedlug zasad niniejszej ST jest piasek.
2.1.1. Piasek na warstwe odsaczajaca musi spetnia¢ nastepujace warunki:

a) wodoprzepuszczalno$¢ — warto§é¢ wspotczynnika wodoprzepuszezalnosci Kio>8m/dobe okreslona wg PN-B-04492 lub BN-76/8931-
03,
b) mozliwo$¢ uzyskania wskaznika zaggszczalnosci Is=1,00 wg proby normalnej Proctora (PN-B-04481) badanego zgodnie z BN-
77/8931-12,
¢) wskaznik réznoziarnistosci U=de/d o 23,0, wedtug PN-S-02205 pkt. 2.8.2.,
d) wskaznik nie przenikania drobnych czastek gruntu do podbudowy U=Ds/dss>5,
Oprocz wymienionych wlasnosci piasek uzyty na warstwe odsaczajaca nie powinien zawiera¢ zanieczyszczen:
a) obcych — zawarto$¢ nie wigeej niz 0,3% (badanie wg PN-B-06714/12),
b)organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowe;j (badanie wg PN-B-06714/26).
Piasek z zaproponowanego przez wykonawce zrodla po przedstawieniu pozytywnych wynikow badan laboratoryjnych musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.
3. Sprzet
3.1. Rowniarka — do rozscielania piasku w wykonywanej warstwie.
3.2. Walec drogowy lub inny sprzet do zaggszczania zapewniajacy uzyskanie wymaganego wspotczynnika zageszczania.
Uzyty sprzgt musi uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera
4. Transport
Uzyte $rodki transportu powinny zabezpiecza¢ przewozony piasek przed wyschnigciem, wptywami atmosferycznymi, segregacja.
Uzyte $rodki transportu musza uzyskaé¢ akceptacj¢ Inzyniera.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
5.2. Zakres wykonywanych robot
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5.2.1. Oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym
Nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowym”
5.2.2. Zakup i transport piasku
Zakup i transport piasku przewidzianego do wykonania robot opisano w punkcie 2 i 4 niniejszej ST.
5.2.3. Roboty przygotowawcze.
Podtoze gruntowe warstwy odsaczajacej powinno by¢ przygotowane z profilowaniem i zageszczeniem podloza. Wyznaczenie
geodezyjne i zapalikowanie wykonanej warstwy w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa.
5.2.4. Rozkladanie piasku
Piasek do wykonania warstwy odsaczajacej powinien by¢ rozktadany w warstwie o jednakowej grubosci. Roztozona warstwa powinna
mie¢ taka grubos$¢ aby ostateczna grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu byla roéwna grubosci projektowej. Warstwa odsaczajaca powinna
by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnig¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
5.2.5. Zageszczenie warstwy odsaczajacej
Natychmiast po wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia. Powinno ono postgpowac stopniowo, od
dolnej do goérnej krawedzi warstwy. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢
wyréwnywane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Warstwa
odsaczajaca powinna byé zaggszczona zaggszczarkami plytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera..
Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,0 (jak w punkcie 2 niniejszej ST).
Wilgotnos¢ zageszczonego piasku powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej zgodnie z PN-B-04481. Jezeli piasek zostal nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez napowietrzanie i mieszanie. Jezeli wilgotnos$¢ piasku jest nizsza od optymalnej, piasek
powinien by¢ zwilzony woda i rOwnomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ piasku przy zageszczaniu nie powinna réznic¢ si¢ od optymalnej
o wigcej niz +2%.
5.2.6. Utrzymanie warstwy odsaczajacej
Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie. Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej w skutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych. Koszty tych
napraw sa objete ceng jednostkowa 1 m? warstwy. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot..
6. Kontrola jakosci robét
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczng kontrole.
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Badania te powinny obejmowac¢ sprawdzenie wszystkich wlasnosci piasku podanych w punkcie 2 niniejszej specyfikacji.
7. Obmiar robét
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m? utozonej i zaggszczonej warstwy odsaczajace;.
8. Odbiér robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”
9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”
Cena wykonania robdt obejmuje:
-oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
-transport materiatow do wykonania robot,
-sytuacyjno-wysoko$ciowe wyznaczenie wykonywanej warstwy,
-rozécielenie i zaggszczenie warstwy odsaczajacej,
-utrzymanie wykonanej warstwy,
-niezbg¢dne roboty pomiarowe i badania.
10. Przepisy zwigzane i standardy

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

BN-8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne Badania Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen organicznych.
PN-B-067314/17 Kruszywa mineralne Badania Oznaczenie wilgotnosci.

PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-04492 Grunty budowlane Oznaczanie wskaznika wodoprzepuszczalnosci.

PN-S-02205 Drogi samochodowe Roboty ziemne Wymagania i badania

BN-76/8950-03 Obliczenie wspotczynnika filtracji gruntu

Specyfikacja techniczna D.04.04.01
Podbudowa z kruszywa naturalnego
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa naturalnego,
stabilizowanego mechanicznie dla nawierzchni zatok postojowo-parkingowych, drég, chodnikow — dojs¢ do MODERNIZACJA |
REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH |
SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa mineralnego
stabilizowanego mechanicznie i obejmuja utozenie podbudowy grubosci 15 cm na chodnikach przyjezdniowych, jezdniach, zatokach
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postojowo-parkingowych i placu .

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczaniu kruszywa o wlasciwie dobranym
uziarnieniu przy wilgotnosci optymalne;j.

1.4.2. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami (w szczegdlnosci z BN-64/8933-

02
,Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie™)

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera.

2. Materialy
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest mieszanka pospotki i zwiru.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny. Zwir i pospoétka musi spetnia¢ wymagania PN-
B-11111:1996.

2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy PN-B-06714/15 musi leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi. Krzywa
uziarnienia kruszywa musi by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérnej na sasiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywa
przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji przechodzacej przez sito 0,5mm.

3. Sprzet
Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac nastegpujacy sprzet:
aj)rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu lub rozscielanie reczne,
b) zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Stosowany przez Wykonawce sprzet mechaniczny powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport
Transport kruszywa musi odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Wskazany jest transport
samowyladowczy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST "Wymagania ogoélne”

5.2. Zakres wykonywania roboét
Warstwa podbudowy z kruszywa utozona bedzie we wczesniej przygotowanym korycie, ktore zostato odpowiednio wyprofilowane i
zaggszczone.

5.2.1. Przygotowanie podioza
Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie powierzchnie nicodpowiednio zaggszczone
lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzgdnych, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do osiggni¢cia wilgotnosci optymalnej, powtdrne wyrownanie i zageszczenie. Podbudowa musi by¢
wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera. Paliki lub szpilki
do kontroli uksztalttowania podbudowy musza by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot
przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéow lub linek do wytyczania robot i nie
powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

5.2.2. Przygotowanie mieszanki na warstw¢ podbudowy.
Wykonawca rob6t wykona mieszanke¢ przeznaczong do wykonania warstwy podbudowy. Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na
wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa z dodaniem wody, celem uzyskania wilgotno$ci optymalnej dla wytworzonej mieszanki.

5.2.3. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania
Odbywac si¢ bedzie samowytadowczymi $rodkami transportu jak w punkcie 4, zaraz po jej wyprodukowaniu w sposob zabezpieczajacy
mieszanke¢ przed wysychaniem i segregacja.

5.2.4. Rozktadanie mieszanki
Przed przystapieniem do robdt w terenie Wykonawca jest zobowiazany do oznakowania prowadzonych robot zgodnie z ,,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”. Rozlozenie mieszanki odbedzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposOb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
W czasie uktadania mieszanki nalezy odrzucaé¢ ziarna o $rednicy wigkszej niz 2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie roztozonej warstwy mieszanki
Przed zaggszczeniem roztozona warstwe nalezy sprofilowac do spadkéw poprzecznych i pochylen podtuznych wymaganych w projekcie
technicznym. W czasie profilowania nalezy wyrownac lokalne wglebienia. Mieszanka w miejscach, w ktorych widoczna jest jej
segregacja powinna by¢ przed zageszczeniem zastapiona materialem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.2.8. Zageszczanie wyprofilowanej warstwy.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia, od krawedzi do $rodka
podbudowy przy przekroju daszkowym albo od dolnej do goérnej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwnosci lub wglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usunig¢cie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcéw podbudowa
powinna by¢ zageszczona zaggszczarkami ptytowymi, malymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. W pierwszej fazie
zaggszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzet ciezszy. Poczatkowe przejscia walcow wibracyjnych nalezy wykonaé
bez uruchamiania wibratoréw. Zageszczenie nalezy kontynuowac¢ do osiagnig¢cia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego od
0,98 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +1% I —2% jej wartosci.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robét.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary.
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6.2. Grubo$¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy Wykonawca musi mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu w punktach wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie

od projektowanej grubosci podbudowy z kruszywa nie powinno przekracza¢ 10% dla podbudowy zasadniczej.
6.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy z kruszywa
a) Rowno$¢ podbudowy
Nierownos$ci podbudowy mierzone fatg nie powinny przekracza¢ 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
b) Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg, powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Techniczng z tolerancja £0,5%,
¢) Rzgdne podbudowy Rzedne nalezy sprawdzi¢ na krawedziach. Roznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
7. Obmiar robét
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m? utozonej i zaggszczonej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbiér robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”

9. Podstawy platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- transport materialow potrzebnych do przygotowania mieszanki,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie na budowe sprzgtu niezbednego do wykonania robot,
- dowiezienie mieszanki na miejsce wbudowania,
- mechaniczne lub rgczne roztozenie mieszanki,
- mechaniczne zaggszczenie warstwy,
- wykonanie oznakowanie robot zgodnie ze schematem zatwierdzonym przez Inzyniera i przemieszczanie go wraz z postgpem

robot.
10. Przepisy zwiazane i standardy
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Wyznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne Badania Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezwzgledna.
PN-B- 06714/29 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bgbnie Los Angeles.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie plyta.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-B-11111:1996 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
Specyfikacja techniczna D.05.03.23
Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kostki betonowej dla
zatok postojowo-parkingowych, placu ,drég, chodnikow - dojs¢ przy MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU
ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO
TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.2. Zakres stosowania.
Specytikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu nawierzchni z kostki z betonu i obejmuja:
a) wykonanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej szarej grubosci 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3 cm na
chodniku przyjezdniowym,
b) wykonanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej czerwonej grubosci 8 cm ulozonej na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
grubosci 3 cm w zatoce postojowo-parkingowej przyjezdniowej i placu gospodarczym,
¢) wykonanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej szarej grubosci 6 cm ulozonej na 8 cm podsypce piaskowej w chodnikach i
dojsciach ruchu pieszego.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera.
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2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej wedlug zasad niniejszej specyfikacji sa:
2.1. Kostka z betonu wibroprasowanego — musi posiada¢ atest producenta oraz Aprobat¢ Techniczng i odpowiada¢ wymaganiom podanym
w
zaleceniach IBDiM dot. udzielenia Aprobat Technicznych nr Z/96-03-002 Betonowa Kostka Brukowa — Wydanie 11
2.2. Podsypka cementowo-piaskowa 1:4
- piasek na podsypke nalezy stosowa¢ srednio lub grubo ziarnisty wg PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw
budowlanych” Uzyty piasek nie moze zawiera¢ domieszek gliny w ilo$ciach przekraczajacych 5%.
- do podsypki nalezy stosowa¢ cement portlandzki wg PN-B-17901
2.3. Piasek do wypetnienia ztaczy migdzy kostkami wg PN-B-06711 (zalecany drobnoziarnisty).

3. Sprzet

3.1. Plyta wibracyjna do wprasowania kostek w podsypke — wibrator powinien miec¢ sit¢ odsrodkowa 16-20 kN i powierzchnie ptyty 0,35 —
0,50 m?, zalecana czgstotliwo$é 75 do 100 Hz.

3.2. Narzedzia brukarskie do r¢cznego uktadania kostki.

4. Transport

4.1. Kostka typu betonowa — przewozona moze by¢ dowolnymi $rodkami transportu. Transport i sktadowanie kostki musi odbywac¢ si¢ w
sposoOb zabezpieczajacy materiat przed mozliwoscia uszkodzenia. Wymagania odnosnie transportu i sktadowania jak dla klinkieru wg
BN-77/6741-02

4.2. Pozostale materiaty transportowane beda jak w ST D.08.01.01. punkt 4.3.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogoélne warunki wykonywania robét.
Ogoblne warunki wykonywania robot podano w ST”” Wymagania ogdlne”
5.2. Zakres wykonywanych robdt
5.2.1. Zakup i transport materialow przewidzianych do wykonania robot jak w ST 08.01.01.
5.2.2. Sytuacyjno-wysoko$ciowe wyznaczenie rob6t jak w ST 08.01.01
5.2.3. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Podsypke cementowo- piaskowa grubosci 3 cm nalezy wykona¢ w proporcji 1:4
5.2.4. Utozenie kostki
Kostke nalezy uktada¢ w sposob podany przez producenta. Desen uktadania kostki nalezy uzgodni¢ z Inzynierem
5.2.5. Ubijanie wibracyjne.
Ubijanie wibracyjne ulozonej kostki polega na trzech przej$ciach stalowej plyty wibratora dla wprasowywania kostek w podsypke.
Nastepnie trzy podejscia podczas ktorych piasek jest rozmiatany po powierzchni kostek dla wypetnienia ztaczy.
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Kontrola ko$ci materiatow.
Powyzszej kontroli dokonuje si¢ jak w ST D.08.01.01.
6.2. Kontrola wykonania nawierzchni
Obejmuje:
-wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,
-ulozenie kostki,
-wykonanie ubijania wibracyjnego,
-wypetnienie spoin pomigdzy kostkami.
6.3. Kontroli jako$ci robot podlega zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa pod wzgledem:
-geometrii wykonania,
-spadkow i rzgdnych podtuznych i poprzecznych.
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne”
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru robot jest 1 m? wykonanej nawierzchni z kostki betonowe;j.
8. Odbiér robét
Ogolne zasady dotyczace odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robdt obejmuje:
-prace pomiarowe i przygotowawcze,
-transport materiatdw na miejsce wbudowania,
-sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie robot,
-wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,
-ubijanie wibracyjne kostki,
-wypetnienie spoin migdzy kostka,
-przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan,
-uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i oceny zgodnosci.
PN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu.

Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.
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Specyfikacja techniczna D.08.03.01
Obrzeza betonowe
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych dla
zespohu przejsé i dojsé ruchu pieszego do MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW
PIESZYCH ORAZ PLACOW REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy ustawieniu obrzezy betonowych i obejmuja: ustawienie
obrzezy betonowych 6 x 25 x 50 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 5 cm.
1.4. Okreélenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza betonowe sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajace chodnik od pobocza lub pasa gruntowego.
1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi normami polskimi i europejskimi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wedlug zasad niniejszej
specyfikacji sa:
2.1. Obrzeza betonowe 6 x 25 x 50 cm
Powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe”

2.2. Piasek na posypke cementowo-piaskowa
Powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 ,,:Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych”

2.3. Zaprawa cementowo- piaskowa do wypehienia spoin pomig¢dzy obrzezami.
Materiaty jak w ST08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” punkt 2.4

3. Sprzet

3.1. Roboty zwigzane z wbudowywaniem obrzezy betonowych wykonane beda recznie.

3.2. Betoniarka do wytworzenia mieszanki cementowo-piaskowej.

4. Transport

4.1. Obrzeza betonowe

Transport i sktadowanie na miejscu wbudowania zgodnie z norma BN-80/6775-03 arkusz 1 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy

nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania”

4.2. Piasek na podsypke cementowo- piaskowa pod obrzeza betonowe i do zaprawy cementowo- piaskowej transportowany moze by¢

dowolnymi $rodkami transportu samowytadowczego.

4.3. Cement transportowany bedzie Srodkami transportu przewidzianymi do przewozenia tego typu materiatow.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne warunki wykonania i odbioru rob6t podano w ST ..Warunki ogdlne”

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup, transport i sktadowanie materialow przewidzianych do wykonania robot w punkcie 2 niniejszej specyfikacji.
Miejsca pozyskania niezbgdnych materialtow musza uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Transport materialdw na miejsce wbudowania
opisano w punkcie 4 niniejszej ST.

5.2.2. Wyznaczenie geodezyjne odcinkow osadzenia obrzezy betonowych.
Wykonawca dla wilasnych potrzeb moze wyznaczy¢ i zastabilizowaé dodatkowe punkty sytuacyjno-wysoko$ciowe niezbedne do
wykonania robot.

5.2.3. Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod obrzeza betonowe na podsypce cementowo-piaskowe;j.
Powyzsze roboty wykonane beda recznie. Dopuszcezalne odchylenie w glgbokosci wykonanego koryta wynosza + 1 cm. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanej niwelety obrzeza nie powinny przekraczac 0,5%.
5.2.5. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej w proporcji 1:4 jak w ST D.08.01.01. i osadzenie obrzeza betonowego.
Podsypka cementowo-piaskowa pod obrzeza wykonana bedzie rgcznie. Wykonanie podsypki polega na rozscieleniu w korycie
gruntowym warstwy grubosci 5 cm. Wbudowane obrzeza nalezy obsypa¢ gruntem od strony przeciwnej niz wykonywany chodnik.
5.2.6. Wypehienie spoin migdzy obrzezami zaprawa cementowo-piaskowa.
Roboty te nalezy wykonac jak w ST D.08.01.01 "Krawezniki betonowe" punkt 5.2.8.
6. Kontrola jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
6.1. Kontrola jako$ci materialow
Obrzeza betonowe powinny pod wzglgdem jakosci odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe."
6.2. Kontrola w trakcie robot
6.2.1. Sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonania obrzeza.
6.2.2. Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania wykopu pod obrzeze betonowe.
6.2.3. Kontrola prawidlowos$ci wykonania podsypki cementowo-piaskowe;j.
6.2.4. Kontrola ustawienia obrzezy betonowych:
-zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa usytuowania w planie,
-zgodnos$¢ niwelety wykonanego obrzeza z Dokumentacja Projektowa.
Dopuszczalne odchylenia od dokumentacji projektowej podano w punkcie 5 niniejszej specyfikacji
7. Obmiar robét
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Jednostka obmiaru jest 1 m ustawionego obrzeza betonowego.
8. Odbiér robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania odno$nie ptatnosci rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
-transport i sktadowanie materiatow przewidzianych do wykonania robot w punkcie 2 niniejszej ST,
-wyznaczenie odcinkéw wykonywanego obrzeza,
-wykonanie koryta gruntowego pod obrzeze,
-wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod obrzeza,
-ustawienie obrzezy betonowych,
-wypeienie spoin mi¢dzy obrzezami,
-zasypanie i zaggszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach betonowych od strony zewngtrzne;j,
-uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwiazane i standardy

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Wspoélne wymagania i badania

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza.

PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad wymagania i ocena zgodnosci.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Specyfikacja techniczna
nawierzchnie poliuretanowe
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z nawierzchniami sportowymi do
MODERNIZACJA | REWITALIZACJA TERENU ZIELONEGO,BUDOWA CIAGOW PIESZYCH ORAZ PLACOW
REKREACYJNYCH | SPORTOWYCH POPOWO TOMKOWE GMINA MIELESZYN

Opis: Nawierzchnia poliuretanowa, bezspoinowa, wylewana syntetyczna SBR polaczonych spoiwem
poliuretanowym stanowi¢ ma bezpieczng nawierzchni¢ nadajaca si¢ na place zabaw dla dzieci.
Nawierzchnia dzigki swej konstrukcji zmniejsza ryzyko odniesienia obrazen dzieci w wyniku upadku.
Nawierzchnia powinna by¢ odporna na warunki atmosferyczne, przepuszczalna dla wody (na
podbudowie dynamicznej) oraz nie moze powodowac zbierania si¢ wody na powierzchni.
Nawierzchnia sktada si¢ z dwoch warstw: warstwy wierzchniej, kolorowej i warstwy podktadowej,
czarnej. Warstwa wierzchnia wykonana z granulatu (granulacja: 1-4mm) potaczonego jedno
komponentowym spoiwem poliuretanowym. Jej grubo$¢ wynosi min. 10mm. Warstwa podktadowa
wykonana z granulatu gumowego.

Nawierzchnia powinna mie¢ certyfikat zgodnosci z norma PN-EN 1177 na kompletny system z
warstwami podbudowy.

Nawierzchnia polipropylenowa mini boisko do koszykowki.

Powierzchnia catkowita: 69,03m2

Kolor nawierzchni: wedtug zataczonej dokumentacji rysunkowe;j.

Ksztalt: wedlug zataczonej dokumentacji rysunkowe;j.

Nawierzchnia polipropylenowa:

Opis — modutowa nawierzchnia polipropylenowa, wytwarzana przez formowanie wtryskowe w
postaci odpornych na uderzenia plytek z tworzywa sztucznego.

* Rozmiar modutu — ~ 27 cm x 27 c¢m, 1,2- 2 cm grubos$ci /wymiary catkowite z zamkami.

» Materiat — specjalistyczna mieszanka kopolimeru polipropylenowego odpornego na uderzenia.
Dodatek absorberu UV oraz antyutleniaczy zapewniajacy ochrong przed utratg koloru, degradacja i
utlenianiem tworzywa sztucznego. Plytki z dodatkiem antystatycznym redukujacym nagromadzenie
fadunkow elektrostatycznych na uzytkownikach boiska.

* Tekstura powierzchni - otwarta siatka zapewniajaca wysoka przyczepnos¢ w kazdych warunkach.

* Mechanizm blokujacy - system blokujacy ptyt umozliwia rozszerzanie i kurczenie si¢ na skutek
dziatania ciepta chroniac jednoczesnie przed odksztalceniami powierzchni.

* Kolory — wedlug wzornika kolorow.

* Waga modutu — ~200 g (~3,2 kg/m2).

* Atest PZH.

Powierzchnia, na ktorej uktada si¢ nawierzchni¢ polipropylenows jest ptyta betonowa

z mrozoodpornego betonu B20 lub B25 gr. 10 - 15¢m potozona na podsypce piaskowe;j.

Pochylenie ptyty w kierunku zewn. powinno by¢ w granicach 0,4 — 0,5 %. Taka wielko$¢ pochylenia
wystarczy do prawidtowego odptywu wody, wigksza stwarza problemy z przesuwaniem si¢ sztucznej
nawierzchni. Nalezy w plycie nacig¢ i wypehic¢ dylatacje.
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