Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych D.01.02.02.

D.01.02.02. USUNIECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ (HUMUSU)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
Usunigciem warstwy ziemi urodzajnej w ramach prac zwigzanych z realizacja zadania p.n.:

Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1913 E w m. Przygtow od ul. Topolowej do ul. Stonecznej

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robo6t objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z usunigciem warstwy ziemi
urodzajnej zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Zakres rzeczowy obejmuje usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humus):

- na glebokos¢ do 20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z zamieszczonymi w STWIORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania
ogoblne".

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

— koparki i koparko-tadowarki,

— réwniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie
roboét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:

— koparki i koparko-tadowarki,

— noze do cigcia darniny,

— lopaty, szpadle i inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".
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4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem tadowarek, koparko-tadowarek, rowniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca przygotuje
miejsce do sktadowania ziemi urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na sktadowanie. Transport ziemi
urodzajnej na miejsce sktadowania moze odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Usuniecie ziemi urodzajnej

Przed usunigciem humusu oraz darniny Wykonawca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji terenu stanu istniejgcego.
Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp i rekultywacji
terenu po zakonczeniu wszystkich robot zwigzanych z budowa drogi.

Ziemi¢ urodzajng nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych na pelng glebokosci faktycznego stanu zalegania lub
wskazang przez Inzyniera.

Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem ziemi urodzajne;.

Ziemi¢ urodzajng przeznaczong do dalszego wykorzystania, po zatadowaniu na srodki transportowe nalezy odwiez¢ na miejsce
haldowania. Na skladowisku ziemi¢ urodzajng nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach, zabezpieczonych przed
zanieczyszczeniami.

Nie nalezy zdejmowac humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca sktadowania,
uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wladz, sktadowanie, doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.
Wykonawca jest zobowigzany do odwiezienia nadmiaru humusu w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Po wykonaniu rob6t podloze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podtoza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie
folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wlasny Koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Kontroli podlega w szczego6lno$ci zgodno$¢ wykonania robét z Dokumentacja Projektowa:
— powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej,
— grubo$¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,
— prawidlowos¢ spryzmowania humusu.
Kontrola jakosci Robot bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania.
Zdjety humus powinien zawiera¢, co najmniej 2% czgs$ci organicznych.
Iloé¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna zosta¢ ustalona na podstawie pomiaréw geodezyjnych przeprowadzonych przed i po
zdjgciu ziemi urodzajne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest jeden metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

| 20



8.1. Ogolne zasady odbioru Roboét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

8.2. Sposo6b odbioru robét
Odbioru robdt nalezy dokonywaé w oparciu o zasady okreslone w STWiORB Wymagania ogoélne p.8.2 . w odniesieniu do
wymagan okreslonych w p 6 (niniejszej STWiORB).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robot obejmuje:

—  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jako$ci,

—  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materialow na miejsce budowy,

—  zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

—  zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowang lub ustalong przez Inzyniera glgbokose,

—  zaladunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobicktowe,

—  skladowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,

—  utrzymanie odktadu w niezbednym zakresie,

—  rekultywacja terenu po likwidacji odkladu,

—  zaladunek i transport nadmiaru humusu w miejsce wskazane przez Inzyniera,

—  oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

—  wykonanie niezb¢dnych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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