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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbioérka elementéw drog w zwigzku z budowa drogi gminnej ulicy
Jeziornej (droga wewngtrzna) wraz z odwodnieniem powierzchniowym w m. Przemet.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako podstawowy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

— kraweznika betonowego ulicznego 15x30x100cm na tawie betonowej z oporem,

— nawierzchni z kostki brukowej wibroprasowanej typu ,,DOMINO” grub. 8cm- kolor szary na podsypce
cementowo- piaskowej,

— podbudowy thuczniowej, warstwa grub. 20cm,

- wywiezieniem gruzu betonowego wraz z zaladunkiem i odwiezieniem na sktadowisko lub na miejsce
wskazane przez Inzyniera wraz z kosztami utylizacji na odlegtos¢ do 10 km.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspélnego Slownika Zamoéowien CPV:

Grupa robdt: 451  Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robdt: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drég moze by¢ wykorzystany sprzet
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiéorkowych

Roboty rozbiérkowe eclementoéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub r¢eznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty nieuzytkowe staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.
Mieszanka mineralno-asfaltowa, materialy kamienne, elementy ulic (obrzeza, krawezniki, ptytki chodnikowe,
kostka betonowa) po zakwalifikowaniu ich przez Inzyniera do dalszego uzycia - sg wlasnosciag Zamawiajacego.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog jest:
— dla kraweznikow - m (metr),
— dla nawierzchni drég - m* (metr kwadratowy),
— dla gruzu odwozonego z terenu budowy — m’ (metr szeScienny).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
— Cena wykonania robdt obejmuje oznakowanie miejsca prowadzonych robot oraz:
a) dla rozbiorki kraweznikow:
— oznakowanie robot,

— odkopanie rozbieranych elementow,
— rozbiorka kraweznikow i faw betonowych,
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— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— zasypanie dotéw po rozbieranych elementach,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki drog:

— oznakowanie robot,

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozebranie jezdni z kostki brukowej wibroprasowanej i podbudowy tluczniowe;j,
— ulozenie na odktad materiatdéw z rozbidrki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg SST D.01.02.04



