4.1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA B.01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. Wstkp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacjchtécznej g wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t remontowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyahtadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.
1.3. Zakres robét oblych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnei umazliwiajace i
majgce na celu wykonanie rozbiorek wystijagcych w obiekcie.
1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST myodne z obowzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, ich zgodsédz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.

2. Materialy

2.1. Dla rob6t wg B.01.01.00 materiaty nie vwysija.

3. Sprzt

3.1. Do rozbiérek mie by uzyty dowolny sprzt.

4. Transport

Transport materiatdw z rozbidrkiodkami transportu.

Przewaony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robo6t rozbidérkowych nale
- zdemontowa istniegce zasilanie w energielektryczn, instalacg teletechnicza i wodno-

kanalizacyja oraz wszelkie istnigge uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe




Roboty prowad#i zgodnie z rozpogrdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20080z.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieageva i higieny pracy podczas wykonywania robét

budowlanych.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robo6t rozbiorkowych podano w punktadh do 5.3.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymas
B.01.01.02. — Rozbiorki — [m2]

8. Odbidr robot
Wszystkie roboty olfe B.01.00.00. podlegagasadom odbioru robo6t zanigeych.

9. Podstawa ptatnéci

Placi s¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanympiunkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
10. Uwagi szczegobtowe

10.1.Materialy uzyskane z rozbiérek do ponownego whuaites zakwalifikuje laynier.

10.2. llosci rob6t rozbiérkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji lzyniera.



