SPECYFIKACJA TECHNICZNA ]
WARUNKOW WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

SST -E
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KATEGORIA Kod CPV 45 31 1000 -0
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W Popowie Koscielnym o sale gimnastyczng.
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Dziatka Nr Ewidencyjny 392

Inwestor: Gmina Miescisko
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewnetrznych na budynku
istniejgcym i rozbudowywanym Szkoty Podstawowej w Popowie
Koscielnym.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robdt elektroinstalacyjnych
objetych projektem budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad

prowadzenia robot zwigzanych z budowa:

przewododw instalacji elektrycznych

Instalowanie tablic rozdzielczych o
wykonanie elektroenergetycznych linii kablowych zasilajgcych
wykonanie wewnetrznych linii zasilajgcych

wykonanie tras kablowych podt)én_kovvych

montaz tgcznikow instalacyjnych i gniazd wtyczkowych
montaz rozdzielnicy gtdwnej obiektu o _
instalacji gniazd wtyczkowych i obwoddéw oswietleniowych
instalacji ochrony od porazen pragdem elektrycznym
instalacji potgczen wyréwnawczych

wykonanie instalacji uziemiajgcych

wykonanie instalacji odgromowych

Niniejszy opis nalezy rozpatrywac tgcznie z czescig rysunkowa
dokumentacji techniczne| przekazanej przez Inwestora.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi
normg PN — IEC 60-364 oraz z Rozporzgdzeniem Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14.12.1994r Dziennik
Ustaw RP Nr 10 z dn. 08.02.1995 wraz z pozniejszymi zmianami.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako$s¢ wykonanych prac
oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg techniczno — prawng ,
specyfikacjg ST oraz wymaganiami Inwestora.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw.

Materiaty powinny odpowiada¢ co do jakosci wymogom wyrobdw
dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie okreslonym w
art. 10 ustawy Prawo Budowlane. StosowaC materiaty produkciji
krajowej lub innej jednak o parametrach takich samych lub lepszych.
Wszystkie materiaty i urzgdzenia uzyte do wykonania zadania muszag
posiada¢ sSwiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie , a przy ich stosowaniu muszg byC spetnione zasady
okreslone w zatgcznikach do tych dokumentow. Na kazde zgdanie
Inwestora ( Inspektora nadzoru ) wykonawca zobowigzany jest
okazaé w stosunku do wskazanych materiatdw certyfikat na znak
bezpieczenstwa , deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z
normg wzglednie z aprobatg techniczng. Wszystkie materiaty muszag
by¢ fabrycznie nowe — nie dopuszcza sie materiatow z odzysku.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg
dopuszczone do stosowania. Materiaty nie odpowiadajgce
wymaganiom ST zostang przez Wykonawce wywiezione z placu
budowy.

2.2. Wymagania szczegotowe.
Materiaty wymagane do zastosowania przy wykonywaniu robot sa:

Nazwa:

kabel energetyczny YKYZo 4x35mm?
rozdzielnica RGNN kompletnie wyposazona
bednarka stalowa ocynkowana FeZn 30x4mm

bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4mm



uziom pionowy ocynkowany z preta 16mm o |1=6m

drut stalowy ocynkowany srednicy 8mm

ztgcza kontrolne instalacji odgromowej w obudowie

rury ochronne gruboscienne (Scianka min. 3mm)

przewod YDYZo 5x4mm?

przewod YDYZo 5x2,5 mm?

przewod YDYZo 5x1,5 mm?

przewod YDYZzo 3x1,5 mm?

przewod YDYZo 4x1,5 mm?

przewod YDYZo 3x2,5 mm?

przewdd LgYzz 1x10mm?

przewdd LgYzz 1x4 mm?

zaprawa tynkarska

oprawy nastropowe 60x60; LED-35W/3600Im

oprawy nastropowe LED-34W; 3600Im

oprawa nastropowa LED-261; 1P44/1900Im

oprawa naswietlacz 110W/13300Im

oprawy zewnetrzne LED-21W; IP55

oprawa zewnetrzna LED-21W;IP55; z czujnikiem zmierzchowym
oprawa z numerem administracyjnym LED-9W;IP55; z cz. zmierzch.
oprawy oswietlenia awaryjnego nastropowe LED-9W

oprawy ewakuac. z piktogramem ,Wyjscie Ewakuacyjne” LED-9W
przycisk wytgcznika pozarowego w kasecie

taczniki instalacyjne swiecznikowe podtynkowe

taczniki instalacyjne schodowe podwaojne podtynkowe

taczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe 1P44

gniazda wtyczkowe typu DATA pl/t

gniazda wtyczkowe podtynkowe 1P+N+PE/16A

gniazda wtyczkowe podtynkowe 1P+N+PE/16A; IP44
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35.
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37.
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39.
40.
41,
42,
43,

gniazda wtyczkowe 2xRJ45 pft

zestaw gniazd wtyczkowych w obudowie z zabezpieczeniami
gtdbwna szyna uziemiajgca w obudowie podtynkowej

lokalne szyny uziemiajgce

rury instalacyjne ochronne AROT 55mm, koloru niebieskiego
rury instalacyjne ochronne typu RVKL 18mm

oznaczniki termoplast. oznaczenia odbioréw elektrycznych
puszki instalacyjne 60mm podtynkowe gtebokie

puszki instalacyjne rozgatezne 80mm podtynkowe

materiaty pomocnicze takie jak farby, lakier asfaltowy, wazelina

techniczna bezkwasowa.

2.3. Skladowanie materiatow.

Materiaty nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach przystosowanych
do tego celu. Sktadowanie przewoddw i kabli powinno by¢ zgodne z
warunkami podanymi przez ich producenta. Kable i przewody w
czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach. Dopuszcza
sie sktadowanie krotkich odcinkow kabli i przewodow w kregach.
Bebny z kablami powinny by¢ ustawione na terenie utwardzonym na
krawedziach tarcz , a kregi powinny by¢ utozone poziomo z kohcami
kabli i przewodow zabezpieczonymi przed wilgocia.

3. SPRZET.
3.1. Ogéine wymagania.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych
robot zarobwno w miejscu ich wykonywania , jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu , zatadunku i
wytadunku materiatdéw , sprzetu itp.

llos¢ i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.



3.2. Sprzet stosowany do wykonania zadania.

- wiertarka elektryczna 1 kW

- mtot udarowy elektryczny

- spawarka elektryczna

- samochdd samozatadowczy do 5t

- rusztowanie kolumnowe stojakowe , ramowe h=3 m,o0bc.300 kG
- miernik rezystanciji izolacji

- miernik rezystanciji uziemien

4. TRANSPORT.

Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego powinny by¢
dobrane przy uwzglednieniu przecietnej organizaciji pracy.

Podczas transportu  materiatbw dochowa¢ starannosci w
zabezpieczeniu przewozonych materiatow przed uszkodzeniami.
Bebny z kablami nalezy zabezpieczyC trwale podczas transportu ,
niedopuszczalne jest przebywanie osob na skrzyni samochodu z
bebnami podczas transportu. Zatadunek i wytadunek bebnow z
kablami zurawiem samochodowym. Wszystkie materiaty podczas
transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi
I szkodliwym wptywem czynnikow atmosferycznych.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonywania robét.

Montaz elektrycznych instalacji oswietlenia i gniazd wtykowych
400/230 V nalezy prowadzi¢ zgodnie z normg wieloarkuszowg PN —
IEC 60-364 oraz Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
12.04.2002r wraz z kolejnymi zmianami i normg P SEP — E — 0002.
Wykonanie linii kablowych zgodnie z normg P SEP — E — 0004.
Szczegdty montazu przewodow i ich odlegto$ci podano w opisie
technicznym opracowania projektowego, natomiast rozmieszczenie
aparatéw elektrycznych oraz opraw oswietleniowych podano na
rysunkach wchodzgcych w sktad tegoz opracowania.

Pracownicy wykonujgcy montaz winni posiada¢ wazne swiadectwa
kwalifikacyjne E.



5.2. Zakres i kolejnos¢ wykonywania robot.

Przed przystgpieniem do wykonywania prac elektroinstalacyjnych
wykonawca musi zapoznac sie z dokumentacjg techniczng, obiektem
i stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robdét. Odbidr frontu
robot przez wykonawce dokonuje sie komisyjnie z udziatem
zainteresowanych stron i musi by¢ udokumentowany w formie
protokotu podpisanego przez zainteresowane strony.
Do prowadzenia roboét elektroinstalacyjnych ustanawia sie kierownika
robot, ktory musi posiada¢ odpowiednie kwalifikacje.
Obowigzkowe jest prowadzenie Dziennika Budowy.
Roboty elektroinstalacyjne muszg by¢ koordynowane 2z innymi
robotami zgodnie z harmonogramem robo6t na budowie.
Roboty elektroinstalacyjne nalezy wykonac¢ w nastepujgcej kolejnosci:

- ustalenie miejsc montazu puszek instalacyjnych

- ustalenie tras przewodow i kabli

- zabezpieczenie istniejgcych elementow instalacji elektrycznych

- kucie bruzd

- wykonanie przepustow dla przewodow i kabli

- montaz rozdzielnicy gtbwnej RGNN

- montaz gtbwnej szyny uziemiajgcej i LSU

- uktadanie przewoddw, kabli, puszek, rurek instalacyjnych,

przewodow wyréwnawczych

- odbidr miedzyoperacyjny

- zaprawianie bruzd po wykuciach

- wykonanie potgczen przewodow

- odbidr miedzyoperacyjny

- montaz osprzetu elektrycznego

- montaz opraw oswietleniowych

- préby pomontazowe dziatania instalacji

- odbidr miedzyoperacyjny

- wykonanie pomiarow elektrycznych

- odbior miedzyoperacyjny

- odbidr koncowy z dostarczeniem komplety protokotéow pomiarow

oraz dokumentacji powykonawczej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Zakres kontroli

W trakcie realizacji robot i po ich zakonczeniu nalezy:
» sprawdzi¢ stan kabli , przewoddw i osprzetu



» sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania wykopu uziomu i kabli

» sprawdzi¢ poprawnos¢ utozenia i potgczen uziomoéw i kabli

» sprawdzi¢ poprawnos$¢ wykonania zabezpieczenh
antykorozyjnych

* sprawdzi¢ sposob utozenia kabli i przewodow

* sprawdzi¢ ciggtosc zyt kabli i przewoddw

* sprawdzi¢ zgodnos¢ faz

* sprawdzi¢ prawidtowos$¢ wykonania instalacji dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowe;.

* sprawdzi¢ poprawnos¢ wszystkich potgczen srubowych.

» dokona¢ pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;.

» dokonac¢ pomiaru rezystancji uziomu roboczego.

» dokonac¢ pomiaru rezystancji izolacji kabli i przewodow.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarowg dla kabli i przewodow sg metry. Dla osprzetu
montowanego na obiekcie jednostkg obmiarowg sg sztuki. W
przypadku rozdzielnicy gtéwnej - komplety.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty zanikajgce nalezy zgtasza¢ do odbioru inspektorskiego.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsq ,
ST i wymaganiami Inwestora , jesli wszystkie badania kontrolne daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.

Ptatnosci realizowane bedg po zakonczeniu okreslonych etapow robot
zgodnie z ustaleniami zawartymi w Umowie.

Opracowat: mgr inz. Krzysztof Larski WKP0148/PWOE/07



