B-9 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
[Grupa robét - 43.5 |
[Klasa rob6t - 43.54 |
| Kategoria rob6t - Instalowanie pitkochwytéw | kod CPV 435400002 |

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalowaniem pitkochwytéw.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej. Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji
dotycza prowadzenia rob6t budowlanych wymienionych ponize;j:

- Wykopania i zasypanie wykopéw pod fundamenty stupéw

- Montaz stupéw

- Montaz siatki

2. MATERIALY

2.1. Przyjete materiaty.
Pitkochwyt, wysokosci 4,1m, — panele z siatki z pretéw zgrzewanych, powlekanych, oczka 50x200mm. Prety

pionowe $rednicy 6mm, poziome 2x 8mm. Stupy stalowe 80x80x4mm w rozstawie co 2,5m, malowane
proszkowo. Panele i stupy w kolorze zielonym.
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3. SPRZET.

Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie.. Wykonawca przystepujacy do wykonania
robdt powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- do rgcznych wykopdw,

- mierniczym, typu taSmy miernicze i poziomnice,



Jako $rodek transportu zaleca si¢ zastosowanie lekkiej tadowarki kolowej lub samochodu o
fadownosci do 3,5 tony oraz taczek. Rozliczenie rob6t — Zgodnie z harmonogramem opracowanym
przez Wykonawcg i zatwierdzonym przez Inwestora.

4. TRANSPORT.

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inwestora, w spos6b zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiesci¢ rOwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
a. Wykopy pod fundament stupa.

Pod fundamenty monolityczne zaleca si¢ wykonywanie wykopéw wasko przestrzennych recznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.
Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-
68/B-06050. Wydobyty grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by¢ wykonane w spos6b zapewniajacy ich statecznos¢. W celu zabezpieczenia wykopu przed
zalaniem woda z opadéw atmosferycznych, nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowaé ze spadkiem
umozliwiajagcym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu
nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie
nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszcza¢ ubijakami recznymi lub
zageszczarka wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-
12. Zaggszczenie nalezy wykonywaé w taki sposdb, aby nie spowodowad uszkodzen fundamentu.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé w
poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.

b. Montaz pitkochwytu.

Kolejnos¢ wykonywania robét:

- wyznaczy¢ miejsce zamontowania pitkochwytéw

- wykopac¢ gniazda pod stopy fundamentowe

- wypionowac, wypoziomowac stupki (stupki nalezy przygotowaé warsztatowo i dostarczy¢
pomalowane na plac budowy)

- sprawdzi¢ usztywnienie stupkéw

- zabetonowa¢ — Beton B-25

- zamontowac¢ ciggna - zamontowac siatke

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania kontrolne obejmuje kontrole:

- Sprawdzenie glebokosci wykopu

- Sprawdzenie pionowosci 1 réwnosci stupkéw

- Sprawdzenie prawidlowosci betonowania

- Sprawdzenie prawidlowosci montazu kompletnych przeset, linek i siatki



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nie powinien obejmowal jakichkolwiek dodatkowych elementéw nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem ilosci zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie.
Nadmierna powierzchnia w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ roszczen o dodatkowa zaptatg.

8. ODBIOR ROBOT

a. Zasady ogdlne Odbioru dokonuje Inwestor po sprawdzeniu poprawnosci wykonania robdt i na
podstawie pomiaréw.

b. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegng zakryciu. Odbiér ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Rozliczenie robét po podpisaniu bezusterkowego protokotu odbioru robdt.
10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

Projekt ogrodzenia i pitkochwytéw, Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywaniu rob6t budowlanych, Warunki Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych, PN — 68 B-06050 Roboty ziemne
budowlane Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze, PN — 90 /B-03200
Konstrukcje stalowe.



