B-12 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

|Grupa robét - 45.2

Klasarobot - 45.26

Kategoria rob6t - Montaz elementéw matej architektury kod CPV 45262120-8
Kategoria rob6t - Montaz sprzetu do odpoczynku kod CPV 45262110-5
1. WSTEP

1.1. Zakres robot objetych ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z dostawg i
montazem elementéw malej architetury

1.2. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa i ST.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST.
Dopuszczone do stosowania sa wyroby oznakowane CE lub znakiem budowlanym B.

2.2. Wyszczegolnienie elementow malej architektury i wyposazenia sportowego

a) Lawki na boisku — bez opar¢

Materiat Drewno, stal
Dhugos¢ tawki 182cm
Szeroko$¢ tawki 55cm
Wysokos¢ tawki 60cm
Dhugos¢ siedziska 170cm
Szeroko$¢ siedziska 46¢cm

Wysokos¢ siedziska 420cm




b) Lawki z oparciem

Wymiary:

. Dtugos¢ 204cm

. Szeroko$é 65cm

. Wysokos¢ 44/77cm

Drewno: Impregnat koloryzujacy — elementy drewniane zaimpregnowane poprzez zanurzenie, nast¢pnie pokryte
lakierem zabezpieczajacym powierzchnie. Impregnacja wykonana fabrycznie przez producenta.

Sposéb mocowania: Do zakotwienia w fundamencie betonowym.

¢) Kosz na Smieci

. Szerokos¢ gérna 47x47cm
. Szerokos¢ dolna 49x49cm
. Wysokosé 87cm

. Pojemnos$¢ wktadu 70 litréw
Material:

Stal zabezpieczona antykorozyjnie, malowana proszkowo, drewno, podstawa - beton ptukany. Kosz posiada
mozliwo$¢ przytwierdzenia do podtoza, moze mie¢ listwy zamontowane w pionie lub w poziomie.

Elementy drewniane zaimpregnowane poprzez zanurzenie, nast¢pnie pokryte lakierem zabezpieczajacym
powierzchnie. Impregnacja wykonana fabrycznie przez producenta.



d) Stojak na rowery

1
|
bom
Dhugos¢ catkowita (mm) 790 mm
Giebokos¢ catkowita (mm) 120 mm
Wysoko$¢ catkowita (mm) 820 mm
Materiat metal
Wykonczenie powierzchni ocynkowana
e) Tablica informacyjna
Material: Stal ocynkowana i dwukrotnie malowana proszkowo.
Wymiary: 70x50cm, wysoko$¢ 2m
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego typu sprz¢tu — dopuszczonego przez producenta danego elementu.

4. TRANSPORT

Transport materiatéw powinien si¢ odbywaé srodkami transportowymi w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz:

W ramach montazu w/w obiektéw matej architektury nalezy wykonac:



- wytyczenia lokalizacji urzadzenia matej architektury
- montaz zgodnie z wytycznymi producenta urzgdzenia matej architektury

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci rob6t obejmuje:

— sprawdzenie doktadnos$ci montazu elementéw matej architektury,

— sprawdzenie doktadno$ci montazu,

— sprawdzenie czy wykorzystane Sruby do montazu sa odporne na korozj¢ na podstawie informacji od ich producenta (np.
etykiety produktu).

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowi i przedmiarowa jest: Sztuka zamontowanego elementu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, na podstawie oceny
wizualnej sposobu montazu elementu oraz sprawdzeniu rodzaju zastosowanego fundamentu.

9. ROZLICZENIE ROBOT TOWARZYSZACYCH I TYMCZASOWYCH

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace punktu
Zgodnie z ustalonymi warunkami rozliczeniowymi — ilo§¢ urzadzen matej architektury.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-N-97050-6:1997 Wyposazenie terenéw rekreacyjno — sportowych.



