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1. WSTEP

1.1.  PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru montazu obiektow matej architektury na zadaniu: ,CENTRUM MIESZKALNO-OPIEKUNCZE.
BUDOWA BUDYNKU MIESZKALNEGO DLA 0SOB NIEPELNOSPRAWNYCH ORAZ CZESCI
BIUROWO-SOCJALNEJ W RAMACH ZADANIA INWESTYCYJNEGO PN. ,BUDOWA CENTRUM
OPIEKUNCZO-MIESZKALNEGO W M. GRALEWO, GM. SANTOK”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa  Specyfikacja  Techniczna  jest stosowana  jako  dokument  przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem obiektow
matej architektury {;.

— Narty biegowki- 1 kpl.,

— rower-1kpl.,

— piechur-biegacz - 1 kpl.,
Przy urzadzeniach nalezy zamontowac¢ réwniez regulamin, korzystania z urzadzen sitowni zewnetrzne;.
14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogélne”.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST "Wymagania ogélne".

2, MATERIALY

Projektowane urzadzenia powinny by¢ wykonane ze starannoscia, z materiatow o wysokiej jakosci, a
takze mie¢ odporno$¢ na wptyw warunkdw atmosferycznych. Montaz nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z instrukcjq producenta. Wykonane urzgdzenia powinny mie¢ wymiary zgodnie z projektowanymi,
dopuszcza sie odstepstwo od projektowanych wymiaréw do 8%. Urzadzenia muszg by¢ zgodne z
normg EN 16630 posiadac aktualne certyfikaty. Producent urzadzenia winien dysponowac czesciami
zapasowymi do urzadzen.

NARTY BIEGOWKI

Urzadzenie nalezy wykonac z wysokiej jakosci stali spawalniczej oraz dwukrotnie malowac proszkowo
farbami poliestrowymi. Elementy stalowe winny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
Srutowanie i cynkowanie. Stopnice nalezy wykona¢é z blachy aluminiowej, ryflowanej

o grubosci min. 3 mm. Sruby nalezy ostonié zaslepkami.



Rys. nr 1. Przyktadowy wyglad urzadzenia ,narty biegowki’.
ROWER
Urzadzenie nalezy wykonac z wysokiej jakosci stali spawalniczej oraz dwukrotnie malowac proszkowo
farbami poliestrowymi. Elementy stalowe winny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez

$rutowanie i cynkowanie. Sruby nalezy osfoni¢ zaélepkami.

Rys. nr 2. Przyktadowy wyglad urzadzenia ,rower”.
PIECHUR-BIEGACZ
Urzadzenie nalezy wykonac z wysokiej jakosci stali spawalniczej oraz dwukrotnie malowa¢ proszkowo
farbami poliestrowymi. Elementy stalowe winny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
Srutowanie i cynkowanie. Stopnice nalezy wykonaC z blachy aluminiowej, ryflowanej

o grubosci min. 3 mm. Sruby nalezy ostoni¢ zaslepkam.



Rys. nr 3. Przyktadowy wyglad urzadzenia ,piechur-biegacz”

REGULAMIN

Urzadzenia sitowni zewnetrznej nalezy wyposazy¢ w tablice regulaminowag z nadrukiem korzystania z
urzadzen, telefonami alarmowymi i miejscem na uzupetnienie danych administratora/zarzadcy obiektu.

Konstrukcja urzadzenia wykonana ze stali czarnej S235JR ocynkowanej i malowanej proszkowo. Elementy
ztaczne nierdzewne, tablica z blachy ocynkowanej z nadrukiem odpornym na dziatanie warunkow

atmosferycznych.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac zwigzanych z montazem obiektow matej architektury
powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z niezbednego sprzetu do ww. robot, takiego jak podno$nik
hydrauliczny HDS, taczka, szpadel, poziomice, miary 1-20m oraz narzedzia potrzebne do montazu
urzadzen. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaC

wymagania techniczne w zakresie BHP.

4, TRANSPORT

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zgodnie z przepisami BHP
oraz przepisami o ruchu drogowym, $rodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢
sprawne technicznie. Przewozone materiaty nalezy umieSci¢ réwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Ponadto wszystkie urzadzenia powinny
by¢ transportowane i skladowane w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem: odksztatceniem,

zarysowaniem, uderzeniem, zabrudzeniem, zawilgoceniem.



5.1.

5.3.

WYKONANIE ROBOT

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogdine”.

)

MONTAZ URZADZEN SILOWNI ZEWNETRZNEJ
Fundament:

Krok 1: Wyznaczenie miejsca pod fundament obiektu.

Krok 2: Wymierzenie wielkosci fundamentu na powierzchni gruntu.

Krok 3: Wykop dotu pod fundament.

Krok 4: Kontrola obmiarowa wykonanego wykopu pod fundament.

Krok 5: Wlewanie betonu C20/25 do wykonanego wykopu (10 cm ponizej powierzchni gruntu).
Krok 6: Wstawienie w beton dotaczonej z urzadzeniem kotwy fundamentowej wraz ze
skutecznym zatopieniem jej. (Kotwe nalezy utozy¢ tak, aby gwintowane prety wystawaty na
40-45 cm ponad poziom betonu, a sama kotwa byta osadzona réwno pionowo).

Krok 7: Wyréwnanie powierzchni betonu.

Krok 8: Zabezpieczenie terenu budowy na czas twardnienia betonu.
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Rys. nr 4. Zasady fundamentowania obiektow matej architektury.

Montaz urzadzenia:

Krok 1: Osadzenie urzadzenia na wystajace z fundamentu nagwintowane prety kotwy
fundamentowej (nalezy pamietac¢, by nie doszto do uszkodzenia gwintu).

Krok 2: Na kazdy gwint nalezy natozy¢ podktadke zwykig (szeroka), na nig mniejszg
podktadke korygujaca, a na koncu nakretke. Nakretki nalezy dokreca¢ delikatnie specjalnie
dopasowanym kluczem.

Krok 3: Sprawdzenie prawidtowo$ci osadzenia (pion, poziom) oraz stabilnosci urzadzenia.
Krok 4. Maksymalne dokrecenie nakretki i natozenie na nakretki plastikowych naktadek
ochronnych.



e Krok 5: Podsypanie miejsca montazu z fundamentem 150 mm warstwg ziemi, w celu
wyréwnania poziomu gruntu z resztq terenu.
e Krok 6: Naklejenie na urzadzenie instrukcji uzytkowania.

52. SPRAWDZENIE ZGODNOSCI WARUNKOW TERENOWYCH Z PROJEKTOWANYMI

Przed przystapieniem do montazu urzadzen, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W
przypadku wystapienia odmiennych warunkéw terenowych od uwidocznionych w dokumentacjach
technicznych Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz
wstrzymac¢ prowadzenie robét, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyng¢ na bezpieczenstwo konstrukcji
lub robot.

Miejsce wykonywania prac nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed ruchem osob nieuprawnionych.

Przed przystapieniem do prac zwigzanych z montazem obiektow matej architektury nalezy
sprawdzi¢, czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacjg z zamowienia.

Montaz zgodnie z dostarczong i zatgczong do urzadzenia instrukcjg Producenta.

Podczas montazu urzadzen nalezy zachowa¢ odpowiednie strefy bezpieczenstwa wokdt urzadzenia,

zgodnie z dokumentacjq techniczng producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robé6t polega na sprawdzeniu czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacija,

czy posiada wymagane certyfikaty oraz czy montaz przebiegt zgodnie z instrukcjg i projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi dla obiektow matej architektury jest kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie dziatania wymienione w punktach 2, 5, 6 daty wyniki pozytywne.

Podstawg odbioru robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu jest pisemne stwierdzenie Inspektora

0 wykonaniu robdt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg pfatno$ci jest zgodna z zamdwieniem ilos¢ prawidtowo zamontowanych urzadzen

(obiektéw matej architektury).

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 16630:2015-06. Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowane na state -- Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan



