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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét zostata sporzadzony zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 10 maja
2013 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2013 r. poz. 1129).
Dokumentacja niniejsza zostata wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i jest kompletna z punktu widzenia celu, ktéremu ma stuzyc.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zadania i adres nadany przez Zamawiajgcego

Nazwa zadania:

Rozbiérka istniejagcego i budowa nowego pomostu rekreacyjnego w ksztatcie
litery C na plazy nad jeziorem Spychowo, przewidzianej do realizacji na terenie
czesci dziatki 68/16 w miejscowosci Spychowo, gmina Swietajno.

Zamawiajacy:

Gmina Swietajno
ul. Grunwaldzka 15
12-140 Swietajno

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej czesci ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
ogolne wspdlne dla catego zadania punkt 1.1. dotyczgce wykonania i odbioru robét.
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) wraz ze szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

Zestawienie obiektow i robdt objetych specyfikacjg techniczng (ST) oraz szczegétowymi
specyfikacjami technicznymi (SST):

Rozbidrka istniejgcego [ budowa nowego pomostu rekreacyjnego
w ksztalcie litery ,C” na terenie czesci dziatki 506 (jezioro Spychowo) w miejscowosci
Spychowo, gmina Swietajno. KOD CPV 45221111-3 (Roboty bud. w zakresie mol i
pomostéw). Obcigzenie pomostu 4 kN/m2 wg PN-85/S-10030. Obcigzenia mostow dla
ruchu pieszego. W zakres robo6t wehodzi:

- organizacji placu budowy — ustalenie z zamawiajgcym warunkéw prowadzenia prac i
drog dojazdowych do brzegu jeziora,

- transport i sktadowanie materiatdw do budowy: stupdw, el, konstrukcji — oczepy/legary
i nastepnie dyliny poktadu i wyposazenia dodatkowego (polery cumownicze i drabinka
pomocnicza).

- zabicie kafarem wolnospadowym lub wibracyjnym pali modrzewiowych na gtebokosc¢
min 2,5 — 5,0m w grunt no$ny pod dno jeziora,

- montaz konstrukcji nosnej z wody z jednostek ptywajgcych,
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- montaz dyliny poktadu i obarierowania z wyposazeniem dodatkowym (koto rat.,
rzutka).

Zakres planowanej inwestycji obejmuje budowe pomostu rekreacyjnego na plazy
gminnej jeziora Spychowo, jednak zagospodarowanie linii brzegowej praktycznie
pozostanie bez zmian, tym bardziej iz w miejscu planowanej budowy pomostu w latach
poprzednich funkcjonowat juz pomost o nieco mniejszych parametrach. W miejscu
wejscia na pomost zostanie podniesiony (nawieziony i utwardzony) grunt o kilkadziesigt
centymetrow w celu wyrdwnania poziomu z istniejgcg plazg w sasiedztwie
projektowanego pomostu. W ramach projektu dotychczasowy sposob korzystania z
nieruchomosci nie zmieni sie, a jedynie zostanie poszerzony o nowy obiekt pomostu
rekreacyjnego z funkcjg widokowg i cumowniczg. W ramach zadania, planuje sie
rozbiorke starego istniejgcego i zniszczonego matego pomostu, usuniecie roslinnosci
wodnej oraz budowe nowego pomostu rekreacyjnego z miejscem do cumowania
niewielkich jednostek ptywajgcych jak kajaki i lodzie wiostowe oraz rowery wodne. W
ramach zadania na pomoscie zostang zainstalowane polery cumownicze do cumowania
todzi i kajakéw, dwie fawki w miejscu punktu widokowego na state przytwierdzone do
poktadu, dwa kosze na odpadki przy wejsciu na poktad pomostu oraz dwa kota
ratunkowe mocowane na dedykowanych uchwytach przy barierkach. W celu utatwienia
wejscia/wyjscia z wody na pomost zainstalowane zostang 4 drabinki wtazowe a dla
uatrakcyjnienia aktywnego wypoczynku dla dzieci zamontowana zostanie zjezdzalnia
do wody. Rodzaj robét przewiduje roboty ogdlnobudowlane i hydrotechniczne oraz
wodnomelioracyjne. Roboty bedg polegaty na rozbidérce starego zniszczonego pomostu
— kfadki, usunieciu ro$linnosci brzegowej w sgsiedztwie planowanego do budowy
pomostu i w koncu budowe samego pomostu rekreacyjnego posadowionego na
drewnianych palach.

Parametry projektowanego pomostu w ksztatcie litery ,C”

a) Pomost w ksztalcie litery ,C”,
b) Diugosciach ramion 25,0m i 29,0m,
c) Dtugosé gtéwnego pomostu w jego osi 75,5m,
d) Szerokosc¢ poktadu gtéwnego 3,0m
e) Platforma widokowa o dtugosci 10,0m i szerokosci 2,0m,
e) 4 boczne odnogi cumownicze dla matych jednostek ptywajgcych 4,0x 1,2m,
f) Powierzchnia poktadu pomostu — 280,5m?,
w tym: poktad gtéwny — 220,0m,
poktad punktu widokowego 20m,
poktad odnog cumowniczych wraz z potkg 31m,
g) Powierzchnia zadaszona 25m?,
g) Rzedna spodu konstrukcji poktadu pomostu — 0,5m ponad poziom lustra
wody 125,9 m n.p.m.
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h) Obarierowanie za wyj. cz. cumowniczej, na catej dtugosci o wys. 110cm,
i) Pomost ruina przewidziany do rozbidrki — powierzchnia 22m?,

W ramach zadania na pomoscie zostang zainstalowane polery cumownicze do
cumowania todzi i kajakéw, dwie fawki w miejscu punktu widokowego na state
przytwierdzone do poktadu, dwa kosze na odpadki przy wejsciu na poktad pomostu
oraz dwa kofa ratunkowe mocowane na dedykowanych uchwytach przy barierkach. W
celu utatwienia wejscia/wyjscia z wody na pomost zainstalowane zostang 4 drabinki
wiazowe a dla uatrakcyjnienia aktywnego wypoczynku dla dzieci zamontowana zostanie
zjezdzalnia do wody. Na koncu prawego ramienia pomostu zlokalizowana zostanie
wiata zadaszajgca cz. poktadu w ksztatcie szescioboku na bazie okregu o $rednicy
3,0m i o wysokosci catkowitej 3,4m do rzednej 129,46m n.p.m. jezioro stanie sie dzieki
temu bardziej atrakcyjne dla mieszkancow i turystow zaréwno pieszych jak
nadwodnych.

1.3.  Organizacja robét i przekazanie terenu budowy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosC ich wykonania, zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym
w umowie (kontrakcie) o wykonanie robot. Zamawiajgcy wskaze oznaczone na planie
sytuacyjno - wysokosciowym instalacje, urzgdzenia podziemne i nadziemne oraz repery
geodezyjne, przekaze dziennik budowy, dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i
dwa komplety SST (lub wg umowy). Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za
ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru korncowego robot.
Uszkodzone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt. W
przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci z ,0gdélnych warunkéw umowy”. Wykonawca nie moze

wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentacji lecz powinien natychmiast
powiadomic Inspektora nadzoru lub Zamawiajgcego, ktéry winien odpowiednio sie do
nich ustosunkowac¢. W przypadku stwierdzenia rozbieznosci podane na rysunkach
wielkosci liczbowe wymiarébw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. W
przypadku, gdy wykonane roboty lub dostarczone materiaty nie bedg zgodne z
dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i majg wptyw na niezadowalajgcg
jakosc¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang usuniete z terenu robo6t, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.4. Zabezpieczenie intereséw o0sdb trzecich

Wykonawca zobowigzany jest zapewniC¢ ochrone wtasnosci publicznej i prywatnej w
obrebie robét i tras transportu, a w szczegolnosci:

- ochrone instalacji i urzgdzen na powierzchni terenu i podziemnych,

- ochrone dziatek gruntéw nie bedgcych wtasnoscig inwestora,

- wycinka drzew tylko wg zasad odpowiedniego zezwolenia,

- lokalizacja stupdw granicznych nie moze ulec zmianie.

O fakcie przypadkowej szkody Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i wiasciciela instalacji oraz usunie uszkodzenia na wtasny koszt wg odrebnego
porozumienia. Wykonawca zobowigzany jest do utrzymywania w statej czystosci drog
publicznych, ograniczeh obcigzenia na 0$ pojazdu, wg warunkéw uzgodnienia z
Zarzgdem Drdg. Drogi gruntowe muszg by¢ stale zdatne do uzytku dla innych
uzytkownikéw, nie obcigzane nadmiernie, ewentualnie poprawiane na wtasny koszt -
poza odcinkami na koszt Inwestora ustalonymi w dokumentacji.

1.5. Warunki bezpieczenstwa, ochrona przeciwpozarowa, ochrona srodowiska

Podczas realizacji wszystkich robdét Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé
przepisow dotyczgcych bhp a w szczegolnosci:

al Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26.09.1997r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650),

b/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401),

c/ Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informac;ji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126),

d/ Ustawa z dnia 24.08.1991r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 147 poz. 1229
jednolity tekst z 2002r.),

e/ Ustawa z dnia 27.04.2001r. Prawo ochrony $rodowiska (dz. U. Nr 62 poz. 627

z pézn. zmianami).

Na podstawie opracowania pt. ,Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia” - zat. do dokumentacji projektowej. Wykonawca przed rozpoczeciem robot
opracuje tak zwany ,Plan BIOZ” punkt ,C” wyzej wymienionych przepiséw i bedzie
przestrzegat jego realizacji, chyba, ze zostanie z tego zwolniony w umowie. W okresie
budowy Wykonawca bedzie stosowat sie do wszelkich przepiséw i norm dotyczgcych
ochrony srodowiska. Szczegdlne srodki ostroznosci i zabezpieczenia zastosuje przed
mozliwoscig zanieczyszczenia wdd substancjami toksycznymi: paliwa, oleje i smary
pochodzgce od uzywanego sprzetu i transportu. Wykonawca bedzie unikat
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nadmiernego hatasu, ucigzliwego dla potoczenia. Ochrona przeciwpozarowa bedzie
polega¢ miedzy innymi na utrzymywaniu sprawnego sprzetu ppoz. na terenie placu
budowy, przy jednostkach sprzetowych i transportowych. Materiaty tatwopalne bedg
skltadane zgodnie z przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sOb trzecich.
Wykonawca bedzie ponosit odpowiedzialnos¢ za straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy. Uznaje sie,
ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych w punkcie 1.5. nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za ochrone robot, materiatdw i urzadzen przed kradziezg lub
dewastacja, az do daty odbioru koncowego i likwidacji budowy.

1.6. Zagospodarowanie placu budowy

Projekt wykonawczy robd6t i przedmiar robd6t nie przewiduje ponoszenia naktadow
finansowych przez Inwestora na urzadzenie placu budowy a w szczegdlnosci na
doprowadzenie do placu: wody, energii elektrycznej. Zatem wiekszos¢ materiatow
budowlanych bedzie dostarczana z wytworni bezposrednio do miejsca wbudowania
(jako wariant 1). Wykonawca, ktory wygra przetarg i nie bedzie posiadat bazy
produkcyjnej w poblizu budowy opracuje projekt zagospodarowania placu budowy -
czes$¢ opisowq i graficzng i uzyska jego akceptacje przez Zamawiajgcego (wariant Il) -
chyba, ze zostanie zwolniony z tego w umowie.

W tym przypadku Wykonawca zobowigzany jest do:

- ogrodzenia i ochrony placu budowy,

- wlasciwego sktadowania materiatdw i elementow budowlanych, zgodnie z PN,
instrukcjami wytwércéw, np. pod zadaszeniem,

- wydzielenie miejsc postoju i przechowywania: sprzetu, transportu, sprzetu drobnego,
narzedzi pracy, stanowiska p. poz. drogi przejazdowe itp.

- zapewnienia dostepu do kontroli przez Inspektora nadzoru,

- przestrzegania przepiséw bhp i p. poz. Oswietlenie.

1.7. Nazwy i kody: grup robdt, klas robét i kategorii robét

Budowa statego pomostu:
Kod Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV 45 24 42 00 — 1) — Mola

Kod CPV - 45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach
nadwodnych.
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1.8. Okreslenia podstawowe

- Certyfikat zgodnoséci - jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke
certyfikujgca, potwierdzajgcy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczng.

Deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego

przedstawiciela, stwierdzajgce na jego wylgczng odpowiedzialno$é, ze wyrdb jest
zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg techniczng.
- Dokumentacja projektowa - stuzgca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie
robét budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowe - sktada sie w
szczegolnosci z: projektu budowlanego, projektow wykonawczych, przedmiardéw robot i
informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (jezeli tak wynika z Ustawy
Prawo budowlane).

Dokumentacja powykonawcza budowy - skiada sie z dokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym dokonanymi w trakcie
wykonania robot, a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej oraz wszelkich
innych dokumentow budowy.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - uporzgdkowany zbiér danych
przestrzennych i opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach
wiadajgcych siecia.

- Geodezyjne czynnosci w budownictwie - polegajg m.in. na:

a/ geodezyjnym wytyczeniu obiektow budowlanych w terenie i utrwalenie na gruncie
gtdbwnych osi naziemnych i podziemnych oraz charakterystycznych punktéw i punktéw
wysokosciowych (reperow),

b/ geodezyjnej obstudze budowy i montazu obiektu budowlanego,

c/ geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej obiektéw budowlanych lub elementéw
ulegajacych zakryciu,

d/ inne czynnosci.

- Grupy, klasy, kategorie robét - nalezy przez to rozumiec¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu komisji WE nr 213/2008 ( Dz. U. UE 74 ) z dnia 15.03.2008
r. (CPV).

- Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne | praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad
budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i
wykonuje biezgcg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w
sprawdzeniach i odbiorach robé6t zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze
instalacji, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.
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- Normy europejskie - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) jako ,standardy europejskie (EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)” ,
zgodnie z ogolnymi zasadami dziatania tych organizaciji.

- Obmiar robét - pomiar wykonanych robét budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji
ich ilosci w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robét, albo
obliczenia wartosci robét dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbiér czesciowy - nieformalna nazwa odbioru robot ulegajgcych zakryciu i
zanikajgcych, a takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji i urzgdzen technicznych.
Odbiorem cze$ciowym nazywa sie takze odbidér czesci obiektu budowlanego
wykonanego w stanie nadajgcym sie do uzytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru
catego obiektu budowlanego, ktéry jest traktowany jako ,odbior koncowy” .

- Odbior gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynnosci, zwanych
,odbiorem konncowym” , polegajgcym na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od
wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobe Ilub grupe osob o
odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez inwestora, ale nie bedacg
inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sie po
zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia robét budowlanych, tgcznie z
zagospodarowaniem i uporzgdkowaniem terenu budowy i terenéw przylegtych oraz po
przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawcze;.

- Przedmiar roboét - to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegdtowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych.

- Wspdlny Stownik Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktéow, ustug i robét
budowlanych, stworzony na potrzeby zamdwien publicznych. Skfada sie ze stownika
gtdbwnego oraz stownika uzupetniajgcego.

Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
Rozporzgdzenia WE 213/2008 stosowania kodoéw CPV do okreslenia przedmiotu
zamowienia przez zamawiajgcych z éwczesnych Panstw Cztonkowskich UE, stato sie
obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo Zamdéwien Publicznych
przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczgwszy od dnia akcesji Polski
do UE, tzn. od 1 maja 2004r.

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu sprawach realizacji kontraktu,
ponoszgca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW |
WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogodlne

Wykonawca robét zobowigzany jest do stosowania materiatéw i wyrobéw budowlanych
o wtasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych spetnienie wymagan podstawowych,
okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych
(SST).

Wykonawca robot przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegotowe
informacje o zrodle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i materiatdow, a w
szczegolnosci dopusci do uzycia tylko te, ktére maja:

- wiasciwe oznakowania,

- certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- certyfikat zgodnosci,

- deklaracje zgodnosci z Polskg Norma,

- oSwiadczenia dotyczgce wyrobow jednostkowo zastosowanych.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w
szczegotowych specyfikacjach technicznych (SST) w celu udokumentowania , ze
materiaty spetniajg wymagania w czasie postepu robot.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wszystkie wymagane
dokumenty pozwalajgce na korzystanie z materiatdw miejscowych oraz okreslajgce
parametry techniczne. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy witasciwe skfadowanie i
zabezpieczenie materiatdw przed zniszczeniem i kradziezg oraz udostepnienie ich do
kontroli przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
materiat nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT BUDOWLANYCH

3.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$¢ robot. Powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom w SST lub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego - Inspektora nadzoru. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaC prowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST, w terminie przewidzianym umowa3.
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Sprzet ma by¢ w dobrym stanie technicznym, zgodny z normami ochrony srodowiska.
W szczegolnosci Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

» do wykopow i plantowania terenu: koparki , spycharki, réwniarki,

» do wbijania pali : kafar na zestawie pontonowym , holownik , krypa,

» do transportu : samochody wywrotki, ciggniki , zestawy dtuzycowe,

» sprzet do ciecia i obrébki drewna,

» agregat pradotworczy.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1.  Wymagania ogdlne
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i jakosci transportowanych

materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg SST, w terminie przewidzianym w umowie. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego,
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen mogg by¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrédcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkébw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwacC na biezgco, na
wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYKONANIA
ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Zasady ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg lub
kontraktem, oraz za jakosC zastosowanych materiatow i wykonanych robdt, za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okresSlonymi w

dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt zgodnie z
wymaganiami Inspektora nadzoru. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich dokfadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i SST, a takze w normach i wytycznych technicznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i
robét, rozrzuty (odchyiki) normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniu
materiatéw, doswiadczenia z przeszitosci oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazany
problem.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie
wyznaczonym przez niego, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Projekt organizacji budowy

Wykonawca opracuje dla rozwazanego zadania projekt organizacji budowy chyba, ze
Zamawiajgcy w umowie zwolni go z tego obowigzku.

Projekt ten powinien zawierac:

- zestawienie ilosci robot z podziatem na rodzaje,

- metody i systemy wykonania poszczegdélnych rodzajéw robét (recznie, mechanicznie,
itp.),

- harmonogram wykonania catosci zadania w rozbiciu na rodzaje robét i tygodnie,

w ujeciu technologicznym,

- harmonogram zatrudnienia robotnikéw w rozbiciu na zawody,

- harmonogram pracy sprzetu w rozbiciu na poszczegolne jednostki sprzetowe,

- inne istotne sprawy.

Projekt ten powinien gwarantowaé dotrzymanie terminu wykonania catosci zadania i by¢
uzgadniany z Zamawiajgcym jako dokument kontraktowy, jezeli tak bedzie wymagat
Zamawiajacy.

6. KONTROLA JAKOSCI | BADANIA WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakos$ci robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow i
elementéow, zapewni odpowiedni system kontroli, mozliwosci pobierania prébek i
badania materiatow i robot.

Dla ztozonych i trudnych technicznie obiektow powinien by¢ opracowany przez
Wykonawce ,Program zapewnienia jakosci’. Przedmiotowe zadanie nie nalezy do
skomplikowanych. Dlatego opracowanie programu jakosci nie jest konieczne, przy
przestrzeganiu wymagan szczegotowej specyfikacji technicznej i dokumentaciji
projektowej oraz norm. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci
sg okreslone w SST i normach. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow i rob6t ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek, badania i pomiary

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobieranie
prébek opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie
miat mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST mozna stosowac¢ wytyczne krajowe albo
inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi niezwtocznie na pismie ich wyniki w kopii raportu na
odpowiednim formularzu, ktory stanowi zatgcznik do odbioru korncowego.

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania prébek i badania
materiatbw u zrodta ich wytwarzania, a takze zlecanie dodatkowych badan tych
materiatéw, ktoére budzg watpliwosci co do jakosci. Probki do badan bedg odpowiednio
opisane i oznakowane.

6.3. Dokumenty budowy

B pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym,

B dziennik budowy,

M dziennik palowania,

B protokoty odbioréw czesciowych i kohcowych,

B operaty geodezyjne powykonawcze,

B ksigzka obmiaréw robot,

B certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polskg Normg lub
aprobaty techniczne,
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B certyfikaty zgodnosci wyrobow szczegdlnie w zakresie drewna i jego konserwacji,

B protokoty koniecznosci dotyczgce robét dodatkowych,

M protokot przekazania terenu budowy,

B protokoty z narad i ustalen,

B umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi,

B plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ),

B protokoty odbioréw robot ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych.

Do prowadzenia dokumentacji budowy zobowigzany jest Wykonawca robot.
Przechowywane bedg one na terenie budowy odpowiednio zabezpieczone. Wszelkie

dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i na zyczenie
Zamawiajgcego.

6.4. Sposéb prowadzenia dziennika budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego.

Prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku
budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy majg by¢
czytelne, trwatg technikg, w porzadku chronologicznym bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedag
oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonogramow robét,,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,

- okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

* wyjasnienie, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robé6t podlegajgcych
ograniczeniom z tego powodu,
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- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii
projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robaot.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU | PRZEDMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét dotyczg umowy z wynagrodzeniem kosztorysowym
Wykonawcy.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie i przedmiarze.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca (kierownik budowy) po pisemnym powiadomieniu
Inspektora nadzoru o zakresie obmierzonych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru wpisywane bedg do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robét podanych w przedmiarze lub SST nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Korekta ewentualnych btedow lub
pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystgpienia Wykonawcy i
akceptacji Inspektora nadzoru po porozumieniu z Zamawiajgcym, jezeli zawarta umowa
o wykonanie robét nie stanowi inaczej.

Obmiar robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie (lub
harmonogramie).

Obmiary nalezy ponadto przeprowadzaé przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkdw robot. Obmiar robdt zanikajgcych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich
wykonywania, a ulegajgcych zakryciu przed ich zakryciem. Jednostki obmiaru powinny
by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i przedmiarze robét
oraz SST. Przy podawaniu diugosci, objetosci i powierzchni stosuje sie doktadnos¢ do
dwoch miejsc po przecinku.
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8. ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbioréw robot

a/ odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu (roboty palowe, fundamentowe i
konstrukcyjne,

b/ odbidér czesciowy - etapowy,

¢/ odbior koncowy (ostateczny),

d/ odbidér pogwarancyjny.

8.2. Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie
realizacji budowy ulegng zakryciu. Odbioru tych robét dokonuje Inspektor nadzoru lub
komisja powotana przez Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbior bedzie dokonany niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia.

Jakosc¢ i ilos¢ robodt ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentdéw zawierajgcych
komplet wynikobw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
poréwnaniu z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét - odcinka pomostu, zabicia
pali, itp. Odbioru czesciowego dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w umowie
(harmonogramie), wediug zasad jak przy odbiorze koncowym. Odbioru dokonuje
komisja lub Inspektor nadzoru - potrzebne sg wszystkie dokumenty jak do odbioru
koncowego.

8.4. Odbidr konncowy (ostateczny)

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do zakresu (ilosci), jakosci okreslonych w dokumentacji i umowie. Catkowite
zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru kohcowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbior kohcowy robét nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjeciu dokumentow
(wpis do dziennika budowy).

15
POMOST ISO 2011



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
»Budowa pomostu na jez. Spychowo”

Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokona oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikbw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru kohncowego, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza robot
uzupetniajgcych i poprawkowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego (ostatecznego).

» o$wiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z
projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe oraz przepisami i normami,
» oswiadczenie o nalezytym zagospodarowaniu dziatek gruntu, na ktore wszedt
Wykonawca (rozplantowanie urobku, wyréwnanie, zagospodarowanie) — oswiadczenie
wiascicieli dziatek, ze nie wnoszg uwag,

» projekt budowlany, projekt wykonawczy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
trakcie robot oraz uzupetnienia i zamiany, potwierdzone przez Kierownika budowy i
Inspektora nadzoru,

» geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu z mapa,

» szczegotowe specyfikacje techniczne z dokumentéw umowy ewentualnie zamienne
lub uzupetniajgce,

» protokoty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu (mogg zastepowac
wpisy do dziennika budowy),

» protokoty odbioréw czesciowych, etapowych,

» protokoty odbioréw czesciowych, etapowych,

» dziennik bicia pali,

» dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

» wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z SST,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST,

W  przypadku, gdy wedlug komisji, roboty nie bedg gotowe do odbioru i
nieprzygotowane dokumentacyjnie, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru korncowego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i uzupetniajgcych wyznaczy
komisja i stwierdzi ich wykonanie.
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8.6. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad zaistniatych w okresie gwarancji i bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,odbior koncowy
(ostateczny).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi
warto$¢ tych robot obliczona na podstawie:

a/ okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét
zaakceptowanych przez Zamawiajgcego lub

b/ ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robaot.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie
okreslone w SST i dokumentac;ji projektowej, normach i wytycznych technicznych.

Cena jednostkowa lub wynagrodzenie ryczattowe robo6t obejmujg:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ubytkéw,
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty bedg okreslone w umowie np. w
harmonogramie rzeczowo - finansowym (wykaz robot wykonanych i odbieranych
czesciowo i ich wartosc).

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa:
Projekt budowlany.
Jednostka autorska: POMOST ISO 2011 ul. Sportowa 3 67- 410 Stawa
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10.2. Zestawienie szczegotowych specyfikacii technicznych (SST)

11.-M.20.00.00 Budowa pomostu na jeziorze Spychowo na terenie Gminy Swietajno
klasa robot — Kod CPV - 45240000-1 Budowa obiektow inzynierii wodnej

Kod CPV - 45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach
nadwodnych.

Zamawiajgcy przekazuje Wykonawcy:
- Projekt budowlany

- Specyfikacja techniczna

- Kopie decyzji i pozwolen

10.3. Przepisy zwigzane do przestrzegania

a/ Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane

- Ustawa z dnia 20 lipca 2017 roku - Prawo wodne

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamdwien publicznych

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony $rodowiska

- Ustawa z dnia 03 lutego 1995 r. o ochronie gruntéw rolnych i leSnych

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowe;j

- Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami
Zgodnie z ich aktualnym brzmieniem w trakcie wykonywania rob6t budowlanych.

b/ Rozporzgdzenia

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie
systemow oceny zgodnos$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczgce w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych
oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004r. - w
sprawie europejskich aprobat technicznych, oraz polskich jednostek organizacyjnych
upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 237, poz. 2374 i 2375).

. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. -
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).
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. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iutego 2003 r. - w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. Nr 47, poz. 401).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa i  ochrony zdrowia oraz  planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, p6z. 1126).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie

sposobdow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

. Rozporzadzenie "Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. -zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

¢/ Normy

- PN - EN 1997-1: 2009 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN - EN 1997-1:2008 Fundamenty budowlane. Nosno$¢ pali i fundamentow
palowych. PN — EN 1995-1-1:2010 - Konstrukcje z drewna i materiatow
drewnopochodnych. Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN-71/B-10080 - Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze

- PN-EN-338: 2004 - Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymatosci.

d/ Warunki techniczne

- Ministerstwo Rolnictwa - Warunki techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie

melioracji szczegdtowych. Warszawa 1979r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru drenazy i filtréw odwrotnych.

Hydrotechniczne budowle ziemne CBSiPBW ,Hydroprojekt” Warszawa.

- Budownictwo specjalne w zakresie gospodarki wodnej. Hydrotechniczne budowle

ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru umocnien. CBSiPBW ,Hydroprojekt”

Warszawa.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych (tom |, II),

Arkady, Warszawa 1990r.

- Dopuszczanie wyrobéw budowlanych do obrotu i stosowania JTB Warszawa 1999r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét w zakresie konstrukcji

hydrotechnicznych z betonu. Warszawa 1994r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru. Roboty ziemne. Warszawa 1994r.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- Rozbidrka istniejacego i budowa nowego pomostu rekreacyjnego w ksztatcie
litery C na plazy nad jeziorem Spychowo, przewidzianej do realizacji na terenie
czesci dziatki 68/16 w miejscowosci Spychowo, gmina Swietajno.

- grupa robot gtéwnych - 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czeéci oraz roboty w zakresie inzynierii
lgdowej i wodnej

- klasa robot - 45240000-1 Budowa obiektow inzynierii wodnej

- 45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach
nadwodnych.

SST 1.00 - ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE MOL

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce
wykonania i odbioru robét, ktdre zostang wykonane w wyniku powadzonych robot przy

Rozbidrce istniejacego i budowie nowego pomostu rekreacyjnego w ksztatcie
litery C na plazy nad jeziorem Spychowo, przewidzianej do realizacji na terenie
czesci dziatki 68/16 w miejscowosci Spychowo, gmina Swietajno. W ramach robét
Specyfikacjg objete sg: roboty palowe i roboty ciesielskie przy budowie pomostu.

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z zakresem okreslonym w
pkt.1.3.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem rozbiorki i budowy pomostu rekreacyjnego wraz z

elementami na jez. Spychowo. Szczegotowy zakres, rodzaj i ilos¢ robét podano w
przedmiarze robot.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami podanymi w

ST-0.00 "Wymagania ogoélne oraz z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogdlne
»PN-ISO 7607-2 ,Budownictwa. Terminy stosowane w umowach, a takze w

przywotanych normach przedmiotowych.

* Pomost - konstrukcja wsparta na palach, umozliwiajgca przebywanie ludzi na pewnej
wysokosci nad lustrem wody, w tym przypadku jeziora Spychowo.

+ Pomost rekreacyjny - konstrukcja na palach nad lustrem jeziora stuzgca do
przebywania na nim ludzi w celach rekreacyjnych jak spacery, kagpiel stoneczna,
kontestacja krajobrazu, przebywanie na tonie natury.

Rodzaje i klasy drewna stosowanego do elementéw drewnianych konstrukcji pomostu
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-92/S-100822. Z uwagi na charakter budowli
do wykonania wszystkich elementow drewnianych nalezy uzy¢ drewna modrzewiowego
klasy C24 (K27) impregnowanego cisnieniowo np. impregnatem o IV kl. Toksycznosci
(nieszkodliwy dla ryb i Srodowiska wodnego.

+ Pale drewniane - Konstrukcja nosna pomostu wbita w dno jeziora. Pale modrzewiowe
o Srednicy 280 mm do 300 mm i dtugosciach od 5,0m do 8,0m wbite w dno jeziora
kafarem z pontonu, czy barki (zaleznie od przyjetej technologii zabicia pali. Zagtebienie
pala w grunt nosny/stabilny nie moze by¢ mniejsze niz 2,5m. W przypadku gdyby sie
okazato, ze pale wg projektu sg zbyt krotkie, Wykonawca ma obowigzek zastosowac
dtuzsze pale aby osiggng¢ zaktadang nosnos¢ 1 pala min. 20kN. Pale przed wbiciem
winny by¢ diuzsze o ok. 50 cm od projektowanych - po zabiciu przyciete do
projektowanej rzednej 0,5m ponad max pp woéd w jeziorze. Caty ustréj nosny
posadowiony zostanie na 131 palach modrzewiowych o srednicy 28 — 30 cm i
dtugosciach od 5,0 do 8,0m oraz dodatkowo spietych pod wodg stezeniami majgcymi
usztywni¢ catg konstrukcje i ochroni¢ przed naporem kry lodowej.

* Belki poprzeczne i wzdtuzne konstrukcji (kaptury/oczepy i legary) — belki modrzewiowe
o przekroju (24x14 i 24x12cm) z drewna modrzewiowego gestostoistego (max rozstaw
pierécieni przyrostu rocznego 2mm).

» Poszycie pomostu — poktad/dylina pomostu z bali modrzewiowych kl.I, C-27 o max
odlegtosci pierscieni przyrostu rocznego 2mm, grubosci min 60 mm i szerokosci 140
mm czterostronnie struganych, impregnowanych cisnieniowo i przytwierdzonych do
legarow za pomocg wkretéw A2 8x140mm. Odstep miedzy deskami pokfadu 5-7 mm.

Parametry projektowanego pomostu w ksztatcie litery ,C”:
a) Pomost w ksztatcie litery ,C”,

b) Dtugosciach ramion 25,0m i 29,0m,

c) Dtugosc¢ gtbwnego pomostu w jego osi 75,5m,
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d) Szerokos¢ poktadu gtéwnego 3,0m
e) Platforma widokowa o dtugosci 10,0m i szerokosci 2,0m,
e) 4 boczne odnogi cumownicze dla matych jednostek ptywajgcych 4,0x 1,2m,
f) Powierzchnia poktadu pomostu — 280,5m?,
w tym: pokfad gtéwny — 220,0m,
poktad punktu widokowego 20m,
poktad odnég cumowniczych wraz z potkg 31m,
g) Powierzchnia zadaszona 25,0m?,
g) Rzedna spodu konstrukcji poktadu pomostu — 0,5m ponad poziom lustra
wody 125,9 m n.p.m.
h) Obarierowanie za wyjatkiem czesci cumowniczej, na catej dlugosci o wys.
110cm,

i) Pomost ruina przewidziany do rozbiérki — powierzchnia 22m?,

1.5. Wymagania dotyczgce robot.
Zatozenia projektowe i materiatowe budowy pomostu, w uzgodnieniu z inwestorem

ustalono nastepujgco: oczepy i legary (24x14 i 24x12cm) modrzewiowe z modrzewia
gestostoistego impregnowanego dodatkowo cisnieniowo, Srodkami o IV kategorii
toksycznosci (nieszkodliwe dla ryb i srodowiska), potgczone ze stupami nosnymi
réwniez modrzewiowymi o srednicy 28 — 30cm i dtugosci w zalezno$ci od gtebokosci
posadowienia warstwy nosnej od 3 do 8m i wystajgce ponad maksymalny poziom
pietrzenia 0,7m nad lustro wody w jeziorze. Poktad modrzewiowy o grubosci min 6¢cm i
szerokosci deski poktadu 14cm z zachowaniem odstepow o szerokosci 0,5 — 0,7cm.
Obarierowanie wykonane zostanie réwniez z modrzewia: stupki 14 x 14 i pochwyt 14 x
10. Na legarach a pod deskami poktadu potozona zostanie folia PVC dylatacyjna o
grubosci min. 0,7mm, ktorej zadaniem bedzie ostona przed wodg legarow i zapewnienie
odpowiedniej trwatosci obiektu. Caty ustréj nosny posadowiony zostanie na 131 palach
modrzewiowych o srednicy 28 — 30 cm i dtugosciach od 3,0 do 9,0m oraz dodatkowo
spietych pod wodg stezeniami majgcymi usztywni¢ catg konstrukcje i ochroni¢ przed
naporem kry lodowe;.

Miedzy deski poktadu a legary i miedzy legary a oczepy nalezy zastosowac dylatacje z
folii pvc o grubosci min. 0,8mm i szerokosci o 2 — 4 cm szerszej od legaréw i oczepdw
na ktorych sie znajdg stanowigc dodatkowg ochrone przed gniciem i butwieniem. Z
uwagi na rodzaj materiatu projektowanego do wykonania obiektu t.j., drewno
modrzewia, technologia budowy pomostu rekreacyjnego po prostej rozbidrce
istniejgcego, matego pomostu bedzie polega¢ na:
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- organizacji placu budowy — ustalenie z zamawiajgcym warunkow prowadzenia prac i
drog dojazdowych do brzegu jeziora,

- transport i sktadowanie materiatdw do budowy: stupéw, el, konstrukcji — oczepy/legary
i nastepnie dyliny poktadu i wyposazenia dodatkowego (polery cumownicze i drabinka
pomocnicza).

- zabicie kafarem wolnospadowym lub wibracyjnym pali modrzewiowych na gtebokosc¢
zgodng z projektem 2,5 — 5,0m pod dno jeziora,

- montaz konstrukcji nosnej z wody z jednostek ptywajgcych,

- montaz dyliny poktadu i obarierowania z wyposazeniem dodatkowym (koto rat.,
rzutka).

Proponowane wyzej rozwigzania sg sprawdzone, proste technicznie, bezpieczne i
gwarantujgce wysokag jakos¢ funkcjonowania powstatej na jeziorze budowli z catg
infrastrukturg. Wykonanie ich zgodnie 2z obowigzujgcymi przepisami pozwoli na
efektywng i dlugotrwatg eksploatacje oraz sprawi, iz nie bedg konieczne ciggte
udoskonalenia. Wykonawca robd6t zobowigzany bedzie do uzywania jedynie takiego
sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ przeprowadzanych prac.
Podobnie, stosowa¢ on bedzie jedynie takie srodki transportu, ktére nie bedg miaty
wptywu na jakos$¢ robdt, jak i wtasciwosci przewozonych materiatdw. Zapewniony
bedzie réwniez wywoz na biezgco wszelkich zanieczyszczeh, czy uszkodzen
powstatych w miejscu inwestycji. Wszelkie prace budowlane realizowane bedg z
uzyciem materiatdw posiadajgcych atesty i aprobaty techniczne dopuszczajgce do
stosowania w budownictwie wodnym. Srodki chemiczne uzywane przy konserwacii
muszg mie¢ stosowne atesty CE oraz by¢ dopuszczone do stosowania w wodzie, i
muszg posiadac co najmniej IV klase toksycznosci. Tym samym infrastruktura powstata
w wyniku realizacji projektu nie bedzie szkodliwa dla Srodowiska naturalnego.
Wymogom ochrony $rodowiska odpowiada¢ bedzie réwniez uzywany w miejscu
inwestycji sprzet. Z ekonomicznego punktu widzenia zastosowane rozwigzania zostaty
dobrane optymalnie, tak aby jak najwyzszg jakoS¢ osiggngc przy jak najnizszej cenie i
zapewni¢ odpowiednig trwatos¢ projektu.

Dla realizacji inwestycji wykorzystane zostang wszystkie mozliwe dziatania
organizacyjne oraz techniczne, pozwalajgce na minimalizacje wptywu inwestycji na
Srodowisko naturalne zarowno w fazie budowy jak i eksploatacji. Roboty planuje sie
wykona¢ w okresie od wrzesnia/pazdziernika do lutego. Przewiduje sie, ze prace
budowlane trwa¢ bedg okoto 2 miesiecy. Prace budowlane bedg prowadzone poza
okresem wegetacji roslin oraz poza okresem rozrodczym zwierzat. Réwniez okres
legowy ptakow oraz okres tartowy ryb zostanie wytgczony z planu realizacji inwestyciji.
Po zakonczeniu prac budowlanych teren sgsiadujgcy z pomostem zostanie
przywrdcony do stanu pierwotnego i zgodnego z jego funkcjg i przeznaczeniem.
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Obstuga komunikacyjna: lokalizacja wejscia/wyjscia: 2 wejscie od strony dziatki
rekreacyjno — wypoczynkowej - gruntowej, gminnej.

Planowany do budowy pomost, to pomost o nieograniczonym dostepie publiczno$ci.
Pomost zabezpieczony obustronnie drewniang balustradg o wysokosci 1,1m.
. Minimalna wysokos¢ wolnej burty poktadu pomostu 0,7 m - z uwagi ha mogace
wystgpi¢ zimg spietrzenie lustra wody (pokrywa lodowa, kry) moggce wynies¢ do 30
cm.
. Obcigzenie uzytkowe na nawierzchnie pomostu, z uwagi na nieograniczony
dostep publicznosci przyjeto w wysokosci Pch = 4,00 kN/m2.

Wystepujagce w podtozu warunki gruntowo — wodne przyjeto jako 1 kategoria
posadowienia o prostych warunkach gruntowych.

Projektowany pomost, przeznaczony jest jako galeria rekreacyjno - widokowa. W

rzucie stanowi on zabudowe jedno-osiowg w ksztafcie litery ,C”. Konstrukcje nosng
stanowi zespdt pali fundamentowych zespolonych w odcinku gtowicowym podciggami
poprzecznymi i podtuznymi nosnymi. Usztywnienie poprzeczne stanowig rygle-oczepy
pomostu usytuowane prostopadle do podciggéow podtuznych - legaréw.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot i zastosowanych
materiatdw oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacja Techniczng i
poleceniami Inspektora nadzoru. Zatozenia projektowe i materiatowe budowy pomostu,
w uzgodnieniu z inwestorem ustalono nastepujgco: stupy nosne — materiat modrzew o
Srednicy 28-30cm posadowione w gruncie na gtebokos¢ 2,5 do 5,0m i wystajgce ponad
maksymalny poziom pietrzenia 0,7m nad lustro wody w jeziorze. Oczepy i legary (24x14
i 24x12) konstrukcji nosnej rowniez wykonane 2z modrzewia europejskiego,
gestostoistego impregnowanego dodatkowo cisnieniowo, Srodkami o IV kategorii
toksycznosci (nieszkodliwe dla ryb i srodowiska). Poktad pomostu rowniez wykonany z
deski modrzewiowej, konserwowanej cisnieniowo o grubosci min 6¢cm i szerokosci 14
cm — gtadkiej — nie ryflowanej. Miedzy deski pokfadu a legary i miedzy legary a oczepy
nalezy zastosowac dylatacje z folii pvc o grubosci min. 0,8mm i szerokosci o0 2 — 4 cm
szerszej od legaréw i oczepow na ktdrych sie znajdg stanowigc dodatkowg ochrone
przed gniciem i butwieniem.

Projektowany pomost, przeznaczony jest jako galeria rekreacyjno - widokowa. W
rzucie stanowi on zabudowe jedno-osiowg, z dwoma odnogami widokowymi.
Konstrukcje nosng stanowi zespdt pali fundamentowych zespolonych w odcinku
gtowicowym podciggami poprzecznymi i podtuznymi nosnymi. Usztywnienie poprzeczne
stanowig rygle-oczepy pomostu usytuowane prostopadle do podciggéw podtuznych -
legarow.

W ramach zadania na pomoscie zostang zainstalowane polery cumownicze do
cumowania todzi i kajakéw, dwie fawki w miejscu punktu widokowego na state
przytwierdzone do poktadu, dwa kosze na odpadki przy wejsciu na poktad pomostu
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oraz dwa kota ratunkowe mocowane na dedykowanych uchwytach przy barierkach. W
celu utatwienia wejscia/wyjscia z wody na pomost zainstalowane zostang 4 drabinki
witazowe a dla uatrakcyjnienia aktywnego wypoczynku dla dzieci zamontowana zostanie
zjezdzalnia do wody. Na koncu prawego ramienia pomostu zlokalizowana zostanie
wiata zadaszajgca cz. poktadu w ksztatcie szescioboku na bazie okregu o Srednicy
3,0m i o wysokosci catkowitej 3,4m do rzednej 129,46m n.p.m.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogdlne”
2.1. Wymagania dotyczgce drewna

2.1.1. Rodzaje i klasy drewna

Tarcica budowlana impregnowana z drewna modrzewiowego. Catos¢ drewna uzytego
do realizacji przedmiotu zamdwienia powinna odpowiada¢ warunkom dla klasy K- 24
wg. Normy PN — EN 1995-1-1:2010 odlegtoS¢ pierscieni przyrostu rocznego nie moze
przekracza¢c 2mm. Wilgotno$¢ drewna uzywanego do prac budowlanych nie moze
przekracza¢ 23 %. Tarcica na pokiad pomostu ma by¢ czterostronnie strugana —
gtadka. Srodki Impregnacyjne do drewna — preparaty uzyte do impregnacji (w klasie
zagrozenia IV, wg normy EN-351-1 min. 4kg/m3) muszg posiada¢ ocene Panstwowego
Zaktadu Higieny lub Swiadectwo Instytutu Techniki Budowlanej dopuszczajgce $rodek
do stosowania w budownictwie wodnym |V klasa toksycznosci — to srodki nieszkodliwe
dla ryb i Srodowiska wodnego. Na potwierdzenie spetnienia w/w warunkéw Wykonawca
winien przedtozy¢ stosowne certyfikaty, atesty itp. Wystawione przez uprawnione
instytucje. Pekniecia - niedopuszczalne, nie dopuszcza sie sekdédw wystepujgcych na
krawedziach, skret widkien nie wiekszy niz 5%, sinizna dopuszczalna zanikajgca przy
struganiu, nie dopuszcza sie innych rodzajow porazenia przez grzyby.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementéw konstrukcji drewnianych w odniesieniu do
projektowanej dtugosci i wysokosci elementu :

% 0, mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,

+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,

1+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,

1+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,

1+ 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,

1+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,

1+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,

Otwory na sruby powinny mie¢ srednice rowng srednicy srub + 1 mm.

Wkrety stalowe A2 uzyte do przykrecania poktadu 8 x 140mm z tbem soczewkowym
zagtebione 5mm ponizej gornej krawedzi deski w ilosci 2szt na kazdym legarze.
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2.1. Tarcica modrzewiowa na elementy pomostu:
Pod wzgledem wytrzymatosciowym tarcica powinna odpowiada¢ wymaganiom wg PN-

92/S-10082. Dodatkowo tarcica powinna spetniaC wymagania dotyczgce ograniczenia
rozmiarow wad:

- pekniecia dopuszczalne na 1/5 dtugosci za wyjgtkiem krawedzi,

- seki - dopuszcza sie zgodnie z wymaganiami PN-82/D-94021, nie dopuszcza sie
martwych sekéw wystepujgcych na krawedziach.

- skret wtokien - nie wiekszy niz 5%,

- sinizna - dopuszczalna zanikajgca przy struganiu: nie dopuszcza sie innych rodzajéw
porazenia przez grzyby.

- odlegtos¢ i rozstaw pierscieni przyrostu rocznego max 2mm.

Wilgotnos¢ drewna:

Wilgotno$¢ drewna oznacza sie wg PN-841D-04150. Do budowy pomostu nalezy
stosowac drewno o wilgotnosci do 23% w stosunku do drewna konstrukcyjnego i 19% w
stosunku do desek pokfadu.

Impregnacja drewna:

- wszystkie elementy drewniane impregnowane cisnieniowo (w klasie zagrozenia 1V, wg
normy EN-351-1 min. 4kg/m3) przeciw grzybom, glonom, algom, owadom, siniznie.
Preparaty uzyte do impregnacji muszg posiada¢ ocene Panstwowego Zakfadu Higieny
lub Swiadectwo Instytutu Techniki Budowlanej dopuszczajgce $rodek do stosowania w
budownictwie. Na potwierdzenie spetnienia w/w warunkow Wykonawca winien
przedtozy¢ stosowne certyfikaty, atesty itp. Wystawione przez uprawnione instytucje

- poktad impregnowany cisnieniowo i malowany dwukrotnie lazurg cienkowarstwowg
kolorem uzgodnionym z Inwestorem i potwierdzonym wpisem do dziennika budowy.

Przechowywanie drewna
Drewno na placu budowy nalezy uktada¢ na podktadach izolujgcych je od
bezposredniego kontaktu z ziemig i wodg. Warstwy tarcicy oddziela sie przektadkami.
Drewno na elementy drobne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zadaszonych,
suchych i przewiewnych.

Wymagania dotyczgce stali

Sruby, nakretki, podktadki

Sruby - wg PN-8511VI-821 01 i PN-8811VI-821 21

Nakretki do $rub - wg PN-86/M-82144 i PN-88/M-82151,

Podktadki pod sruby- wg PN-59/1VI-82010 i PN-7911VI-82019.

Wymiary i klasy wiasciwosci mechanicznych $rub nalezy przyjmowa¢ wg PN-921S-1
0082.
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Gwozdzie budowlane

O przekroju kotowym powinny by¢ zgodne z PN-8411VI-81000.

Inne elementy stalowe nie przenoszace sit

Nalezy je wykonywac ze stali StOS wg PN-88/H-84020.

Zabezpieczenie przed korozjg powierzchni elementéw stalowych

Nalezy wykonywacC przez pokrycie powilokami malarskimi, lub innymi $rodkami
atestowanymi. Koncow $rub nie nalezy pokrywa¢ powtokg malarska.

Materiaty izolacyjne

Wg PN-921S-10082 Gruba folia elastyczna (0,8 — 1,2mm)

3.  SPRZET | TRANSPORT

Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu i transportu podano w ST-00.00
,YVWymagania ogolne”.

Sprzet, ktéry bedzie uzyty do odbudowy pomostu musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora.

Sprzet zgodny z instrukcjg wykonawczg sporzadzong przez Wykonawce. Do
wykonywania robot palowania stuzg palownice (kafary), w tym ptywajgce. Wykonawca
zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktéry zapewni wtasciwg jakosc i
bezpieczenstwo prowadzonych robét palowych. Podstawowym sprzetem do wykonania
robét jest palownica z mtotem wolnospadowym lub hydraulicznym (min. ciezar miota
2,4kN). Szczegdétowe wymagania techniczne dla palownicy i miota okreslone sg w
dokumentacji techniczno-ruchowej, ktéra obowigzkowo musi zostaé zaakceptowana
przez Inspektora Nadzoru. Specyfikacja nie precyzuje typu i rodzaju sprzetu, ktéry
zalezy od mozliwoéci i posiadania go przez Wykonawce. Wykonawca zobowigzany jest
do uzywania sprawnego sprzetu, ktory zapewni wtasciwg jakos¢ prowadzonych robot
palowych, zgodnos¢ z normami BHP, ochrony srodowiska oraz przepisami dotyczgcymi
uzytkowania sprzetu. Liczba, jako$¢ i wydajnos¢ sprzetu musi gwarantowaé
prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
niniejszej specyfikacji. Roboty palowe powinny by¢ wykonane specjalistycznym
sprzetem kafarowym (palownicg) sktadajgcym sie z miota, urzgdzenia napedzajgcego
miot, dzwignicy oraz ewentualnych urzadzenh i konstrukcji utatwiajgcych wbijanie. W
trakcie realizacji robo6t nalezy stosowaC urzadzenia sprawne technicznie nie
powodujgce nadmiernego hatasu i zanieczyszczenia srodowiska substancjami
ropopochodnymi np. olejem, smarem, itp.
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Transport

Transport pali:

Do transportu pali nalezy uzywaC¢ samochodow przystosowanych do przewozenia
prefabrykatow pali o dtugosci przewidzianej w projekcie palowania (zwykle nie
przekraczajgcej 16m). Pozostate materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami

transportu z zabezpieczeniem ich przed uszkodzeniem.

Pale w czasie zatadunku/roztadunku nalezy podnosi¢ tylko za uchwyty transportowe .
Przy podnoszeniu pala do mtota palownicy nalezy wykorzysta¢ jeden punkt zaczepienia
w proporcjach 70%:30% dtugosci pala. Pale nalezy sktadowac tak, aby nie powodowaé
powstawania nadmiernych naprezen. Pale powinny by¢ podparte w sposéb ciggty lub
punktowo na podktadach drewnianych, co najmniej w miejscach usytuowania uchwytow
transportowych.

Transport _elementéw drewnianych i stalowych powinien odbywaé sie w sposob nie
zagrazajacy bezpieczenstwu ruchu drogowego.

Transport krawedziakow i desek moze tez odbywacC przy uzyciu samochoddéw
skrzyniowych. Nalezy pamieta¢ aby wolne konce desek czy krawedziakéw wystajgce

poza skrzynie tadowng nie byty dtuzsze niz 1,0m.

Transport sprzetu i wyposazenia rowniez powinien odbywacC sie w sposob nie
zagrazajacy bezpieczehstwu ruchu drogowego i roztadunek odbywaé sie w sposéb

bezpieczny dla przebywajgcych w poblizu ludzi szczegdlnie dzieci.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Prace przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

. Ustali¢ i ogrodzi¢ miejsce placu budowy, postawic tablice informacyjng

. Ustali¢ i ogrodzi¢ miejsce sktadowania materiatow

. Ustali¢ lokalizacje repera i jego rzedne

. Wytyczy¢ os budowli, miejsca zabicia pali i kierunek przesuwania kafara.
. Przygotowac¢ podtoze pod kafar.

. Przewiez¢ i ztozy¢ pale w miejscu wbudowania

. Przygotowac¢ kafar do pracy. Ustawi¢ w pionie wieze kafara.
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. Zamocowac¢ na gtowicy pala obrecz zapobiegajgca rozbiciu w trakcie uderzen
miota.

. Podniesc¢ i ustawi¢ w wyznaczonym miejscu pal.

. Po wykonaniu kazdego z pierwszych pieciu uderzen mtota sprawdzi¢ i dokonac
ewentualnej korekty pionowego ustawienia pal.

. Pal winien zagtebi¢ sie min 2,5 do 5,0 m w grunt nosny/stabilny.

. Prowadzi¢ na biezgco Dziennik palowania zapisujgc uzyskany wped do kazdego

pala i obliczy¢ wielkos¢ wymaganego wpedu. W czasie wprowadzania pali w grunt
nalezy prowadzi¢ pomiar zagtebienia pala po serii 10 uderzen miota z wyznaczonej
wysokosci. Uzyskane wyniki nalezy umieszcza¢ w dzienniku wbijania pali. Przy wbijaniu
pierwszych 2 — 3 pali pod kazdg z podpor, zagtebienia pali mierzy sie po kazdej serii 10
uderzen mtota. W przypadku stwierdzenia, ze wielkosci pomierzonych zagtebien pali
zapewniajg wymagang nosnosc, rejestracje wielkosci zagtebien dalszych pali mozna
ograniczy¢ do koncowych odcinkéw pali o dtugosci okoto 1,5 m, lecz nie mniej niz 10
ostatnich serii uderzeh mtota. Dziennik wprowadzania pali w grunt nalezy prowadzi¢ dla
kazde podpory. Uznaje sie, ze pale wprowadzone w grunt sg zdolne do przenoszenia
obcigzen projektowych, jezeli zagtebienia z ostatnich serii uderzeh mtota sg mniejsze
od wielkosci wpedu obliczonego dla konkretnych warunkéw wbijania a spdd pala
uzyskat projektowang rzedna.

. Do oceny wpedu pogrgzanych pali drewnianych podpdér pomostu i obliczania ich
nosnosci oraz biezgcej weryfikacji zatozen projektowych wykonawca postugiwat sie
bedzie metodg opisang w Eurokodzie 7 - Projektowanie pali. W czasie wykonawstwa
robét palowych nalezy na biezgco prowadzi¢ dziennik wbijania pali. Nalezy w nim
notowac:

- wyniki pomiaréw zagtebien pali;

- zmiany potozenia pali w trakcie wbijania;

- rzedne, do ktérych zostaty doprowadzone spody pali;

- odchylenia od kierunku projektowanego. Zatgcznikiem do dziennika wbijania pali jest
szkic rzeczywistego rozmieszczenia pali pod podporg. Wzér dziennika wbijania pali
podaje norma PN — 83/B — 02482 ,, Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i
fundamentow palowych”.

. Uporzadkowac i ogrodzi¢ dostep do miejsca budowy

4.2. Roboty montazowe

4.2.1. Warunki ogolne

Osie pali powinny by¢ wyznaczone przez stuzbe geodezyjng Wykonawcy i sprawdzone
przez stuzbe geodezyjng Nadzoru.
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Szkic z podaniem danych pomiarowych nalezy wigczy¢ do Dziennika wbijania pali.
Punkty wyznaczajgce osie pali i osie fundamentu powinny by¢ oznaczone w gruncie na
czas wykonywania fundamentu palowego.

Miejsca wbicia pali powinny by¢ wyznaczone przez Wykonawce na podstawie
wspotrzednych geodezyjnych lub w nawigzaniu do wytyczonych wczesniej
charakterystycznych osi obiektu lub/i osi podpér. Pozycja kazdego pala przed wbiciem i
po wbiciu powinna zosta¢ skontrolowana i udokumentowana w operacie geodezyjnym
zatgczonym do Dziennika wbijania pali.

Do budowy pomostu mogg by¢ uzyte tylko materiaty bez wad nie wykazujgce
uszkodzen i pekniet.

4.2.2. Wytyczne montazu poszczegolnych elementéw
Po zabiciu pali do wtasciwej rzednej montowac elementy w nastepujacej kolejnosci:
. Belki poprzeczne i podtuzne

. Nawierzchnie - poktad pomostu

. Balustrade

. Wykona¢ wejscie na pomost poprzez wyréwnanie terenu do wysokos$ci poktadu

. Przed rozpoczeciem montazu konstrukcji wyréwna¢ ( wypoziomowaé ) gtowice
pali.

. Prace montazowe rozpoczg¢ od zamocowania elementow poprzecznych.
Elementy mocowa¢ do pali za pomocg sSrub ocynkowanych M - 18/300 z

zastosowaniem poszerzanych podkiadek. Gérna krawedz belek poprzecznych winna
tworzy¢ ptaszczyzne w poziomie.

. Po zakonczeniu montazu belek poprzecznych mozna utozy¢ belki podtuzne.
Belki podtuzne winny by¢ utozone centralnie na palach. Mocowanie belek podtuznych
do belek poprzecznych za pomocg $rub ocynkowanych M — 18/300 z zastosowaniem
poszerzanych podktadek. Potgczenia belek podtuznych na dtugosci dokonywaé na
zaktad lub za pomocg skosnego zaciecia tgczonych elementow lub na dotyk
wzmacniajgc za pomocg dwdch tgcznikéw ptaskich o wym. 480 x 200 mm spietych
oSmioma S$rubami cietymi ocynkowanymi o $rednicy 18 mm 2z poszerzonymi
podktadkami. Srodkowa cze$é potgczenia musi znajdowaé sie nad palem. Po
zakonczeniu robot przy montazu belek poprzecznych i podtuznych zgtosi¢ ten fakt
inspektorowi.

. Poktad pomostu — do uktadania poktadu o grubo$ci min 60mm mozna przystgpic
po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru. Deski poktadu pomostu czterostronnie
strugane i gtadkie z zaimpregnowanych cisnieniowo desek modrzewiowych. Do
mocowania desek wykorzysta¢ wkrety ze stali A2 o wymiarach 8 x 140 (p70) po
uprzednim nawierceniu stozkowego zagtebienia (do zakrycia tba wkreta).
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. Dokona¢ montazu elementéw wyposazenia zgodnie z instrukcjg producenta i
przepisami BHP.
. Uporzadkowanie terenu budowy z pozostatosci materiatdw budowlanych i

wyrownanie terenu.

5. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

5.1. Informacje ogdine

Kontrola jakosci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Zamawiajgcego.

Sprawdzeniu podlegaja:

- materiaty

- zgodnos$¢ usytuowania i wykonania pali

- zgodnos¢ zasadniczych wymiarow pomostu: rozpietosci przeset, szerokosci poktadu,
rozstawu dzwigaréw gtéwnych

- prostoliniowos$ci osi pomostu,

- doktadnosci wykonania i szczelno$ci przylegania wrebow, stykow i potgczen

- doktadnosci dokrecenia $rub w potgczeniach.

Poza tym nalezy sprawdzi¢, czy:

- nie powstaty pekniecia, zmiazdzenia i Sciecia srub w potgczeniach,

- nie ma wad drewna lub uszkodzen elementéw drewnianych,

- zastosowano wiasciwe srodki impregnacyjne (nie mniej niz 4kg/m3) i folie izolacyjne
(min. grubos¢ 0,8mm).

Ponadto kontrola polegaé bedzie na biezgcym sprawdzaniu zabezpieczen
impregnacyjnych, kontroli jakosci zastosowanych materiatow i preparatéw. Badania
prawidtowosci ksztattu i wymiaréw gtownych konstrukcji, prawidtowosci oparcia
konstrukcji na palach rozstawu elementow, badania prawidtowosci wykonania zigczy
miedzy poszczegdlnymi elementami konstrukcji, sprawdzenie odchytek wymiarowych
oraz odchylen od kierunku poziomego i pionowego.

Wykonawca podczas robot zobowigzany jest do kontrolowania i rejestrowania
wszystkich niezbednych danych dotyczacych wykonania pali i umieszczenia ich w
metrykach pali. W czasie wbijania pali nalezy kontrolowac¢: - zgodnie z projektem
wytyczenie miejsc wbijania pali; - zgodnos¢ z projektem kierunku ustawienia pali; -
wspoétosiowos¢ pala i mtota; - sposdb pomiaru i rejestracji zagtebien pali. Zagtebienie
pali po kazdej serii 10 uderzeh miota mierzy sie z doktadnoscig do 1 mm. Tolerancje
wbijania pali sg nastepujgce:

- przesuniecie pala w kierunku podtuznym i poprzecznym mostu
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- nie wieksze niz 5 cm;
- odchylenie od kierunku wbijania — nie wigksze niz 1,5 %;
- réznica poziomow gtowic pali po wbiciu i obcieciu nie powinna przekracza¢ 1 cm.

5.2. Informacje i wymagania szczegoétowe
Jakos¢ robot palowych ocenia sie na podstawie:

. obserwacji przebiegu wykonania robot palowych,

. zgodnosci wykonanych robot z dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i
uzgodnionym sposobem wykonania,

. zapisow w Dzienniku wbijania pali i ewentualnych zapiséw w Dzienniku budowy,
. deklaracji zgodnosci wbudowanych materiatéw z Polskg Normg lub oswiadczenia

producenta o0 zapewnieniu zgodnosci wyrobu budowlanego z indywidualng
dokumentacja techniczng dla danego materiatu.

. wynikdw pomiarow geodezyjnych wykonywanych przez stuzbe geodezyjng
Wykonawcy i sprawdzonych przez stuzbe geodezyjng Nadzoru,

. wynikow badan rutynowych i dodatkowych badan zleconych przez Nadzoér

5.3. Tolerancje wykonawcze
Tolerancje wykonania pala — w przypadku, gdy nie zostaty ustalone w dokumentaciji
projektowej — sg nastepujgce:

- rzedna podstawy pala: + 10/- 50cm;
- rzedna gtowicy pala: +/ - 1cm;
- wymiary przekroju pala: —25mm/+100mm.

Dokumenty stanowigce podstawe oceny robot powinny by¢é dostarczone przez
Wykonawce i przechowywane przez co najmniej 5 lat po zakonczeniu robot, a
dokumenty wskazane przez Nadzér powinny by¢é dotgczone do dokumentacji
archiwalnej obiektu. Zaleca sie aby takimi dokumentami byty dzienniki wbijania pali.

6. JEDNOSTKA OBMIARU

Ogodlne zasady podano w ST 00.00 Wymagania Ogdlne.

Jednostkg obmiarowg jest

- mb (metr biezgcy) pala liczony od podstawy do gtowicy pala,

- m3 (metr szescienny) wbudowanego drewna konstrukcyjnego,

Obmiar rob6t polega na okre$leniu faktycznego zakresu robot oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materiatéw.
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Obmiar obejmuje roboty objete umowg oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawcyg i
nadzorem.

7. Podstawa ptatnosci

7.1. Cena jednostkowa montazu obejmuije:

. zakup i transport na budowe wszystkich niezbednych czynnikéw produkcji;

. organizacje placu sktadowania pali, roztadunek, przemieszczanie pali w obrebie
placu wraz z likwidacjg placu;

. roboty pomiarowe majgce na celu wyznaczenie lokalizacji oraz projektowanego
poziomu wierzchu gtowic poszczegodlnych pali;

. montaz i demontaz oraz przemieszczenie sprzetu;

. przygotowanie i wbicie pali docelowych;

. prowadzenie Dziennika wbijania pali;

. uporzgdkowanie terenu robdt;

. przygotowanie materiatéw niezbednych do dokonania odbioru robét palowych.

W przypadku jesli pal prefabrykowany zostanie dostarczony na budowe zgodnie z
dokumentacjg projektowg i z przyczyn niezaleznych od Wykonawcy nie zostanie
wbudowany w fundament ptaci sie oddzielnie za transport pala na i z budowy.

7.2. Cena jednostkowa montazu konstrukcji drewnianej:
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 6. Cena obejmuje
wszystkie czynnosci wymienione w ST.

7.3. Cena jednostkowa montazu el. wyposazenia:

Ptaci sie za wszystkie roboty i elementy podlegajgce montazowi wymienione w
projekcie budowlanym i w ST.

8. Odbiodr robot

Odbiorowi robét podlegaja:

- materiaty

- wykonane palowanie

- wykonany pomost wraz z obarierowaniem
- zamontowane elementy wyposazenia

Do odbioru Wykonawca przedstawia:
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- rysunki z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w trakcie robot,
- metryki pali,
- stwierdzenia uzyskania parametrow zatozonych w Dokumentacji Projektowej

8.1 Szczegotowe zasady odbioru robot palowych
Odbidr robét palowych dokonywany jest na zasadach odbioru czesciowego w oparciu o:

. dokumentacje projektowg =z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami,
dokonanymi w trakcie wykonywania robat,

. zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i
uzgodnionym sposobem wykonania,

. zapisy w Dzienniku wbijania pali i ewentualnych zapiséw w Dzienniku budowy,

. deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatow i konserwantow z Polskg Normg

lub oswiadczenie producenta o zapewnieniu zgodnosci wyrobu budowlanego z
indywidualng dokumentacjg techniczng dla danego materiatu,

. wyniki pomiarow geodezyjnych wykonywanych przez stuzbe geodezyjng
Wykonawcy i sprawdzonych przez stuzbe geodezyjng Nadzoru,
. wynikow badan rutynowych i dodatkowych badan zleconych przez Nadzoér oraz

Wszystkie badania i proby powinny da¢ wynik pozytywny. Jezeli ktérekolwiek badanie
lub préba data wynik negatywny nalezy usung¢ zaistniatg wade i przedstawi¢ roboty do
ponownego odbioru.

8.2 Szczegdtowe zasady odbioru roboét ciesielskich
Wszystkie roboty objete niniejszym rozdziatem podlegajg zasadom odbioru robot
zanikajgcych w oparciu o:

. dokumentacje projektowg =z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami,
dokonanymi w trakcie wykonywania robot,

. zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i
uzgodnionym sposobem wykonania,

. zapisy w Dzienniku budowy,

. deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatbw 2z Polskg Normg Ilub
oSwiadczenie producenta o zapewnieniu zgodnosci wyrobu budowlanego z
indywidualng dokumentacjg techniczng dla danego obiektu

. wykonanie impregnacji (min. 4kg/m3) powinno by¢ poparte atestami
potwierdzajgcymi jej wtasciwosci i potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki pozytywne, roboty nalezy uznacC za
zgodne z wymaganiami Specyfikaciji.

Odbidr konstrukcji i pomostu nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za wady i
usterki ujawnione po odbiorze.
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9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

9.1 Ustawy
. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2010 r

Nr 243, p6z. 1623 z pézn. zm.).

. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2010
r. Nr 113, poz. 759 z pdzn. zm.).

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.
881).

. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. 22009 r. Nr 178, poz. 1380 ).

. Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz.
1321 z pézn. zm.).

. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z pozn.
zm.).

9.2 Rozporzgdzenia
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie
systemow oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetniaCc notyfikowane jednostki

uczestniczgce w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych
oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004r. - w
sprawie europejskich aprobat technicznych, oraz polskich jednostek organizacyjnych
upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 237, poz. 2374 i 2375).

. Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. -
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 r. - w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. Nr 47, poz. 401).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, p6z. 1126).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie

sposobdow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).
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. Rozporzadzenie "Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. -zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie
szczegolowego zakresu i formy  dokumentacji  projektowej, specyfikacji
technicznych  wykonania i odbioru robét budowlanych oraz  programu

funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

9.3 Przepisy i normy

- PN - EN 1997-1: 2009 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowili.
Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN - EN 1997-1:2008 Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i fundamentow
palowych.

- PN — EN 1995-1-1:2010 - Konstrukcje z drewna i materiatébw drewnopochodnych.
Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN-71/B-10080 - Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze

- PN-EN-338: 2004 - Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymato$ci.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych" - tom I
L2Arkady" Warszawa 1998 r.

,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie budowli wodno-
melioracyjnych" Biuletyn ,Melioracje wodne Nr3i4 z 1977ri 1978 ).

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wrzes$nia 2001 r. (Dz. U. nr 118 pdzn.
1263 - w sprawie bhp podczas eksploatacji maszyn i urzgdzen do robo6t ziemnych,
budowlanych i drogowych.

- PN - EN 1997-1: 2009 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowili.
Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN - EN 1997-1:2008 Fundamenty budowlane. Nosnosc¢ pali i fundamentow
palowych.

- PN — EN 1995-1-1:2010 - Konstrukcje z drewna i materiatébw drewnopochodnych.
Obliczenia statyczne i projektowanie

- PN-71/B-10080 - Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze

- PN-EN-338: 2004 - Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymato$ci.

- PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosno$¢ pali i fundamentéw palowych.
- PN-EN 12699:2003 Wykonawstwo specjalnych robo6t geotechnicznych. Pale
przemieszczeniowe.

- PN-EN 12699. PN-B-02481:1998. PN-EN 2061:2003. Dz. U. 2000 nr 63 poz.
735. Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Go-spodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
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inzynierskie i ich usytuowanie. Dz. U. 1997 nr 132 poz. 878 Rozporzgadzenie Ministra
Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 30 wrze$nia 1997 r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki
i ich usytuowanie.

- PN-89/S-10042. Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i
sprzezone. Projektowanie.

- PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia
statyczne i projektowanie (wraz z PN-B-03264:2002/Ap1:2004).

- PN-IEC 60364-4-41: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

- PN-IEC 60364-4-47: 2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa Srodki ochrony przed porazeniem
elektrycznym

- PN-IEC 60364-4-42: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami cieplnymi

- PN-IEC 60364-4-482: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-4-43: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
dobdr przewoddéw

- PN-IEC 60364-4-473: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.

- PN-IEC 60364-5-51: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

- PN-IEC 60364-5-52: 2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523: 2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dtugotrwata
przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

- PN-IEC 60364-5-537: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odfgczania izolacyjnego i tgczenia.

- PN-IEC 60364-3: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60364-6-61: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
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10. DOKUMENTY ZWIAZANE

» Przepisy zwigzane podano w punktach 1.5. a/ do e/ oraz w pkt. 10 specyfikacji
technicznej - czes¢ ogoina M.00.00.00.

» PN-83/B-02482. Fundamenty budowlane.

» KNNR 1 ; KNNR W10 ; KNNR 10 ;KNR 2-01 ; KNR 2-10 ; KNR 2-11; KNR 2-14 ;
KNR 2-16 ; KNR 2-31; KNR 2-33.

» PN-85/S-10030. Obcigzenia mostéw.

» PN-EN 338:2004. Drewno konstrukcyjne ; klasy.

» PN-71/B- 10080 Roboty ciesielskie, warunki badania przy odbiorze

» PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

» PN-EN 912:2000 tgczniki do drewna. Dane techniczne tgcznikéw w stosowanych
konstrukcjach drewnianych

» PN —ISO 3443-8-1994 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiaréw robot
budowlanych.

» PN-EN 1382:2000 Konstrukcje drewniane. Metody badan. Nosnosc¢ tgcznikow do
drewna.

» PN- B-03161:1997 Konstrukcje drewniane. Metody badan Nosnosc¢ ztgczy na
sworznie i sruby

UWAGA:
Roboty muszg by¢é wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych polskich
przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegodlnienie w niniejszej specyfikacji

jakichkolwiek aktéw prawnych i normatywnych nie zwalnia wykonawcy od ich
stosowania.
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