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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA i ODBIOR ROBOT
BUDOWLANYCH
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1.  WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB (ST} svymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z montaem tazysk mostowych elastomerowych przy realizacji inwegtbudowa cmentarza
komunalnego ,Wroctaw — Oporéw” we Wroctawiu.”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i latdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCHW ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynnixi umazliwiajace i majce na
celu monta fozysk elastomerowych wygtujacych w obiekcie inynierskim.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

- tozysko przesuwne (ruchome) -zisko umdliwiajace przesumicie poziome przekrojéw
podporowych preset lub belek pomostu wzglem punktu lub osi podparcia,

- tozysko jednokierunkowe - kysko umadaliwiajace przemieszczenia atowe lub
przemieszczenia skowe i przesuwy poziome przekrojow podporowychepet lub belek
pomostu wzgidem punktu lub osi podparcia tylko wzdlasi podpartego elementu,

- tozysko dwukierunkowe - loysko umaliwiajace przemieszczeniafowe lub przemieszczenia
katowe i przesuwy poziome przekrojow podporowychepet lub belek pomostu wzglem
punktu lub osi podparcia zaréwno wzdfak i w poprzek osi podpartego elementu,

- tozysko nieprzesuwne ( stale ) zi@sko uniemaliwiajace przesuricie poziome przekrojow
podporowych pregset lub belek pomostu wzglem punktu lub osi podparcia,

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkstosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz

za ich zgodn& z dokumentagj projektova, ST i poleceniami lzyniera. Ogo6lne wymaganie dotyge
rob6t podano w ST @G&¢ DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot zzéanych z monteem tazysk mostowych
elastomerowych wedtug zasad niniejsze 8T s

2.1. tozyska mostowe elastomerowe

Zaprojektowano tozyska elastomerowe nie kotwione sktadafe s¢ z czterech warstw
elastomeru o wymiarach 200x300x61 mm - wg Aprobafyechnicznej IBDIM.

Wybér konkretnego typu kyska mostowego elastomerowego dokonany zostaniz drezyniera
spasréd przedstawionych przez Wykonawmateriatow.

Zastosowane fysko mostowe elastomerowe wraz wszystkimi elementddadowymi kompletu
musi posiada Aprobat technicza IBDiIM ,lub Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w
budownictwie drogowym i mostowym.

Dostarczone materialy musdy¢ zaopatrzone przez Producenta w deklaragjodndci (atest)
potwierdzagce cechy materiatow.

2.3. Warunki skladowania

Szczegodtowe wymagania dotyce warunkow skltadowania stosowanych materiatow paoda
Instrukcje Producentéw, Karty technologiczne i Apaty techniczne.

3.  SPRZET

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spemu zgodnego z zaleceniami
Producenta toysk mostowych i zaakceptowanymi przezyniera.

4, TRANSPORT

tozyska mostowe elastomerowe powinnylprzewaone odpowiednimirodkami transportu
zalecanymi przez Producenta oraz zgodnie z praepB&P i ruchu drogowego. tadunek powiniercby
zabezpieczony przed uszkodzeniem w czasie transparytadunku. Kadorazowo nalgy przestrzega
zalec& Producenta odriaie transportu i skladowania materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Projekt montazu tozysk.

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji ,,Projekt morita tozysk” i harmonogram rob6t
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakiche¢ola wykonywane roboty zwizane z montaem tazysk
mostowych elastomerowych.

Projekt montau tozysk powinien zawiera
— zestawienie zastosowanycliysk,

— plan rozmieszczenia gsk,
— kolejnas¢ montau tozysk,
— metody kontroli i badazamontowanych toy/sk.

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Przygotowanie oczepdw filarbw do ustawientazysk

W trakcie wykonywania taw podhyskowych naley wykona wypoziomowanie goérnej
powierzchni oczepu filara pod #gskiem do poziomu ulenia taozysk (poziom rény dla ka&dego z
lozysk z uwagi na spadek poprzeczny).
5.2.2. Monta tozysk mostowych elastomerowych

Przed przyspieniem do montas tozysk mostowych elastomerowych nalesprawdzi ich

kompletnd¢ i zgodnd¢ z dokumentagj projektove i Aprobaty techniczia IBDIM. Nalezy sprawdz
poprawnd¢ wykonania tayska jak i przygotowanie powierzchni oczepu filara.
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Przed ostatecznym montan zar6éwno teysko mostowe jak i tawa podigskowa podlegaj
ocenie jakéciowej przez layniera.

Zaleca s} aby roboty te byly prowadzone pod nadzorem praedsiela Producenta hysk
mostowych. Jeeli wymaga tego Aprobata techniczna IBDIM lulzatda tego laynier monta powinien
odbywa sie pod nadzorem przedstawiciela IBDiM.

5.2.3. Podlewki wyréwnawcze

W razie wykonania gornej powierzchni tawy padiskowej niezgodnie z ednymi
projektowanymi natey wykona skucie powierzchni gérnej oczepu a gpete wykona podlewle do
poziomu projektowanego z zaprawy niskoskurczowejdadatkiem mikrokrzemionki. Podlewki
wyroéwnawcze pod toyska powinny mié grubdé¢ nie wicksza niz 3 cm i nie mniejsz od zalecé
Producenta zaréwno Agska jak i podlewki. Rodzaj podlewki powinien dpkreslony w ,Projekcie
montau tozysk” i zaakceptowany przez Producentaykk. Materiat powinien posiadaAprobat
techniczi IBDiM.

5.2.4. 0Ogblne warunki prowadzenia robot

Przed przysipieniem do montau tozysk mostowych nals/ skontrolowé potozenie osi taysk i
poziom gérnych powierzchni taw podigskowych. W czasie monta temperatura powietrza powinna
by¢ zblizona do temperatury morita zatlazonej w dokumentacji projektowej ( normowo 10 ).

Warunki montau fozysk mostowych elastomerowych powinsgisle odpowiadé zaleceniom
Producenta podanym w karcie technologicznej lubprohacie Technicznej.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogoblne zasady kontroli jakoi podano w ST G#¢ DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Zakres kontroli obejmuje

— Sprawdzenie protokétéw kontroli i odbioruzdgsk przeprowadzonego przez Producenta.

— Kontrolg stanu technicznego4gsk po przetransportowaniu na miejsce wbudowania.

— Kontrolg kompletndci dostarczonych toysk mostowych.

— Kontrolg zgodndci wykonania taw podigyskowych z dokumentagprojektova.

— Kontrolg stanu podiga, rzdnych taw podtayskowych i czystéci powierzchni taw podtayskowych
przed montazem tazysk.

— Kontrole usytuowania tgysk w planie.

— Kontrole ustawienia poziomego4gsk.

— Kontrole prostopadtego ustawieniazigsk w stosunku do osizaiigaréw.

— Kontrole montau tozysk i jej zgodné¢ z dokumentagj projektova, zaleceniami Producenta,
Aprobatami technicznymi  lukdwiadectwami dopuszczenia do stosowania w budowrgctw
komunikacyjnym.

7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST DM-00@\@ymagania ogdine”.
Jednostl obmiaru jest 1 sztukadgska mostowego elastomerowego dlarego typu i nénosci.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robét wg. ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
Poszczegolne etapy robot zw@nych z monteem tazysk mostowych elastomerowych adbierane przez
Inzyniera poprzez odpowiedni wpis do Dziennika Budowgbiér powinien polegana sprawdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektows, postanowieniami niniejszej specyfikacji, aprolgiteechnicznymi
IBDiM, $wiadectwami dopuszczenia do stosowania w budowigctkiomunikacyjnym i kartami
technologicznymi materiatéw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
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9.1. Szczegdtowe warunki ptatnosci.

Podstaw ptatndici stanowi cena jednostkowa za 1 sztmkmontowanego w konstrukcjiAgska
mostowego elastomerowego zgodnie z dokumentachniczi, obmiarem rob6t, atestem producenta i
oceny jakosci wykonania robét na podstawie pomiaréw i hiada

Szczegdtowy zakres rob6t wchadygch w zakres ptatrigi:

— prace pomiarowe i przygotowawcze w tym wykonan@ggktu montau tozysk,

— dostawa materiatow wraz z kosztami zakupu, trarispatostavg sprztu,

— monta ewentualnych rusztowia pomostow roboczych,

— przygotowanie taw podiyskowych do montau tozysk i oczyszczenie powierzchni,

— monta elastomerowego kyska mostowego,

— wykonanie podlewki,

— demonta ewentualnych rusztowida pomostéw roboczych,

— uporzdkowanie miejsca robot,

— wykonanie niezbdnych pomiaréw i bada (sprawdzenie wypoziomowania Zgska i rzdnej
ustawienia tayska).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN/66/8935-01 Drogi samochodowe.zyska mostowe. Warunki Techniczne: badania przyadbi
PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stald®mejektowanie.

Wytyczne techniczne wykonania i odbioruysk mostowych. IBDiM, Warszawa, 1994.

Aprobaty techniczne IBD i M stosowanych materiatow.

Karty technologiczne i wytyczne mounta tozysk mostowych elastomerowych opracowane przez
Producenta wegyku polskim.

PN-B-19701:1997 Cement portlandzki.

PN-B-19701:1997 Cement hutniczy.

PN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do betonfapraw.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoagraw.
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykle.
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