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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.07.06.02.
URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z montazem poreczy z rur stalowych w ramach zadania: ,Przebudowa/
rozbudowa drogi 2407P Koziegtowy — Swarzedz w obrebie skrzyzowania ul. Poznanskiej i ul. Szkolnej w
Kicinie.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy ustawieniu:
— porecz — balustrada szczeblinkowa - U-11a

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztattownikow stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z ksztattownikéw
stalowych wypetnionych siatkg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych Ilub szkia
zbrojonego.

1.4.2. Ksztaltowniki — wyrobu o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie zlozonej figury
geometrycznej, dostarczone w odcinkach prostych, stosowane w odcinkach prostych, stosowane w
konstrukcjach stalowych lub w pofaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

1.4.3. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdine".

2. MATERIALY.
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt.2
2.2, Materiatami stosowanymi przy montazu poreczy ochronnych s3:
2.2.1. Bariery chodnikowe U-11a — porecze ochronne z pochwytem i przeciggiem z z rur ocynkowanych
2.2.2, Farba ftalowa ogdlnego stosowania:

- farba podktadowa, farba nawierzchniowa proszkowa (kolor biaty, czerwony i popielaty).

2.2.3. Folia odblaskowa
2.2.4. Gruz.
2.2.5. Beton B-15.

2.3. Bariery chodnikowe U-11a.

2.3.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki
Bariery chodnikowe U-11a — porecze ochronne z pochwytem i przeciggiem z z rur ocynkowanych
$rednicy 60 mm o rozstawie stupkdw z rur ocynkowanych $rednicy 60 mm — 2 m pomalowane na
kolor biaty farbg proszkowa, pasy czerwone wykonane z folii odblaskowej I generacji. Wysoko$¢
bariery po zamontowaniu — 1100 mm. Zakotwienie w fundamencie z betonu B-15 o wymiarach:
wysoko$¢ 60 cm, podstawa dolna 50x50 cm ptaszczyzna gorna fundamentu 40x40 cm.

2.3.2. Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 lub PN-H-74219, lub innej zaakceptowanej
przez Inzyniera. Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywac¢ wad w postaci
tusek, peknie¢, zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy
wynikajagce z procesu wytwarzania, mieszczace sie w granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych. Do ocynkowania rur stosuje sie gatunek cynku Raf wg PN-H-82200

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Qgélne wymagdania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt.3.
3.2. Srodki transportu materiatéw - dowolne
3.3. Pozostate roboty zwigzane z ustawieniem bariery ulicznej beda wykonywane recznie.

4. TRANSPORT.
Transport elementéw poreczy moze odbywac sie dowolnymi $rodkami transportu (z uwzglednieniem
wymiaréw i ciezaru elementéw) akceptowanymi przez Inzyniera. W czasie transportu nie moze dojsé
do uszkodzen mechanicznych, a takze nie moze ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne
elementéw poreczy.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét,
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonane bariery metalowe.

5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych.

Przed wykonaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje poreczy zabezpieczajgcych ruch pieszych na
podstawie dokumentacji projektowej SST lub zalecen Inzyniera
Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg SST przy wykonaniu w/w. robdt naleza:
- wykonanie dotdw pod stupki,
- wykonanie fundamentdw betonowych pod stupki,
- ustawienie stupkow,
- zamontowanie elementéw w ramach z ksztattownikow.

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary
w planie o 20cm wieksze od wymiardw stupka, a gtebokos¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentow pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to stupki moga by¢ osadzone w betonie
utozonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe formowane na zapleczu i dostarczone do
miejsca budowy urzadzenia zabezpieczajgcego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji Inzyniera
stupki betonowe moga by¢ obtozone kamieniami lub gruzem i przysypane ziemig. Stupek nalezy
wstawi¢ w gotowy wykop i napeti¢ otwor mieszankg betonowa odpowiadajgcg wymaganiom
podanym w niniejszej specyfikacji. Do czasu stwardnienia stupek nalezy podeprze¢. Fundament
betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywac do dalszych
prac (np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli
temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkow

Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposdb osadzania w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii
urzadzenia zabezpieczajgcego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny znajdowac sie na
jednakowej wysokosci. Stupki z rur powinny mie¢ zaspawany otwor rury. Stupki koncowe narozne
oraz stojace na zatamaniach wygrodzenia o kacie wiekszym od 15° nalezy zabezpieczy¢ przed
wychylaniem sie uko$nymi stupkami wspierajgcymi, ustawiajac je wzdtuz biegu ogrodzenia pod
katem 30 - 45°.

5.6. Stupki wbijane bezposrednio w grunt.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustali bezposredniego wbijanie stupkdw w grunt, to

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:

- Sposob wykonania, zapewniajgcy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujacy odksztatcen
lub uszkodzen stupka,

- rodzaj sprzetu (i jego charakterystyke techniczng), dotyczy np. miotdéw (bab) recznych,
podnoszonych bezposrednio (lub przy uzyciu urzadzen pomocniczych ) przez robotnikow,
miotdw mechanicznych z wciggarkg reczng lub napedem spalinowym, wibromiotéw
pograzajgcych stupki w gruncie przez wibracje i dziatanie udarowe przy zachowaniu wymagan
ustawienia stupkdéw podanych w p. 5.5 OST z anulowanym postanowief dotyczacych
wykonania dotéw i fundamentéw podanych w punktach 5.3. i 5.4. OST

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét.

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogdine".
6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o
jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 2.3. Do materiatéw, ktérych producenci sg zobowigzani (przez wtasciwe normy
PN i BN) dostarczy¢ zaswiadczenia o jakosci (atesty) naleza:

- rury i ksztattowniki, elementy betonowe i zelbetowe.

Do materiatéw, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do
wykonania fundamentéw betonowych na mokro, uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robot
fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan
materiatéw dla tych robdt.
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6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
6.3.1. Badania materiatléw w czasie wykonywania robot

Wszystkie dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny byc
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardw.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych nalezy zbadac¢:

a) zgodnos¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa,

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw, zgodnie z punktami od 2.3. do 2.11 OST,
c) prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3 OST,

d) poprawnos¢ wykonania fundamentdw pod stupki zgodnie z punktem 5.5. i 5.6. OST,

e) poprawnos¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.7 lub 5.8 OST,

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogodlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg urzadzenia zabezpieczajgcego ruch pieszych jest 1 m poreczy z rur stalowych
zgodnie z dokumentacjg projektowa. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci urzadzenia
zabezpieczajgcego ruch pieszych.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania Ogdlne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa , SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00. p.9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena jednostki obmiarowej wykonania poreczy obejmuje:

- zakup i transport materiatow

- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym.

- sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianej poreczy

- wykonanie otworéw pod stupki poreczy,

- osadzenie stupkéw w otworach z zasypka gruzem i ubiciem,
- zalanie zaprawg cementowo-piaskowa,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog ,Balustrady zabezpieczajgce” pt. KB4-4.3.7.(1)

PN-68/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco.

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom I — Zasady stosowania znakéw i urzadzen bezpieczenstwa
ruchu. Zat. Nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r z
pozniejszymi zmianami.
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