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BARIERO-PORECZE NA OBIEKTACH MOSTOWYCH



1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru barier,
barieroporgczy na obiektach mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w
p. L.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majace na celu montaz
barieroporgczy sztywnej na obiekcie statym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w ST D. 00.00.00.- ,,Wymagania Ogdlne”.

1.4.1.  Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego zapobiezenia
zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza korong¢ drogi, przejechaniu
pojazdu na jezdni¢ przeznaczong dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z
obiektami lub przeszkodami statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

1.4.2.  Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest prowadnica wykonana z
profilowanej tasmy stalowej (zat. 11.1).

1.4.3.  Bariero-porecz - bariera ochronna nadbudowana stalowym pochwytem.

1.4.4.  Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy stalowej, majacy za zadanie
umozliwienie ptynnego wzdtuznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, w czasie ktdrego prowadnica
powinna odksztatcaé si¢ stopniowo i w sposob plastyczny.

1.4.5.  Wysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wygigtej blachy stalowej lub z ksztalttownika
stalowego, umieszczony pomigdzy prowadnica a shupkiem, ktérego zadaniem jest utrzymanie prowadnicy w okreslonej
odlegtosci od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewnia duza podatno$¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji
oraz do$¢ tagodnie obcigza stupki sitami od nadjezdzajacego pojazdu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 1.5. Wykonawca Robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera .

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST DM. 00.00.00
"Wymagania ogélne" pkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Na krawedzi obiektow inzynierskich przewidziano barieroporgcz typu sztywnego z przeciaggami stalowymi i
stupkami o wysokosci 1100 mm. Wykaz elementdéw stalowych wchodzacy w sktad danego systemu barier powinien
odpowiadac¢ zapisom i wskazaniom formulowanym w protokotach i instrukcjach z przeprowadzanych testow zderzeniowych

wedtug PN-EN 1317 dostarczanymi wraz z systemem barier przez producenta.

Do spawania nalezy uzywac elektrod gatunku ER146 (E432R11) wg PN-88/M-69433. Wykonawca
powinien przedstawi¢ dla barier ochronnych jako wyrobu budowlanego oznakowanie europejskie CE.
Wszystkie elementy sktadowe barier powinny mie¢ okres trwatosci co najmniej 20 lat.



2.2. Ochrona antykorozyjna

Wszystkie stalowe elementy bariero-por¢czy (réwniez taczniki) nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie
przez ocynkowanie ogniowe, w taki sposob aby zapewni¢ trwato$¢ powloki przez okres co najmniej ocynkowanie ogniowe, w
taki sposob aby zapewnic¢ trwatos¢ powtoki przez okres co najmniej 15 lat. Metalizacje nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z norma
PN-EN ISO 1461:2000.

2.3. Zakotwienia

Jako zakotwienia przewidziano kotwy stalowe zabetonowane w konstrukcji kapy, gzymsu lub
fundamentu pod stupek balustrady wedlug rozwigzan katalogowych, opracowanych przez Biuro Projektow.
Elementy marki nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie na powierzchni stykajacej si¢ z powietrzem jak elementy bariery.
Dopuszcza si¢ inny sposdb zamocowania barier w konstrukcji kapy lub fundamentu.
Zakotwienia powinny odpowiada¢ wymaganiom, jakim poddany byl odcinek testowy barier w przeprowadzonym tescie
zderzeniowym wg PN-EN 1317.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Sprze¢t do wykonania barier

Wykonawca przystepujacy do robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier,
— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
— Dbetoniarki przewoznej,
— wibratorow do betonu,
— przewoznego zbiornika na wode,

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport elementéw barier stalowych

Transport elementéw barier moze odbywac si¢ dowolnym $rodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne nie powinny
wystawac poza gabaryt srodka transportu. Elementy dtuzsze (np. profilowana tasme stalowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w
opakowaniach producenta. Elementy montazowe i potaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Zatadunek i wyladunek elementow konstrukeji mozna dokonywaé za pomoca zurawi lub r¢cznie. Przy zatadunku i
wyladunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed pomieszaniem. Elementy nalezy przewozi¢ w warunkach
zabezpieczajacych wyroby przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Roboét uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich beda montowane bariery , barieroporgcze .

5.1. Bariery, barieroporecze

Montaz nalezy rozpocza¢ od wstawienia kotew stupkow rownoczesnie z montazem zbrojenia wspornikow pokrywy
chodnikowe. Kotwy te muszg by¢ ustawione w przewidzianych Dokumentacja Projektowa rozstawach oraz na odpowiednich
wysokosciach. Kotwy stupkow nalezy zamocowac tak, aby nie ulegly przesunigciu w czasie betonowania. Bariery powinny by¢
réwnolegte do krawedzi jezdni lub kraweznika. Stupki barier powinny by¢ ustawione pionowo.

Sposob taczenia segmentéw prowadnicy bariery nalezy wykonac tak, aby nie przettoczony koniec prowadnica zwrécony
byt w kierunku ruchu pojazdéw. Montaz elementow barier przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjami i rysunkami montazowymi
przekazywanymi przez producenta barier.

Przy montazu prowadnic barieroporgczy nalezy zwraca¢ uwage na usytuowanie dylatacji na obiekcie oraz na wlasciwe
zachodzenie na siebie odcinkow profilowanej tasmy stalowej (poprzedni odcinek tasmy musi zachodzi¢ na nastgpny, aby przy
ewentualnym uderzeniu pojazdu w barier¢ nie zaczepit si¢ on o wystajaca krawedz tasmy) .



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola robot

Sprawdzeniu podlegaja prostoliniowos¢ i prawidlowos¢ wykonania i zamocowania bariery oraz prawidtowo$¢ ochrony
antykorozyjne;j.

Ocena jakosci powloki ochronnej polega na sprawdzeniu grubosci powloki metalizacyjnej za pomoca
grubosciomierzy magnetycznych lub elektromagnetycznych o zakresie pomiarowym 0-500 um z doktadnoscia wskazan
+10% zgodnie z BN-89/1076-02.

6. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

- dla barieroporgczy metr [ m | wykonanej , zamontowanej i odebranej barieroporeczy,
- dla bariery metr [ m | wykonanej , zamontowanej i odebranej bariery,

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Odbiorom czgsciowym podlegaja:
- dostarczone na budowg elementy stalowe porgczy, barier,
- zamocowania marek stalowych ( przed ich zabetonowaniem),
- warsztatowe wykonanie barier,
- bariera po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu polaczen elementow,
- ochrona antykorozyjna
Odbior koncowy zakonczony winien by¢ spisaniem protokotu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robo6t obejmuje: a/

roboty przygotowawcze

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
— zapewnienie materialow i sprzetu do prowadzenia robot,

— zapewnienie warunkéw do przeprowadzenia badan kontrolnych i sporzadzenia wynikow b/
wykonanie robo6t

— zakup i dostarczenie materiatow i wyrobow,

— wykonanie pomiarow,

— zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

— wykonanie i osadzenie w ptycie chodnikowej kotew barier i barieroporgczy,

— koszt zabezpieczenia antykorozyjnego wszystkich elementow barier i barieroporgczy z zakotwieniami,
— ustawienie stupkow barier i barieroporeczy,

— wykonanie podlewki pod stupek, jesli jest wymagana,

— wykonanie ochrony powierzchniowej betonu wraz z cokolikiem podstawy stupka,

— montaz i regulacja elementow barier i barieroporeczy,

— uzupetnienie zabezpieczenia antykorozyjnego uszkodzonego w transporcie i montazu,



— usunigcie poza pas drogowy odpadow begdacych wiasnoscia Wykonawcey i wywiezienie w miejsce uzgodnione Inzynierem.
¢/ wykonanie badan kontrolnych

— badania kontrolne materialéw zgodnie z pkt. 2 niniejszej ST,

— badania wykonanych robdt zgodnie z pkt. 6 niniejszej ST.

— odpady i ubytki materialowe sa uwzglednione w cenie jednostkowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1317-2 Systemy ograniczajace droge - Czg$¢ 2:

Klasy dziatania, kryteria przyjgcia badan zderzeniowych i metody badan barier ochronnych.

2. PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowg (cynkowanie
jednostkowe). Wymagania i badania.

3. PN-91/H-93419 Dwuteowniki rownolegto$cienne IPE walcowane na goraco

4. PN-EN 10034:1998 Dwuteowniki réwnolegtoscienne IPE. Tolerancja ksztattu i wymiarow.

5. PN-80/H-92200 Blachy stalowe grube walcowane na goragco. Wymiary

6. PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

10.2. Inne

7. ,,Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych", GDDKiA, kwiecien 2010
8. L. Mikotajkow: ,,Drogowe bariery ochronne",
9. WKk, 1983 Katalogi urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego.



