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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z montazem pompowni sieciowych sciekow.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
pozyskiwaniem i instalacjag pompowni sieciowych.

W zakres tych robot wchodza:
e roboty przygotowawcze,

e roboty montazowe,

e kontrola jakosci.

1.4 Roboty towarzyszace i tymczasowe

Wszelkie roboty tymczasowe i towarzyszace winny by¢ uwzglednione w wycenie robot
zasadniczych.

1.5 Nazwy i kody robét wg Wspolnego Stownika Zamoéwien
Grupy robdét, klasy robot lub kategorie robét:

45252100-8 Urzadzenia do odprowadzania Sciekéw

1.6 Okreslenia podstawowe

Pompownie sciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespoét pompowy, instalacje i
pomocnicze urzagdzenia techniczne przeznaczone do przepompowywania Sciekdw

Pompa — urzadzenie mechaniczne stuzgce do przemieszczania $ciekdw z poziomu nizszego na
wWyzszy.

1.7 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace
robét podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, maszyn i urzadzen, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca zobowigzany jest:

e dostarczy¢ maszyny i urzadzenia technologiczne (materiaty) zgodnie zwymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
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e stosowacC wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie instytucje,

e powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrédtach pozyskania maszyn i urzadzen
technologicznych (materiatéw) przed rozpoczeciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.

Zaleca sie, o ile jest to mozliwe, stosowanie maszyn i urzadzen technologicznych tej samej grupy
pochodzacych od jednego producenta.

2.1 Pompownia sieciowa

Zbiorniki pompowni wykonany z polimerobetonu lub betonu wodoszczelnego z
zabezpieczeniem przed wyporem

Wykonawca robot budowlanych musi wykonaé pier§cien docigzajacy z zewnatrz
zabezpieczajacy komor¢ podziemng przed wyporem. Jego wymiary nalezy uzgodni¢ z
producentem przepompowni.

Przepompownia jest dostarczana jako kompletny obiekt, w stanie gotowym, wymagajacym
umieszczenia w wykopie na odpowiednim podlozu wg czesci konstrukcyjnej, zamontowania
pomp, armatury 1 rurociaggéw oraz zasilania w energi¢ elektryczng i akpia. Montaz
wewngtrznego wyposazenia pompowni, poza umieszczeniem jej w wykopie wykonuje dostawca.
Media do montazu (energia elektryczna, dzwig itd.) dostarcza Wykonawca.

2.1.1 Wyposazenie i uzbrojenie pompowni

2.1.1.1 Pompy

Pompownia ma by¢ wyposazona w 2 naprzemiennie pracujace pompy .

Zastosowane pompy muszg by¢ przeznaczone do pompowania $ciekow 1 mie¢ wiasny
wewnetrzny zamknigty system chlodzenia olejowego niewymagajacy dodatkowego obiegu
chtodzacego powietrza lub wody

Silniki pomp przeznaczone do trybu pracy S1 ( tryb ciagly) w ustawieniu na sucho.

Agregaty pomp muszg mie¢ stopien ochrony IP68, co zabezpieczy je przed uszkodzeniem w
przypadku rozszczelnienia uktadu lub zalania z zewnatrz

Pompy musza by¢ wyposazone w podwojne lub kasetowe uszczelnienie mechaniczne.

Pompa ma mie¢ wirnik przeznaczony do pompowania $ciekéw, wielo lub jednokanatowy.

Silniki pomp maja mie¢ uzwojenia elektryczne z wbudowanymi termistorami, a w urzadzeniu
sterujacym ma by¢ zamontowane odpowiednie urzadzenie wyzwalajace. Pomiedzy silnikiem a
czesdcig hydrauliczng ma si¢ znajdowa¢ podwojna komora olejowa z czujnikiem wilgoci, a w
urzadzeniu sterujacym ma by¢ zamontowane odpowiednie urzadzenie wyzwalajace.

Wirniki zastosowanych pomp powinny by¢ pokryte powloka ceramiczng o adhezyjno$ci
powyzej 13 N/mm2, zwigkszajaca ok. 4 krotnie ich odporno$¢ na $cieranie w kontakcie z
abrazyjnymi elementami zawartymi w $ciekach i1 piaskiem

Wyprowadzenie kabli zasilajacych powinno zapewni¢ catkowita ochrong silnika przed
przedostaniem si¢ wilgoci do jego wnetrza poprzez kable takze w przypadku uszkodzenia
ptaszcza kabla czy izolacji przewodu

2.1.2 Automatyka sterujaca

Tablica sterownicza:
Wyposazenie tablicy dla pompowni strefowych:
Szafy do pompowni przejezdnych i nieprzejezdnych — do wkopania obok pompowni.

Pozostate wyposazenie:
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- Obudowa szatki z tworzywa sztucznego, plastik udaroodporny, odporna na
promieniowanie UV i stopien ochrony IP65, podstawa do wkopania, szatka zamykana zamkami
patentowymi

- Zabezpieczenie gtowne rozdzielni przewidzie¢ typu S 303 C, prad w zalezno$ci od mocy
zainstalowanej na danej pompowni przystosowane do oplombowania

- Wylacznik glowny sie¢/agregat

- Wylacznik  réznicowo-pradowy do  kazdej pompy osobne  zabezpieczenie
réznicowopradowe

- Licznik czasu pracy pomp dla kazdej pompy osobno

- Zabezpieczenie pradowe typu S dla kazdej pompy osobno

- Zabezpieczenie przecigzeniowe silnikowe dla kazdej pompy osobno (Moeller)

- Zabezpieczenie przed suchobiegiem, wylacznik ptywakowy

- Amperomierz dla kazdej pompy osobno

- Woltomierz dla kazdej pompy osobno

- Przemienno$¢ przacy pomp

- Niejednoczesnos¢ rozruchu pomp

- Zabezpieczenie przed suchobiegiem

- Przekazniki do czujnikow wilgotnosci

- Gniazdo 400V 1 230C do celow serwisowych

- Gniazdo do podltaczenia agregatu 63A

- Gniazdo 12V transformator min. 100VA montowany na szyn¢

- Gniazdo do zabezpieczenia sondy zamontowac jako modutowe na szynie DIN 35

- Grzalka z termoregulatorem w skrzynce sterowniczej

- Zabezpieczenie przepigciowe II, III stopnia klasa B+C

- Sygnalizator alarmu: optyczno-akustyczny, obudowa poliwgglanowa odporna na UV,
wbudowa¢ wylacznik do wylaczania syreny; pulsuje tylko $wiatlo

- Przetaczniki sterowania recznego 1 automatycznego podswietlane

- Przycisk lokalnego kasowania awarii i alarmow podswietlany

- Zamontowany sterownik powinien posiada¢ wyprowadzone nastepujace sygnaly za
pomoca stykéw beznapieciowych :

- -Praca pomp

- -Awaria pomp

- -Awaria zbiorcza

- -Brak zasilania podstawowego

- -Przelew

- -Wlamanie

- -Przerwa zasilania awaryjnego z agregatu .

- -Pigtrzenie si¢ sciekéw przed pompownig

- Pompowni¢ wyposazy¢ w stacje nadawcza dla istniejacego systemu t.j. anteng
,;radiomodem oraz sterownik.

- -Szafka sterownicza  dostarczana jest w komplecie z pompownig a montaz i
uruchomienie wliczone jest w ceng pompowni. Szatke uziemi¢. Oporno$¢ uziemienia nie moze
przekracza¢ 30Q2 .

- -W celu dostosowania sygnalizacji pracy 1 stanéw awaryjnych projektowanych
pompowni do istniejacego systemu radiowego nalezy wyposazy¢ pompownie w radiomodem z
oprogramowaniem Firmy Aster ,ktory bedzie kompatybilny =z istniejacym system
radiomonitoringu .

- -W szafce pompowni dostarczonej razem z pompownig wyprowadzi¢ na listwe
nastepujace sygnaty za pomoca stykow bezpotencjatowych, ktore beda przekazywane do stacji
odbiorczej systemem radiowym:

- Rozruch - sofstart
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- Sterowanie za pomocg sondy hydrostatycznej odpornej na zapienienie $ciekow IP-68 i 2
ptywakow awaryjnych. W przypadku awarii sterownika uktad automatyki szafki zapewnia
autonomiczng prac¢ przepompowni za pomocg plywakéw bez udziatu sterownika. Pracuje
wowczas zawsze 1 pompa.

- Zasilacz z akumulatorem buforujagcym 12V/1,2Ah. Zastosowanie akumulatora zapewnia
utrzymanie napiecia zasilajagcego sterownika i sondy. Stacja dyspozytorska na biezaco otrzymuje
informacje o poziomie $cieckdéw w komorze. Pozwala to na biezace kontrolowanie sytuacji na
wylaczonej lub uszkodzonej przepompowni.

- Wilaczenie przepompowni do systemu wizualizacji oraz konfiguracja stacji
dyspozytorskiej aby mogta monitorowaé dang przepompowni¢ (wykona zewngtrzna firma)

- Przekazniki na 12V zabezpieczy¢ dodatkowo diodami np.: 1N4008/600

- Zamontowa¢ w szafie sterowniczej cyfrowy miernik lokalnego pomiaru poziomu
sciekoOw w przepompowni

2.2 Pompownie sciekow - monitoring i sterowanie

Pompownie musza by¢ wyposazone w posterunek nadawczy radiowy do przekazywania sygnatu
o stanach awaryjnych. Monitoring pracy kazdej pompowni, nalezy dostosowaé do systemu
radiowego w gminie Ole$nica. Jest to system uzywany przez przysztego Uzytkownika
pompowni.

2.3  Agregat pradotwadrczy

Dla potrzeb zasilania awaryjnego pompowni $ciekdw nalezy zakupié agregat pradotworczy o
nastepujacych parametrach:

- agregat przewozny, wyciszony

- moc 15-20 kVA (12-15kW)

- napiecie 400/230V

Agregat wg powyzszych parametrow zapewni obstuge wszystkich pompowni w obszarze
zadania .

2.4 Sktadowanie materiatéow i urzadzen

Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposdb
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajgcy dostep do poszczegdlnych elementdédw. Maszyny i
urzadzenia technologiczne powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewiewnych i oswietlonych. Dodatkowo nalezy stosowac sie $cisle do zalecen producentow
dotyczacych sktadowania produkowanych przez nich maszyn i urzadzen. Zaleca sie
minimalizowac¢ okresy, w ktdrych trzeba sktadowaé maszyny i urzadzenia technologiczne — ich
dostawa powinna by¢ realizowana na krétko przed ich wbudowaniem lub zastosowaniem.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatéw i urzadzen

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania maszyn lub
urzagdzen technologicznych (materiatéw) w obiektach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
zamiarze skorzystania z tego zapisu dokumentacji, co najmniej na szes¢ tygodni przed zakupem
maszyny lub urzadzenia, albo w okresie dfuzszym, jesli bedzie to wymagane przez Inzyniera.
Wybrane i zaakceptowane maszyny lub urzadzenia technologiczne nie bedg mogty by¢ pdzniej
zmieniane bez zgody Inzyniera.

85



2.6  Odbior materiatow i urzadzen na budowie

Maszyny i urzadzenia technologiczne nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze Swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokdtami odbioru technicznego, atestami, aprobatami
technicznymi i deklaracjami zgodnosci. Maszyny i urzagdzenia dostarczone na miejsce budowy
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. Nalezy
przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych maszyn i urzadzen. W razie stwierdzenia wad lub
powstania watpliwosci, co do ich jakosci, przed wbudowaniem lub zastosowaniem nalezy je
poddac¢ badaniom i czynnoscig okreslonym przez Inzyniera. Maszyny i urzadzenia, ktére nie
uzyskaty akceptacji Inzyniera nalezy wymienic¢ na inne, pozbawione wad.

3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 3.

3.1.1 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania robdét ziemnych i
montazowych:

koparka podsiebierna o poj. tyzki 0,6 m3,

zuraw samochodowy do 16t,

samochdéd skrzyniowy 10 t,

spycharka kotowa lub gasienicowa,

sprzet do zageszczania gruntu.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne”, punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw
transportu, ktére pozwolg unikng¢ uszkodzen i odksztatcen przewozonych maszyn lub urzadzen
technologicznych. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane
do transportu maszyn lub urzadzen. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przewozone
przedmioty w sposéb uniemozliwiajgcy ich przemieszczanie lub wypadanie. Srodki
transportowe, ktére mozna zastosowac to min.:

e samochdd ciezarowy,

e ciggnik z przyczepa,

e samochdd dostawczy.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania maszyn iurzadzen nalezy
przestrzegac zalecen producenta. Zaleca sie dostarczenie maszyn i urzagdzen na stanowisko
montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera. Ogdlne zasady wykonania robdt podano w specyfikacji technicznej
S 00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 5.
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Roboty przygotowawcze przy realizacji prac technologicznych objetych mniejszg specyfikacjg
majg na celu zapewnienie bezpiecznych warunkdéw dla przeprowadzenia powyzszych prac. Za
wykonanie robot przygotowawczych odpowiada Wykonawca.

Caty zakres robét nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie, tak by ograniczyé ucigzliwosc
wynikajacg z montazu pompowni.

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w S 00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt.5S.

5.2 Woytyczne realizacyjne Uwagi ogdlne
o Woyznaczy¢ miejsca lokalizacji obiektow przez geodete na podstawie projektu zagospodarowania

terenu

o Przed przystgpieniem do wykonania robét nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wymiarow na budowie

z Projektem Wykonawczym.
o Zlokalizowac i odkry¢ istniejgce uzbrojenie, ktére koliduje z wykonywanymi robotami.

o Rodzaj wykopu wuzalezni¢ od aktualnych warunkéw gruntowo-wodnych i warunkéw

atmosferycznych.

o Roboty budowlane nalezy wykonywac tak, aby nie uszkodzi¢ niezinwentaryzowanych urzadzenh

melioracyjnych. W przypadku uszkodzenia urzgdzen melioracyjnych nalezy je naprawic.
o Po wykonaniu catosci robét nalezy doprowadzi¢ teren do stanu pierwotnego.

o Przed rozpoczeciem inwestycji wykonawca powiadomi wszystkie niezbedne instytucje oraz

zapozna sie z trescig uzgodnien instytucji zawartych w opracowaniu PB.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 6.

6.1 Cel kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie pokierowanie ich przygotowaniem iwykonaniem, aby
0siggnac zatozong jakos¢. Wszystkie badania, pomiary i inne czynnosci kontrolne bedga ustalone
przez Inzyniera i przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest
odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i jakos¢ maszyn i urzadzen technologicznych.

6.2 Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci wykonania robét polega na skontrolowaniu zgodnosci wykonania robét z
wymaganiami okreslonymi w punktach 2 i 5 niniejszej specyfikacji, oraz z dokumentacja
techniczng i poleceniami Inzyniera. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

e kolejnos¢ i technologie montazu, jakos¢ potaczen,

e atest producenta stwierdzajacy petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w specyfikacji, ktory
kwalifikuje uzyte do montazu maszyny, urzadzenia lub materialy do uzycia bez
przeprowadzenia badan,

e aktualne aprobaty techniczne,
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Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i

z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych zatozonych punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscig do | cm

— zbadanie materiatow i elementéw prefabrykowanej pompowni sciekéw pod katem ich
zgodnosci z danymi podanymi w specyfikacji i danymi (warunkami technicznymi)
okreslonymi przez producenta,

— badanie warunkdéw bezpieczenstwa pracy

— sprawdzanie umocnienia scian wykopu,

— badanie zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg,

— badanie potozenia pompowni w planie,
- badanie rzednych posadowienia pompowni
- badanie zasypu wykopu pompowni do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikow zageszczenia poszczegodlnych jego warstw

7 OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania
ogoblne”, punkt 7.

Jednostkg obmiarowga dla pompowni przydomowych jest 1 komplet obejmujacy wszystkie
elementy umozliwiajgce poprawne funkcjonowanie danego obiektu.

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikacji technicznej S 00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
punkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary, badania i inne czynnosci
kontrolne daty wyniki pozytywne. W przypadku robot objetych niniejszg specyfikacjg nie
wystepujg roboty zanikajace i ulegajace zakryciu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w specyfikacji technicznej S 00.00
»Wymagania ogodlne” punkt 9. Pfatnos¢ za 1 komplet materiatéw, maszyn lub urzadzen
technologicznych nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, atestami, na podstawie wynikow
pomiardw, badan i innych czynnosci kontrolnych.

Pfatnosci realizowane bedg za kompletne dostarczone i zainstalowane lub zabudowane
urzadzenie. Ptatnos$¢ obejmuje réwniez dostawe wszelkich instrukcji i dokumentacji techniczno
— ruchowych, ewentualnie innych niezbednych dokumentacji i rysunkdéw oraz przeprowadzenie
rozruchdw poszczegdlnych urzadzen, przeszkolenie personelu i opracowanie instrukcji
eksploatacji urzadzenia.

Rozruchy poszczegdlnych urzadzen technologicznych, szkolenia personelu Zamawiajgcego oraz
opracowanie stanowiskowych instrukcji eksploatacji nalezy wykonaé niezaleznie od rozruchu,
szkolenia i instrukcji obstugi dla catosci instalacji przewidzianej w kosztach ogdlnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i przepisy
1 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

2  PN-80/B-03322 Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne
i projektowanie.
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PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i Sciekdw (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli. Niezmiekczony
poli(chlorek winylu) (PVC-U). Czes$¢ 1: Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu

PN-EN 1401-1:1999 - Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizaciji.
Wymagania dotyczgce rur, ksztattek i systemu

PN-EN 1456-1:2003 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
cisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej uktadanej pod
ziemia i nad ziemig. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu)
(PVC-U). Czes¢ 1: Wymagania dotyczace elementdéw rurociggu
i systemu

10.2 Inne dokumenty

Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i roz-
biorkowych. [Dz. Ust. nr 132 10.04.1972 r.].

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych
z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne z rur
PVC.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje
sanitarne i przemystowe. ARKADY- 1987 r.

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych ileénictwa z dnia
20.12.1996 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ obiekty
budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie (Dz.U. nr 21/97 poz. 111).

Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektéw
i urzgdzen wodno-$ciekowych w gospodarce komunalnej. Wydawnictwo Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego w Warszawie.

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i
przepisy, nawet, jesli w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane.

89



