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Kody CPV:

45314000-1 — Instalowanie urzgdzen

45314320-0 - Instalowanie okablowania

komputerowego 45312000-7 - Instalowanie

systeméw alarmowych i anten

45312200-9 — Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw

alarmowych 45312100-8 — Instalowanie przeciwpozarowych

systemow alarmowych

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciggébw komunikacyjnych i linii
energetycznych

1. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt instalacji teletechnicznych jest
opracowaniem zawierajgcym zbiory wymagan w zakresie sposobu wykonania i odbioru roboét
teletechnicznych, obejmujacym w szczegdélnosci:

« wymagania w zakresie wtasciwosci materiatow,

« wymagania dotyczace sposobu wykonania,

« wymagania dotyczace oceny prawidtowosci wykonania poszczegolnych rodzajow robot,

- okreslenie zakresu prac, ktére powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozyciji
przedmiaru (zawarte na etapie szczeg6towej specyfikacji technicznej),

« wskazanie podstaw okre$lajgcych zasady przedmiarowania, a w przypadku braku
podstaw opis zasad przedmiarowania.

Poniewaz projekt instalacji teletechnicznych nie precyzuje jakim kryteriom majg
odpowiada¢ poszczegdlne roboty, zamawiajacy (na podstawie ustawy Prawo o zamowieniach
publicznych) okresla swoje wymagania w specyfikacjach technicznych. Specyfikacje techniczne
dzielimy na OST (ogdlne specyfikacje techniczne) zawierajgce warunki poprawnego wykonania
robo6t, SST (szczegb6towe specyfikacje techniczne) specyfikacje odniesione do konkretnego
projektu, precyzujgce szczegbine wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi sie do robdt zwigzanych =z projektem instalacji
teletechnicznych: instalacji LAN, systemu monitoringu wizyjnego CCTV, systemu sygnalizaciji
wtamania i napadu SSWiN, systemu kontroli dostepu SKD, systemu przyzywowego, instalacji
nagtosnienia, instalacji AV w przyjaznym pokoju, systemu tacznosci radiowej, systemu
sygnalizacji pozaru SSP oraz instalacji teletechnicznych zewnetrznych budowy przedszkola w
Osieku

3. Ogodlne wymagania dotyczace materialow i sprzetu

Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdbw przeznaczonych do
realizacji kontraktu, wykonawca przedstawi szczego6towe informacje dotyczgce proponowanego
zrodta zamawiania tych materiatéw, odpowiednie certyfikaty, Swiadectwa badan laboratoryjnych
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oraz prébki do zatwierdzenia przez inspektora nadzoru. Zatwierdzenie okreslonego materiatu z
okreslonego zrédta nie oznacza, ze wszelkie materiaty z tego zrédta uzyskujg zatwierdzenie.
Wykonawca robét teletechnicznych winien podac¢ inspektorowi nadzoru terminy dostaw
zatwierdzonych materiatéw.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce usuniete z terenu
prowadzenia prac budowlanych. Kazdy rodzaj robdt, w ktérych znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, wykonawca prowadzi na wtasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem
i nie optaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewietrzanych i dobrze oswietlonych. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z
wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsiebiorstw budowlano - montazowych oraz
wytycznymi dla przedsigbiorstw wykonujgcych teletechniczne roboty instalacyjne - montazowe.
W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gospodarki materiatowej na placu budowy
powinny by¢ opracowane przez generalnego wykonawce robét lub przedsiebiorstwo wykonujgce
dany rodzaj robét w porozumieniu z kierownikiem budowy. Sposéb sktadowania materiatow
teletechnicznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatdw powinny by¢ dostosowane do
rodzaju materiatdw. Materialy np. rury instalacyjne, kable, przewody, osprzet nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i o$wietlonych. Rury
nalezy sktadowac¢ w wigzkach w pozycji stojgcej pionowej, kable w czasie sktadowania powinny
znajdowac sie na bebnach. Dopuszcza sie skitadowanie krétkich odcinkéw w kregach. Bebny
powinny by¢ ustawione na krawedziach tarczy a kregi utozone poziomo.

Wariantowe stosowanie materiatow
Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwosé
wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanych pracach, Wykonawca procedure
ewentualnej zmiany przeprowadzi zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego w tym zakresie.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢é zgodny z ofertg
wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego lub wyznaczonego przez
niego przedstawiciela. W przypadku braku takich ustalen we wskazanych dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego lub wyznaczonego przez niego
przedstawiciela. Sprzet, bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét
elektrycznych i wykonczeniowych, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Transport
Srodki i urzadzenia transportu powinny byé¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot teletechnicznych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotow w sposdb zapobiegajacy
uszkodzenie.
Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezpos$rednio
przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.
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Dotyczy to szczeg6lnie duzych i ciezkich elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatbw oraz nie wptyng niekorzystnie
na wtasciwosci wykonywanych robot.

Przyrzady do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarbw muszg posiada¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujgce przyrzad
pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiardw.

4. Ogolne wymagania dotyczace instalaciji

Wymagania ogolne dotyczace budowy systemow zabezpieczen

Systemy elektronicznych zabezpieczeh powinny zapewni¢ ochrone wybranych obszaréw
wewnatrz i w najblizszej okolicy budynku. W ramach projektu nalezy wykonac:
« system SSWiIN,

« system KD,
« system CCTV.
« System sygnalizacji pozaru SSP.

Doktadne rozmieszczenie sprzetu i zadania stawiane systemom zostaty zawarte w projekcie.

Do wykonania systemow nalezy uzywa¢ materiatéw, elementéw zgodnych z parametrami
(tj. rownowaznymi lub lepszymi) osprzetu podanego w towarzyszgcej dokumentacji projektowe;.
W  przypadku  zmian typdw urzadzen Wykonawca powinien postgpi¢
zgodnie z  procedurg, o ktérej mowa w pkt. 4.4.

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢ nowe, odpowiadaé¢ polskim normom, normom
europejskim oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak rowniez, co najmniej
jeden z nizej wymienionych dokumentow:

. atest,
 certyfikat,
« aprobate techniczng ITB.
Roboty przygotowawcze - wymagania
ogolne Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu nastepujgcych czynnosci:
« wytyczenie tras przewoddw na scianach budynku,
« wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych,
« mechaniczne wykonanie otworéw w scianach i stropach (murowanych i betonowych).

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji i remontéw.

Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.
Ustalenie miejsc montazu osprzetu oraz przejs¢ przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwoddw instalacji staboprgdowych przez $Sciany, stropy itp.
(wewnatrz budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia miedzy
pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢é wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajgcy hnie przedostawanie sie wyziewdw. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, rury
z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp. Przejscia przez przegrody
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oddzielajgce rézne strefy pozarowe muszg by¢é wykonane jako systemowe, dostosowane do
wymagan pozarowych i rodzaju instalacji.

Roboty instalacyjno-montazowe - wymagania ogdlne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzgdzen instalacji teletechnicznych w budynku
powinno zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie odlegtosci i ich wzajemnego
usytuowania.

Gtéwne ciggi instalacji uktada¢ w metalowych korytach elektroinstalacyjnych (koryta
zostaly ujete w opracowaniu dot. instalacji elektrycznych wewnetrznych). Do wyposazenia
technicznego budynku oprécz instalacji teletechnicznych zalicza sie instalacje elektryczne,
instalacje cieptej i zimnej wody, klimatyzacji, wentylacji, kanalizacji, piorunochronna,
telekomunikacyjna itd.

Pomiedzy tymi instalacjami oraz towarzyszgcymi urzgdzeniami istniejg pewne zaleznosci,
a takze powigzania, ktére muszg by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy,
modernizacji bgdz remontu. W pierwszej kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegdlnych
instalacji
i lokalizacje urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne
oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw na otoczenie budynku. Moggce wystgpi¢ w budynku
anormalne stany instalacji elektrycznej i wspétpracujgcych z nig urzadzen, takie jak zwarcia,
przecigzenia, przepiecia i przerwy w obwodach czesto prowadzg do powstania zagrozen.
Zagrozenia te przejawiaja sie na przyktad w osigganiu przez fragmenty instalacji i urzadzen
podwyzszonych temperatur lub pojawieniu sie iskrzenia, ktére w konsekwencji mogg stac sie
przyczyng pozaru. Z kolei inne  niz elektryczne, wymienione

wyzej instalacje powinny  by¢ tak prowadzone, aby czynnosci wykonywane
przy ich konserwacji badz wymianie nie prowadzity do uszkodzen instalacji i urzgdzen
elektrycznych, gdyz grozi to porazeniem osob wykonujgcych te czynnosci. Chodzi tu gtéwnie o
zapewnienie takich odlegtosci pomiedzy instalacjami, aby mozna byto swobodnie i bezpiecznie
operowa¢ narzedziami niezbednymi do prowadzenia zabiegbw konserwacyjnych i
remontowych. Przewody prowadzi¢ w rurach elektroinstalacyjnych, sztywnych pod tynkiem i w
posadzce.

Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
« wytrasowanie miejsc pod montaz rur,
« wykonanie bruzd w $cianach,
« przygotowanie i skompletowanie elementéw mocujgcych - Srub z kotkami rozporowymi
« ufozenie i zamocowanie rur w bruzdach,
« potaczenie rur przy uzyciu ztgczek,
- zaprawienie bruzd zaprawg tynkarska.

Wymagania dodatkowe dotyczace robét:

- stosowac wytgcznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

« rury PCV uktadane w ciggach wielokrotnych nie mogg zajmowac pasa szerszego niz 0,5m,
« Ciggi pionowe rur mocowac do podtoza w odlegtosciach nie wiekszych niz 0,5m,

Koryta kablowe elektroinstalacyjne
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:



« wytrasowanie miejsc pod montaz koryt kablowych,

« wykonanie $lepych otworéw w suficie/$cianie,

« osadzenie kotkéw w gotowym podtozu,

« przykrecenie konstrukcji wsporczych (zawiesi $ciennych/sufitowych lub pretow systemowych)
do gotowego podtoza,

« utozenie koryt kablowych oraz dodatkowych ksztattek, tukéw itp. na konstrukcji wsporcze;,

« przykrecenie koryt kablowych do konstrukcji wsporczej,

Uktadanie przewodow i kabli
Wymagania og6lne dotyczace robét:

« wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach muszg by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi na liscie adresowej,

« kazde przejscie przewodow kabelkowych przez stropy i $ciany musi by¢ zabezpieczone rurg
ostonowg lub odpowiednio obudowane,

« trasy przewodow kabelkowych sposdb utozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku
muszg zapewnia¢ tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewodow kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinstalacyjnych PCV
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robo6t:

¢ rozwiniecie przewodu,

« sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolacji,

« odmierzenie,

« ciecie,

- otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych,

- otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroinstalacyjnych,

« wciggniecie przewoddw.

Rowy pod kable
Rowy pod kable nalezy wykonywaé za pomocg sprzetu mechanicznego lub
recznie
w zaleznosci od warunkéw terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne.
Wymiary poprzeczne rowow uzaleznione sg od rodzaju kabli i ich ilosci uktadanych w jednej
warstwie.

Gtebokos¢ rowu okreslona jest gtebokoscig utozenia kabla powiekszong o 10 cm,
natomiast szerokos$¢ dna rowu obliczamy ze wzoru:
S=nd+ (n-1) a+ 20 [cm]
gdzie: n - ilos¢ kabli w jednej
warstwie,
d - suma srednic zewn. Wszystkich kabli w
warstwie, a - suma odlegtosci pomiedzy
kablami.

Uktadanie kabli
Ogdlne wymagania

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane srodki
ostroznosci zapobiegajgce uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujgcych sie na trasie
budowanej linii.



Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed
wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie kapturka z tworzywa
sztucznego (rodzaju jak izolacja).

Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz:
. 4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o powtoce metalowej,
. 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrukcji niz wymienione w pozyciji a) i b) temperatura otoczenia i

temperatura uktadanego kabla - wg ustalen wytworcy.

Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii
kablowej powodowany przez sgsiednie zrodta ciepta, np. rurociag cieplny, nie powinien
przekraczac 5°C.

Zginanie kabli
Przy ukfadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz:

. 20-krotna zewnetrzna srednica kabla - w przypadku kabli jednozytowych o izolacji papierowe;j

i 0o powtoce ofowianej, kabli o izolacji polietylenowej i o powtoce polwinitowej oraz kabli
wielozytowych o izolacji papierowej i o powtoce aluminiowej o liczbie zyt nie przekraczajgcych 4,

. 15-krotha zewnetrzna $rednica kabla - w przypadku kabli wielozytowych o izolacji
papierowej i 0 powtoce otowianej oraz w przypadku kabli wielozytowych skrecanych z kabli
jednozytowych o liczbie zyt nie przekraczajacych 4.

Uktadanie kabli bezposrednio w gruncie i na stupach

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy
ukfada¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie, ktéry mégtby uszkodzi¢
kabel, ani bezposrednio zasypywac takim gruntem.

Kable krzyzujgce sie z mediami podziemnymi nalezy uktada¢ w rurach ostonowych, a
kable biegnace pod drogami uktada¢ w rurach ostonowych wykonanych metodg przeciskow.

Kable nalezy zasypywa¢ warstwg piasku o grubosci co najmniej 10 cm, nastepnie
warstwg rodzimego gruntu o grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa
sztucznego. Odlegtosc¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.

Grunt nalezy zageszczac¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia gruntu
powinien osiggng¢ co najmniej 0,95 wg PN-S-02205:1998

Gtebokos¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej
powierzchni kabla powinna wynosi¢ nie mniej niz 70 cm w przypadku kabli o napieciu
znamionowym do 1 kV, z wyjgtkiem kabli utozonych w gruncie na uzytkach rolnych.

Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falistg z zapasem (od 1 do 3% dtugosci wykopu)
wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesunieé¢ gruntu. Przy mufach zaleca sie
pozostawi¢ zapas kabli po obu stronach mufy, tacznie nie mniej niz 1 m - w przypadku kabli o
izolacji z tworzyw sztucznych, o napieciu znamionowym 1 kV.

Konce kabli nalezy podtaczy¢ do stupowych tabliczek bezpiecznikowych po uprzednim

zarobieniu.

Linie kablowe elektroenergetyczne na skrzyzowaniach i zblizeniach z drogami kotowymi nalezy
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tak prowadzi¢ i wykonywac¢, aby nie powodowaly przeszkod i trudnosci w ruchu kotowym i
pieszym oraz w nalezytym utrzymaniu drég i na warunkach podanych w zezwoleniu zarzadu
drogi na prowadzenie rob6t w pasie drogowym.

Kable mocowac¢ do stupéw za pomoca uchwytéw dystansowych co 2m.Do wysokosci 3 m nad
ziemig kabel chroni¢ ostong kablowg stalowg ocynkowang o wys. 3m mocowang do stupa za
pomoca tasmy stalowe;j.

Piasek
Piasek do ukfadania kabli i zasypywania w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-S-
02205:1998 i by¢ z grupy gruntéw niewysadzinowych.

Folia

Folie nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca sie
stosowanie folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gat. I. Dla
ochrony kabli o napieciu znamionowym do 1 kV nalezy stosowac folie koloru niebieskiego.
Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie

wezsza niz 20 cm. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

Montaz urzadzen peryferyjnych systemow.

Zalgczone w projekcie schematy blokowe sg wystarczajagcym dopetnieniem niniejszej
specyfikacji i dopetniajg takze dane potrzebne do sporzadzenia kalkulacji cenowe;.

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:

« wyznaczenie miejsca montazu czujek, kamer, elementéw kontroli dostepu itp. na podstawie
dokumentacji projektowej

« wykonanie slepych otworéw pod kotki instalacyjne,

« przykrecenie obudow czujek, klawiatur do podtoza za pomoca kotkdw rozporowych,

« wprowadzenie do obudowy osprzetu przewodow,

« wykonanie potgczen przewoddw na zaciskach urzadzenia,

« zarobienie odpowiednich koncowek na przewodach sygnatowych

« ustawienie urzgdzen detekcyjnych, alarmujacych, obserwacyjnych zgodnie z ich instrukcjg
montazu oraz wymaganiami projektu,

« zamkniecie obuddw.

Montaz urzadzen teletechnicznych

Zatgczone w dokumentacji projektowej rysunki z rozmieszczeniem central, szaf, obudéw i
urzadzen peryferyjnych oraz opisy sposobu montazu elementéw sg dopetnieniem niniejszej
specyfikacji. Przy pracach montazowych nalezy zwr6ci¢ uwage na:

« dyskretny montaz central

- zabezpieczeniu wszystkich wyniesionych klawiatur systemu poprzez ich montaz w zamykanych

obudowach.

« przy montazu szaf zapewni¢ dogodny dostep do zainstalowanych tam urzadzen,

« urzadzenia w projektowanych szafach instalowa¢ zapewniajgc dogodny przeptyw powietrza
chtodzacego urzgdzenia,

« wszelkie potgczenia kablowe pomiedzy urzadzeniami opisa¢é w sposéb jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,

« ergonomiczne rozmieszczenie urzadzen obstugi projektowanych systemoéw pozwalajgce na
wygodng prace z systemem.



Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie i testowanie systemu powinno by¢é powierzone wyspecjalizowanemu
wykonawcy. Przy Kkonfiguracji i ustalaniu szczegdtowego przeznaczania systemu nalezy
konsultowaé sie bezposrednim uzytkownikiem systemu, ktérego nalezy po zakonczeniu prac
instalacyjnych przeszkoli¢ z zakresu obstugi systemu.

5. Kontrola jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nalezy przedtozy¢ komisji protokoty z badan.
Stad tez instalacje w budynku powinny by¢ poddane szczegétowym ogledzinom i prébom,
obejmujgcym takze niezbedny zakres pomiaréw w celu sprawdzenia, czy spetniajg wymagania
obowigzujgcych norm i przepiséw. Cztonkowie komisji, przed przystgpieniem do ogledzin i préb
powinni otrzymac i zapozna¢ sie z uaktualniong dokumentacjg techniczng oraz protokotami ze
sprawdzen czgstkowych. Osoby wykonujgce pomiary powinny posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje, potwierdzone uprawnieniami do wykonywania badan.

Kontrola jakosci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

« zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobdéw i zainstalowanych urzadzen =z
dokumentacjg techniczna, normami i certyfikatami,

« prawidtowosci wykonania potgczen przewodow,

« poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od
innych instalacji i urzadzen,

« poprawnosci wykonania przejs¢ przewodow przez stropy i sciany,

« prawidtowosci zamontowania osprzetu,

« dostosowania do warunkow srodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich zainstalowania,

+ prawidtowego oznaczenia przewodow, tagcznikdw, zaciskéw itp.,

« prawidiowosci doboru urzgdzen i srodkéw ochrony od wptywéw zewnetrznych warunkéw
srodowiskowych w jakich pracuja,

« spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonych do
dokumentacji techniczne;.

Ogledziny instalacji teletechnicznych

Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy:

- zainstalowane urzadzenia i aparaty spetniajg wymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich parametrow technicznych z
wymaganiami norm),

« zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem,

s nie maja widocznych uszkodzen wptywajgcych na pogorszenie
parametréw  technicznych i uzytkowych.

Podstawowe czynnosci, jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, a takze
wymagania norm, ktérych spetnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczegélnych
sprawdzen, podane sg ponizej z zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

Potaczenie przewodoéw

Sprawdzeniu podlega stan potgczenia przewoddw, a wiec to, czy sg wykonane w sposéb
zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy nacisk na
potgczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na naprezenia
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spowodowane przez podtgczone przewody.

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedéw montazowych i
innych usterek w instalacji  teletechnicznej. Usterkite muszg
by¢ usuniete przed przystgpieniem do prob
i pomiarébw. Wykonywanie tych prob bez usuniecia usterek, mogacych mie¢ wptyw na wynik
badan, jest niedopuszczalne.

6. Dokumentacja powykonawcza
Do odbioru robot teletechnicznych wykonawca winien przedtozy¢ nastepujace dokumenty:
« dokumentacje techniczng powykonawczg opieczetowangi  poswiadczong za
zgodnos¢ z wykonawstwem przez osobe uprawniong do wykonywania robdét,
- deklaracje zgodnosci, certyfikaty, atesty na zabudowane materialy z ich wykazem
podpisanym przez uprawnionego kierownika robot,
« karty gwarancyjne, DTR-ki,
« o$wiadczenie kierownika robét w/g ustalonego wzoru,
« oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robét zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami
przepisami oraz posiadang wiedzg techniczna.
Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zawierac:
« opis techniczny wykonanych robot,
« rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabli i listew,
« schematy blokowe wzajemnych potgczen urzadzen,
« zestawienie uzytych materiatow.

2

. Przepisy zwigzane

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZ.U. DZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z
pdzn. Zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kwietnia 2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr
93 z 2004 r.. poz. 888

« Ustawa z dnia 16 grudnia 2016 r. o zmianie niektérych ustaw w celu poprawy otoczenia
prawnego przedsiebiorcow (Dz.U. 2016 poz. 2255)

« Ustawa z dnia 27 stycznia 2016r. O ochronie przeciwpozarowej — tekst jednolity - DZ.U. z
2016r., poz. 191,

« Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17 lipca 2015 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2015 poz.
1422)

« Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz. U. Nr 109, poz. 719).

« Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 2 grudnia 2015 r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej
(Dz.U. 2015 poz. 2117)

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 22 wrzesnia 2015 r. zmieniajace
rozporzgdzenie w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U.
2015 poz. 1554)

« PN-EN 50130-4:2012 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobow:
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Wymagania dotyczgce odpornosci urzadzehn systemow sygnalizacji pozarowe;,
sygnalizacji wtamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontoli dostepu i osobistych.

PN-EN 50131-1:2009 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania - Czes¢ 1:
Wymagania ogdlne

PN-EN 50132-7:2013-04 (U) Systemy alarmowe - Systemy dozorowe
CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania

PN — EN —50133-1:2000 Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-EN 50131-6:2008 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes¢ 6:
Zasilacze. 10. PN-EN 50131-1:2008 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji
witamania - Cze$¢ 1: Wymagania ogéine.

PN-EN 50131-5-3:20017-07 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania -
Czes¢ 5-3: Wymagania dotyczace urzadzen stosowanych do potaczen wewnetrznych
wykorzystujgcych techniki radiowe.

PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w
zastosowaniach dotyczacych bezpieczenstwa - Czesé 1: Wymagania systemowe.

PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w
zastosowaniach dotyczacych bezpieczenstwa - Cze$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow.
PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w
zastosowaniach dotyczacych bezpieczenstwa - Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania.
PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 14: Wytyczne planowania
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

PN-EN 54-1:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 1: Wprowadzenie,

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 2: Centrale sygnalizaciji
pozarowej,

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 3: Pozarowe
urzgdzenia alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne,

PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — czes¢ 4: zasilacze,

PN-EN 54-7:2004/A2:2009 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 7: Czujki dymu --
Czujki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, Swiatta
przechodzacego lub jonizacji,

PN-EN 54-10:2005/A1:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 10: Czujki
ptomienia -- Czujki punktowe,

PN-EN 54-11:2004/A1:2006-Systemy sygnalizacji pozarowej.Cze$¢11: Reczne ostrzegacze
pozarowe,

PN-EN 54-12:2005 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 12: Czujki dymu -- Czujki
liniowe dziatajace z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzgcego,

PN-EN 54-13:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotéw systemu,

PN-EN 54-18:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia,

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia,

PN-EN 54-20:2010 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czgs¢ 20: Czujki dymu zasysajace,
PN-EN 54-21:2009 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 21: Urzgdzenia transmisiji
alarmow pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych,

PN-EN 54-23:2010 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 23: Pozarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory optyczne,
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PN-EN 54-24:2008 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 24: Dzwiekowe
systemy ostrzegawcze — Gtosniki,

PN-EN 54-25:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 25: Podzespoty
wykorzystujace tacza radiowe,

PN-EN 1366-2:2015-08 - Badania odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych -- Czes¢ 2:
Przeciwpozarowe klapy odcinajgce,

PN-EN 1366-9:2009 - Badania odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych -- Czes¢ 9:
Przewody oddymiajgce obstugujace jedng strefe pozarowa,

PN-EN 1366-10+A1:2017-05 - Badanie odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych --
Czesc¢ 10: Klapy odcinajgce stosowane w systemach wentylacji pozarowej,

PN-EN 12101-8:2012 - Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta -- Czes¢ 8:
Klapy odcinajgce w systemach wentylacji pozarowej,

PN-EN 13501-3+A1:2010 - Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i elementéw
budynkéw -- Czes¢ 3: Klasyfikacja na podstawie wynikow badan odpornosci ogniowej
wyrobéw i elementéw stosowanych w instalacjach uzytkowych w budynkach:
ognioodpornych przewodow wentylacyjnych i przeciwpozarowych klap odcinajgcych,

PN-EN 50130-4:2012 - Systemy alarmowe -- Czes¢ 4: Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna -- Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci
urzadzen systemow alarmowych, pozarowych, wkamaniowych i osobistych,

PN-EN 50130-4:2012 - Systemy alarmowe -- Czes¢ 4: Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna -- Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci
urzadzen systemow alarmowych pozarowych, wkamaniowych i osobistych,

PN-ISO 6790:1996 - Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i
zwalczania pozardw -- Symbole graficzne na planach ochrony przeciwpozarowej —
Wyszczegdlnienie,

PN-ISO 8421-1:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Terminy ogélne i
dotyczace zjawiska pozaru,

PN-ISO 8421-1/Ak:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Terminy ogoélne i
dotyczace zjawiska pozaru (dla potrzeb krajowych),

PN-ISO 8421-3:1996 - Ochrona przeciwpozarowa -- Wykrywanie pozaru i alarmowanie —
Terminologia,

PN-ISO 8421-5:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ochrona przed
zadymieniem,

PN-ISO 8421-6:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ewakuacja i $rodki
ewakuacji,

PN-ISO 8421-7:2000 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Srodki wykrywania i
ttumienia wybuchu,

Whytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej — Stowarzyszenie Inzynieréw i
Technikéw Pozarnictwa — SITP WP —02:2010

Whytyczne Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jbézefowie koto
Otwocka.
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1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. Specyfikacja robot

Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Uktadanie szkieletowego okablowania strukturalnego - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie szkieletowego okablowania strukturalnego - odcinek pionowy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie poziomego okablowania strukturalnego - odcinek poziomy, kabel miedziany do 8
mm

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla, uciecie kabla.

Uktadanie poziomego okablowania strukturalnego - odcinek pionowy, kabel miedziany do 8
mm

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologia.

4. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla, uciecie kabla.

Montaz gniazd abonenckich podtynkowych

Montaz gniazd abonenckich - montaz modutu RJ45 w gniezdzie

Wyszczegdlnienie robot:

. Przygotowanie gniazda do montazu

. Instalacja puszki montazowej.

. Montaz modutéw RJ45

. Montaz adapterow RJ45 w gniezdzie .

. Uziemienie modutéw ekranowanych

. Mocowanie gniazda na scianie, w puszce podtynkowej

. Przygotowanie i montaz etykiety opisowej

gniazda . Montaz modutu RJ45 ekranowanego

na skretce 4-parowej Wyszczegdlnienie robot:

AN L AW N =
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. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

. Obciecie warstwy ekranujacej kabla.

. Utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modutu.
. Podtagczenie ekranu kabla do ekranu modutu RJ45.

. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do podstawki modutu.

. Utozenie przewodow.

. Obciecie naddatkéw kabla.

8. Wprowadzenie przewoddw w ztgcze przy uzyciu zaciskow.

9. Zatozenie ostony ekranujace; .

Montaz modutu RJ45 nieekranowanego na skretce 4-parowej
Wyszczegblnienie robot:

1. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

2. Utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modutu.

AN A WD =

~

3. Przypiecie kabla opaskg zaciskowg do podstawki modutu.

4. Utozenie przewodow.

5. Obciecie naddatkow kabla.

6. Wprowadzenie przewodow w ztgcze przy uzyciu zaciskdw.
Montaz szaf dystrybucyjnych 19"

stojacych Laczenie 2 szaf

dystrybucyjnych 19"

Montaz szaf dystrybucyjnych 19" wiszacych o

masie 2-12 kg Montaz wyposazenia szaf
dystrybucyjnych 19" Wyszczegolnienie robdt:

1. Przygotowanie miejsca montazu szafy dystrybucyjne;.

. Przygotowanie szafy do montazu - zdjecie folii zabezpieczajace;.
. Ustawienie lub powieszenie szafy dystrybucyjnej w wyznaczonym miejscu.
. Demontaz oston bocznych i drzwi.

. Regulacja potozenia ramy szafy.

. Regulacja stopki szafy celem wypoziomowania.

. Przygotowanie cokotu szafy na wyprowadzenie kabli.

. Montaz oston bocznych i drzwi.

. Montaz stelaza 19" z wypoziomowaniem.

10. Montaz wyposazenia szafy.

11. Uziemienie szafy i

paneli. Tablice rozdzielcze

19" 24xRJ45

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie tablicy rozdzielczej 19" 24xRJ45 (panela) do montazu.
2. Wsuniecie panela w stelaz 19" w szafie dystrybucyjne;j.

3. Uziemienie panela.

4. Montaz wyposazenia panela .

5. Przygotowanie i zatozenie etykiet

O 00 9 N Lt B W

opisowych. Tablice rozdzielcze
swiattowodowe Wyszczegdlnienie
robot:

1. Przygotowanie tablicy rozdzielczej (panela) do montazu.
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2. Wsuniecie panela w stelaz 19" w szafie dystrybucyjnej.

3. Montaz adapterow i zaslepek w panelu niewyposazonym.

4. Wtozenie magazynku na spawy do tacki (kasetki) na spawy i zamkniecie tacki.
5. Zamkniecie tacki.

6. Montaz tacek (kasetek) na spawy w panelu niewyposazonym.

7. Montaz organizatora kabla.

8. Przygotowanie i zatozenie etykiet opisowych.

Krosowanie - kabel miedziany w szafie

dystrybucyjnej Wyszczegdlnienie robét:

1. Montaz kabla krosowego.

Krosowanie - kabel miedziany w gniezdzie abonenckim

Wyszczegdlnienie robot:

1. Montaz kabla krosowego.

Montaz elementow kodujagcych moduty RJ45

Wyszczegblnienie robot:

1. Montaz elementu kodujgcego.

Wykonanie pomiaréw torow transmisyjnych - pierwsza

linia Wykonanie pomiaréw toréw transmisyjnych - kazda

nastepna linia

Wykonanie pomiarow toréw transmisyjnych - dodatek za udostepnienie punktu
pomiarowego Wykonanie pomiarow toréow transmisyjnych - dodatek za
doprowadzenie miejsca pomiaru do stanu poprzedniego

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie przyrzadu pomiarowego do pomiaréw.

2. Zestawienie i podtgczenie przyrzadu do punktu pomiarowego.

3. Kalibrowanie przyrzadu pomiarowego.

4. Nawigzanie tacznosci z pomocnikiem.

5. Sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego.

6. Potwierdzenie prawidtowosci podtaczenia.

7. Wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem.

8. Przygotowanie raportu z testowania

okablowania. Pomiary koncowe pradem

statym Wyszczegdlnienie robét:

1. Wydanie dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym koncu.
2. Odpowiednie potagczenie zyt na odlegtym koncu.

3. Podtgczenie sznuréw pomiarowych.

4. Przedzwonienie zyt kabla.

5. Pomiar opornosci izolaciji.

6. Pomiar opornosci petli i asymetrii.

7. Zapisanie wynikow.

8. Dokonanie obliczen i zapisanie wyniku.

9. Odtagczenie sznuréw pomiarowych.

10. Wydanie odpowiedniej dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym koncu.

Instalacja systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Uktadanie szkieletowego okablowania strukturalnego - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegblnienie robot:



1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologia.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie szkieletowego okablowania strukturalnego - odcinek pionowy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie poziomego okablowania strukturalnego - odcinek poziomy, kabel miedziany do 8
mm

Wyszczegblnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologia.

4. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla, uciecie kabla.

Uktadanie poziomego okablowania strukturalnego - odcinek pionowy, kabel miedziany do 8
mm

Wyszczegblnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla,

uciecie  kabla. Montaz  modutu RJ45

ekranowanego na skretce 4-parowej

Wyszczegblnienie robot:

1. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

2. Obciecie warstwy ekranujgcej kabla.

3. Utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modutu.

4. Podigczenie ekranu kabla do ekranu modutu RJ45.

5. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do podstawki modutu.

6. Utozenie przewoddw.

. Obciecie naddatkéw kabla.

8. Wprowadzenie przewoddw w ztgcze przy uzyciu zaciskow.

9. Zatozenie ostony ekranujace; .

Montaz modutu RJ45 nieekranowanego na skretce 4-parowej

Wyszczegdlnienie robot:

1. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

~

2. Utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modutu.
3. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do podstawki modutu.
4. Utozenie przewodow.
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5. Obciecie naddatkow kabla.

6. Wprowadzenie przewodow w ztgcze przy uzyciu

zaciskow. Montaz wyposazenia szaf
dystrybucyjnych 19" Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie miejsca montazu szafy dystrybucyjne;.

. Przygotowanie szafy do montazu - zdjecie folii zabezpieczajace;.

. Demontaz oston bocznych i drzwi.

. Regulacja potozenia ramy szafy.

. Regulacja stopki szafy celem wypoziomowania.

. Przygotowanie cokotu szafy na wyprowadzenie kabli.

. Montaz oston bocznych i drzwi.

. Montaz stelaza 19" z wypoziomowaniem.

10. Montaz wyposazenia szafy.

11. Uziemienie szafy i

paneli. Tablice rozdzielcze

19" 24xRJ45

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie tablicy rozdzielczej 19" 24xRJ45 (panela) do montazu.
2. Wsuniecie panela w stelaz 19" w szafie dystrybucyjnej.

3. Uziemienie panela.

4. Montaz wyposazenia panela .

5. Przygotowanie i zatozenie etykiet

opisowych. Rejestratory wizyjne 2z

dyskami twardymi Wyszczegolnienie

rob6t:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu.

2. Montaz urzagdzenia w stelazu 19" w szafie dystrybucyjne;.
3. Przygotowanie i zatozenie etykiet

opisowych.  Panelowy ochronnik
przeciwprzepieciowy

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie panela do montazu.

2. Wsuniecie panela w stelaz 19" w szafie dystrybucyjnej.

3. Uziemienie panela.

4. Przygotowanie i zatozenie etykiet opisowych.
Krosowanie - kabel swiattowodowy w szafie dystrybucyjnej
Wyszczegdlnienie robot:

1. Montaz kabla krosowego.

Krosowanie - kabel miedziany w szafie dystrybucyjnej
Wyszczegdlnienie robot:

1. Montaz kabla krosowego.

Montaz elementow kodujagcych moduty RJ45
Wyszczegdlnienie robot:

1. Montaz elementu kodujgcego.

Montaz punktéw kamerowych zewnetrznych i wewnetrznych
Wyszczegdlnienie robot:
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. Ustawienie lub powieszenie szafy dystrybucyjnej w wyznaczonym miejscu.
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. Przygotowanie punktow kamerowych do montazu.

. Instalacja puszki montazowej.

. Montaz punktu kamerowego we wskazanym miejscu

. Montaz ochronnikéw przeciwprzepieciowych przy kamerach zewnetrznych
. Uziemienie ochronnikéw przeciwprzepieciowych

. Ustawienie wymaganego pola widzenia punktu kamerowego
7. dokrecenie uchwytu i obudowy kamery

8. Przygotowanie i montaz etykiety opisowej

urzgdzenia. Montaz stacji roboczej z

monitorami Wyszczegdlnienie robot:

1. Montaz stacji roboczej na stanowisku obserwacyjnym.
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2. Przykrecenie uchwytéw montazowych monitoréw

3. montaz monitoréw na $cianie za pomoca dedykowanych uchwytéw $ciennych
Wykonanie pomiaréw torow transmisyjnych - pierwsza

linia Wykonanie pomiaréw toréw transmisyjnych - kazda

nastepna linia

Wykonanie pomiarow toréw transmisyjnych - dodatek za udostepnienie punktu
pomiarowego Wykonanie pomiaréw torow transmisyjnych - dodatek za
doprowadzenie miejsca pomiaru do stanu poprzedniego

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie przyrzadu pomiarowego do pomiarow.

2. Zestawienie i podtaczenie przyrzadu do punktu pomiarowego.

3. Kalibrowanie przyrzadu pomiarowego.

4. Nawigzanie tacznosci z pomocnikiem.

5. Sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego.

6. Potwierdzenie prawidtowosci podtaczenia.

7. Wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem.

8. Przygotowanie raportu z testowania okablowania.

Pomiary koncowe pragdem statym

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu CCTV
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wydanie dyspozyciji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym koncu.

2. Odpowiednie potgczenie zyt na odlegtym koncu.

3. Podtgczenie sznuréw pomiarowych.

4. Przedzwonienie zyt kabla.

5. Pomiar opornosci izolaciji.

6. Pomiar opornosci petli i asymetrii.

7. Zapisanie wynikow.

8. Dokonanie obliczen i zapisanie wyniku.

9. Odtagczenie sznuréw pomiarowych.

10. Wydanie odpowiedniej dyspozycji pracownikowi zatrudnionemu na odlegtym koncu.
11. Uruchomienie systemu monitoringu wizyjnego.

12. Sprawdzenie poprawnosci wizji punktéw kamerowych

13. Sprawdzenie poprawnosci dziatania urzgdzen sterujgcych pracg punktéw kamerowych

Instalacja systemu sygnalizacji wiamania
i napadu Uktadanie okablowania - odcinek
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poziomy, 1 kabel

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Montaz czujek, kontaktronow, sygnalizatoréw, manipulatorow itp
Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu

2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

4. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzgdzenia.

5. Utozenie przewoddw.

6. Obciecie naddatkéw kabla.
7. Montaz elementéw wykonawczych w wybranym miejscu na scianie

Montaz centrali i podcentral alarmowych

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu.

2. Montaz urzadzen w obudowie.

3. Wykonanie wewnetrznych potaczehn pomiedzy modutami w obudowie

4. Wprowadzenie okablowania z urzgdzen wykonawczych do wnetrza obudowy
5. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

6. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

7. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do obudowy urzadzenia.

8. Utozenie przewodow.

9. Obciecie naddatkow kabla.

10. Zaprogramowanie urzgdzenia do pracy wg ustalonego schematu dziatania
11. Zamkniecie obudéw urzadzen alarmowych.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu SSWiN
Wyszczegdlnienie robot:

1. Uruchomienie systemu sygnalizacji wkamania i napadu.

2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw detekcyjnych

3. Sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen alarmujgcych

4. Sprawdzenie poprawnosci dziatania central i podcentral alarmowych

5. Sprawdzenie poprawnosci dziatania awaryjnego zasilania (baterii akumulatoréw)
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Instalacja systemu kontroli dostepu

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robdt:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia

kabla. Montaz czytnikébw Kkart,

przyciskow, czujek itp

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu

2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

4. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzgdzenia.
5. Utozenie przewoddw.

6. Obciecie naddatkéw kabla.

7. Montaz elementéw wykonawczych w

wybranym miejscu. Montaz  zestawow
kontroleréw n - przejsé Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu.

2. Wprowadzenie okablowania z urzgdzen wykonawczych do wnetrza obudowy
3. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

4. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

5. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzadzenia.

6. Utozenie przewoddw.

7. Obciecie naddatkéw kabla.

8. Zamkniecie obuddw urzadzen SKD.

Montaz urzadzen systemu wideodomofonowego
Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu.

2. Wprowadzenie okablowania do wnetrza obudowy
3. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

4. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

5. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do obudowy urzadzenia.
6. Utozenie przewodow.

7. Obciecie naddatkéw kabla.
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8. Zamkniecie obuddw.

Montaz urzadzen systemu interkomowego

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu.

2. Wprowadzenie okablowania do wnetrza obudowy

3. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

4. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

5. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do obudowy urzadzenia.

6. Utozenie przewoddw.

7. Obciecie naddatkéw kabla.

8. Zamkniecie obuddw.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu SKD
Wyszczegdlnienie robot:

1. Uruchomienie systemu kontroli dostepu.

2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw detekcyjnych

3. Sprawdzenie poprawnosci dziatania kontrolerow SKD

4. Sprawdzenie poprawnosci dziatania awaryjnego zasilania (baterii akumulatoréw)
5. Sprawdzenie poprawnosci wspotdziatania systemu SSWIN z SKD

Instalacja systemu przyzywowego

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegblnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Montaz przyciskow itp

WyszczegOdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu

2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

4. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzgdzenia.
5. Utozenie przewoddw.

6. Obciecie naddatkéw kabla.

7. Montaz elementow wykonawczych w
wybranym miejscu. Montaz kontrolera i panela
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informacyjnego Wyszczegolnienie robdt:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu.

2. Wprowadzenie okablowania z urzgdzen wykonawczych do wnetrza obudowy
3. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

4. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

5. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzadzenia.

6. Utozenie przewodow.

7. Obciecie naddatkéw kabla.

8. Zamkniecie obudbéw urzgdzen systemu przyzywowego.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu przyzywowego
Wyszczegdlnienie robot:

1. Uruchomienie systemu przyzywowego.

2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

Instalacja systemu nagtosnienia

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjeta technologia.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.
Uktadanie okablowania - odcinek
pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjeta technologia.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
6. Sprawdzenie poprawnosci
utozenia kabla. Montaz gtosnikéw,
paneli sterujacych itp
Wyszczegdlnienie robot:
1. Przygotowanie urzgdzen do montazu
2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.
3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.
4. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzgdzenia.
5. Utozenie przewoddw.
6. Obciecie naddatkéw kabla.
7. Montaz elementéw wykonawczych w wybranym miejscu.
Montaz szaf dystrybucyjnych 19" stojacych o masie 2-12 kg wraz z montazem
wyposazenia szaf dystrybucyjnych 19"
Wyszczegdlnienie robot:
1. Przygotowanie miejsca montazu szafy dystrybucyjne;j.
2. Przygotowanie szafy do montazu - zdjecie folii zabezpieczajace;.
3. Ustawienie lub powieszenie szafy dystrybucyjnej w wyznaczonym miejscu.
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4. Demontaz oston bocznych i drzwi.

5. Regulacja potozenia ramy szafy.

6. Regulacja stopki szafy celem wypoziomowania.

7. Przygotowanie cokotu szafy na wyprowadzenie kabli.

8. Montaz oston bocznych i drzwi.

9. Montaz stelaza 19" z wypoziomowaniem.

10. Montaz wyposazenia szafy.

11. Uziemienie szafy i paneli.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu nagtosnienia

Wyszczegblnienie robot:
1. Uruchomienie i kalibracja systemu nagtosnienia.
2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

Instalacja systemu AV

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologia.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci
utozenia kabla. Montaz gniazd
przytaczeniowych itp

Wyszczegblnienie robot:

1. Przygotowanie gniazd do montazu

2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

4. Utozenie przewodow.

5. Obciecie naddatkéw kabla.

6. Montaz elementéw wykonawczych w wybranym miejscu.

Montaz projektora multimedialnego

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie miejsca montazu projektora.

2. Przygotowanie urzadzenia do montazu — wyjecie z pudetka i zdjecie folii zabezpieczajacych.
3. Powieszenie urzgdzenia w wyznaczonym miejscu na regulowanym uchwycie sufitowym.
4. Regulacja potozenia urzadzenia

systemu AV. Montaz ekranu
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projekcyjnego sufitowego

Wyszczegblnienie robot:

1. Przygotowanie miejsca montazu ekranu projekcyjnego.

2. Przygotowanie urzadzenia do montazu — wyjecie z pudetka i zdjecie folii zabezpieczajgcych.
3. Powieszenie urzgdzenia w wyznaczonym miejscu

na $cianie. Montaz monitora 55” dedykowanego

do sal konferencyjnych Wyszczegdlnienie robét:

1. Przygotowanie miejsca montazu urzadzen.

2. Przygotowanie urzadzen do montazu - zdjecie folii zabezpieczajacych.
3. Ustawienie lub powieszenie urzgdzen w wyznaczonym miejscu.

4. Regulacja potozenia urzadzen systemu AV.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu AV
Wyszczegdlnienie robot:

1. Uruchomienie i kalibracja systemu AV.

2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu AV

Instalacja systemu AV przyjaznego
pokoju Uktadanie okablowania - odcinek
poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjeta technologia.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robdt:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Montaz gtosnikéw, paneli sterujacych, monitoréw itp
Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu

2. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

3. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

4. Przypiecie kabla opaskg zaciskowag do obudowy urzgdzenia.
5. Utozenie przewoddw.

6. Obciecie naddatkéw kabla.

7.Montaz  elementow  wykonawczych w

wybranym miejscu. Montaz wyposazenia szafki
dystrybucyjnej 19" Wyszczegdlnienie robdt:

1. Montaz wyposazenia szafy.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu AV
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Wyszczegdlnienie robot:
1. Uruchomienie i kalibracja systemu AV.
2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

Instalacja RTV

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robdt:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia

kabla. Montaz gniazd abonenckich

podtynkowych Wyszczegdlnienie

robot:

1. Przygotowanie gniazda do montazu

2. Instalacja puszki montazowej.

3. Montaz gniazda RTV

4. Wykonanie uziemienia kabli ekranowanych

6. Mocowanie gniazda na scianie, w puszce podtynkowej

7. Przygotowanie i montaz etykiety opisowej

gniazda . Montaz wyposazenia obudéw

szafek RTV Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie miejsca montazu szafki RTV.

2. Powieszenie szafki w wyznaczonym miejscu.

3. Montaz wyposazenia szafki RTV.

4. Uziemienie szafki i urzadzen.

Montaz anten na maszcie

antenowym Wyszczegdlnienie

robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu.

2. Montaz anten na maszcie antenowym.

3. Uziemienie urzadzen na maszcie antenowym.
4. Wykonanie ochrony odgromowej masztu

antenowego Montaz ochronnikéw
przeciwprzepieciowych Wyszczegdlnienie
robot:

1. Przygotowanie ochronnika do montazu.
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2. Montaz ochronnika w obudowie.

3. Uziemienie ochronnika.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu RTV
Wyszczegdlnienie robot:

1. Ustawienie odpowiedniego kierunku anteny RTV.

2. Pomiar parametrow sygnatu RTV

3. Sprawdzenie poprawnosci wizji i fonii

Instalacja tacznosci radiowej

Uktadanie okablowania - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjeta technologig.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Uktadanie okablowania - odcinek

pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robdt:

1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.

3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjeta technologia.

4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.

5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.

6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.

Montaz szafy dystrybucyjnej 19" stojacej oraz wyposazenia
Wyszczegdlnienie robot:

. Przygotowanie miejsca montazu szafy dystrybucyjne;.

. Przygotowanie szafy do montazu - zdjecie folii zabezpieczajace;.
. Ustawienie lub powieszenie szafy dystrybucyjnej w wyznaczonym miejscu.
. Demontaz oston bocznych i drzwi.

. Regulacja potozenia ramy szafy.

. Regulacja stopki szafy celem wypoziomowania.

. Przygotowanie cokotu szafy na wyprowadzenie kabli.

. Montaz oston bocznych i drzwi.

. Montaz stelaza 19" z wypoziomowaniem.

10. Montaz wyposazenia szafy.

11. Uziemienie szafy i paneli.

Montaz anten na maszcie antenowym

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzgdzen do montazu.

2. Montaz anten na maszcie antenowym.

3. Uziemienie urzadzen na maszcie antenowym.

4. Wykonanie ochrony odgromowej masztu antenowego

Montaz ochronnikow przeciwprzepieciowych
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Wyszczegdlnienie robot:
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1. Przygotowanie ochronnika do montazu.

2. Montaz ochronnika na szynie ekwipotencjalnej.

3. Uziemienie ochronnika.

Uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu tgcznosci radiowej
Wyszczegblnienie robot:

1. Ustawienie odpowiedniego kierunku wybranych anten.

2. Pomiar parametréw sygnatu antenowego

3. Uruchomienie i dostrojenie urzadzen tgcznosci radiowe;.

4. Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

Instalacja systemu sygnalizacji pozaru
SSP Uktadanie okablowania - odcinek
poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologig.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.
Uktadanie okablowania - odcinek
pionowy, 1 kabel Wyszczegdlnienie robdt:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjne;.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Rozwijanie kabla i uktadanie zgodnie z przyjetg technologia.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.
Uktadanie okablowania o klasie PH90 - odcinek poziomy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Montaz uchwytéw niepalnych o klasie PH90 bezposrednio do sufitu
4. Rozwijanie kabla i uktadanie go na wczeséniej zainstalowanych uchwytach kablowych
5. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
6. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
7. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.
Uktadanie okablowania o klasie PH90 - odcinek pionowy, 1 kabel
Wyszczegdlnienie robot:
1. Wyznaczenie i sprawdzenie trasy przebiegu kabla pod wzgledem wybranej technologii instalacyjnej.
2. Przygotowanie szpuli kablowej do rozwiniecia.
3. Montaz uchwytéw niepalnych o klasie PH90 bezposrednio do Sciany
3. Rozwijanie kabla i uktadanie go na wczesniej przygotowanych uchwytach kablowych o klasie
PH90.
4. Zabezpieczenie kabla na szczycie przebiegu.
5. Przytwierdzenie kabla w punkcie mocowania.
6. Sprawdzenie poprawnosci utozenia kabla.
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Montaz elementéw liniowych:

- czujki

Rozmieszczenie czujek powinno by¢é zgodne z wymaganiami normy PKN-CEN/TS 54-14. Do
najwazniejszych zasad nalezy nie umieszczanie czujek tak aby blizej niz w 0,5m poétsferze nie
byto zadnych elementéw konstrukcji budynku. Nie blizej niz 1,5m od kratek wentylacji nawiewno-
wywiewnej.

Miejsce lokalizacji czujki powinno by¢é wybrane w taki sposéb aby elementy konstrukcyjne
budynku nie utrudniaty dotarcie aerozoli charakterystycznych dla pozaru oraz tak aby podmuchy
wiatru nie przekraczaty predkosci 5m/s. Zapobiegnie to takze porywaniu kurzu z powierzchni
$cian lub innych konstrukcji budynku co czesto powoduje fatszywe alarmy.

Gniazda czujek punktowych montowaé w pomieszczeniach na suficie w punktach centralnych
pomieszczen lub zgodnie ze skalg na rysunkach rozplanowania urzadzeh SSP.

Czujki powinny by¢é mocowane do gtadkich i rownych powierzchni sufitu w taki sposéb aby
symbol LED wewnatrz gniazda byt skierowany w strone drzwi wejsciowych do pomieszczenia.
Taki spos6b zapewni sie widzialno$¢ wskaznika zadziatania czujki zaraz po wejsciu do
pomieszczenia lub w przejsciu po drodze ewakuacyjnej. Dokrecajgc gniazdo czujki do podtoza
nie wolno dopuszcza¢ do odksztatcenia gniazda gdyz taki stan moze spowodowaé brak
prawidtowego kontaktu czujki ze ztgczem w gniezdzie.

W przypadku miekkich paneli sufitu podwieszonego stosowaé podktadki (najlepiej z blachy
ocynkowanej) i mocowac gniazda za pomocg blachowkretéw.

Gniazda czujek w przestrzeniach miedzystropowych, w pomieszczeniach technicznych oraz na
surowych stropach betonowych powinny byé zamontowane w podstawach gniazd PG-40
Przewody nie powinny by¢ przedtuzane, ani miedzy czujkami i innymi urzgdzeniami petlowymi
powinny to by¢ przewody ciggte, jednoodcinkowe.

UWAGA - Czujek nie nalezy instalowa¢ w atmosferze korozyjnej, zawierajgcej gazy i opary zragce
oraz zapylenie. Kondensacja pary wodnej na czujkach jest niedopuszczalna.

- przyciski ROP

Przyciski pozarowe instalowane sg na wysokosci 1,2-1,6 m od podfogi, w odlegtosciach — o ile
to mozliwe — co najmniej 0,5 m od innego osprzetu elektrycznego.

Zaleca sig aby sp6d ROP-4001M znajdowat sie na wysokosci 1,4m powyzej poziomu posadzki.
Przyciski nalezy montowaé¢ natynkowo lub w/t w puszkach przyciskéw, wykonujgc odpowiednie
wkucia i puszki. Lokalizacja ROP powinna by¢ wybrana w taki sposéb aby osoby poruszajgce
sie wzdtuz drog ewakuacyjnych nie musiaty nadktadaé¢ drogi aby nacisng¢ ROP.

Jeden ROP musi by¢ zainstalowany w poblizu centrali systemu sygnalizacji pozaru.

- sygnalizatory

Zasady ogdlne:

-poziom natezenia dzwieku alarmu pozarowego powinien wynosi¢ 65 dB(A) lub przekraczac¢ o 5
dB(A) szumy otoczenia trwajgce dtuzej niz 30s w zaleznosci od tego, ktéra wartos¢ jest
wieksza.

Powyzsze poziomy powinny byé osiggniete wszedzie tam, gdzie zgda sie, aby dzwiek
alarmu byt styszalny. Zaleca sie aby dot sygnalizatora instalowanego na $cianie byt na
wysokosci 2,5m.

- przyciski oddymiania i przewietrzania

Przyciski oddymiania i przewietrzania instalowane sga na wysokosci 1,2-1,6 m od podtogi, w
odlegtosciach — o ile to mozliwe — co najmniej 0,5 m od innego osprzetu elektrycznego.

Zaleca sie aby spdd w/w przycisku znajdowat sie na wysokosci 1,4m powyzej poziomu posadzki.
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Przyciski nalezy montowa¢ natynkowo lub w/t w puszkach przyciskédw, wykonujgc odpowiednie
wkucia i puszki.
Montaz central SSP
System zostanie wykonany w oparciu o mikroprocesorowg centrale modutowg zainstalowang na
poziomie parteru w pokoju dyzurnego. W pom. dyzurnego planuje sie, ze bedzie prowadzony
staty nadzér os6b przeszkolonych w kwestii obstugi i funkcjonowania projektowanych systeméw
bezpieczenstwa.
Zasilanie awaryjne powinno zapewni¢ prace centrali w dozorze przez 72 godziny w przypadku
braku zasilania sieciowego oraz zasilanie wszystkich urzgdzen alarmowych i sterujgcych z
petnym wysterowaniem przez 30 minut w trybie alarmowania.
W przypadku statego nadzorowania centrali przez obstuge i podpisania umowy z firmg
konserwujgcg system w sprawie 24 godzinnej reakcji na powiadomienie o uszkodzeniu
dopuszcza sie zmniejszenie tego czasu do 30 godzin. Centrala powinna by¢ zamontowana na
Scianie w taki sposob aby wyswietlacz znajdowat sie na wysokosci ok. 160cm powyzej poziomu
podtogi.
Obok centrali powinien by¢ zainstalowany reczny ostrzegacz pozarowy aby skrdci¢ czas
wywotania alarmu Il stopnia w przypadku weryfikacji czujek sygnalizujgcych zadymienie.
W pomieszczeniu ochrony w tatwo dostepnym miejscu powinny znajdowac sie nastepujgce
dokumenty:

skrdcona instrukcja reagowania na sygnaty centrali,

dokumentacja ruchowo-techniczna centrali SSP,

ksigzka pracy systemu sygnalizacji pozarowej z listg osob przeszkolonych i
uprawnionych do obstugi systemu,

- instrukcja bezpieczenstwa pozarowego wraz z instrukcjg postepowania w czasie

pozaru.

rzuty kondygnacji z naniesionymi urzadzeniami systemu

dokumentacja powykonawcza systemu

adresy i kontakty telefoniczne do os6b powiadamianych w wypadku pozaru

zestaw procedur dla dyzurujgcego pracownika ochrony

szafka z kluczami do wszystkich pomieszczen budynku.

Montaz central oddymiania

Wyszczegdlnienie robot:

1. Przygotowanie urzadzeh do montazu na wysokosci ok. 2m od poziomu posadzki.
2. Montaz urzadzen w obudowie.

3. Wykonanie wewnetrznych potaczen pomiedzy modutami w obudowie

4. Wprowadzenie okablowania petli dozorowych do wnetrza obudowy

5. Naciecie i zsuniecie izolacji z kabla.

6. Utozenie zyt kabla wg wybranej kolejnosci.

7. Wykonanie uziemienia

8. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do obudowy urzgdzenia.

9. Utozenie przewodow.

10. Obciecie naddatkéw kabla.

11. Zaprogramowanie urzgdzenia do pracy wg ustalonego schematu dziatania
12. Zamkniecie obuddéw urzadzen alarmowych.

Pomiary, uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu SSP
Wyszczegdlnienie robot:
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1. Uruchomienie systemu sygnalizacji pozaru SSP.

2. Sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw detekcyjnych

3. Sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen alarmujgcych

4. Sprawdzenie poprawnosci dziatania central SSP i central oddymiania

5. Sprawdzenie poprawnosci zadziatania algorytmu sterowania urzgdzen

5. Sprawdzenie poprawnosci dziatania awaryjnego zasilania (baterii akumulatoréw)

Instalacje teletechniczne zewnetrzne

Wykopy pod studnie kablowe, rury kanalizacji kablowej

1. Przed przystgpieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

2. Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

3.Wykop rowu pod rury kanalizacji kablowych powinien byé zgodny z dokumentacjg
projektowg i wskazaniami Inzyniera budowy. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z
jednej strony wykopu. Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajgcy ich
statecznosc.

4. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

5. Zasypanie studni i rur nalezy dokonaé¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i
zageszcza¢ ubijakami recznymi. Zageszczenie nalezy wykonywac¢ w taki sposéb aby nie
spowodowac uszkodzen.

6. Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Wykonanie kanalizacji kablowej

1. Wytyczona w terenie trasa kanalizacji kablowej powinna by¢ zgodna z planem
zagospodarowania terenu w projekcie budowlanym.

2. Zgodnie z dokumentacjg projektowg powinny by¢ zainstalowane studnie prefabrykowane do
recznego montazu o wymiarach 150x93x98cm i 60x60x70cm (lub zblizonych). Pokrywy studni
powinny by¢ wyréwnane z nawierzchniami projektowanymi lub istniejgcymi.

3.Ciggi kanalizacji powinny by¢ wykonane z oston rurowych podanych w dokumentacji
projektowej. Skrzyzowania z jezdniami wykona¢ metoda przecisku przy wykorzystaniu oston
rurowych stalowych.

Zasypanie kanalizaciji

1. Ostatnia goérng warstwe kanalizacji z rur nalezy przysypac piaskiem do grubosci przykrycia nie
mniejszej niz 5 cm, a nastepnie warstwg piasku lub przesianego gruntu grubosci okoto 20 cm.
Nastepnie nalezy zasypa¢ wykop gruntem, warstwami co 20 cm i ubija¢ ubijakami mechanicznymi.
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