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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY SANITARNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z budowa:
,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z odgatezieniami w solectwie Gotebiewek Nowy i
Gotgbiewek Stary, gm. Kutno”.
1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ( ST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych kanalizacji sanitarnej.
1.3.Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z
budowg kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej.
1 .4 Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
odprowadzania sciekéw sanitarnych
1.4.2. Przepompownia $ciekéw(ttocznia) — urzadzenie do przepompowywania Sciekow.
1 .4.3. Kanalizacja sanitarna ttoczna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
transport ci§nieniowego §ciekow sanitarnych .
1.4.4. Urzadzenia (elementy ) uzbrojenia sieci.
1 .4.5. 1. Studnia rewizyjna - zelbetowa DN 1000, 1200 lub prefabrykowana Dn 425 i
wlaz zeliwny
1.4.5.2 Przylacze energetyczne przepompowni.
1.4.6.Szatka sterownicza przepompowni.
1.4.7.Rozruch pompowni $ciekow.
1.5.0g6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami INI.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy:
— teren budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1
administracyjnymi;

— lokalizacje 1 wspétrzedne punktow giéwnych trasy oraz reperow;



— dziennik budowy;

— dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa egzemplarze ST. Na wykonawcy
spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robdt uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Wykonawca uzyska zezwolenia na zajecie pasa drogowego od wiascicieli drog .
Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.2. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa 1 ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez INI
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych elementéw obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,, Ogélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych jak réwniez dokumentacji budowlanej, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ INI, ktéry dokona odpowiednich zmian 1 poprawek, jezeli zajdzie taka potrzeba
w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z
kreslonymi wymaganiami, a rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed przystgpieniem do robét
Wykonawca zrealizuje dostarczony przez Zamawiajacego projekt organizacji ruchu. Projekt

zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia
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INI. W zaleznosci od potrzeb i postepu roboét projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w rym: ogrodzenia, porgcze, mostki dojazdowe, oswietlenie, sygnaly i
znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spolecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.3. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a/ utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b/ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a. lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych

b. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi;

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1 magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do

uzycia.



Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialéw na Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po ich zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika ( np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materialéw od wtasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy 1 po jej zakonczeniu, zgodnie z wymaganiami
wilasciciela.

Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ INI 1 wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi INI i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatéw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciaggly

bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat INI. Pojazdy i fadunki powodujace
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nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy
w obrgbie terenu budowy, i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich
uszkodzen w tym obrebie, zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia roboty ( do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez INI).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla liniowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie INI powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami, 1 bedzie w pelni odpowiedzialny przestrzeganie tych praw, przepisow 1
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych

urzadzen lub metod, 1 w sposob ciagly bedzie informowac INI o swoich dziataniach.

2. MATERIALY.
2.1. Ogdlne wymagania

2.1.1. Zrédta uzyskania materiatéw fabrycznych i do zasypki wykopow.



Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi szczegélowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta zakupu, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia 1 badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrdédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia zestawienia aprobat i §wiadectw certyfikacji
w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrddla spetniajg
wymagania ST w czasie postepu robot.

2.1.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych do podsypki i zasypki wykopow.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych witadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wtaczajac w to zrédta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zawigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopéw 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan INI.

7. wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody INI, Wykonawca nie bedzie prowadzié¢
zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegélnione w
dokumentach umowy.

2.1.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez INI. Jesli INI zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robdt niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewartosciowany przez INI.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialty

Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i nie zaptaceniem.
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2.1.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc¢ i
wlasciwos¢ do robdét, i byty dostepne do kontroli przez INI.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i uzgodnionych
z INL

2.1.5. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo§¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi INI o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez INI. Zmian¢ materiatu musi
zaakceptowac projektant.

2.2 Kanaty rurowe.

2.2.1. Rury z polichlorku winylu PCV ® 200, 160 mm.

Kanalizacja grawitacyjna- rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC) SN 8 SDR
34 rury lite bez substancji zmigkczajacych i wypelniajacych wg PN-B-10735:1992. Rury
kielichowe z uszczelkami gumowymi wargowymi fabrycznie wstawionymi w rowki
kielichow.

2 2.2. Rury z PEHD

Kanalizacja ttoczna - rury z PEHD PN 10 DN 110

Do budowy sieci zastosowano rury z polietylenu PE 100 o gestosci min. 930 kg/m?, o
wskazniku ptyniecia 005 lub 010 i wspétczynniku SDR 17.

Laczenie rur nalezy wykonywac metoda zgrzewania czotowego i elektrooporowego.

2.2.3. Rury ostonowe ( przeciskowe lub w gotowym wykopie).

Rury PE — PN 6 (SDR 17).

2.3.  Studzienki kanalizacyjne zelbetowe DN 1000, 1200

Projektuje si¢ studnie prefabrykowane zelbetowe, kregi taczone na uszczelke gumowa.

Studzienka sktada si¢ z nastepujacych elementow:

¢ Studnia
* Krag
* Pokrywa

* PierScien odcigzajacy
Studnie bgda zamdéwione z otworami i uszczelkami dla podigczenia rur kanalizacji

sanitarnej.



Studnie rewizyjne wykona¢ z kregéw zelbetowych o $rednicy wewnetrznej D = 1,0 m  z
kinetg fabryczng, taczenie kregéw na uszczelke¢ gumowaq. Przy studniach w jezdni
zamontowac pierscien odcigzajacy. Wtazy typu ciezkiego (40T) o srednicy DN 600 mm.
Witazy zeliwne z wypelnieniem betonowym. Studnie wykona¢ z betonu wibroprasowanego
min. C45/55, wodoszczelnego "W10", mrozoodpornego F=150, nasigkliwos¢ do 4%,
taczone na uszczelke (wolna).
Regulacje wysokosci studni wykona¢ za pomocg pierscieni betonowych. Na studzienkach
zamontowac wlazy typu ciezkiego z wypelnieniem betonowym.
2.4. Studzienki kanalizacyjne rewizyjne PVC Dn 425 wg PN-B-10729
Studzienka sktada si¢ z nastepujacych elementéw:

* rury teleskopowej dn=425 z pokrywa zeliwng 40 T

* rury trzonowej Dn =425

* kinety PP
2.5. Zbiornik Przepompowni.
Do budowy korpusu pompowni nalezy zastosowac kregi zelbetowe o $rednicy wewnetrzne;j
DN 2,0 m oraz 2,50m z betonu C-45/50 z zamontowanymi przejSciami szczelnymi dla
rurociggdéw zgodnie z czescig rysunkowa projektu.
Wszystkie elementy korpusu winny by¢ taczone na uszczelki gumowe. Szczeliny nalezy
dodatkowo  doszczelni¢  zaprawg  cementowa  szybkowigzaca z  dodatkiem
przeciwskurczowym 1 pomalowa¢ $rodkiem zabezpieczajacym przed przenikaniem wody
(np. folia w ptynie). Ponadto caly zbiornik pomalowac¢ na zewnatrz dwukrotnie srodkiem
izolujagcym np. Abizolem R.
Element prefabrykowany z dnem nalezy montowa¢ w przygotowanym, odwodnionym
wykopie, bezposrednio na podsypce piaskowej grubosci 15 cm. Po zmontowaniu korpusu
otwory 1 zagl¢bienia montazowe nalezy zaslepi¢ zaprawg szybkowiazaca.
Przykrycie przepompowni w postaci ptyty zelbetowej z wtazem ze stali kwasoodpornej o
wymiarach w przeswicie 900x900 mm.
W zaprojektowanym rozwiazaniu zastosowano elementy zelbetowe.
W przypadku wyboru innej technologii montazu nalezy wykonac¢ projekt konstrukcyjny.
Dostawca dopasuje korpus do warunkéw wskazanych w projekcie.
Wszystkie elementy zelbetowe wykonane powinny by¢ z wysokiej jakosci betonu
wibroprasowanego C45/55, wodoszczelnego W10, mrozoodpornego F-150, zgodnie z
normg DIN 4034 cz. 2 (elementy: @ 2000 oraz @ 2500). Powinny spetnia¢ takze wymagania
normy PN-EN 752:2008 i PN-B-10729, oraz zapewnia¢ pelng szczelno$¢ zaréwno

elementéw studni jak i przej$¢ przez Sciany studni rurociggow.
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Montaz zbiornika

Zbiornik montuje Producent prefabrykatow przy pomocy dzwigu o nosnosci zapewniajace;j
bezpieczne podnoszenie i1 przemieszczanie elementow.

Wykop pomiedzy $cianami zbiornika a skarpa nalezy wypetni¢ piaskiem lub pospoétka
uktadang i zageszczang warstwami rownomiernie na catym obwodzie.

Na czas prowadzenia rob6t nalezy zabezpieczy¢ skarpy wykopu oraz jego odwodnienie.
Odbidr zbiornika

Odbiory posrednie prac budowlano-montazowych oraz probe szczelnos$ci zbiornika wykonac
zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét, Polskimi normami (w
szczegbdlnosci wg PN-B-10702:1999 Wodociagi i kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i
badania) oraz wymaganiami inwestora.

Do wykonania préby szczelno$ci mozna przystapi¢ po zakonczeniu prac montazowych i
zwigzaniu zaprawy uktadanej na budowie. Préb¢ mozna wykonywaé przed zasypaniem
wykopu.

2.5.2. Technologia pompowni.

Konstrukcja ttoczni scieckow ma zapewni¢ realizacje procesu pompowania w nast¢pujacy
sposob: $cieki doptywajace grawitacyjnie do tloczni trafiaja do rozdzielacza, skad
grawitacyjnie doptywajg do zbiornikéw separatoréw czesci statych wykonanych z PEHD lub
stali kwasoodpornej jakosci co najmniej 1.4401 (AISI 316). W zbiorniku separatora czegsci
stale zostaja posrednio odseparowane od ptynu na elementach cedzacych. Scieki po
odcedzeniu, pozbawione grubych frakcji stalych mogacych zablokowa¢ pompy, doptywaja
grawitacyjnie poprzez pompy do komory retencyjnej. Po osiggnigciu maksymalnego
poziomu $ciekéw w komorze retencyjnej czujnik poziomu ma da¢ sygnat do wilaczenia
jednej z pomp (naprzemiennie). Pompa przepompowuje $cieki wstepnie podczyszczone z
komory retencyjnej do zbiornika separatora czesci statych, z ktérego zostaja wyptukane
czesci stale odcedzone w nim w cyklu napelniania i przetloczone do rurociggu tlocznego.
Docisk kuli zamykajacej do gniazda w celu zamknigcia powrotu $ciekow ze zbiornika
separacji czesci statych podczas pompowania powinno by¢ zrealizowane tagodnie przez
pltywajaca kule z tworzywa sztucznego lub stali kwasoodpornej jakosci co najmniej 1.4401
(AISI 316) i wypor cieczy dociskajacej kule do gniazda przed wlaczeniem pompy, a nie
energia wytwarzang przez pompe.

W tloczni zamontowane maja by¢ 2 pompy, a kazdej pompie przyporzadkowany jeden
separator czesci stalych. Separacja czg$ci stalych ma na celu oddzielenie od $ciekéw czesci

statych 1 zabezpieczenie pomp przed blokowaniem grubszymi zanieczyszczeniami
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zawartymi w $ciekach w taki sposéb, ze odcedzone grubsze czgsci stale (wigksze niz przelot
przez wirnik pompy) nie przelatujg przez wirnik pomp.

Separacja czesci statych ma by¢ realizowana w taki sposéb, by podczas pracy pomp w
swietle przeptywu SciekOw w separatorze nie znajdowaly si¢ zadne elementy zabudowane na
stale i w ten sposéb ograniczajgce przeptyw, na ktérych moga zawiesza¢ si¢ witdkna ze
sciekow, jak krata lub sito.

Elementem separujagcym ma by¢ uchylna klapa zamontowana w zbiorniku separatora po
stronie pompy, ktéra podczas pompowania otwiera si¢ catkowicie, a zamknigta opiera si¢ na
pretach separujacych, pozwalajac na swobodny przeptyw $ciekéw bez czesci statych.

Kazdy separator czgsci statych musi posiada¢ rozwigzanie umozliwiajace niezalezne
zamknigcie doptywu $ciekéw do danego separatora w celu wykonania prac konserwacyjnych
przy pompach i dostep do wnetrza tego separatora dla jego kontroli bez koniecznos$ci
wylaczania catej tloczni z ruchu (przy doptywajacych $ciekach i pracujacej drugiej pompie
wspotpracujacej z drugim separatorem czesci statych).

Tlocznia jako obiekt ma by¢ oznaczona przez producenta znakiem CE wraz ze stosowng
deklaracja.

Ttocznia ma by¢ wyposazona w instalacje wymienione w projekcie budowlano-
wykonawczym, o parametrach nie gorszych w zakresie $rednic i materiatow.

Dotyczy pomp, drabiny, armatury, o$wietlenia, instalacji odwadniajgcej z pompa, wentylacji,
rozwigzan mechanicznych.

Komora retencyjna $ciekow oraz orurowanie w ttoczni majg by¢ wykonane z materialéw
dajacych trwata odporno$¢ na korozje bez konieczno$ci uzupetniania powtok Ilub
konserwacji. Dlatego komora retencyjna oraz orurowanie maja by¢ wykonane z PEHD lub ze
stali kwasoodpornej klasy co najmniej 1.4401 (AISI 316).

Laczenie rur z PEHD ma by¢ wykonane mufami elektrooporowymi. Ztacza czotowe
dopuszcza si¢ tylko w miejscach mozliwych do obréobki od wewnatrz.

Komora retencyjna S$ciekéw w ttoczni ma by¢ wyposazona w goérnej czeSci w otwory
rewizyjne: co najmniej jeden otwor rewizyjny umozliwiajacy czyszczenie kanatu dolotowego
oraz co najmniej jeden otwor rewizyjny umozliwiajacy czyszczenie zbiornika gltownego

Sciekow.
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Jako czujnik poziomu nalezy zastosowac sonde¢ hydrostatyczng do §ciekéw (z grubg stopg) z
wyjsciem 4-20 mA, zamontowang w rurze ostonowej, o zakresie pomiarowym 0+2,5 m, z
kablem dtugosci co najmniej 20 m.

. Dla ttoczni PS3 oraz PS4 zbiornik retencyjny powinien posiada¢ pojemno$¢ min.
0,1m?, na gérnej powierzchni powinien posiadaé¢ jeden duzy otwér rewizyjny o powierzchni
min. 0,1 m?,

. Dla ttoczni PS2 zbiornik retencyjny powinien posiada¢ pojemno$é¢ min. 0,17m’, na
gbrnej powierzchni powinien posiada¢ jeden duzy otwor rewizyjny o powierzchni min. 0,1
m2,

Dla tloczni PS1 zbiornik retencyjny powinien posiada¢ pojemno$¢ min. 0,43m> oraz jeden
duzy otwor rewizyjny o powierzchni min. 0,28 m2 w gérnej czesci,

Otwor ten bez rozszczelnienia bocznych ptaszczyzn zbiornika pozwala na:

- kontrole stanu technicznego komory retencyjnej i pozostatych zespotow,

- sprawne wykonanie prac serwisowych, w tym oczyszczenie wngtrza zbiornika z osadéw
badz ztogéw tluszczu.

. W obiekcie PS3 tloczni $ciekow nalezy zastosowaC system instalacje do
napowietrzania $ciekOw w rurociggu ttocznym celem wyeliminowania ich zagniwania.
Nalezy stosowac si¢ do wytycznych czasu zagniwania $ciekoéw zawartych w normie PN-EN
1671 oraz DWA-A 116-2.

Instalacja powinna sktadac si¢ z:

0 Zespolu wytwarzania sprezonego powietrza o wydajnoéci min. 9 m*h przy cisnieniu
min. 6 bar wedlug wymagan projektowych, wyposazonej w uktad stabilizacji ci$nienia,
zawOr spustowy automatyczny oraz niezbedne oprzyrzagdowanie pomiarowo-regulacyjne
(m.in. uktad odcinajacy, uktad zwrotny, zesp6t kontrolny, regulacj¢ cisnienia podawanego do
rurociggu tlocznego ze $ciekami);;

0 Nalezy zastosowa¢ uktad sterowania i zasilania zaworem elektromagnetycznym
poprzez programowalny sterownik zabudowany w szafie sterujacej tlocznig lub zestaw
stycznikbw  oraz  programatoroOw  czasowych Podczas pracy pompy zawor
elektromagnetyczny musi by¢ zamknigty. Domyslnie zawdr elektromagnetyczny jest
otwierany na okre$lony czas po wylaczeniu pomp oraz podczas dtuzszego postoju pomp
kilka razy na godzin¢ (zgodnie z wymaganym algorytmem i zatozeniami projektowymi).
Algorytm pracy systemu napowietrzania powinien uwzglednia¢ charakterystyke rurociggu
tlocznego- jego przebieg oraz dlugo$¢ a takze korelowac z iloscig doptywajacych $ciekéw
zgodnie z zatozeniami projektowymi.

Z uwagi na nierbwnomiernosci w skladzie i w jakosci Sciekéw doptywajacych do
przepompowni, system sterowania powinien dawa¢ mozliwo$é wprowadzenia koreKey

ustawien algorytmu napowietrzania.



2.6. Wymagania dla pomp

Nalezy zastosowa¢ pompy do $ciekéw, do pracy w ustawieniu suchym, ale mogace pracowac

rOwniez zalane woda (wymagany stopien ochrony nie mniejszy niz IP68). Pompy maja

wlacza¢ si¢ naprzemiennie w zaleznosci od poziomu Sciekdw w zbiorniku retencyjnym

(sterowanie w zaleznos$ci od poziomu $ciekdw w zbiorniku)

Urzadzenie musi posiada¢ minimum dwa pracujgce przemiennie zespoty pomp.

Pompy powinny posiada¢ wirniki otwarte;

Przy doborze urzadzen 1 przewodow tlocznych dla obszaru przetlaczania Sciekow

obcigzonych faza stala, w tym réwniez w strefie separacji skratek, nalezy zachowac

minimalny swobodny przekrdj (tzw. wolny przelot kuli) nie mniejszy niz @ 100 mm.

Pompy maja mie¢ korpusy z kr6¢cem ssawnym nie mniejsze niz DN100 mm i kr6¢cem

ttocznym nie mniejsze niz DN100 mm.

Silniki pomp maja mie¢ uzwojenia elektryczne z wbudowanymi termistorami min. typu

bimetal do kontroli temperatury uzwojen, a w urzadzeniu sterujagcym ma by¢ odpowiednie

urzadzenie wyzwalajace do kazdego silnika pompy.

Pomiedzy silnikiem a czg¢$cig hydrauliczng ma si¢ znajdowaé komora olejowa oddzielajaca.

W komorze olejowej ma by¢ wbudowany czujnik wilgoci kontrolujacy stan uszczelnienia

mechanicznego z odpowiednim urzagdzeniem wyzwalajacym dla kazdej pompy.

Nie jest dopuszczalne by czujnik wilgoci znajdowat si¢ tylko w komorze silnika!

Pompy musza by¢ wyposazone w podwdjne uszczelnienie mechaniczne.

2.7. Wymagane wyposazenie dodatkowe ttoczni

» pompa odwadniajgca dno studni, sterowana elektrodowym czujnikiem poziomu

» o$wietlenie studni podziemnej z oddzielnym zabezpieczeniem réznicowopradowym
niezaleznym od zabezpieczenia pomp i uktadu sterowania

» sonda hydrostatyczna do pomiaru poziomu $ciekow z wyjsciem analogowym 4-20 mA,

do $ciekéw, z kablem, w rurze ostonowej

wentylacja czgsci suchej z kominkiem DN160

wentylacja czgsci mokrej z kominkiem DN75

podest posredni obstugowy

YV V V VY

kréciec do ptukania z szybkoztaczem i zasuwg odcinajacg DN50

» osuszacz powietrza

W celu zabezpieczenia przed odorami oraz ochronie przed osadzaniem w
przepompowni/tloczni $ciekdw nadmiernej ilo$ci osadéw organicznych, zwtaszcza thuszczy
projektuje si¢ dozowanie preparatéw bakteryjno-enzymatycznych.

W celu automatyzacji procesu nalezy zastosowac automatyczng, programowalng pompe
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dozujaca dla preparatow bakteryjno-enzymatycznych typu MODD. Urzadzenie powinno by¢
zamontowane na $cianie komory technologicznej ttoczni $ciekéw, tak aby mozna wpigé
kréciec ttoczny pompy do rurociaggu doprowadzajacego $cieki lub wentylacji ttoczni. Nalezy
przewidzie¢ obok pompy miejsce na kanister z tworzywa sztucznego o pojemnosci 20 1.

2.8 Wymagania dla uktadu sterowania tlocznig Sciekéw

Sterowanie praca tloczni odbywa si¢ przy pomocy sterownikow -programowalnych uktadéw
elektronicznych, umozliwiajacych realizacj¢ zadanego algorytmu pracy. Instalacja
elektryczna jest wyposazona w zespoty, ktére zapewniajg prawidtowg oraz bezpieczng prace
zainstalowanych urzadzen.

Ttocznie pracuja w automatycznym trybie zdalnego nadzoru. Kazda tlocznia jest
wyposazona w indywidualnie dobrane zespoty sterownicze. Sterowanie pozwala optymalnie
wykorzysta¢ wiasciwosci tloczni, zapewnia niezawodng prace oraz ogranicza zuzycie
urzadzen.

Systemy sterowania posiadajg budowe¢ modutowg i w miare¢ postepu technicznego moga by¢
unowoczesniane. Systemy sterowania posiadaja wymagania obowigzujacych przepisow.
Instalowane elementy mozna integrowa¢ z innymi systemami. W zaprojektowanym
rozwigzaniu postuluje si¢ zastosowanie zdalnego monitoringu pracy ttoczni za pomocg sieci
GSM w postaci wiadomosci SMS oraz transmisji danych do komputera zlokalizowanego w
Urzedzie Gminy Kutno.

Przewiduje si¢ mozliwos¢ sterowania zdalnego pracg tloczni z centrali zlokalizowanej w
UG Kutno. Na etapie realizacji przed zaméwieniem urzgdzenia do monitoringu uzgodni¢ z
UG Kutno czy urzadzenie to bedzie wspétpracowalo z urzadzeniami i oprogramowaniem
posiadanym przez UG Kutno K.

Dobdr oraz obliczenia pompowni-ttoczni zawarto w zatgczeniu do niniejszego opracowania.
W zbiorniku ttoczni nalezy zamontowac osuszacz powietrza o parametrach:

— rodzaj: kondensacyjny

— wydajnos$¢ osuszania : 20 1/24h

— przepltyw powietrza: 240 m3/h

— maksymalna kubatura: 390 m3

— maksymalna powierzchnia : ok. 150 m?

— zalecana kubatura: 65 m3

— zalecana powierzchnia : ok. 25 m?

— zakres pracy: od +5 do +35 °C (temperatura) od 35 do 90 % (wilgotnos¢)

— czynnik chtodniczy: R290
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— poziom hatasu: 42 dB(A)

— kompresor: tltokowy

Szafke sterujgca zamontowa¢ wewnatrz obudowy ttoczni.

Obudowa szafy sterujgcej zewngtrznej wykonana z tworzywa sztucznego, obudowa szafy

wewnetrzna stalowa malowana proszkowo.

Wyposazenie szafy sterujacej:

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe,

Zabezpieczenie przepi¢ciowe,

Zabezpieczenie przed zanikiem i asymetrig faz,

Bezpieczniki obwodéw pomocniczych,

Sterownik, modem do komunikacji GPRS/SMS + panel

Uktad rozruchowy powyzej 4kW softstart, lub falowniki

Czujnik obecnosci wody w komorze tloczni,

Oswietlenie wewnatrz komory,

Oswietlenie wewng¢trzne szafy,

Przetaczniki trybu pracy pomp dla kazdej pompy (rgczny/zero/automat),
Zestaw baterii podtrzymujacy funkcje obwodéw niskiego napigcia, w tym urzadzen
alarmowych,

Wylaczniki krancowe (wtaz komory, drzwi zewng¢trzne szafy sterujace;j),
Sygnalizatory alarmowe: Swietlny i dzwigkowy,

Obudowa zewngetrzna z tworzywa sztucznego,

Obudowa wewngetrzna,

Pomiar pradu pomp,

Pomiar napigcia na fazach,

Liczniki czasu pracy,

Liczniki liczby zalaczen,

Grzalka z termostatem,

Gniazdo serwisowe 230V,

Kontrola wtamaniowa przez PLC ze stacyjka na kluczyk,

Gniazdo do podtaczenia agregatu pradotwérczego wraz z r¢cznym przetacznikiem

»Agregat — 0 — sie”.

3. SPRZET

3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez INI; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez INI.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach INI w terminie przewidzianym
umows3.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie t gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy INI kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi INI o swoim zamiarze wyboru 1
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji INI, nie moze
by¢ zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez INI zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do robot.

3.2 Sprzet do wykonania kanalizacji

3.2. 1 Sprzet do robét ziemnych przygotowawczych i wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastgpujacy sprze¢t do wykonania robét
ziemnych 1 wykonczeniowych:

- koparke podsiebierng 0,25 do 0,60 m?

- spycharke¢ kotowa lub gasienicowa do 100 kM

- sprze¢t do zageszczania gruntu np. zageszczarka ptytowa

- urzadzenie do przewiertow

- pite do cigcia asfaltu i betonu

- pite motorowg tancuchowa

- specjalistyczny sprz¢t do odwadniania iglofirtrami

sprzet do uzupetnienia nawierzchni
3.2.2 Sprzet do robét montazowych
- samochdd dostawczy do 0,91

- samochdd skrzyniowy do 5t
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- zuraw samochodowy do 61

- beczkowdz ciggniony 4000 dem?

- wciggarke mechaniczng z napgdem elektrycznym

- wyciag wolnostojacy

- spawarke elektryczng wirujacg 300 A

- zespot pradotworezy tréjfazowy

Sprzet montazowy 1 srodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robét oraz wymogdéw wynikajacych z racjonalnego
ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.10go6lne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materialéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach INI, w terminie przewidzianym
umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie mogg by¢ dopuszczone przez INI, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
4.2 Transport i roztadunek rur PCV i PE .

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur PCV i PE nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
dodatkowych wymagan:

- transport powinien odbywac si¢ tak, zeby unikng¢ uszkodzen mechanicznych (roztozenie
tektury falistej, wysokos$¢ sktadowania do 1,0 m)

- przew6z powinien si¢ odbywa¢ w temperaturze otoczenia -5°C do + 30°C

- zatadunek 1 roztadunek nie wymaga uzycia specjalnego sprzgtu - rury moga byc¢
przenoszone r¢cznie.

- przew6éz powinien by¢ wykonywany wyltacznie samochodami skrzyniowymi o
odpowiedniej dlugosci tak, aby wolne konce wystajace poza skrzyni¢ nie byty dtuzsze niz

1,0m
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- roztadunek rur w wigzkach o wigkszych §rednicach moze wymagac uzycia podnos$nika z
zawiesiem dwuciggnowym 1 trawersa z dwoma ciggnami z liny migkkiej, np.
bawetniano-konopne;.

4.3.Transport i roztadunek rur studziennych.

- przewdz powinien by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi

- zaladowane rury nie powinny wystawa¢ ponad burte skrzyni

- rozladunek rur wytacznie przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego

- liczba rur utozonych na $rodku transportu powinna by¢ dostosowana do wytrzymatosci

betonu i warunkéw zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem.

- rury studzienne przewozi¢ w pozycji ich wbudowania

4.4 Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposéb

zabezpieczony przed przemieszczeniem i uszkodzeniem. Wtazy typu ciezkiego moga by¢

przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt i faczy¢
taSma stalowg.

4.5. Transport mieszanki betonowe;j.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére

nie spowodujg segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zniszczenia mieszanki i

obnizenia temperatury przekraczajacej granic¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.6.Transport kruszyw.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb

zabezpieczajacy je przed zniszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.7 Transport cementu.

Wykonawca zapewni transport cementu w workach samochodami krytymi, chronigcymi

cement przed wilgocig. Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne

z BN-88/6731-08.

5. SKEADOWANIE MATERIALOW.

5.1. Rury przewodowe PCV i1 PE

Rury nalezy sktada¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno - lub

wielowarstwowo.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem

si¢ wod opadowych .Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedlug poszczegdlnych

grup, wielko$ci 1 gatunkéw w sposéb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep

do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.
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Rury sktadowa¢ w stosach na réwnym podtozu, na podktadach drewnianych. Wysokos¢
stosu rur powigzanych w wigzki nie powinna przekracza¢ 2 metrow. Kolejne warstwy rur
powinny by¢ oddzielone przektadkami drewnianymi i uktadane kielichami naprzemianlegle,
z wysuni¢ciem kielichéw poza konce rur.

Podczas manipulowania, tadowania, transportu, roztadowywania i sktadowania nalezy
zachowa¢ s$rodki ostroznosci.

Nie dopuszcza si¢ uzywania lin stalowych do przenoszenia czy zabezpieczania tadunku.

W trakcie sktadowania rury nalezy chroni¢ przed szkodliwym dzialaniem promieni
stonecznych (zakryte plandeka) oraz temperaturg (max temp. w miejscu przechowywania
+30°C).

5.2. Rury studzienne.

Rury sktada¢ na otwartej przestrzeni Powierzchnia powinna by¢ wyréwnana i utwardzona.
Rury uktada¢ wedlug poszczegdlnych grup. Dopuszcza si¢ uktadanie rur wielowarstwowo.
Max trzy warstwy rur. Utozony stos rur powinien by¢ zabezpieczony przed rozsuni¢ciem si¢
klinami drewnianymi.

Rury studzienne sktadowa¢ pojedynczo w pozycji jak do wbudowania.

5.3. Elementy zelbetowe prefabrykowane.

Teren placu sktadowego powinien by¢ wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i
odwodnionej, wyposazony w odpowiednie urzadzenia dzwigowo-transportowe. Pomiedzy
poszczegblnymi rzedami skladowanych prefabrykatow nalezy zachowa¢ trakty
komunikacyjne dla ruchu pieszego lub ruchu pojazdéw.

Prefabrykaty nalezy sktadowa¢ w spos6b zapewniajacy tatwy dostep do uchwytéw
montazowych. Kazdy rodzaj prefabrykatéw powinien by¢ sktadowany osobno. Prefabrykaty
powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podkiladach o przekroju prostokatnym,
zapewniajacych odstep od podtoza minimum 15 cm.

5.4. Wiazy kanalowe.

Wtazy kanalowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaca
Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢
utwardzona i odwodniona.

5.5. Kruszywo.

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zniszczeniem 1 zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami
kruszyw.

5.6. Cement.
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Cement w workach powinien by¢ przechowywany w magazynach zamknigtych. Sktadowany
cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania cementu nie
moze by¢ dtuzszy niz 3 miesigce.

6. WYKONANIE ROBOT.

6.3.0g6lne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami INI. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez INI.

Nastgpstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu rob6t zostang, jesli wymagac tego bedzie INI, poprawione przez Wykonawce
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokos$ci przez INI nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje INI dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw rob6t beda oparte
na wymaganiach sformutowanych, w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji INI uwzgledni wyniki
badan materiatbw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy wykonawstwie,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia INI beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe ponosi
Wykonawca.

6.2 Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie
za pomocg kotkéw osiowych, kotkéw swiadkéw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stluzby geodezyjne, a szkice sytuacyjne
reperow 1 ich rzedne przekaze INI).

6.3. Roboty ziemne.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte szalowane. Metody wykonania robdt -
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu,

danych geotechnicznych oraz posiadanego sprze¢tu mechanicznego. Szeroko$¢ wykopu
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uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢ obustronnie min
0,4 m jako zapas na deskowanie i uszczelnienie stykéw. Szalowanie $cian nalezy prowadzi¢
w miar¢ pogl¢biania wykopu. Wydobyty z wykopu grunt, powinien by¢ wywieziony w
miejsce wskazane przez Inwestora. Dno wykopu powinno by¢ réwne i1 wykonane ze
spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca
wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,15 m. Zdjecie pozostawione;j
warstwy 0,15m gruntu, powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem rur. Zdjgcie
tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z INI

Przy przejsciu pod napotkang przeszkoda terenowg mozna pozostawi¢ pas ziemi, pod

ktérym wykopanym tunelikiem przechodzi si¢ przewodem .

6.4. Przygotowanie podioza.

W  gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych 1 piaszczysto-gliniastych

podiozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. Wykop nie powinien

by¢ wykonany od razu do peinej gltebokosci. Rury uktada¢ na podbudowie z piasku
zageszczonego gr. 15 cm (20 cm przykanaliki) zgodne z okreslonym w ST.

6.5. Roboty montazowe

Rurociagi kanalizacyjne uktada¢ ze spadkiem i na gtgbokosciach podanych w projekcie.

6.5.1. Rury przewodowe z PCV.

Przew6d powinien by¢ utozony na podsypce tak, aby opieral si¢ na niej wzdluz calej

dtugosci co najmniej 1/3 swego obwodu, systematycznie do swojej osi. Poszczegdlne

odcinki powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dlugosci rury i

mocno podbite tak, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia

ztaczy. Polaczenie rur wykonac poprzez kielichy przy uzyciu uszczelek wargowych z SBR.

Rury uktada¢ w temperaturze -5 do +30 stopni C. Przed zakonczeniem dnia roboczego badz

przed zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.

6.5.2. Studzienki kanalizacyjne.

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- po wykonaniu wykopu, wykona¢ podtoze z betonu B-15 o grubosci 15 cm, na
podbudowie z betonu B - 7,5 grubosci 10 cm. na podtozu ustawi¢ studnie o $r. 1000,
1200 mm

- Nastepnie zamontowac uszczelke 1 utozy¢ kregi zelbetowe

- zamontowac¢ pokrywe, wilaz zeliwny t stopnie ztazowe wykop zasypac, grunt zagesci¢

- poziom wilazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny, natomiast w

trawnikach i w parku krawedz wtazu powinna znajdowaé si¢ na wysokosci min. 20 cm

ponad poziom terenu.
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6.6 Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie.

Zasypanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ w trzech etapach:

I etap - wykonanie warstwy ochronnej rurociaggu

I etap - préba szczelnosci

III etap - zasyp wykopu do powierzchni terenu

Materialem zasypu warstwy ochronnej powinien by¢ piasek sypki, drobno lub
srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Do zasypki mozna uzy¢ gruntu rodzimego pod
warunkiem, ze nie zawiera kamieni.

Warstwe ochronng nalezy ubija¢ ubijakami drewnianymi lub metalowymi (w odlegtosci

10 cm od rury). Obsypka powinna by¢ zageszczona wg wskaznikow okreslonych w PT.

6.7 Odtworzenia.

Z uwagi na prowadzenie kanalizacji w terenie z nawierzchniami nieutwardzonymi nalezy
dokona¢ odtworzenia nawierzchni wg warunkéw okreslonych w DT.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

7.10g6lne zasady kontroli jakosci robot.

7. 1.1 Program zapewnienia jakoSci.

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty INI
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robot, mozliwo$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robdt
zgodnie z dokumentacja projektowa, OST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez INL

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A/ czeg$¢ ogblng opisujaca

- organizacj¢ wykonania robét (terminy, sposéb prowadzenia rob6t)

- bhp

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rob6t

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych

- elementéw robot

- system (sposéb i procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robd6t B/ czes¢ szczegdétowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne

- rodzaje i ilosci $rodkéw transportu oraz urzgadzen do magazynowania i zaladunku

materiatéw, kruszyw
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- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich witasciwosci w czasie
transportu, magazynowania

- sposOb postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom

7.1.2 Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw - Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprze¢t, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania prébek t robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w OST,
normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly tam okreslone, INI ustal] jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacj¢, zostaty prawidlowo wy kalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7.1.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w OST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez INIL.

7.1.4 Certyfikaty 1 deklaracje.

INI moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z wymaganiami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- Aprobata techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktdre spetniajag wymogi ST. W przypadku
materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie tych badan beda
dostarczone INI przez Wykonawce.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7.1.5. Dokumenty budowy.
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1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa fudzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem wykonawcy i INI.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe]

- uzgodnienie przez INI programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robét

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robét

- przebieg robdét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach

- uwagi i polecenia INI

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatléw

- inne istotne informacje o przebiegu robét

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone INI do ustosunkowania sie.

Decyzje INI wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje INI do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

2. Rejestr obmiaréw.
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Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciggly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiaréw.

3. Dokumenty laboratoryjne.

Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatow, kontrolne wyniki bada Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostgpnione na kazde zyczenie INI.

4. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punkcie 1-3, nast¢pujace
dokumenty:

a/ pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne

d/ protokoty odbioru robét

e/ protokoty z narad i ustalen

f/ korespondencj¢ na budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje
konieczno$¢ jego natychmiastowe odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla 1NJ i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

6.2 Kontrola, pomiary 1 badania.

6.2. 1 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie 1 z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowang przez INI.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych ulozenia taw lub podsypek w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm

- badanie zabezpieczenia wykopOow przed zalaniem woda

- badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podioza z
kruszywa mineralnego lub betonu

- badanie odchylenia osi kanalizacji

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa lokalizacji przewodow i studzienek
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- badanie odchylenia spadku kanalizacji

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodéw

- badanie szczelnos$ci kanatu i studzienek

- badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu

- préba szczelnosci

- sprawdzenie zabezpieczenia przez korozja

- badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu

6.2.2 Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

- odchylenie wymiar6w wykopu od wymiaréw projektowanych nie powinno by¢ wigksze
niz 0,1 m

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ i3 cm ~ odchylenie
szerokosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ 5 cm

- odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego kierunku osi przewodu nie moze
przekroczy¢ +/- 5 cm

- odchylenie spadku podtuznego utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekroczy¢ 5 % projektowanego spadku

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopéw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100
m powinien by¢ zgodny z pkt 6.6 rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z
doktadnos$cig do + 5 mm.

6.2.3 Proby szczelno$ci przewodow kanalizacyjnych.

Proby szczelno$ci przewoddw kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami
normy PN-EN 1610:2001 Przewody kanalizacyjne nalezy podda¢ badaniom w zakresie
szczelno$ci na:

- eksfiltracj¢ - przenikanie wod lub $ciekéw z przewodu do gruntu

- infiltracj¢ - przenikanie wod gruntowych lub sciekéw do przewodu kanalizacyjnego

Proba szczelnos$ci na eksfiltracje:

- probe nalezy przeprowadzi¢ odcinkami miedzy studzienkami rewizyjnymi

- caly badany odcinek powinien by¢ zastabilizowany poprzez wykonanie obsypki a w
miejscach lukéw i1 dluzszych odgatezien czasowo zabezpieczony przed rozszczelnieniem si¢
ztacz podczas wykonania préb szczelnosci

- wszystkie otwory badanego odcinka powinny by¢ doktadnie zaslepione w sposdb
zabezpieczajacy zlacza przed rozluznieniem podczas proby

- podczas préby poziom zwierciadta wody gruntowej nalezy obnizy¢ co najmniej 0,5 m

ponizej dna wykopu
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- poziom zwierciadta wody w studzience wyzej potozonej, powinien mie¢ rzedng nizszg o
co najmniej 0,5 m od rzednej terenu przy studzience

- po napelnieniu przewodu wodg i osiggnieciu w studzience gérnej poziomu zwierciadta
wody na wysokosci 0,5 m ponad gérng krawedzig otworu wylotowego, nalezy przerwaé
doptyw wody i tak napetlniony odcinek przewodu pozostawi¢ przez 1 godzing w celu
nalezytego odpowietrzenia i ustabilizowania si¢ poziomu wody w studniach

- nie powinno by¢ ubytku wody w studzience gérnej. Po w/w czasie czas proby wynosi:

30 minut - dla odcinka przewodu do 50 m, 60 minut - dla odcinka przewodu powyzej 50 m
6.2.4. Proba szczelnos$ci na infiltracje.

Pozytywna préba szczelno$ci na eksfiltracje wskazuje rowniez, ze przewdd zachowuje
szczelnos$¢ na infiltracje. Wobec powyzszego wykonywanie proby za infiltracj¢ moze by¢
zaniechane.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robo6t bedzie okre§lac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu INI o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek Wad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w ilosciach podanych w S$lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji INI na piSmie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celdow
okreslonych w umowie (okresy ptatnosci na rzecz Wykonawcy) lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i INI.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr ) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.

8.1.1 Rodzaje odbioréw robaét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a/ odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

b/ odbior czesciowy

d odbiér ostateczny

d/ odbiér pogwarancyjny
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8.1.2 odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje INI i eksploatator sieci.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem INI i eksploatatora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgltoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie INI. Jakos¢ i ilos¢
robét ulegajacych zakryciu ocenia INI na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.1.3 Odbidr czegsciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czesci robét. Odbioru
czesSciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robét dokonuje INI.

8.1.4. Odbidr ostateczny.

8.1.4.1Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci Jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie IM.

Odbidr ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez INI zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
INI 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych.
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W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét
uzupetniajagcych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cech
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen pomniejszong
warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.1.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne)

3. recepty i ustalenia technologiczne

4. dzienniki budowy i rejestry obmiar6w

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodne z ST

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodne z ST

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych ( np. przelozenie linii
telefon., energet, gazowej itp.) oraz protokotly odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzadzen

8. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu

9. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty po wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.1.5 Odbiér pogwarancyjny.
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Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
INI, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanie tolerancji daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie czynno$ci
zwigzane z przebudowg kanalizacji jak réwniez przebudowie kolizji z siecig wodociggowa i
gazowa, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze

- roboty ziemne z szalowaniem $cian wykopow

- przygotowanie podtoza

- roboty montazowe wykonania rurociggéw

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych

- montaz rur ochronnych

- wykonanie izolacji

- préby szczelnosci przewodow, zasypanie i zageszczenie wykopow.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania tempa prac.

Dtugos$¢ odcinka rob6t ziemnych podlegajaca odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza niz
odlegtos¢ miedzy studzienkami.

Dopuszcza si¢ zwigkszenie lub zmniejszenie dtugosci odbieranego odcinka przewodu, jezeli
jest to uzaleznione od warunkéw lokalnych, uzbrojenia terenu lub warunkéw techniczno-
ekonomicznych.

INI dokonuje odbioru robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreSlonymi w ST
»Wymagania ogélne".

8.3. Odbiér koncowy kanalizacji grawitacyjnej.

Odbiorowi koncowemu wg PN-B-10735:1992 podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego

- badanie szczelnosci studzienek

- badanie szczelnosci calego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie ukonczonym i

zasypanym przewodzie - zgodnie z normg PN-EN-1277.
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Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegdlowo omdwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzor techniczny
oraz czlonkéw komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badah przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaty
spetnione. Jezeli ktére§ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spetnione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w
zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg. Cena
jednostki obmiarowej obejmuje elementy wyszczegélnione w w/w umowie. Projekt
organizacji ruch jest zalgcznikiem do projektu budowy kanalizacji deszczowej. Zgodnie z

tym projektem nalezy wykona¢ organizacje¢ ruch na czas budowy.

10. PRZEPISY ZWAZANE -NORMY | INNE DOKUMENTY

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa naturalne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-1 1112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-EN 124:2000 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

® N kW

PN-84/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia
statyczne i projektowanie

9. PN-EN 752-2:2000 Zewngetrzne systemy kanalizacyjne - wymagania

10. PN-EN 752-3:2000  Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne - planowanie

11. PN-EN 752-4:2000  Zewngtrzne systemy kanalizacyjne - obliczenia hydrauliczne

i oddziatywanie na §rodowisko

12. PN-EN 1446:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych-rury z tworzyw
sztucznych- oznaczenie elastycznosci obwodowej

1. PN-EN ISO 9967:1999 Rury z tworzyw termoplastycznych - oznaczenie wskaznika

petzania

13. PN-EN 681-1:1996  Uszczelki z elastomerow- wymagania dotyczace materialow
32



14. do uszczelnien potaczen rur stosowanych w systemach wodnych i kanalizacyjnych
15. PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania .
16. PN-B-10736 Wykopy otwarte pod przewody wodociggowe i kanalizacyjne
17. PN-EN 1610:2001 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych
18. PN-EN ] 295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rurociggéw utozonych w ziemi
w réznych warunkach obcigzen. Cze$¢ 1: wymagania ogdlne
19. 19. PN-B 10729:1999 Kanalizacje. Studzienki kanalizacyjne
20. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat 1 opis gruntéw
21. PN-81 /B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.
22. BN-80/6775-03/04 Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw 1 torowisk
tramwajowych
23. BN-78/6736-02 Beton zwykty beton towarowy
24. PN-74/S-96017 Drogi samochodowe Nawierzchnie z ptyt betonowych i kamienno-
betonowych
25. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe Wymagania techniczne
26. PN-69/B-10285 Roboty malarskie w budownictwie
27. PN-EN 480-1;1999 Domieszki do betonu
28. PN-88/B-06714/36 Kruszywa mineralne
29. PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe Wymagania i badania przy odbiorze
30. PN-S-96012;1997 Drogi samochodowe Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu
stabilizowanego cementu
31 PN-EN 12620;2004 Kruszywa do betonéw
INNE DOKUMENTY
- Prawo budowlane z 7.07.1994 z pézniejszymi zmianami (Dz,U. 1994.89.414);
- Ustawa z dnia 16.04.2004 o wyrobach budowlanych( Dz. U. Nr 92 poz. 881 z 2004r.);
- Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegdélowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz. 1609);
- Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike
projektowanego obiektu zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty
2003r. (Dz.U. nr 47/2003r.)

opracowal: Maciej Dzikowski
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét elektrycznych dla sieciowych ttoczni $Sciekdw podczas ,.Budowa sieci
kanalizacji sanitarnej z odgat¢zieniami w solectwie Gotebiewek Nowy i Gotebiewek Stary,
gm. Kutno” wraz z niezbednymi robotami towarzyszacymi 1 wykonczeniowymi.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.
Specyfikacje Techniczng jako cz¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy
odczytywac 1 rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Roboét opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia prac przy realizacji robét
elektrycznych dla przepompowni sieciowych oraz przepompowni przydomowych. Zakres
robdt obejmuje:
1.3.1. Tlocznia sieciowa:

= wykonanie linii kablowej zasilajacej szafe zasilajgco-sterowniczg tltoczni

(od ztacza kablowo-pomiarowego),

= zabudowe szafy zasilajgco sterowniczej ttoczni,

= instalacje¢ sily i sterowania urzadzen ttoczni,

= instalacj¢ o$wietlenia zewnetrznego,

= instalacj¢ uziemienia dla tloczni,

= badania odbiorcze i pomiary,

= zakupy, montaz i uruchomienie.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét
(WTWOR) 1 postanowieniami Umowy.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z postanowieniami Umowy.
2. MATERIALY.
Nalezy stosowa¢ wyroby posiadajace certyfikat na znak bezpieczenstwa oraz deklaracje

zgodnos$ci wzglednie certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobate techniczng.
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji technicznej, s3:

Kable elektroenergetyczne.

Zastosowano kable elektroenergetyczne typu YAKY 1 YKY z zylami miedzianymi
w izolacji i powloce polwinitowej na napigcie 0,6/1kV. Dla zyly neutralnej wymagany jest
kolor izolacji jasnoniebieski natomiast dla zytly ochronnej kombinacja barw zielono-zotte;j.
Izolowane przewody ochronno-neutralne PEN powinny by¢ oznaczone jedng
z nastepujacych metod:
= barwg zielono-z6tta na catej dlugosci i dodatkowo jasnoniebieskimi znacznikami
przy zaciskach lub,
= barwa jasnoniebieskg na catej dtugosci i dodatkowo zielono-zoitymi znacznikami
przy zaciskach.
Na powtoce kabli winno znajdowa¢ si¢ oznakowanie producenta, metraz, napigcie
znamionowe izolacji oraz znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego
w budownictwie. Ponadto nalezy dolaczy¢ atest fabryczny do kazdej partii zlokalizowane;j
na bebnie.

Obudowy rozdzielcze

Obudowy wolnostojace wyposazone w urzadzenia elektryczne, przystosowane do zabudowy
na zewnatrz (IP65), posiadajagce certyfikat na znak bezpieczenstwa oraz deklaracje
zgodnosci, wzglednie certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobate techniczng.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nast¢pujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

- koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego o pojemnosci tyzki 0,15 m?;

- zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 4 ton;

- samochdd z podnosnikiem dla oséb;

- samochdd dostawczy o no$nosci do 0,9 Mg;

- elektronarzgdzia rgczne;

- agregat pradotworczy do zasilania elektronarzedzi;

- przyrzady pomiarowe do préb i badan po montazowych.

Uwaga: Parametry sprzetu podane sa orientacyjnie

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robét.

3.3. Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, oraz
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projektem organizacji robét, ktéry uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.
3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
4. TRANSPORT
4.1. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych
stosowac nastepujgce sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki
transportu:
- samochdd dostawczy o nosnosci do 0,9 Mg;
- samochdd skrzyniowy do 5 ton;
- przyczepa do przewozenia kabli do 4 ton.

Uwaga: Parametry sprzetu podane sa orientacyjnie.

Materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na
tabliczce bgbna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od 15°C. W czasie
transportu i1 przechowywania materialdow elektroenergetycznych nalezy zachowaé
wymagania wynikajace ze specjalnych wilasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta. Stupy o$wietleniowe transportowac przestrzegajac zalecen producenta.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wplyna niekorzystnie na jako$é robét i wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktory
uzyskal akceptacje Inspektora Nadzoru.

4.4. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kolowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym
jak 1 rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny zaprowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.
5.2. Zakres prac towarzyszacych:
a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu;
b) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu
budowlanego;
5.3. Zakres robo6t tymczasowych:
a) zabezpieczenie wykopow;
b) wykonanie przejscia dla pieszych nad wykopami.
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5.4.1. Zakres rob6t zasadniczych.

5.4.1. Uktadanie kabli zasilajacych.

Przed przystgpieniem do rob6t kablowych nalezy dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy
linii kablowej. Teren robdt nalezy oznakowa¢ i1 zabezpieczy¢. Przejscia dla pieszych
wyznaczy¢ po specjalnych pomostach z barierkami. Wykopy wykonywa¢ jako wasko
przestrzenne o glebokosci 0,8 m i szerokosci dna 0,4m. W gruntach nie piaszczystych kable
nalezy uktadac linig falista (zapas okoto 1% na kompensacj¢ przesuni¢¢ gruntu) na warstwie
piasku o grubosci 0,1m. i zasypa¢ warstwg piasku o grubosci 0,1m. Nast¢pnie po nasypaniu
warstwy gruntu rodzimego (bez kamieni 1 gruzu) o grubosSci co najmniej
0,15m nalezy ulozy¢ foli¢ ostrzegawcza koloru niebieskiego o grubosci co najmniej 0,5mm.
Pozostala czes¢ wykopu zasypa¢ gruntem rodzimym z odpowiednim zageszczeniem. Zaleca
si¢ ubijanie gruntu w wykopie za pomoca wibratorow. Lini¢ kablowa na catej dlugosci
nalezy oznakowa¢ za pomocg oznacznikow naktadanych na kabel w odstepach nie
mniejszych niz 10m. W obrgbie skrzyzowan z istniejagcym uzbrojeniem podziemnym (kable
elektroenergetyczne, wodociagi, gazociagi, itp) wykopy wykonac¢ recznie.

5.4.2. Zabudowa szafy zasilajaco-sterowniczej ttoczni.

Szafa zasilajagco sterownicza tloczni wchodzaca w sklad wyposazenia ttoczni Sciekow
zabudowac¢ przy ttoczniach w odlegtosci nie wigkszej niz 1m od ttoczni.

5.4.4. Opis szczeg6étowy roboét podstawowych do wykonania:

5.4.4.1. Zasilanie tloczni sieciowej 1 przepompowni przydomowych.

Wykonanie zasilania tloczni $ciekow w energie elektryczng do ztacza kablowo-
pomiarowego nie jest objete zakresem rtob6ot do przetargu. Roboty zwigzane
z zasilaniem ttoczni w energi¢ elektryczng do ztacza, Inwestor wykona wiasnym kosztem 1
staraniem.

Od ziacza kablowo pomiarowego zlokalizowanego zgodnie z warunkami przylaczenia
przy granicy przedmiotowej nieruchomo$ci wyprowadzi¢ wewnetrzng lini¢ zasilajaca
kablem YKY 5x10 do szafki zasilajaco-sterowniczej tloczni sciekow. Kable nalezy uktadac¢
w ziemi, na glebokosci 0,7m. Na catej dlugosci kable przykry¢ folig ochronng koloru
niebieskiego. Z szafy zasilajgcej sterowniczej ttoczni zasili¢ pompy tltoczni, stosujac
okablowanie wchodzace w sktad wyposazenia kompletnej ttoczni.

5.4.4.2.Uziemienie.

Dla ttoczni nalezy ulozy¢ uziom z tasmy stalowej ocynkowanej 25x4mm i podiagczy¢ do
niego: urzadzenia technologiczne, szyn¢ PE i N ztacza kablowo-pomiarowego, szafki
zasilajaco-sterowniczej oraz stup os$wietlenia terenu. Oporno$¢ uziemienia nie powinna

przekraczac¢ 10Q2.
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6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot:

a) og6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t, dostawy materiatow, sprzetu i Srodkow
transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne".

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t, materialéw i urzadzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robét
na terenie i poza placem budowy.

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne muszg obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatéw
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) lub
Aprobatach Technicznych, czestotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie,
wiarygodnych 1 reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub
zgromadzonych materiatéw. Wyniki badah Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru.
do akceptacji,

b) wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan,

¢) badania kontrolne obejmujg caty proces budowy.

6.3. Badania jakosSci robdt w czasie budowy.

Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywac¢ zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych
dla materiatéw i systeméw technologicznych.
W czasie prowadzenia rob6t jak réwniez po ich ukonczeniu nalezy przeprowadzi¢ proby
1 po montazowe polegajace na:

= sprawdzenie i badania kabli po utozeniu, przed zasypaniem,

= sprawdzenie przepustow kablowych, przed zasypaniem,

= pomiary geodezyjne przed zasypaniem,

= sprawdzenie 1 badanie uziomoéw przed zasypaniem,

= badaniu rezystancji izolacji,

= badaniu skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej,

= pomiarze nat¢zenia oswietlenia,

* pomiarze rezystancji uziemienia.
Z. przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzadzaé stosowne protokoty z oceng

i interpretacja wynikéw w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.
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7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania
ogoblne".

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.
Ilo$¢ robdt oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST 1 ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja

akceptacji Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny 1 zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robdt

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy

oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PEATNOSCL

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne".

Platnos¢ za jednostkg obmiarowg roboty nalezy przyjmowac¢ zgodnie
z postanowieniami Umowy, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materiatow
1 jakosci wykonania robét, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony
w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacja 1 inwentaryzacja

powykonawcza,

b) dostarczenie materiatoéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie;

¢) wykonanie rob6t zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzgtu; montazu

1 rozruchu urzadzen,

d) wykonanie dokumentacji powykonawczej robét 1 budowy,

e) uporzadkowanie placu budowy po robotach,

f) wykonanie badan i préb pomontazowych.

Kazdy z oferentéw samodzielnie kalkuluje ceny jednostkowe w poszczegdlnych pozycjach
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kosztorysu ofertowego uwzgledniajac wszystkie czynno$ci oraz naklady materiatow i
sprzetu potrzebne na kompletne wykonanie robdt ujetych w odpowiedniej pozycji
kosztorysowej. Koszt rob6t tymczasowych 1 towarzyszacych do wykonania robdt
podstawowych nie wyszczegllnionych oraz koszt optaty za skladowanie odpadéw nalezy
uja¢ w cenach jednostkowych robét podstawowych.

10. PRZEPISY I NORMY 10.1.Przepisy

» ,Prawo Budowlane"- ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. Ust. Nr 89, p6z. 414)

* Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych" - Instytut Energetyki

 Przepisy eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych" - Instytut Energetyki

* Przepisy dotyczace BHP

10.2.0pracowania pomocnicze

= _ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budo wlano-montazowych"

= tom I - (MGPiB) - ,3udownictwo ogdlne"

= ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budo wlano-montazowych"

= tom V - (MGPiB) -, Instalacje elektryczne"

= Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - Instytut Energetyki 1997 r.

= Poradnik Inspektora Nadzoru elektryka"

= Ochrona odgromowa i przeciwprzepigeciowa"

= ,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne
0 napigciu znamionowym nie wyzszym niz 1kV w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej"-komentarz, wydanie - Instytut Energetyki, Os$rodek
Normalizacji obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE

w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

10.3. Normy elektryczne i branzowe.

Lp. Numer normy Tytut normy

1. PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobdr srodkéw ochrony w
zaleznosci od wptywéw zewnetrznych. Wybor srodkow
ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych

2. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe

40



PN-IEC 60364-3:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie
ogolnych charakterystyk

PN-IEC 60364-441:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-442:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego

PN-IEC 60364-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem
przet¢zeniowym

PN-IEC 60364-4-442:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla  zapewnienia  bezpieczenstwa.  Ochrona  przed
przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia przed
przejsciowymi  przepigciami 1 uszkodzeniami  przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia

PN-IEC 60364-4-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla  zapewnienia  bezpieczenstwa. = Ochrona  przed
przepigeciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi
lub faczeniowymi

PN-IEC 60364-4-45:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem
napiecia

10.

PN-IEC 60364-4-46:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i
faczenie

11.

PN-IEC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie Srodkow
ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia
ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pragdem
elektrycznym

12.

PN-IEC 60364-4-473: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie Srodkow
ochrony zapewniajacych bezpieczefistwo. Srodki ochrony
przed pradem przetezeniowym

13.

PN-IEC 60364-4-482: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobdr srodkéw ochrony w
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zalezno$ci  od Ochrona

przeciwpozarowa

wpltywéw  zewngtrznych.

14.

PN-IEC 60364-5-51:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogélne

15.

PN-IEC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

16.

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa
dlugotrwata przewodow

17.

PN-IEC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza

18.

PN-IEC 60364-5-534:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony
przed przepigciami

19.

PN-IEC 60364-5-537: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza. Urzadzenia do odlgczenia izolacyjnego i
faczenia

20.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne

21.

PN-IEC 60364-5-548:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i
polaczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych

22.

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje  elektryczne ~w  obiektach
Sprawdzenie. Sprawdzanie odbiorcze

budowlanych.

23.

PN-IEC 60445:2002

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie 1 identyfikacja.
Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw urzadzen i zakonczen
zyt  przewodéw  oraz  ogélne zasady  systemu
alfanumerycznego

24.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia 1 przewody
ochronne

25.

PN-IEC 60364-5-559:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie.
Oprawy oswietleniowe i instalacje oSwietleniowe
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26.

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje  elektryczne w  obiektach  budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzanie odbiorcze

27.

PN-IEC 60364-7-704: 1999

Instalacje  elektryczne w  obiektach  budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji.
Instalacje na terenie budowy i rozbiérki

28.

PN-IEC 60445:2002

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu
cztowieka z maszyna, oznaczanie 1 identyfikacja.
Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw urzadzen i zakonczen
zyl przewoddéw ogdlne systemu alfanumerycznego

29.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod EP)

30.

PN-IEC 61239:2000

Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczacymi  zasilania  elektrycznego. = Wymagania
bezpieczenstwa

31.

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

32.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne

33.

N/SEP-E-004

Elektrotechniczne 1 sygnalizacyjne linie  kablowe.
Projektowanie i budowa

34.

PN-71/E-02034

Oswietlenie elektryczne terenéw budowy, przemystowych,
kolejowych 1 portowych oraz dworcéw i srodkéw transportu
publicznego

35.

PN-EN 12-464-1:2004

Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czesé 1 .
Miejsca pracy we wnetrzach.

36.

PN-E-05100-1

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa. Linie pradu przemiennego 2z przewodami
roboczymi gotymi.

37.

PN-E-05100-2

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa. Linie pradu przemiennego 2z przewodami
izolowanymi.
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