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Opis techniczny

do wykonania oznakowania pionowego i poziomego do zadania ,,Remont nawierzchni $ciezki
rowerowej na odcinku Gniezdzewo - Radoszewo, gmina Puck,,.

1.1 Podstawa opracowania:

- zlecenie Gminy Puck

- mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1: 5 000

- uzgodnienia z Zamawiajgcym

- Normy, normatywy i wytyczne obowigzujagce w tym zakresie

- Rozporzadzenie Ministrow Transportu 1 Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z 1999 roku o znakach i sygnatach drogowych;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia na drogach (Dz. U. z 2003 r. nr 220, poz. 2181,
wraz z zatgcznikami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2003 r. nr 177,
poz. 1729)

1.2.Nazwa jednostki projektowe;j
— DROG Stanistaw Sandomierski 84-100 Puck ul. Kolejowa 1/6, NIP 587-101-55-62

2.Cel i zakres opracowania
Celem inwestycji jest remont oznakowania S$ciezki rowerowej na odcinku Gniezdzewo -

Radoszewo. Zakres opracowania obejmuje remont oznakowania wraz z dostosowaniem
do aktualnie obowigzujacych norm i przepis6w na Pomorskich Trasach Rowerowych.

3.0. Stan istniejacy:
Obecnie brak jest wlasciwego oznakowania na odcinkdéw drég z dostosowaniem do ruch
rOwWerowego.

4.Rozwigzanie projektowe

4.1.Zalozenia techniczne

- klasa drogi - D
- predkos¢ projektowa - 30km
- kategoria obcigzenia - KRI1

5.1 Plan sytuacyjny
Na planie sytuacyjnym pokazano rozwigzanie projektowe oznakowania pionowego
1 poziomego.

5.2. Oznakowanie.

Oznakowanie pionowe montowaé na stupkach stalowych zgodnie z wykazem. Tablice mate
z zagigtymi krawedziami i pokryte folig odblaskowa typu IL

Oznakowanie poziome farba chlorokauczukowa, biata, cienkowarstwowa.

5.4 Technologia robot
Technologia robot zostata opisana w zataczniku ,,Specyfikacje Techniczne”.




6.0.Wnioski ogélne
Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami BN i PN oraz przepisami BHP.

7.0 Docelowa organizacja ruchu.
Organizacja ruchu bedzie obowigzywata od 30 maja 2020r




