Projekt: tukéw Boisko
STE-1 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt oswietlenia plyty boiska pelnowymiarowego oraz treningowego
do pitki noznej, zlokalizowanego w Lukowie Slaskim przy ulicy Lipowej (dz. nr 245/31, 244/31).

1.2 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
nowego oswietlenia boiska pelnowymiarowego i treningowego w Lukowie Slaskim, przy ulicy Lipowej (dz. nr 245/31,
244/31). Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

. montaz szafy zasilajaco-sterowniczej wraz z jej zasilaniem,

. utozenie linii kablowej ziemnej do zasilania nowego o$wietlenia,
. montaz nowych stupdéw i masztow oswietleniowych,

. montaz opraw na nowych stupach i masztach o$wietleniowych,

. podtaczenie zasilania i sterowania dla o$wietlenia ptyty boisk.

1.3 Okreslenia podstawowe

1.3.1. Inzynier Budowy — przedstawiciel Zamawiajacego na budowie, upowazniony do pelnienia nadzoru nad
procesem  inwestycyjnym i1 do  wystgpowania w  jego imieniu = w  sprawach  zwigzanych
z realizacja zadania.

1.3.2. Kierownik Budowy — przedstawiciel Wykonawcy na budowie, upowazniony do kierowania robotami i
wystgpowania w jego imieniu w sprawach zwigzanych z realizacja zadania.

1.3.3. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane przez Inzyniera Budowy w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.3.4. Ksiazka Obmiaréw — zeszyt stuzacy do wpisywania przez Kierownika Budowy obmiaréw dokonywanych
robot.

1.3.5. Dziennik Budowy — ksigzka stuzaca do wpisywania przez Kierownika Budowy, Inzyniera Budowy oraz inne
osoby upowaznione, uwag dotyczacych realizacji budowy.

1.3.6. Napiecie znamionowe linii U - napigcie miedzyprzewodowe, na ktdre linia jest zbudowana.

1.3.7. Odleglos¢ pionowa - odleglo$¢ migdzy rzutami pionowymi przedmiotow.

1.3.8. Odleglo$¢ pozioma - odleglo$¢ migdzy rzutami poziomymi przedmiotow.

1.3.9. Shup — konstrukcja wsporcza linii osadzona w gruncie bezposrednio lub za pomoca fundamentu.

1.3.10. Skrzyzowanie - wystepuje wtedy, gdy pokrywaja si¢ lub przecinaja jakiekolwiek czgsci rzutdow poziomych
dwoch lub kilku linii elektrycznych albo linii elektrycznej i drogi komunikacyjnej, budowli itp.

1.3.11. Zblizenie - wystepuje wtedy, gdy odleglos$¢ rzutu poziomego linii elektrycznej od rzutu poziomego innej linii
elektrycznej, korony drogi, szyny kolejowej, budowli itp. jest mniejsza niz polowa wysokosci zawieszenia najwyzej
potozonego nieuziemionego przewodu zblizajacej si¢ linii i nie zachodzi przy tym skrzyzowanie.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét — ochrona Srodowiska.
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt, przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
1. Utrzymywat teren budowy w nalezytym porzadku.
2. Podejmowaé  wszelkie uzasadnione kroki majagce na celu stosowanie si¢ do przepisOw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokodt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwoscig powstania pozaru

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét — ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisdw opisu ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
budowy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét — sprzet.
Do wykonania robdt zwigzanych z  wykonaniem zadania nalezy uzywaé sprzgtu  sprawnego
i zaakceptowanego przez Zamawiajacego.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robét — transport.

Transport materiatow

Zaleca si¢ przewozenie bebnow na specjalnej przyczepie do rozciggania przewoddéw. Dopuszcza si¢ przewozenie
begbnow na samochodach skrzyniowych.

Bebny przewozone samochodami skrzyniowymi muszg by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu, aby nie mogly
si¢ przetaczac i przemieszczac¢ w trakcie transportu.

Umieszczanie i zdejmowanie bebnow z przewodami nalezy wykonywaé przy pomocy dzwigu. Swobodne zrzucanie
begbnéw ze skrzyni samochodu jest zabronione.

Unikac transportu przewodoéw w temperaturze nizszej niz -15° C.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robot. Dotyczy to gtdéwnie urzadzen rozdzielczych.

1.8. Ogolne wymagania dotyczace robot — kontrola jakoSci robot.

Poszczegoblne etapy wykonania powinny by¢ odebrane i zaakceptowane prze Inzyniera Budowy. Kontrola powinna
obejmowac:

. Kontrolg elementow sktadowych dostarczonych przez producenta

. Kontrolg wytrasowania miejsc montazu

. Kontrole montazu urzadzen

. Kontrola poprawno$ci wykonywanych prac zgodnie z Dokumentacja Projektowsa

Materiaty przeznaczone do wykonania prac musza posiada¢ odpowiednic atesty oraz by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Budowy. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materialow oraz udokumentowaniu jej wpisem do
Dziennika Budowy.

1.9. Materialy — zrodlo pozyskania materialow.
Wykonawca zobowigzanych jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.

1.10.  Materialy — przechowywanie i sktadowanie.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli
przez przedstawiciela Inwestora. Miejsca czasowe skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

1.11.  Materialy — materialy zamienne.

Jesli dokumentacja projektowa Iub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze, co najmniej jeden tydzien
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

1.12.  Kontrola jakoSci robét — zasady kontroli.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania
ew. probek, badan materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania robot sukcesywnie do oddawanych do uzytku fragmentéw sieci
elektrycznych.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sg okreslone s3 w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacjg, ze zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom obowigzujacych przepisow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

1.13.  Kontrola jakoS$ci robét — protokoly badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inwestorowi oryginaty protokotow pomiarowych.

Pomiary mogg wykonywaé osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia SEP.

Wyniki badan beda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug dostarczanego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

1.14.  Kontrola jakoS$ci robot — certyfikaty.
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Inspektor Budowy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy , ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow 1 dokumentow
technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Normag;
* Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatdéw, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do roboty
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan begdg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucane.

1.15.  Odbior robot — informacje ogolne.
W zaleznoéci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

a. Odbiorowi czg¢éciowemu,
b. Odbiorowi ostatecznemu;
c. Odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.16.  Odbior czesciowy.

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czeSciowego robdt wykonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru dokonuje Inspektor Budowy.

Gotowos$¢ danej cze$ci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Budowy. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu
trzech dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

1.17.  Odbior koncowy.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich jakoSci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosci do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Budowy.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych. Odbioru ostatecznego dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacjg Projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
czgsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub robot uzupetniajagcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje ze jako$¢ wykonanych Robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacji Projektowej 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach kontraktowych.

1.18. Dokumenty odbioru koncowego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
*  Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowo, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu;
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne);
*  Recepty i ustalenia technologiczne;
. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia;
*  Dziennik Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty);
e Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST;
. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wybudowanych materialow zgodnie z ST;
. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalgczonych do
dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z ST.

W przypadku gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgdg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
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przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

1.19.  Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
dokumentacji ,,0dbidr ostateczny Robot”

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Roboty budowlano — montazowe

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty budowlano — montazowe:
* montaz nowej tablicy zasilajgco-sterowniczej wraz z jej zasilaniem z istniejacej tablicy gtownej budynku,
» posadowienie fundamentoéw prefabrykowanych dla stupéw o$wietleniowych,
» ulozenie linii kablowej ziemnej do zasilania nowych stupow projektowanego oswietlenia boiska,
* montaz nowych stupow o$wietlenia boiska,
* montaz opraw na nowych stupach,
» podiagczenie zasilania do nowych stupdéw oraz opraw,
* pomiary i badania elektryczne.

2.2, Fundamenty prefabrykowane.

Pod shupy os$wietleniowe zaleca si¢ stosowanie fundamentéw prefabrykowanych wedlug ustalen dokumentacji
projektowej. Ogdlne wymagania dotyczace fundamentéw konstrukcji okreslone s3 w PN-80/B-03322. Po wykonaniu
wykopu, a przed zamontowaniem fundamentu stupa, nalezy ulozy¢ na dnie wykopu warstwe betonu klasy B-100
o grubosci 10 cm i wymiarach w poziomie wigkszych o 10 cm od wymiaru danego fundamentu.

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych, nalezy wykonaé zabezpieczenie
antykorozyjne zgodnie z ,,Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukeji betonowych”

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywaé si¢ na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym podiozu, na
przektadkach z drewna sosnowego.

2.3. Kable.

Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, czterozytlowe o zytach aluminiowych badz
miedzianych w izolacji z tworzywa sztucznego. Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego
spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz skutecznosSci
ochrony przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego.

Bebny z kablami nalezy przechowywaé¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.4. Oprawy oSwietleniowe.
Do oswietlenia boiska, nalezy zastosowac:

e oprawy os$wietleniowa ze zrodlem swiatta LED, moc znamionowa 1340W, napigcie pracy 230V,
temperatura barwowa zrodel $wiatta 4000K, poczatkowy strumien $wietlny 180997Im, jednostka
zasilajgca z interfejsem DALI, $ciemniana, zasilacz przymocowany do zaczepu montazowego
oprawy, typ optyki zewnetrznej - asymetryczna, duza rozbieznos$¢ uzyteczna 32°, przezroczysty klosz
z poliweglanu - 5° - 13° x 120°, ochrona przed przepigciami do 10 kV, materiat korpusu — odlew
ci$nieniowy z aluminium, materiat optyki — PC, materiatl pokrywy optycznej — poliweglan, materiat
mocowania — aluminium, urzadzenie montazowe — wspornik montazowy regulowany, kolor alu,
odpornos¢ na uderzenia mechaniczne — IKO0S8, klasa szczelnosci IP66, wymiary 737x695x612mm
(wysoko$¢ x szeroko$¢ x glebokosc), wspolczynnik SCx nie wiekszy niz 0,3 przy kacie 30°, waga
oprawy 33 kg, zakres.

e oprawa os$wietleniowa ze zrodlem $wiatta LED, moc znamionowa 895W, napigcie pracy 230V,
temperatura barwowa zrodel $wiatta 4000K, poczatkowy strumien $wietlny 119487Im, jednostka
zasilajgca z interfejsem DALI, $ciemniana, zasilacz przymocowany do zaczepu montazowego
oprawy, typ optyki zewnetrznej - asymetryczna, duza rozbieznos$¢ uzyteczna 32°, przezroczysty klosz
z poliweglanu - 5° - 13° x 120°, ochrona przed przepigciami do 10 kV, materiat korpusu — odlew
ci$nieniowy z aluminium, materiat optyki — PC, materiatl pokrywy optycznej — poliweglan, materiat
mocowania — aluminium, urzadzenie montazowe — wspornik montazowy regulowany, kolor alu,
odpornos¢ na uderzenia mechaniczne — IKO0S8, klasa szczelnosci IP66, wymiary 538x695x612mm
(wysokos¢ x szerokos¢ x glebokosé), wspotczynnik SCx nie wickszy niz 0,25 przy kacie 300, waga
oprawy 29 kg, zakres temperatury otoczenia od -40°C do +55°C.

e oprawa oswiectleniowa ze zrodtem $wiatta LED, moc znamionowa 1000W, napigcie pracy 230V,
temperatura barwowa zrodet $wiatta 4000K, poczatkowy strumien $wietlny 129809Im, jednostka
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zasilajaca z interfejsem DALI, $ciemniana, zasilacz przymocowany do zaczepu montazowego
oprawy, typ optyki zewnetrznej - asymetryczna, duza rozbieznos$¢ uzyteczna 32°, przezroczysty klosz
z poliweglanu - 5° - 13° x 120°, ochrona przed przepigciami do 10 kV, materiat korpusu — odlew
ci$nieniowy z aluminium, materiat optyki — PC, material pokrywy optycznej — poliweglan, materiat
mocowania — aluminium, urzadzenie montazowe — wspornik montazowy regulowany, kolor alu,
odpornos¢ na uderzenia mechaniczne — IKO0S8, klasa szczelnosci IP66, wymiary 538x695x612mm
(wysokos¢ x szerokos¢ x glebokosé¢), wspotczynnik SCx nie wigkszy niz 0,25 przy kacie 300, waga
oprawy 29 kg, zakres temperatury otoczenia od -40°C do +55°C.

2.5. Zasilanie opraw o$wietleniowych.

Przewod uzywany do zasilenia opraw oswietleniowych, sklada si¢ z zyty, izolacji zyly i powloki ochronne;.
Zyly powinny byé¢ wykonane z miedzi o przekroju 2,5 mm?, izolacja przewodu oraz powtoki ochronne powinny by¢
z tworzywa sztucznego. Nalezy stosowaé przewdd YDYzo 3x2,5 mm? na napiecie znamionowe 750V. Miejsce
sktadowania przewodow powinno by¢ suche oraz chronione przed opadami atmosferycznymi i promieniami
stonecznymi. Nalezy uniknaé¢ przechowywania przewodow o izolacji z tworzyw sztucznych w temperaturze nizszej niz
-5°C.

2.6. Shupy oswietleniowe.

Stupy o$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektows dla konkretnego obiektu.

Stupy powinny przenie$¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw i wysiegnikow oraz parcia wiatru dla I
strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100. W dolnej czgéci shupy powinny posiadaé jedng lub dwie wnegki zamykane
drzwiczkami. Wnegka powinna by¢ przystosowane do zainstalowania typowej tabliczki bezpiecznikowo-zaciskowej,
posiadajacej podstawy bezpiecznikowe 25 A i zaciskéw do podtaczenia zyl kabla o przekroju do 35 mm?.

Sktadowanie stupéw oswietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyré6wnanym podlozu w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przekladek z drewna migkkiego.

2.7. Z}acza stupowe.

Ztacza shupowe nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektows. Zlacze powinno posiada¢ odpowiednia
ilo$¢ podstaw bezpiecznikowych oraz zaciskow przystosowanych do podigczenia min. dwoch zyt kabla o przekroju do
35 mm’.

2.8. Instalacja monitoringu wizyjnego.

W ramach niniejszego zadanie, wykonane zostanie okablowanie, stuzace w przysztosci do montazu kamer monitoringu
wizyjnego. W tym celu w wykopie wzdtuz kabli zasilajacych, nalezy utozy¢ kable swiattowodowe — jednomodowe,
ktore nalezy zakonczy¢ z jednej strony w budynku Remizy Strazackiej w szafie RACK na panelu $wiattowodowym, a z
drugiej strony w szafce hermetycznej, zabudowanej na kazdym shupie oswietleniowym. Wewnatrz kazdej szafki
hermetycznej nalezy zabudowaé puszke $wiattowodowa, do ktoérej nalezy wprowadzi¢ kable $wiattowodowe. Puszka
swiattowodowa stanowi zabezpieczenie potaczen S$wiattowodowych oraz miejsce zapasu widkien kabla. Kable
swiattowodowe na calej dlugosci trasy nalezy uklada¢ w rurze ochronnej. Dodatkowo do kazdej szafki hermetycznej
nalezy doprowadzi¢ zasilanie 230V za pomoca kabla YKY 3x2,5mm? wyprowadzonego z szafki zasilajaco-
sterowniczej.
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2.9. Instalacja naglo$nienia.

System naglo$nienia boiska, realizowany bedzie za pomocg glosnikoéw, montowanych na stupach o$wietleniowych.
W ramach niniejszego projektu zostanie utozone jedynie okablowanie stuzace w przysztosci do zasilenia glto$nikoéw
instalacji nagto$nienia boiska (przyjeto system 100V). W tym celu w wykopie wzdtuz kabli zasilajacych, nalezy ulozy¢
kable glosnikowe, ktore nalezy zakonczy¢ z jednej strony w budynku Remizy Strazackiej w szafie RACK, a z drugiej
strony we wnegkach stupowych masztow o$wietleniowych boiska do pitki noznej. Kable na catej dtugosci trasy nalezy
uktada¢ w rurze ochronne;j.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakosci lub
atesty stosowanych materiatow.
Na zadanie Inzyniera, nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajacego mozliwo$¢é nastawienia mechanizmow
regulacyjnych. W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inzynierowi §wiadectwa cechowania.

3.3. Badania w czasie wykonywania robot
3.3.1. Wykopy pod fundamenty i kable.

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowg. Po
zasypaniu fundamentow, wykopow pod kable nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu oraz sprawdzié¢ sposob
usunig¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

3.3.2. Fundamenty.

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wygladu zewnetrznego oraz wytrzymatosei.
Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami
PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

3.3.3. Shlupy oS$wietleniowe.
Elementy  stupdw  o$wietleniowych  powinny by¢é zgodne z  dokumentacjg  projektowg
i BN-79/9068-01. Stupy oswietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzglgdem:
- doktadnosci ustawienia pionowego stupow,
- jakosci potaczen kabli i przewodow w ztaczu stupowym oraz na zaciskach oprawy,
- jakoSci potaczen srubowych stupow, wysiggnikow i opraw,
- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

3.3.4. Linia kablowa.

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:
- glebokosci zakopania kabla,
- rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla.
Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw rezystancji
i ciggloéci zyl kabla, ktore nalezy wykonywaé dla kazdego odcinka kabla. Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

3.3.5. Instalacja przeciwporazeniowa.

Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia
skutecznosci zerowania. Wszystkie wyniki pomiaré6w nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowe;.

3.3.6. Pomiar natezenia o$wietlenia.

Pomiary nalezy wykonywaé po uplywie co najmniej 0,5 godz. od wiaczenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywa¢ przy suchej i czystej nawierzchni,
wolnej od pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiardw nie nalezy
przeprowadzaé¢ podczas nocy ksigzycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgla, $niezyca, unoszacy si¢
kurz itp.). Do pomiaréw nalezy uzywaé przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze
odchylenia nie mniejsze od 30% catej skali na danym zakresie.

Pomiary nat¢zenia o$wietlania nalezy wykonywac¢ za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji
katowej, a element S$wiattoczuly powinien posiadaé urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas
pomiaru.

34. Badania po wykonaniu robot
W przypadku zadawalajacych wynikow pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robot,
na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.
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4. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robdt dokonaé¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera. Jednostkg obmiarowg dla elektroenergetycznej linii kablowe;j
jest kilometr natomiast dla osprzgtu - szt.

5. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu o§wietlenia boiska do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu
nastepujace dokumenty:

e projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,

e geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,

e protokoly z dokonanych pomiarow,

e protokoly odbioru robét zanikajacych.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za wykonanie o$wietlenia boiska, nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych

materiatow 1 wykonanych robdt na podstawie wynikéw pomiardéw i badan kontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:

e roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
odfaczenie linii i montaz dodatkowego uzbrojenia stupow,
podtaczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy:

N SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-EN 60598-1:2009 — Oprawy o$wietleniowe -- Czg$¢ 1: Wymagania ogolne i badania.

PN-EN 12193:2019-01 — Swiatlo i owietlenie -- Oswietlenie w sporcie

PN-90/E-01005/Ap1:2004 — Technika $wietlna

PN-HD 60364-1 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych
charakterystyk, definicje.

PN-HD-60364-4-41 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-HD 60364-4-43 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa --
Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-IEC 60364-6-61 — Instalacje elektryczne w obiecktach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.
PN-B-06050 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

7.2. Ustawy:
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z P6z. Zmianami).

7.3. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 R. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowe;j, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. Z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. Z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 R. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Z
2002 r. Nr 108, Poz. 953 z p6zniejszymi zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposoboéw Deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagan, jakie
powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych Oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).



