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00 - WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45000000-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z budowa ogrodzenia szkotki lesnej Nadlesnictwa Olecko W miejscowosci Szeszki, gm.
Wieliczki, dz. geod. nr 3201/5, 3207/1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robdt budowlanych
objetych wszystkimi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (SST) dotyczacymi przedmiotu zamowienia:

1. SST - 01 Roboty rozbiérkowe CPV- 45111300-1

2. SST - 02 Prace pomiarowe CPV- 45111200-0

3. SST - 03 Roboty ziemne CPV- 45111200-0

4. SST — 04 Konstrukcje betonowe i Zelbetowe CPV- 45223500-1
5. SST - 05 Wznoszenie ogrodzen CPV- 45342000-6

1.4. Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robét
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej konserwacji.

1.4.2. terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.3. dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ zgloszenie robot wraz z zalagczonym projektem
budowlanym, protokoty odbioréow cze$ciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow

metoda montazu — takze dziennik montazu.

1.4.4. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robo6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.5. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu, stwierdzajacg jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.6. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we
wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.7. kierowniku robot (budowy) — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowe.

1.4.8. grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (Dz. Urz. L
340z 16.12.2002 r., z p6zn.zm.).

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspotrzedne
punktow glownych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej 1 jeden komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Wykonawca zapewni w trakcie robdt zabezpieczenie
ogrodzenia przed zwierzyna poprzez naciagniecie siatki przez caly okres trwania robot.



1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez przedstawiciela
Inwestora stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa
obowigzujagce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w
ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych
warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé blgdow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Inwestora, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i SST.
Wielkosci okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane
roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i majg wplyw na niezadowalajgca jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

a) Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

b) W okresie trwania robot Wykonawca zabezpieczy teren tymczasowym ogrodzeniem wykorzystujgc
zdemontowane elementy ogrodzenia lub wilasne. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan j.w. sg uwzglednione w cenie umownej. Wykonawca zapewni w trakcie robét zabezpieczenie
ogrodzenia przed zwierzyng poprzez naciggniecie siatki przez caly okres trwania robot.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wihasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5.0chrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego
poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi przedstawiciela Inwestora i zainteresowanych uzytkownikow
oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.6.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczego6lnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w
cenie umownej.



1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Np. rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26
wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ przedstawiciela Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementow konstrukcyjnych

Materialty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakoSciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez przedstawiciela Inwestora. Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym
znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwo$¢ do robot i byly dostgpne do
kontroli przez przedstawiciela Inwestora. Miejsca czasowego skladowania materiatdbw beda zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z przedstawicielem Inwestora.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajéow materiatlow do
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi przedstawiciela Inwestora o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zamieniany bez zgody przedstawiciela Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia
jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez przedstawiciela Inwestora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez whasciwy zarzad drogi
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przed rozpoczgciem robot wykonawca opracuje:
- projekt organizacji budowy,

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektem
organizacji robot oraz poleceniami przedstawiciela Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robodt i stosowanych materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajaCc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdw oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzad
pomiary i badania materialdw oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czestotliwo$ci sg okreslone w SST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, przedstawiciel
Inwestora ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.
Przedstawiciel Inwestora bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w
celu ich inspekcji. Przedstawiciel Inwestora bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie
na wyniki badan, przedstawiciel Inwestora natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Inwestora moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98)

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma

3. aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okre§long w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

4. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do
robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

Protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem oraz opatrzone data i podpisem Wykonawcy
oraz przedstawiciela Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar bedzie wykonany przy wynagrodzeniu kosztorysowo-ilosciowym w jednostkach okre$lonych w
przedmiarze i bedzie okreSlal rzeczywisty zakres wykonanych robot . Obmiaru dokonuje Wykonawca. Przy
wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

C) odbiorowi ostatecznemu (konicowemu),

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych robot oraz
iloéci tych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych



zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postgpu robdt. Odbioru tego dokonuje przedstawiciel Inwestora. Gotowos¢ danej czesci
robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
przedstawiciela Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilos¢
robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Inwestora na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy (jezeli umowa tego dotyczy)

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg$ciowego robot
dokonuje si¢ dla zakresu rob6t okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Inwestora.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu (ilo$ci)
oraz jako$ci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos§¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez przedstawiciela Inwestora zakonczenia robot i
przyjecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci przedstawiciela Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
cze$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetiajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach
nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupemiajacych w poszczegdlnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie

odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

3. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

4. deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa
zgodnie z SST,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci wg warunkéw w umowie Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie
ryczaltowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe
robot beda obejmowaé wszystkie sktadniki zgodnie z dokumentacja, specyfikacjami i1 "zatozeniami do
przedmiaru"

9.2.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu (w wypadku konieczno$ci wykonania)
Wszystkie te koszty powinny by¢ uwzglednione w ofercie w kosztach ogdlnych. Zamawiajacy nie przewiduje
dodatkowego wynagrodzenia za wymienione roboty.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pozn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamo6wien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o0 wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn.

zm.).



SST 01 - ROBOTY ROZBIORKOWE

CPV -45111300-1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z budows ogrodzenia terenu szkotki lesnej Nadlesnictwa Olecka.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

- Demontaz siatki ogrodzeniowej oraz linek naciggowych

- rozebranie belek drewnianych z potowek okraglakow

- wyrownanie i uporzgdkowanie terenu wzdtuz ogrodzenia na pasie szerokosci okoto 2,00 m, w tym karczowanie
korzeni oraz krzewow i poszycia ;

- rozbiorka bram i furtki;

- wywiezienie elementow z rozbiorki samochodami z terenu budowy

Szczegodtowy zakres wg przedmiaru i rysunkow

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST 00 - Wymagania ogdlne

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 00 - Wymagania og6lne

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 00 - Wymagania
ogolne. Nie przewiduje si¢ odzysku materialow z rozbiorki z materiatéw zelbetowych, betonowych. Odzyskowi
za$ podlega konstrukcja stalowa /ztom/ siatka ogrodzeniowa, ktora nalezy sprzeda¢ i zwrot S$rodkow
finansowych wg kwitu z wagi na ztomnicy odda¢ Inwestorowi.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00 -Wymagania ogdlne .

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot rozbidrkowych Wykonawca uzyje przyktadowego sprzetu jak ponizej , lub inny
zaakceptowany przez przedstawiciela Inwestora:

- zurawie samochodowe,

- samochody cigzarowe,

- mlot pneumatyczny,

- narzedziami do cigcia betonu, szlifierka katowa,

- kontenerami do gromadzenia odpadow na placu budowy,

- drobnym sprz¢tem pomocniczym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00 - Wymagania ogélne

4.2. Transport materiatlow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym dopuszczonym przepisami $rodkiem transportu . Zamawiajacy
nie wyznacza ani miejsca ani odleglosci wywozu , ktora Wykonawca okresla indywidualnie okreslajac ceng
wywozu za m® obejmujacg wszelkie koszty z tym zwiazane ( rowniez koszty skladowania czy utylizacji
doliczajac te koszty do kosztéw ogdlnych lub innych).



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST 00 - Wymagania ogdlne

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

- Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac mechanicznie lub rgcznie

- Rozebrane elementy ogrodzenia stalowego podlegaja sprzedaniu na zlomnicy, a $rodki finansowe nalezy
zwrdci¢ Zamawiajacemu

- Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez przedstawiciela Inwestora

- W Kkoszcie pozycji rozbieranego elementu wchodzi przeniesienie rozbieranego elementu i ztozenie we
wskazanym miejscu

- Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

5.3. Rekultywacja terenu
- zrekultywowac teren wzdtuz ogrodzenia, ktory ulegt zniszczeniu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST 00 - Wymagania ogdlne

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST 00 - Wymagania ogoélne

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow jest:
m?- rozbiorki ogrodzenia

m3- rozbidrki elementéw betonowych i ceglanych

- dla wywozki - m®

- tona ci¢zar konstrukcji stalowej

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00 - Wymagania ogdlne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 00 — Wymagania ogdlne



SST 02 - PRACE POMIAROWE

CPV -45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace Wyznaczenia Sytuacyjnego i
punktow wysokosciowych w zwigzku z remontem ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy Wyznaczeniu sytuacyjno-
wysoko$ciowym ogrodzenia obejmuja:

- ogrodzenie z siatki - dt. 1299,31 mb

- dwie bramy szeroko$ci 5,00 m, furtka, jedna brama szerokos$ci istniejgcego przesta;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacja Projektowa.
1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie z Ustawg z
dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne” z pozniejszymi zmianami z zakresu geodezji i
kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania pracami geodezyjnymi i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zaméwienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ST
oraz poleceniami przedstawiciela Inwestora. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST 00 -
,»,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktow wysokosciowych wg zasad
niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o $rednicy 5 + 8 cm i dlugosci 0,5 ~ 1,5 m,

- stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa.

3. SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem punktéw gldwnych oraz roboczych punktow wysokosciowych
beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre§leniem wysoko$ciowym
powyzszych elementow wykonywane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego
typu robot (teodolity, niwelator, dalmierze, tyczki, faty, tasmy stalowe). Sprzet pomiarowy powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz sprzet geodezyjny) moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspotrzgdne punktow glownych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczegdtowego wytyczenia
rob6t. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w  wytyczeniu punktéw i repero6w roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiardéw przez przedstawiciela Inwestora. Punkty wierzchotkowe i gtowne musza
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by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace ich charakterystyke i potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrong wszystkich punktéw pomiarowych.

5.2. Sprawdzenie wyznaczania punktéow glownych i punktow wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot. Rzedne reperow
roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoS$cia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/
km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00 — ,,Wymagania ogolne”. Prace pomiarowe zwigzanych z
wyznaczaniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogélnych zasad okre$lonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk. obmiaru robot jest 1 mb (metr biezacy) robot pomiarowych przy wyznaczeniu ogrodzenia.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST 00 — ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00 - ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada przedstawicielowi Inwestora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00 - ,,Wymagania og6lne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gldwnych i punktow wysokosciowych,

- uzupehienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 STANDARDY

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z p6Zniejszymi zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK - 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa pozioma, GUGIK - 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK - 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK - 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK - 1983
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SST 03 - ROBOTY ZIEMNE

CPV -45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ziemnych w zwiazku z budowa ogrodzenia terenu szkoétki lesnej.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy Wyznaczeniu sytuacyjno-
wysoko$ciowym ogrodzenia i obejmuja:

- wykopy pod fundamenty stupéw i cokotu

- niwelacje terenu, profilowanie spadkow

- zatadunek i wywo6z ziemi z wykopow

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i Specyfikacja
Techniczng OST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa ST i
poleceniami przedstawiciela Inwestora. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w OST 00 ,,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

Grunt wydobyty z wykopu, powinien by¢ w maksymalnym stopniu wykorzystany przez Wykonawce na zasypki,
nasypy, itp. Grunt ten bedzie sktadowany w miejscu wyznaczonym przez Wykonawce, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru. Nadmiar gruntu (w stosunku do objetosci zasypek, nasypéw, itp.) pochodzacego z
wykopow, nie nadajacego si¢ do zasypek wykopow zostanie usuniety z Terenu Budowy i wykorzystany przez
Wykonawce w dowolny sposob.

3.SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00 ,,Wymagania ogélne".

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ recznie oraz przy uzyciu nastepujacego sprzetu mechanicznego:

— koparka,

— spycharka,

— ubijak do zaggszczania,

— zageszczarka,

Sprzet powinien by¢ jak okre$lono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST 00 ,,Wymagania ogélne” . Do przewozu
wszelkich materiatlow sypkich i zbrylonych jak ziemia, piasek, pospotka stosowane bedg samochody
samowyladowcze -wywrotki. Uzyte $rodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie. Transport powinien by¢
jak okreslono w specyfikacji, badZ inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki dotyczace wykonania robot podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania roboét ziemnych

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy: zapozna¢ si¢ z aktualng mapa zasadnicza,
infrastrukturag podziemna, planem sytuacyjno-wysokosciowym, naniesionymi na nim konturami i wymiarami
istniejgcych i projektowanych budynkow i budowli, wynikami badan geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem
projektowanych nasypow i skarp ziemnych, wyznaczy¢ zarysy robdt ziemnych na gruncie poprzez trwate
oznaczenie w terenie polozenia wszystkich charakterystycznych punktéw przekroju podluznego i przekrojow
poprzecznych, zardowno wykopdéw jak i nasypoéw, potozenia ich osi geometrycznych, szerokosci korony,

12



wysokos$ci nasypoéw i glebokosci wykopdw, zarysy skarp, punktow ich przecigcia z powierzchnig terenu. Do
wyznaczania zarysOw robOt ziemnych postugiwaé si¢ instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit,
niwelator, jak i prostymi przyrzadami -poziomics, tata miernicza, tasma itp. przygotowaé i oczysci¢ teren
poprzez: usuni¢cie gruzu i kamieni, wycinke drzew i krzewow, wykonanie robot rozbidrkowych, istniejacych
obiektow lub ich resztek, usuni¢cie ogrodzen itp., osuszenie i odwodnienie pasa terenu, na ktorym roboty ziemne
beda wykonywane, urzadzenie przejazdow i droég dojazdowych. Podloze naturalne powinno stanowié
nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgotnosci o wytrzymatosci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-
02480. Przy zmechanizowanym wykonywaniu robdt ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu

ponad zatozone rzedne wykopu o gruboSci co najmniej: przy pracy spycharki, zgarniarki i koparki
wielonaczyniowej -15 cm, przy pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Odchylenia grubo$ci warstwy nie
powinno przekracza¢ +/-3 cm. Nie wybrang, w odniesieniu do projektowanego poziomu, warstwg gruntu nalezy
usung¢ sposobem recznym lub mechanicznym, zapewniajacym uzyskanie wymaganej doktadnosci wykonania
powierzchni podtoza, bezposrednio przed wykonaniem fundamentu lub utoZeniem przewodu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST 00 -,,Wymagania ogo6lne”.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia odpowiada on
wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadnos¢ wykonania nie przekracza tolerancji
podanych w Specyfikacji Technicznej i normach PN-B-06050, PN-B-10736. Sprawdzeniu podlega:

- wykonanie wykopu i podtoza,

- zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,

- jako$¢ gruntu przy zasypce,

- wykonanie zasypu,

- wykonanie nasypow,

- zaggszezenie.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotow odbiorcow robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkag obmiaru robot jest 1 m3 (metr szescienny) robdt ziemnych (przemieszczania, zasypek,
wykopow).Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00 ,,Wymagania og6lne”. Odbioru robot ziemnych nalezy dokonac
zgodnie z PN-B-06050. Odbiorowi podlega ilos¢ i jako$¢ wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. Podstawa platnoSci

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w OST 00 ,,Wymagania ogélne”. Cena wykonania robot
obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie koryt z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu,

- zageszcezenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie zasypek, nasypow,

- rekultywacje terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 STANDARDY

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podziat i opis gruntow
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SST 04 — ROBOTY BETONOWE I ZELBETOWE

CPV - 45223500-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot betonowych i zelbetowych zwiazanych z budowa ogrodzenia szkotki lesne;j.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza specyfikacja techniczna obejmujg warunki wykonania i odbioru konstrukcji betonowych i zelbetowych
zwigzanych z wykonaniem:

* naprostowania fundamentow istniejacych stupéw i mocowania siatki w gruncie

—wykonaniem szalunku (w przypadku takiej koniecznosci),

— uktadaniem i zageszczaniem mieszanki betonowej,

— pielegnacja betonu.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
oraz okresleniami podanymi w ST-00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét, za ich zgodnoéé z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
przedstawiciela Inwestora.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST - 00 Wymagania
ogoblne, pkt 2. Wymagania dotyczace jakosci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.

2.1. Szalunek
Stosowac szalunki systemowe lub tradycyjne z desek i sklejki.

2.2. Skladniki mieszanki betonowej

2.2.1. Cement - wymagania i badania

Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spetnia¢ wymagania zawarte w normie
PN-B-19701. Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego klasy:
- dla betonu klasy B25 - klasa cementu 32,5 NA,

Do kazdej partii dostarczonego cementu musi byé dotaczone Swiadectwo jakosci (Atest).

2.2.2. Kruszywo

Kruszywo do betonu powinno charakteryzowac si¢ statoscia cech fizycznych i jednorodnos$cia uziarnienia,
pozwalajace na wykonanie partii betonu o stalej jakosci. Poszczegélne rodzaje i frakcje kruszywa (drobne i
grube) muszg by¢ na placu sktadowane oddzielnie. Kruszywem drobnym powinny by¢ piaski o uziarnieniu do 2
mm pochodzenia rzecznego lub kompozycja piasku rzecznego i kopalnianego uszlachetnionego

2.2.3. Woda zarobowa - wymagania i badania
Woda zarobowa do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250. Jezeli wode do betonu
przewiduje sie czerpa¢ z wodociggdw miejskich, to woda ta nie wymaga badania.

2.2.4. Domieszki i dodatki do betonu

Zaleca si¢ stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dziataniu:

- napowietrzajacym,

- uplastyczniajacym,

- przyspieszajacym lub opdzniajacym wigzanie, w zaleznosci od potrzeby. Domieszki do betondéw musza mieé
aprobaty wydane przez Instytut Techniki Budowlanej lub Instytut Drog i Mostow oraz posiada¢ Atest
producenta.
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2.3. Beton

Konstrukcje betonowe wykonane beda z betonu C20/25,

Beton do wykonania konstrukcji powinien spetniaé:

- nasigkliwo$¢ - do 5%; badanie wg normy PN-B-06250,

- mrozoodpornos$¢ ~ ubytek masy nie wigkszy od 5%, spadek wytrzymatosci na $ciskanie nie wigkszy niz 20%
po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F-150); badanie wg normy PN-B-06250.

- wodoszczelno$¢ — nie mniejsza niz 0,8 MPa (W-8),

- wskaznik wodno-cementowy (w/c) — nie wickszy niz 0,5

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak, aby przy najmniejszej
ilosci wody zapewni¢ szczelne ulozenie mieszanki w wyniku zageszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki
betonowej ustala laboratorium wytwoérni betonow.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu okreslono i podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Sprzet nalezacy
do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i w
gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy, na zadanie przedstawiciela Inwestora kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw technologicznych, nie zostang
przez przedstawiciela Inwestora dopuszczone do robot. Wykonaweca jest zobligowany do

skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzgtu w cenie jednostkowej robdt do ktérych ten sprzet jest
przeznaczony.

Do wykonania robo6t betonowych nalezy uzy¢ nast¢pujacego sprzetu :

- betonowoz

- pompy do betonu

- drobnego sprze¢tu do rozktadania mieszanki betonowej,

- wibratory

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu okre$lono i podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

4.1. Transport betonu samochodami samowytadowczymi lub betonowozami z wezta betoniarskiego. Masg
betonowa nalezy transportowaé srodkami nie powodujacymi: naruszenia jednorodnosci masy, zmian w sktadzie
masy w stosunku do stanu poczatkowego (bezposrednio po wymieszaniu). Czas trwania transportu i jego
organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania masy betonowej o takim stopniu cieklosci,
jaki zostat ustalony dla danego sposobu zageszczenia i rodzaju konstrukcji.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

-90 minut przy temperaturze otoczenia +15 °C

-70 minut przy temperaturze otoczenia +20 °C

-30 minut przy temperaturze otoczenia +30 °C

Stosowanie §rodkow transportu bez mieszalnika jest niedopuszczalne

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Przed przystapieniem do betonowania powinna by¢ stwierdzona przez przedstawiciela Inwestora prawidtowos¢
wykonania wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w szczegdlnosci:

— prawidlowos$¢ wykonania deskowan, itp.,

— zgodno$¢ rzednych z projektem,

— czysto$¢ deskowania oraz obecno$¢ wktadek dystansowych zapewniajacych wymagang wielko$¢ otuliny,

— prawidtowos$¢ wykonania wszystkich robdt zanikajacych, miedzy innymi wykonania przerw dylatacyjnych,
warstw izolacyjnych, itp,

— gotowos¢ sprzetu i urzadzen do prowadzenia betonowania.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-B-06250 i PN-B-06251.

5.2. Wykonanie deskowania

Deskowania dla podstawowych elementow konstrukcji obiektu nalezy wykona¢ wedlug projektu
technologicznego deskowania. Konstrukcja deskowan powinna by¢ sprawdzana na sity wywotane parciem
$wiezej masy betonowej i uderzeniami przy jej wylewaniu z pojemnikéw oraz powinna uwzgledniaé:

— szybko$¢ betonowania,

— sposOb zageszczania,

— obcigzenia pomostami roboczymi.

Konstrukcja deskowania powinna spelnia¢ nastepujgce warunki:
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— zapewnia¢ odpowiednig sztywnos¢ 1 niezmiennos$¢ ksztattu konstrukeji,

— zapewnia¢ jednorodng powierzchni¢ betonu,

— zapewnia¢ odpowiednig szczelnose,

— zapewnia¢ tatwy ich montaz i demontaz oraz wielokrotno$¢ uzycia,

— wykazywa¢ odporno$¢ na deformacje pod wptywem warunkéw atmosferycznych.

Deskowania zaleca si¢ wykonywac ze sklejki. W uzasadnionych przypadkach na

cze$¢ deskowan mozna uzy¢ desek z drzew iglastych III lub IV klasy. Minimalna grubos¢ desek wynosi 32 mm.

5.6. Podawanie i ukladanie mieszanki betonowej

Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowaé pojemniki o konstrukcji umozliwiajacej tatwe ich
oproznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek plastycznych. Przy stosowaniu pomp
obowiazuja odrgbne wymagania technologiczne przy czym wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej konsystencji
mieszanki betonowej przy wylocie. Przed przystapieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzié: polozenie
zbrojenia, zgodno$¢ rzednych z projektem, czysto$§¢ deskowania oraz obecnos¢ wkladek dystansowych
zapewniajacych wymagang wielko$¢ otuliny. Mieszanki betonowej nie nalezy zrzucac¢ z wysokosci wigkszej niz
0,75 m od powierzchni, na ktéra spada. W przypadku gdy wysokos¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawaé
za pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0 m).

Przy wykonywaniu Kkonstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ dokumentacji technologicznej, ktora
powinna uwzglednia¢ nastgpujace zalecenia: w fundamentachi korpusach podpdér mieszanke betonowa nalezy
uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociggu pompy, badz tez za posrednictwem rynny, warstwami o0
grubosci do 40 cm zaggszczajac wibratorami wglebnymi, przy wykonywaniu ptyt mieszanke betonowa nalezy
uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociaggu pompy.

5.7. Zageszczanie betonu

Przy zaggszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

Wibratory wglebne nalezy stosowac o czestotliwo$ci min. 6000 drgan na minute, z butawami o $rednicy nie
wiekszej niz 0,65 odlegtosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyZnie poziomej. Podczas zaggszczania
wibratorami wglebnymi nie wolno dotyka¢ zbrojenia bulawg wibratora. Podczas zageszczania wibratorami
wglebnymi nalezy zaglebi¢ butawe na glebokos¢ 5-8 cm w warstwe poprzednia i przytrzymywac butawe w
jednym miejscu w czasie 20-30 sekund po czym wyjmowac powoli w stanie wibrujacym. Kolejne miejsca
zaglebienia bulawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest promieniem skutecznego dziatania
wibratora. Odlegtos$¢ ta zwykle wynosi 0,35 0,7 m. Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnania
powierzchni betonu ptyt i charakteryzowaé si¢ jednakowymi drganiami na catej dlugosci. Czas zaggszczania
wibratorem powierzchniowym, lub belkg wibracyjng w jednym miejscu powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.
Zasigg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku gtebokosci i od 1,0 do 1,5
m w kierunku dlugos$ci elementu.

5.8. Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych i uzgodnionych z
projektantem. Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej powinno by¢ uzgodnione 2z
projektantem, a w prostszych przypadkach mozna si¢ kierowaé zasada, ze powinna ona by¢ prostopadta do
kierunku napre¢zen gtdéwnych. Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie
przygotowana do poftaczenia betonu stwardnialego ze $wiezym przez: usuniecie z powierzchni betonu
stwardnialego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy pozostalego szkliwa cementowego, obfite zwilzenie
woda i narzucenie Kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku zblizonym do zaprawy w
betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy
wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania. W przypadku przerwy w ukladaniu betonu
zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciagu 3 godzin
lub po calkowitym stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania
przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem
deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

5.9. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wiazaniu

betonu Temperatura otoczenia.

Betonowanie nalezy wykonywa¢ wylacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujac warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarzni¢gciem. W
wyjatkowych przypadkach dopuszcza sie betonowanie w temperaturze do —5°C, jednak wymaga to zgody
inspektora oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili uktadania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni. Zabezpieczenie podczas opadéw. Przed
przystapieniem do betonowania nalezy przygotowaé sposob postepowania na wypadek wystapienia ulewnego
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deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych
powierzchni $§wiezego betonu. Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia. Przy niskich
temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarznigciem przez okres pozwalajacy
na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa. Uzyskanie wytrzymalosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na
probkach przechowywanych w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja. Przy przewidywaniu
spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczes$niej podjac dzialania organizacyjne
pozwalajace na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej konstrukc;ji.

5.10. Pielegnacja betonu

Materiaty i sposoby pielggnacji betonu. Bezpo$rednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie
powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i
chronigcymi beton przed deszczem i nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy
nie pozniej niz po 12 godzinach od zakonczenia betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotnosciowa betonu i
prowadzi¢ ja co najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobe¢). Nanoszenie bton
nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢ taczyt z nastepng warstwa
konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odnosnie jakosci pielegnowanej
powierzchni. Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004. W
czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami. UtoZony beton
nalezy utrzymywa¢ w stalej wilgotno$ci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie betonu normalnie
twardniejacego nalezy rozpoczaé po 24 godzinach od zabetonowania.

5.11. Wykanczanie powierzchni betonu

Rownos$¢ powierzchni i tolerancji. Dla powierzchni betonéw w konstrukcji no$nej obowigzuja nastgpujace
wymagania: wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gladkie i rowne, bez zaglebieh miedzy ziarnami
kruszywa, przetoméw i wybrzuszen ponad powierzchnig, peknigcia sg niedopuszczalne, rysy powierzchniowe
skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina zbrojenia betonu min. 2,5¢cm, pustki,
raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, Ze otulenie zbrojenia betonu bgdzie nie mniejsze niz 2,5cm,
a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5% powierzchni odpowiedniej $ciany, rownos¢ gorszej
powierzchni ustroju no$nego przeznaczonej pod izolacje powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-69/B-
10260, tj. wypuktosci i wglebienia nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm.

Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni
betonowych, to po rozdeskowaniu konstrukcji nalezy:

-wszystkie wystajace nierdwnosci wyrownac za pomocg tarcz karborundowych i czystej wody bezposrednio po
rozebraniu szalunkow,

-braki i ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupehi¢ betonem i nastepnie wygtadzi¢ i uklepaé, aby
otrzyma¢ rownag i jednorodng powierzchni¢ bez dotkéw i porow, wyrdownang wg powyzszych zalecen
powierzchnie nalezy obrzuci¢ zaprawg i lekko wyszczotkowaé wilgotng szczotkg aby usungé powierzchnie
szkliste.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej. Dokonywana na wezle
betoniarskim, winna posiada¢ $wiadectwo zgodnosci z receptura dla kazdej dostawy. Po 28 dniach producent
betonu dostarczy wyniki badan probek betonu na $ciskanie wraz z atestem.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Jednostkg obmiarowa robot jest:

- m? lub m® wykonanej konstrukcji zgodnie z przedmiarem robot,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom roboét zanikowych. Przy sprawdzeniu jakosci powierzchni betonéw nalezy
wymagacé, aby taczna powierzchnia ewentualnych rakoéw nie byta wigksza od 5% powierzchni catkowitej danego
elementu.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

Zaplacie podlega ustalona ilo$¢ robot w jednostkach podanych w pkt.7. W przypadku konieczno$ci
skalkulowania ceny jednostkowej Robot wg. niniejszej ST cena ta uwzglednia:

- dostarczenie materiatow
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- dzierzawe stemplowan

- wykonanie deskowania z rusztowaniem

- oczyszczenie deskowania

- przygotowanie i transport mieszanki betonowej

- uloZenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem
i wyréwnaniem powierzchni

- pielegnacje betonu

- rozbiorke deskowan i rusztowan

- oczyszczenie stanowisk pracy i usuniecie materialow rozbiérkowych poza granice obiektu

- wykonanie badan i pomiaré6w kontrolnych

SST 05 - WZNOSZENIE OGRODZENIA

CPV - 45342000-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowsa oraz montazem elementow ogrodzenia

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak
wpt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1.0grodzenie — z siatki wysokosci 1,8 m na stupkach stalowych istniejacych w rozstawie okoto 4,2m.
Nacigganie siatki ocynkowanej 4 linkami gr. 4 mm, gr. siatki min. 3 mm, oczko do 60x60 mm. Stupy
wykonczone malowaniem farba tlenkowa (miniowa) wg. kolorystyki wybranej przez Inwestora;

1.3.2. Wykonanie bram i furtki. Bramy szerokos$ci 500 cm z siatki w ramach z ksztattownikow. Ramy bram z rur
lub ksztattownikow stalowych, gr. §cianki 2 mm wypelniona siatkg z drutu fi 5 mm o oczkach 50 x 200 mm.
Stupki przybramowe glownej bramy jako murowane z cegly klinkierowej 50x50 cm zakonczone betonowa
czapka. Na shupkach ustawione dwa drewniane stupy 18x18 cm zakonczone drewnianym daszkiem. Shupki
przybramowe dwoch posostatych bram z profili stalowych 80 x 80 mm o gr. $cianki 2 mm dhugosci 2,60 m
zakonczone plastikowa zaslepka. Zamkniecia bramy z mozliwoscig zatozenia ktddki. Cato$¢ ocynkowana
malowana proszkowo - dwie bramy 500 cm + jedna furtka 100 cm i jedna brama o szerokosci przesta
istniejacego;

1.3.3. Naciagniecie nowej siatki wys. 180 cm i naprawa stupkdw istniejgcych wysokosci 210 cm;

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 00- Wymagania
ogolne pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania ogrodzenia

2.2.1. Ogrodzenie:

- siatka wys. 180 cm, linki ocynkowane do naciagania, naciggacze;

- deski strugane impregnowane (dobor koloru po uzgodnieniu z inwestorem);

- cegla klinkierowa drazona na stupy przybramowe

- gotowa zaprawa certyfikowana przez producenta

2.2.2. Materiaty do wzmocnienia fundamentéw betonowych ,,na mokro” Beton C20/25.

2.2.3. Cynkowanie ogniowe elementow stalowych ogrodzenia wg wymagan normy -PN-EN 1SO 1461

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00- Wymagania
ogolne pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonania ogrodzenia. Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ re¢cznie, przy uzyciu drobnego
sprzetu pomocniczego, jak: szpadle, dragi stalowe, mlotki, obcegi, itp. Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i
wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: §rodki transportu, zurawie samochodowe, wozki widtowe, wiertnice
do wykonywania dotéw pod stupki, mate betoniarki przewozne do wykonywania fundamentow betonowych ,,na
mokro”, przewozne zbiorniki do wody, sprzet spawalniczy, itp., pod warunkiem zaakceptowania przez
Inspektora. Stupy i rolki wg. wskazan.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST Wymagania ogdlne pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przewozi¢ §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami mechanicznymi. Przy
transporcie przedmiotéw cynkowanych zalecana jest ostrozno$¢, ze wzgledu na podatno$¢ powlok na
uszkodzenia mechaniczne wystepujace przy uderzeniach. W przypadku stosowania do transportu palet,
opakowania powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢, np. za pomoca tasmy stalowej lub
plastikowej lub folii termokurczliwej. Cement w workach moze byé przewozony samochodami krytymi lub
wagonami towarowymi, na paletach lub w inny sposob, tak aby nie powodowa¢ uszkodzen opakowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST Wymagania ogdlne pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- naprostowanie stupow,

- nacigganie siatki,

- whetonowanie siatki w gruncie,

- wymurowanie stupdéw przybramowych z wykonaniem daszku
- montaz bram i furtek,

5.3. Rozpigcie siatki

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to nalezy rozwiesi¢ trzy linki (druty) usztywniajace: u gory,
na dole i w srodku siatki przymocowujac je do stupkow. Do stupkdéw koncowych i naroznych linki muszg by¢
starannie przymocowane (np. przewleczone przez uszka, zagi¢te do tytu na okoto 10 cm i okrecone na biezacym
drucie). Linki powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogly przesuwac sie i wywiera¢ nacisku na stupki narozne,
a w przypadku zerwania si¢ zwalniaty siatke tylko miedzy stupkami. Linki napina si¢ wyciagarkami, wzglednie
ztgczami rzymskimi wmontowanymi co 3 do 8 m lub innym sposobem zaakceptowanym przez przedstawiciela
Inwestora. Nie nalezy zbyt silnie napina¢ linek, aby nie oddzialywaly one ujemnie na stupki narozne. Siatke
metalowa przymocowuje si¢ do stupkéw koncowych i naroznych za pomoca pretow plaskich lub zaokraglonych
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Siatke napina sie w sposéb podobny do napinania linek i
przymocowuje sie (np. kawatkami ocynkowanego drutu co 50 do 70 c¢cm) do linek. Gorng krawedz siatki
metalowej nalezy taczy¢ z linka zaginajac na niej poszczegélne druty siatki. Siatka powinna byé napicta
sztywno, jednak tak, aby nie znieksztalcic jej oczek.

5.4. Wykonanie bram i furtki

Bramy i furtke nalezy wykonac z ksztattownikow stalowych spawanych z wypetnieniem siatka z drutu fi 5 mm o
oczkach 50x200 mm. Bramy i furtka powinna by¢ kompletna z niezbednym wyposazeniem jak zawiasy, rygle,
zamki, itp. Osadzona w gruncie w stopach fundamentowych betonowych.

5.5. Wykonanie stupéw przybramowych murowanych
Stupki wykonane z cegly klinkierowej drazone;j.

a) Shupki murowane z cegly klinkierowej o wymiarach 50 x 50 cm, o wysokosci ok. 2,50 m (zgodnie z
rysunkiem) nakryte czterospadowym betonowym daszkiem, osadzone na tawie z betonu klasy B20, z rdzeniem
zelbetowym zbrojonym 4 pretami fi 12.

b) Fundamenty stupa nad gruntem wysokosci 10 cm o szerokosci 0,46 cm, beton B20.

Wypehienie przeset pomiedzy stupkami — przesto sktada sie ze stalowych profili spawanych malowanymi
proszkowo w kolorze wg. ustalen z inwestorem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST Wymagania
ogolne pkt 6.

6.2. Badania przed przystagpieniem do robot. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodno$ci, ew. badania materialow wykonane przez
dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

6.3. Kontrola w czasie instalacji ogrodzenia

W czasie instalacji ogrodzenia nalezy zbadac:

a) zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow

C) poprawnos$¢ wykonania fundamentow,

d) poprawnos$¢ ustawienia stupkow,

) poprawnos$¢ wykonania rolki,

f) prawidtowos$¢ montazu przeset,

g) poprawno$¢ montazu urzadzen sterujacych do bramy i furtki,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST Wymagania og6lne pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST Wymagania ogdlne pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w
OST Wymagania ogdlne pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania ogrodzenia obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw i sprzetu,

— wykonanie ogrodzenia w sposob zapewniajacy stabilno$¢, zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.

20



