SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA WYKONANIA NAPRAWY DROG
O NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ
(réwnanie i profilowanie droég gruntowych,gziowe utwardzenie drég gruntowych)

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t drogowych wynikagych z bieacych potrzeb Zamawiggego, prowadzenie robot
zZwigzanych z biggcym utrzymaniem drég gruntowych poleg@jch na profilowaniu podi@, w
miare stwierdzonych potrzeb uzupetnianiu ubytkow (wylrersie materiatu na ghhokasci srednio 5
cm), na cgsci odcinkéw drég na szeroka 2,5 m wbudowanie kruszywa

1.2. Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia

Prowadzenie rob6t w zwzku z napraw drog gruntowych gminnych na terenie miasta Gosgyni
po sezonie zimowym pole§aedzie na wykonaniu prac:

- rébwnania i profilowania wraz z zesgczeniem mechanicznyrgiccie istniegcych wygorowa
w celu likwidacji kolein;

- W razie stwierdzonych potrzeb przeprowadzenieomyiowania istniegjcego podtaa;

- uzupetnienie ubytkdéw posp@K0-16 mm) csredniej grubéci 10 cm stabilizowanmechanicznie
wraz z zagszczeniem mechanicznym;

- uzupetnienie ubytkow kruszywem famanym/gruzemobetvym (0-31 mm, &3 mm)
o sredniej grubéci 10 cm stabilizowanmechanicznie wraz z zeggczeniem mechanicznym,

- wbudowanie kruszywa ndredniej szerokéi drogi 2,5 m materialem wskazanym przez
pracownika Zamawiag¢ego

Powyzsze prace dma prowadzone zgodnie z potrzebami Zamayoego i wskazowkami
przedstawiciela Zamawiggego.

Nalezy zaznacz§, ze nie na wszystkich drogach oraz nie na wszystkigtinkach drog ¢dzie
potrzeba wbudowania w podi® kruszywa -—decyzja zalgna od aktualnego stanu drogi
i dyspozycji Zamawiajcego.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyzasad prowadzenia i odbioru robét gkvaych

w punkcie 1.2. przyiyciu materiatow i sprgu spetniagcych normy w drogownictwie.

Podane przez zamawdaggo ilgci robot § szacunkowe i mag ulec zmianie w trakcie
prowadzonych rob6t. Wyptata wynagrodzeniglde realizowana tylko za faktyczne wykonane
prace, ayte materiaty, a Wykonawca nie oezadat kwot wyzszych za niezrealizowane prace, nie
wykorzystane materiaty.

1.4. Okreslenia podstawowe

Réwnanie i profilowanie wraz z zesgczeniem drdg o nawierzchni gruntowej — zespoiezgibv
technicznych wykonywanych na bigo zwigzanych z réwnaniem i profilowaniem wraz
z zagszczeniem, ktorych celem jest uzyskanie réwnej eeghni podiaa.

Ubytek — wykruszenie materiatu nalgbkasci srednio 5 cm.



Wybdj — wykruszenie materiatu naghbkasci srednio 12 cm.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczniegapcy na odpowiednim zagzczeniu
w warunkach optymalnej wilgotdoi przy odpowiednio dobranym uziarnieniu kruszywa.
Remont drogi — wykonywanie robot przywragajch pierwotny stan drogi, ta& przy uyciu
wyrobow budowlanych innych auzyte w stanie pierwotnym.

1.5. Wymagania dotycace robot

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczestwa

i higieny pracy. Wykonawca odpowiada za bezpiéstzeo na drodze. Pojazd wykogaoy prace
powinien by oznakowany zgodnie z przepisami zapevaciani bezpieczéstwo ruchu drogowego.
Wykonawca odpowiada za wszelkie spowodowane prega (lziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen takich jak zawory, wpusty uliczne, pokrywy witazow. W
przypadku spowodowanych ewentualnych uszkb6dgewiadomi o tym fakcie Zamawigjego

I niezwiocznie przygpi do naprawy powstatych uszkodzee wtasnym zakresie i na wiasny koszt.
W przypadku realizacji zadania blisko terenu zabwattego, Wykonawcachzie realizowat roboty
w sposéb powodafy minimalne niedogodroi dla mieszkacédw. Wykonawca odpowiada
za wszystkie ewentualne szkody powstate w okrasirgdzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Stosowne materiaty do wykonania robét aglstosowa zgodnie z opisem specyfikacji techniczne;.
Wszystkie przyte materiaty powinny spetniawarunki okrglone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinngpaviad& warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

Wykonawca do realizacji zamowienia pozyska materidé ytej jakasci, gwarantujce osigniecie
oczekiwanego celu. Decyzja o rodzaju zastosowanyateriatdbw podejmie osoba wskazana przez
Zamawiajcego.

2.2. Materiaty wymagane do utwardzenia podtza

Materialy wymagane do utwardzenia nawierzchni: ptisp kruszywo tamane.

Pospoétka frakcja 0-16 mm

Kruszywo famane frakcja 0-31 mm

Gruz betonowy frakcja 0-63 mm

Whbudowywany gruz betonowy powinien dlez zanieczyszcaen postaci szkta, plastiku, metalu
i drewna.

Wykonawca bdzie realizowat przedmiot zamowienia z wlasnycheriatow za pomagwtasnego
lub bedacego w jego dyspozycji st i pracownikOw. Transport materiatbw na miejsce
prowadzonych rob6t zapewnia Wykonawca.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wykonawca zobowizany jest do iywania sprawnego sptu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.

3.2. Sprat do wykonywania robét drogowych

Wykonawca przyspujacy do wykonywania robot powinien dysponawaastpujacym sprztem:
- fadowarko-spycharka,

- samochod samowytadowczy pawey 10 t,

- rowniarka drogowa,



- walec samojezdny,
- reczny sprzt do drobnych robot naprawczych, jak topaty, osiantbijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takislodkow transportowych, ktore nie
wptywaja niekorzystnie na jaké przewaonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Roéwnanie drog oraz uzupetnianie ubytkowzama wykonywa na drogach suchych lub wilgotnych
bez zastoisk wody i btota.

5.2. Przygotowanie i wykonanie robot

Roéwnanie i profilowanie wraz z zeggczeniem drog obejmuje wykonanie gpsejacych czynnéci:

1) wyréwnanie wybojow ziemi otrzymarn przez sciecie wygorowa powstatych z materiatu
wyniesionego przez kota pojazdéw w czasie suchgp@p oraz z nierbwnomiernego zagczenia
drogi,

2) uzupetnienie gbokich lokalnych ubytkéw materiatem dostarczonymear\Wykonawe,

3) scigcie poboczy i przesugtie otrzymanej gd ziemi ku srodkowi drogi z jednoczesnym
wyréwnaniem kolein,

4) usungcie nasypanego w trakcie roboty gruntu z pobocza,

5) zagszczenie walcem samojezdnym pad@razowym przejechaniu réwniarki.

Drogi po profilowaniu mechanicznym maposiadéa spadki poprzeczne umowiajace odptyw
wod opadowych z korony drogi.

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktorym znajdujeg sivicksza liczba wybojow, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego popekirogi i wyréwnanie jej nieréwriai w celu
lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca siwykonywa réwniarkami, lecz dopuszczassizycie innego sprgu,
np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywgoo srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, cowiat
zaroéwnoscinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego ¢egzania. Liczba przejazdow rowniarek
do uzyskania nalgtego profilu jest réna i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju
gruntu i sposobu profilowania.

Profilowana drog zaleca si, ze wzgédow organizacyjnych, podziélna odcinki, ktére rowniarka
moze naprawé w ciggu jednego dnia.

Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszczargczne wykonanie profilowania przyzyciu
topat, oskardow i ubijarek.

Réwnanie i watowanie nawierzchni drogi nalevykona przy zachowaniu optymalnej wilgotém
nawierzchni pasa drogi.

Gruba¢ wbudowywanej warstwy na remontowanych odcinkadigdraley kazdorazowo ustadi
przez przysipieniem robot z pracownikiem Zamawjeggo odpowiedzialnym za nadzor
wykonywanych robot.

Warstwe kruszywa nalgy uktad& na osuszan powierzchng, nie wskazane jest jest uktadanie
kruszywa w czasie niekorzystnych warunkéw atmosfanych (opady deszczu).

Wykonawca bdzie realizowat przedmiot zamowienia z wkasnychariatow, za pomacwiasnego
lub bedacego w jego dyspozycji sptu i pracownikow.

Lokalizacja robot, zakres robét oraz zasadnebudowywanego podia oraz rodzaj (pospotka —
srednia grub&¢ 10 cm, kruszywo tamane/gruz betonowyrednia grubé& 10 cm) i ilg¢ ustalane
kazdor&zowo z Zamawiajcym. Nie wszystkie odcinki drogetls wymagaly wbudowywania
w grunt materiatu — pospotki, kruszywa tamanegozgrbetonowego lub innego zamiennego.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Po zakaczeniu robét naley sprawdzé wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy nawierzchni

- utrzymanie spadkoéw unabiwiajacych sptyw powierzchniowy wod z powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres rob6t. Wyniki obmiaru prowadzi kipawca.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru rob6t przy réwnaniu i profilowaniu wraz zag:szczeniem jest fn(metr
kwadratowy), przy uzupetnieniu ubytkow?fmetr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymiymaganiami
Zamawiagcego i dokonywanymi na bigco ogkdzinami w terenie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiaroowej

Cena wykonania jednego metra kwadratowego rowngmadilowania i watowania nawierzchni
obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie spgil na budow,

- wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- odtransportowanie spytti z placu budowy.

Cena jednostkowa jednego metrassimnnego uzupetnienia ubytkdw obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw i spta na budow,

- wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- odtransportowanie spyti z placu budowy.



