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D.01.01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysoko$ciowych, ktore
zostang wykonane w ramach uzbrojenia terenow inwestycyjnych w infrastrukture techniczng o
powierzchni okoto 31 ha z przeznaczeniem na zagospodarowanie pod II etap Parku Przemystowego w
Solcu Kujawskim, w ramach projektu pn. ,,Przygotowanie terenow pod realizacj¢ II etapu Parku
Przemystowego w Solcu Kujawskim” oraz przebudows ulicy Sredniej i ul. Kujawskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu okreslenie w terenie projektowanych
elementow uktadu drogowego, przebiegu trasy pozostatej infrastruktury technicznej i potozenia
obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjne i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) ustabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.  Uprawniony geodeta — osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163) z pdzniejszymi zmianami) z zakresu geodezji 1 kartografii, upowazniona przez
Wykonawceg, do kierowania pracami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
dotyczacych realizacji zamdwienia.

1.4.3. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1.0golne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci min. 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny miec
srednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy
stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7). Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciazag Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania roboét. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe;j
realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ Ustabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglto$§¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi
wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze
nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w
postaci stupkow betonowych lub grubych ksztalttownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadno$cia, aby $redni
btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu
do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzgdne;j.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wicksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w
terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1,0 m
oraz wykopow glebszych niz 1,0 m. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi
umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) wytyczonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynieryjnych jest czeScig obmiaru robot
liniowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- wytyczenie gldownych punktow trasy i budowli (osi, punktow charakterystycznych) oraz punktow
wysokosciowych,

- sprawdzenie wyznaczenia gtdéwnych punktow trasy i budowli (osi, punktow charakterystycznych)
oraz punktéw wysoko$ciowych,

- uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- Ustabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- prowadzenie na biezaco pomiaréw geodezyjnych w miare postepu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu, w zwigzku z
uzbrojeniem terendw inwestycyjnych w infrastrukture techniczna o powierzchni okoto 31 ha z
przeznaczeniem na zagospodarowanie pod Il etap Parku Przemystowego w Solcu Kujawskim, w
ramach projektu pn. ,,Przygotowanie terenow pod realizacje Il etapu Parku Przemystowego w Solcu
Kujawskim” oraz przebudowa ulicy Sredniej i ul. Kujawskiej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy zdjeciu warstwy humusu
z pasa terenu pod drogi w Parku Przemystowym i obejmuja:

- zdjecie warstwy humusu o grubosci okoto 20 1 30 cm,

- spryzmowanie humusu na Placu Budowy,

- odwiezienie nadmiaru humusu na odktad w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych.

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet

Roboty zwigzane ze zdjgciem warstwy humusu be¢dg wykonywane mechanicznie.
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym technicznie sprzgtem:
koparka wieloczynnosciowa z wymiennym osprzetem — zdjecie warstwy humusu,
spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu,,

tadowarka — zatadunek humusu na $rodki transportu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materialow

Nadmiar zdjetego humusu (ziemi roslinnej) transportowany bedzie na odktad dowolnymi srodkami
transportu samowytadowczego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Zakres prac obejmuje:

- zgarniecie warstwy humusu — warstwe humusu przeznaczong do zdjecia okresla Dokumentacja
Projektowa. Zdjecie warstwy humusu wykona¢ nalezy koparka wieloczynno$ciowa z wymiennym
osprzgtem lub spycharka. Humus przeznaczony do zdjgcia nalezy zgarnia¢ warstwami.

- Do zazielenienia poboczy i skarp nalezy czg$¢ humusu zdjetego w trakcie robot pozostawi¢ na
miejscu tj. wzdluz drog, ktory bedzie roztozony warstwa gr. ~ 20 cm na projektowane pobocza i
skarpy.

- Zafadunek i transport humusu — humus zostanie odtransportowany na haldy i na odklad.
Zatadunek odbedzie si¢ sprzetem wymienionym w punkcie 3 niniejszej specyfikacji, a przewoz
samowyladowczymi $rodkami transportu, bgdacymi w dyspozycji Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac

Kontroli podlega w szczego6lnosci zgodnos¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa:

- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidlowos¢ spryzmowania humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robét jest metr kwadratowy zdjetej warstwy humusu i metr sze$cienny

spryzmowanego i odtransportowanego na odktad humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnosc¢ za zdjecie warstwy humusu obejmuje:
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— zdjecie warstwy humusu okre§lonej grubosci,

— spryzmowanie humusu w blisko$ci robot,

— zatadunek i transport nadmiaru humusu na odktad;
— wielokrotne przemieszczanie materiatu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 10.
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D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow drég, ogrodzen, ktére zostang
wykonane w ramach uzbrojenia terenéw inwestycyjnych w infrastrukture techniczng o powierzchni
okoto 31 ha z przeznaczeniem na zagospodarowanie pod II etap Parku Przemystowego w Solcu
Kujawskim, w ramach projektu pn. ,Przygotowanie terenow pod realizacj¢ II etapu Parku
Przemystowego w Solcu Kujawskim” oraz przebudowa ulicy Sredniej i ul. Kujawskiej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

— rozebranie istniejacych nawierzchni pod catoscig korpusu drogowego wraz z wywozem w tym:
istniejgcych warstw bitumicznych, podbudowy z thucznia kamiennego grubosci 20 cm, nawierzchni
zuzlowo-gruntowe;j, kraweznikow, obrzezy i opornikow,

— ogrodzen,

— demontaz znakéw drogowych z wywozem,

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania oraz zagospodarowania
podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy pochodzace z rozbiorek

Elementy pochodzace z rozbiodrek sieci uzbrojenia terenu i urzadzen obcych, Wykonawca zdemontuje
1 przetransportuje w miejsce wskazane przez wlasciciela sieci uzbrojenia terenu zgodnie z ustaleniami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej, SST . W przypadku stwierdzenia przez wlasciciela sieci
uzbrojenia terenu, ze elementy pochodzace z rozbidrek nie odpowiadajg wymaganiom, stosuje si¢
ustalenia SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.2.3.

Materiaty pochodzace z rozbiorek nadajace si¢ do przetworzenia na pelnowarto§ciowy materiat do
budowy drdg i nie wykorzystane przez Wykonawce do ponownego wbudowania, po zaakceptowaniu
przez Inzyniera tj.: kruszywo lamane z podbudow, kruszywo nawierzchniowe, destrukt z frezowania
nawierzchni bitumicznej, brukowiec, trylinka, kostki brukowe betonowe, krawezniki i obrzeza
betonowe, bariery ochronne stalowe, stupki do znakoéw drogowych i znaki drogowe — stanowig
wlasnos¢ Zamawiajacego, z ktorej Wykonawca musi si¢ rozliczy¢. Materiaty drogowe nalezy utozy¢
na paletach i przekaza¢ na baz¢ materialowg Zamawiajacego, przy czym odleglo$é transportu
powyzszych materiatow bedzie nie wigksza niz 5 km. Nalezy zabezpieczy¢ na czas budowy okoto 30
szt. palet. Palety zostang zwrocone w terminie do dwoch miesigcy od przekazania materiatu. Materiaty
niewykorzystane i nie przejete przez Zamawiajgcego stanowig wtasno$¢ Wykonawcy.
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Dopuszcza si¢ wykorzystanie demontowanych znakow drogowych wraz ze stupkami do tymczasowe;j
organizacji ruchu, pozostale nalezy przekaza¢ Zamawiajagcemu. Po zakonczeniu robot znaki
wykorzystane do tymczasowej organizacji ruchu nalezy przekaza¢ Zamawiajacemu.

Pozostate materiaty z rozbidrek nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania nalezy zutylizowad
zgodnie z zasadami ustawy z dnia 27.04.2001r. o odpadach ( tj. Dz.U. z 2007r. Nr 39 poz. 251) a
dokumenty z utylizacji powinny by¢ przedstawione Inzynierowi.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustow moze byc
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— tadowarki,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mloty pneumatyczne,

— pity do cigcia asfaltu i betonu,

— frezarki nawierzchni,

— sprezarka powietrza,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiérki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidorkowe elementéw drog, ogrodzen obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez
Inzyniera. Je$li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbidérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub
przez Inzyniera.W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spetni¢ warunki okreslone w SST D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST Iub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, ogrodzen znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrzeza, ogrodzen - m (metr),

— dla znakow drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem
na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,

— wyr6éwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow:

— odkopanie kraweznikoéw, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbiorki chodnikow:

— reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatlow chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem
na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zatadunek i wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,
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wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbioérki ogrodzen:

demontaz elementow ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem
w stosy na poboczu,

zatadunek 1 wywiezienie materiatlow z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki znakéw drogowych:

demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatléw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Wykonawca w cenie rozbiodrki uwzgledni mozliwos¢ wykorzystania materiatow do wtasnych celow
lub ich wywdz i sktadowanie zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP dotyczace prowadzenia robdt rozbidrkowych, transportu gruzu i zabezpieczenia terenu
rozbiorki przed dostgpem osob trzecich.
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D-01.03.01 REGULACJA URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z regulacjg urzadzen podziemnych, ktore zostang wykonane w
ramach uzbrojenia terendow inwestycyjnych w infrastrukturg techniczng o powierzchni okoto 31 ha z
przeznaczeniem na zagospodarowanie pod II etap Parku Przemystowego w Solcu Kujawskim, w
ramach projektu pn. ,,Przygotowanie terenow pod realizacje Il etapu Parku Przemystowego w Solcu
Kujawskim” oraz przebudows ulicy Sredniej i ul. Kujawskie;.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- regulacja urzadzen podziemnych (zawory i hydranty sieci wodociggowej, zawory gazowe,
studzienki kanalizacyjne) a takze istniejacych punktéw poligonowych zwigzanych z koniecznos$cia
dostosowania ich do projektowanych rzgdnych,

- zabezpieczenia kabli energetycznych i telekomunikacyjnych w miejscach skrzyzowan i kolizji z
innymi urzadzeniami.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4.1. Wiaz kanalowy — otwor studni kanalizacyjnej umozliwiajacy wejscie do niej, przykryty
pokrywa zeliwng lub betonowa,

1.4.2. Urzadzenia gazowe i wodociggowe — zawory, sgczki wechowe itp. urzadzenia przykryte
pokrywami zeliwnymi, odpowiednio oznaczone,

1.4.3. Studzienka telefoniczna — studzienka betonowa przeznaczona do kontroli kabli telefonicznych
zamontowana w nawierzchni.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania oraz zagospodarowania
podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Beton

Beton klasy B15, B20, B25 powinien by¢ zgodny z normami BN-62/6738-07 i PN-88/B-06250.
2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ warunkom normy PN-90/B-14501 [3].

2.4. Rury ochronne

Rury ochronne typu AROT dwudzielne koloru: czerwonego dla kabli SN oraz niebieskiego dla kabli
nn i $rednicg 160 mm dla wszystkich kabli SN i nn o przekroju zyly roboczej 240 mm? oraz fi 110 mm
dla pozostatych kabli nn.

Rury ochronne PS dzielone fi 110 mm dla ostony kabli telefonicznych.
2.5. Cement

Cement workowany nalezy sktadowa¢ w zamknietych pomieszczeniach. Sktadowany cement musi
by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet:

— pity do ciecia asfaltu i betonu,

— Kkoparki.

— sprzet do zageszczania gruntu: zageszczarke wibracyjna, ubijak spalinowy, walec wibracyjny,
— specjalistyczny sprzet do uzupetniania nawierzchni,

— $rodek transportowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport mieszanki betonowej i zapraw

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie §rodki transportu, ktore nie powoduja:

- segregacji sktadnikow,

zmiany sktadu mieszanki,

- zanieczyszczenia mieszanki,

- obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych

oraz zapewnig wlasciwy czas transportu umozliwiajacy prawidtowe wbudowanie 1 zagegszczenie
mieszanki.

4.3. Transport cementu

Wykonawca zapewni transport cementu w workach samochodami krytymi, chronionymi cement przed
wilgocia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Rzedne wysokosciowe studzienek, zaworéw wodociggowych i1 gazowych nalezy dostosowac do
rzgdnych docelowych nawierzchni drog, zostaty okreslone w dokumentacji projektowe;.
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Zgodnie z wymaganiami uzytkownika sieci kable telekomunikacyjne nalezy zabezpieczy¢ rurami
ochronnymi dwudzielnymi po uprzednim ich rgcznym odkopaniu. Po ponownym zasypaniu wykopow
grunt nalezy zagescic.

W harmonogramie robdt nalezy uwzgledni¢ czas wigzania betonu. Po wykonanej regulacji nie nalezy
dopusci¢ ulicy do ruchu przed osiagnigciem pelnej wytrzymatosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli robot w zakresie i z czgstotliwosciag
zaakceptowana przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowaé kontrole
wysokosciowa armatury sieciowej, badanie wskaznika zageszczenia gruntu po robotach kablowych.
Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien wynosi¢ nie mniej niz 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z regulacja urzadzen podziemnych jest:
— dla urzadzenia — szt. (sztuka),
— dla rury ostonowej - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Odbiorowi koncowemu podlega sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego
koncowego polegajace na sprawdzeniu protokotow badan przeprowadzonych przy odbiorach
technicznych cze$ciowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla regulacji 1 szt. urzadzenia:

— zakup i dostawe materiatow,

— wykonanie robot przygotowawczych,
wykonanie regulacji,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
pomiary i badania.

b) dla zabezpieczenia 1 m kabli:

— zakup i dostawe materiatow,

— odkopanie kabla,

— montaz rury,

— zasypanie wykopu wraz z zaggszczeniem,
— pomiar zaggszczenia;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-06250 Beton zwykty.
2. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
3. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
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