Ogolna charakterystyka obiektu

Przebudowa odcinka ulicy Spacerowej ze zjazdami i odwodnieniem

powierzchniowym w m. Ostonin gm. Przemet

1. Opis stanu istniejacego

Administratorem drogi gminnej objetych zamdéwieniem jest Gmina Przemet.

Droga gminna taczy droge powiatowg 3821P w migjscowosci Ostonin z drogg gminng ul.

Parkowa.

W drodze gminnej wystepuje infrastruktura techniczna /sie¢ wodociggowa, kable

telekomunikacyjne. energetyczne i hapowietrzna linia energetyczna NN/.

Droga gminna posiada nawierzchnie nieulepszong-gruntowa.

W liniach rozgraniczajacych szeroko$¢ pasa drogowego wynosi od 8,80 do 9,10 m.

2. Zakres projektowanych robot

Przebudowa odcinka drogi gminnej wymaga wykonania nastepujgcych robét:

odtworzenia trasy w terenie,

roboty rozbidrkowe elementéw drogowych (krawezniki, nawierzchnie bitumiczng i
tawy betonowej)

robot ziemnych zwigzanych z korytowaniem pod konstrukcje nawierzchni,
regulacji pionowej urzadzen naziemnych,

odkopanie kabli telekomunikacyjnych natozenie oston rurowych typu AROT A120
PS z zasypaniem kabli z zageszczeniem,

profilowania i zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
wzmocnienia podtoza z gruntu stabilizowanego cementem,

podbudowy z kruszywa tamanego o uziarnieniu ciggtym, mieszanka GRH o frakgcji
0/31,5 mm,

utozenia nawierzchni z kostki brukowej betonowej wibroprasowanej

grub. 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej grub. 3 cm jezdni i zjazdow.

Wszystkie roboty objete niniejszym zamoéwieniem muszg by¢ zgodne z wymogami podanymi

w odpowiednich Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych /SST/ oraz odpowiadac



warunkom dla poszczegdlnych rodzajow robdt podanym w Polskiej Normie:
e PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne —Wymagania i badania,

e PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu
stabilizowanego cementem,

e PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie,

» PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego,

» BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
tata.

Uwaga: do obowigzkow Wykonawcy nalezy przeprowadzenie wszystkich koniecznych badari
[ poniesienie wszystkich kosztow z tym zwigzanych oraz sporzadzenie projektu organizacji
ruchu, ustawienie i utrzymanie oznakowania na czas trwania robot.

Podstawa sporzadzenia kosztorysu:

Kosztorys sporzadzono metodg kalkulacji uproszczonej zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r. w sprawie okreslenia metod i podstaw sporzadzania
kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowania kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztéw robdt budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym
/Dz.U.Nr 130 poz. 1389 z dnia 8 czerwca 2004r./.
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