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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwranych z rozbidrk elementow drég podczas przebudowy drég gminnych w
Objezierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanajgk&st dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z:
- frezowaniem nawierzchni asfaltowej na zimno,
- rozebraniem nawierzchni z kostki betonowej,
- rozebraniem nawierzchni z ptglbetowych,
- demontaem znakéw pionowych,
wraz z wywozem materiatow z rozbioérki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt. 1.4.
Frezowanie — mechaniczna rozbiérka istriej nawierzchni.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie.’ 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Bkt.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z frezowaniem nawierzchni meoby wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez zymiera: tadowarki, samochody e¢garowe, zrywarki, mioty
pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki nawierg@pycharki, koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt. 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000Vymagania ogdline” pkt. 5.
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5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentaprojektows, SST lub wskazanych przezzimiera. Jéli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjeimtaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, tgnier maze polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékiey przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubg¢cznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera. W przypadku usuwania warstw nawierzchniagtasowaniem frezarek drogowych, mglepeiné
warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”. Wszystkie eleriyemozliwe do powtdrnego wykorzystania
powinny by usuwane bez powodowaniacdimych uszkodze Inwestor przewiduje powtérne wykorzystanie ptyt
i kostek betonowych. O ile uzyskane elementy rag stic wiasnadcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przezzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z S$djassic
wtasnacia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dragajdugce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentag projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie pieewiduje
sic wykonania wykopow drogowych nale wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajcego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiie: 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbiérkowych.
Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po useityich elementach nawierzchni, powinno speinia
odpowiednie wymagania olflene w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogdlne”  pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy robét zwigzanych z rozbiérkelementéw drog jest:
- dla nawierzchni, chodnika -nimetr kwadratowy),
- dla znakéw — szt. (sztuka),
- dla wywozu gruzu oraz elementéw z rozbiérki® (metr szécienny).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00M@nagania ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrisi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob64t obejmuje:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
zerwanie nawierzchni lub rozbiorka elementow,
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,
uporzidkowanie terenu rozbiérki.

21



