Przebudowa drég gminnych w Objezierzu SST D-01.01.01

D-01.01.01

ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wyznaczeniem trasy drogowej i wykonaniewentaryzacji geodezyjne powykonawczej
w zwigzku z przebudowdrdg gminnych w Objezierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zeanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajgcymi i mapgcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu ptojglnej trasy oraz
sporzdzenie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczegakmczeniu robo6t budowlanych.

1.3.1.Wyznaczenie trasy i punktow wysalaiowych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysiakowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wységiowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie”’ 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istade]j nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatny. Do zaznaczenia punktéw na jezdni
asfaltowej mana stosowéafarbe chlorokauczukow.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” Bkt.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt. 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vtma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogbélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Wykonawca zobowazany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtowne osi trasy oraz punkty
wysokaciowe (repery robocze) i dostarézinzynierowi szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wigséciowych.
Przygcie tych punktéw powinno I&y dokonane w obecsoi Inzyniera. Nasfpnie Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nigdme do szczegotowego wytyczenia robét. Prace pomr
powinny by wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okg&one w dokumentacji projektowej zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowsgednych rzeczywistych,
akceptowane przez ipniera, zostamn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach
Wykonawcy, nie mogby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przegirera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkbtgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczé& powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigjo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robotostam one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozogpesee pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizaeajot
nalezg do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osilsy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwatly, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglezy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usgoie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczady ®ykonawca robot zagii je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

- wyznaczenie krawgdzi jezdni, poboczy, nasypow, i wykopéw na powidrkcterenu (okrédenie granicy robét
ziemnych),

- wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zanggypow i wykopow w przekrojach poprzecznych,

zgodnie z dokumentacprojektowg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia

robét i w miejscach zaakceptowanych przeziera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopéw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowdé w przypadku nasypow o wysaoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych nt 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiniet’ 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kiowych naley
prowadzé wedtug ogollnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465/) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M\ymagania ogoélne” pkt. 7.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-00.0QM@nagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasjie na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuije:
— wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrarfagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z Dokumentadrojektovy,

— sprawowanie pelnej obstugi geodezyjnej,

- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej na mapgadniczej i wjczenie jej do zasobdéw geodezyjnych
oraz przekazanie 1 egz. Zamajtemu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyegmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#U1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT283.
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