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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Nazwa zadania
Utwardzenie terenu na dzialce nr 3260/2
1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogolne dotyczace wyko-
nania i odbioru robot drogowych.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot obje-
tych w poszczegblnych szczegotowych specyfikacjach technicznych:

D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D 01.02.01 Usunigcie karczy
D.04.02.02. Warstwa odsqczajgca zwirowa

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiliz. mech.
D.05.01.03a. Nawierzchnia z kruszywa nat. 0-31,5 mm z 30% dom. kruszywa przekruszonego

1.4. Okreslenia podstawowe
+Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z doku-
mentacjg projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

2. MATERIALY
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyska-
nie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiaja-
cego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrodia.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg¢ wywiezione z terenu bu-
dowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli Wykonaw-
¢y na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materia-
1ow zostanie przewarto$ciowany przez Zamawiajgcego.

1



Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich $rodkow transportu, ktory nie wplyng na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powi-
nien odpowiada¢ pod wzgledem typdow i ilosci i zaakceptowanym przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$S¢ zastoso-
wanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymagania-
mi SST oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ za-
lozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg roboét 1 jako$ci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumenta-
cja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaj g nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu.

8.2.  Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajg-
cych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Odbioru dokonuje Przedstawiciel Zamawiajgcego w
obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie przedstawiciela
Zamawiajacego.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot. Odbioru dokonuje Komisja Za-
mawiajacego.



9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmia-
rowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszyst-
kie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigza-

nych z wykonaniem prac pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z Utwardze-

niem terenu na dzialce nr 3260/2

1 obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu odtworzenie w terenie lokalizacji utwar-
dzonego terenu na dziatce nr 3260/2 obrgb Gaski, gmina Olecko

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

b) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kon-
cowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysoko$ciowych powinien gwaranto-
wac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce loka-
lizacje i wspotrzedne punktow gldwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obli-
czenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wy-
krytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wyko-
nawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikoOw pomiarow przez Inspektora Nadzo-
ru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone

w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wy-
konawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadze-
nia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigz-
kéw Wykonawey.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow glow- nych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, poto-
zonych poza granicg robot ziemnych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osno-
wy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot),

) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych (konturoéw) nasypoéw i wykopow (tzw. Profilowani
przekrojow poprzecznych)i powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miej-
scach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowa-
nych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolej-
nych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych na-
lezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow 1 dziennikow
pomiardéw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspekto-
rowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ za hektar nalezy przyjmowac na podstawie szkicOw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub

protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena 1 hektar wykonania robdt obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gldéwnych osi trasy,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwia-
jace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

[

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

N

Nk Ww



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.01
USUNIECIE KARCZY

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot przygotowawczych
- usuwanie karczy w obrebie robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwiagzanych z utwardzeniem
terenu na dzialce nr 3260/2 i obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z usuwaniem karczy wykonywa-
nych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogélne warunki dotyczace robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projek-
towa, SST 1 poleceniami Inwestora.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”

2.0. MATERIALY

Nie wystepuja.
3.0. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, PZJ zaakcep-
towanym przez Inwestora.
Do wykonania robot zwigzanych z usuni¢ciem karczy nalezy stosowac:

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego
- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrgbem drzew i1 usuwaniem krzakow.
Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inwestora.

4.0. TRANSPORT

Pnie, karpina nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
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5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne

Roboty zwigzane z usunigciem krzewow obejmuje wycigcie 1 wykarczowanie krzewow. Wywiezienie
karpiny i gat¢zi poza plac budowy, na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

W miejscach dokopow i tych wykopow ,z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasyp,
teren nalezy calkowicie oczysci¢ z roslinnosci wykarczowaé pnie i usunac korzenie tak aby wykluczy¢
wystepowanie cz¢sci roslinnych w gruntach wbudowanych w nasypy.

W miejscach nasypow teren nalezy oczys$ci¢ tak, aby zadne cze¢$ci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na
glebokosci do 60cm ponizej niwelety robot ziemny i linii skarp nasypu. W miejscach nasypow teren nale-
zy oczysSci¢ tak, aby zadne cze$ci roslinnosci nie znajdowatly si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej niwelety
robot ziemnych i linii skarp nasypu.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci, wykarczowa-
nia korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w SST D-02.00.01. “’Roboty ziemne. Wymagania ogodlne’’.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunigciem karczy jest :
- dla karczy - sztuka.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wskazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inwestora.
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inwestora nie mogg stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowa zaptate.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwigzanych z usuni¢ciem karczy dokonuje Inwestor, po zgloszeniu robot do odbioru przez
Wykonawce.

Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalo-
nym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg p.7. zgodnie z obmiarem, po od-
biorze robot.

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:

e wyciecie i wykarczowanie pni po drzewach,

e wywiezienie karpiny ,

e zasypanie doloéw

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wystepuja



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.02.02
WARSTWA ODSACZAJACA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania doty-
czace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajace;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 i wykonaniem warstwy odsgczajgcej Zzwirowej wy-
konanej 1 zageszczanej mechanicznie grub. 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— zwir 1 mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. 1.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa naturalnego 0/31 dla warstwy odsaczajacej

Mieszanka kruszywowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie podane na rys. 2

Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek kruszywowych 0/31,5

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance
Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa
min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max
0/31,5 4 15 7 20 10 25 10 25 - -

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych powinny spelia¢ wyma-
gania normy PN-EN-13043 [3], dla klasy 11 II.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych powinien spelnia¢ wymagania normy PN-EN-
13043 [4].

2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robo6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwar-
dzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robaét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— roéwniarek,
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiecza-
jacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysusze-
niem 1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.

Warstwa odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w sposoéb umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnig¢cie sznurkdéw lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu row-
niarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Grubos¢ roztozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubo$¢ pro-
jektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwos$ciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy
przystapic do jej zaggszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi
1 stopniowo przesuwa¢ pasami podtuznymi czeSciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi.
Zageszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi
1 przesuwac¢ pasami podluznymi cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane
na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzy-
mania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcoéw warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna by¢
zageszcezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
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Zaggeszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejsze-
go od 1,0 wedhug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaz-
nik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przy-
padku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwil-
zy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rGwnomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek probny — nie przewiduje si¢
5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wyko-
nania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw prze-
znaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru. Bada-
nia te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Grubos$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm.

6.3.6. Zageszczenie warstwy

Nalezy wykona¢ na utwardzonym terenie 1 badanie zageszczenie warstwy odsaczajacej.
Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.
Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
niami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej zwirowej obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu

o grubosci i jakos$ci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
wyroéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
3. PN-EN-13043
4. PN-EN-13043
5. PN-EN-13043
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogo-
wych . Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogo-
wych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogo-
wych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia na-
wierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem
i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

14
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizo-
wanego mechanicznie

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
¢ji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

Utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 1 obejmuja wykonanie:.

podbudowy z kruszywa naturalnego 0/63 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 20 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego me-
chanicznie powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub Zzwiru, spelniajgca wymagania niniejszych
specyfikacji  Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mie- szanki niezwigzanej przeznaczonej do podbudowy
z kruszywa nat.
powinno spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki} kruszywa naturalnego0/63 dla podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec cigglo$ci uziarnienia na sitach kontrolnych

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance

Mieszanka 172 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa

min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max

0/63 - - 4 15 7 20 10 25 10 25
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2.3.3. Woda
Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powin-
ny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wi-
bracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoce-
niem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapew-
nienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakceji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposob, aby nie uleglta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosSciowych. Wilgotno$¢ mie-
szanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien za$
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od opty-
malnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilZzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wy-
mieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto-
$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgodg Zamawiajacego, gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okre$lone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Zageszczenie podbudowy
6.5. Zageszczenie podbudowy

Nalezy wykonaé¢ na odcinku utwardzonego terenu 1 badanie zageszczenie podbudowy.
Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.
Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci war-
stwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projek-
towa, ztolerancja £ 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie po-
winny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ ro6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
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- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.7. Nos$no$¢ podbudowy

— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o o
zkruszywao | Wskaznik Maksymalne ugiccic sprezy- Minimalny m0f1u1 qdksztaicema mierzony
wskazniku | zageszczenia plyta o Srednicy 30 cm, MPa
. . ste pod kotem, mm
Wi NIC Is nie
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kKN od pierwszego obcia- | od drugiego obcigze-
zenia E; nia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm,
wyrownane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ pod-
budowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie mate-

rialu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona napra-
we podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gleboko$¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupetnione nowym materialem o odpo-
wiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny po-

miar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bgdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty nie-

zbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Zamawiajacego.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnos$ci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliz.o mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajacego,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogol-
ne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.01.03a
NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA NATURALNEGO 0-31,5 mm
z 30 % DOMIESZKA KRUSZYWA PRZEKRUSZONEGO

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z kruszywa naturalnego 0-31,5 mm z 50% domieszka kruszywa przekruszo-
nego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z :
Utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 i polega¢ bgdzie na wykonywaniu nawierzchni z kruszywa
naturalnego 0-31,5 mm z 30% domieszkg kruszywa przekruszonego grub. 15 cm.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samo-
chodowego ze wzgledu na pylenie, nierownos$ci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak np.
nawierzchnia tluczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia z kruszywa naturalnego z 30% domieszkg kruszywa przekruszonego - nawierzchnia
zaliczana do twardych nieulepszonych, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z mieszanki zwiru i kru-
szywa przekruszonego bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchni z mieszanki kruszywowej

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa naturalnego z 30% domieszkg kruszywa przekruszo-
nego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka zwiru z dodatkiem 30 % kruszywa przekru-
szonego, spetniajagca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo przekruszone moze pochodzi¢ z
przekruszenia ziarn zwiru i kamieni narzutowych. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczysz-
czen obcych i bez domieszek gliny.

Mieszanka kruszywowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1.
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek kruszywowych 0/31,5
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Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance
Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa
min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max
0/31,5 4 15 7 20 10 25 10 25 - -

2.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

pozostaje na sicie, % m/m

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarzac

mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na dro-
dze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki

sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kruszywa nat. z 30% domieszka kruszywa przekruszonego

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z mieszanek kruszywowych powinien

wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

— spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,

profilowania,

— sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mie-

szarek do wymieszania mieszanki optymalne;j,

— przewoznych zbiornikow na wode¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia

do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
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— walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich,
— walcow wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ z mieszanek kruszywowych powinno spelnia¢ wymagania
okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.
Podloze stanowi¢ bedzie grunt przepuszczalny sktadajacy si¢ z warstwy istniejacej nawierzchni.

5.3. Wykonanie nawierzchni z mieszanek kruszywowych
5.3.1. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki kruszywowej

Mieszanka kruszywowa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki lub rozscietacza. Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zagesz-
czeniu osiagnieto grubo$¢ projektowana, tj.: 12 cm po zaggszczeniu

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego gladkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo prze-
suwac pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawegdzi i przesuwac pasami podluznymi cze¢$ciowo
naktadajgcymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przy-
padku gdy nie jest on okreslony, do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,00 zaggsz-
czenia maksymalnego, okre$lonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i BN-
77/8931-12 warstwa dolna, 1,0 warstwa gorna.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywowej w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do produkcji mieszanki kruszywowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni z mieszanki kruszywowej

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe
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Odchylenia rzgdnych wysoko$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie po-
winno by¢ wigksze niz+1 cmi -3 cm.

6.3.4. Rownos¢ nawierzchni

Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrows, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5]. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg. Nierdbwnosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg pro-
jektowa z tolerancja £ 0,5%.

6.3.6. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz -5 cmi+10 cm.
6.3.7. Grubos¢ warstw

Grubos¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nie powinny przekraczaé + 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementow od-
wodnienia z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdza¢ wizualnie na catej dlugosci w zakresie zacho-
wania spadku w kierunku odprowadzenia wod opadowych bez mozliwosci tworzenia zastoisk wody na
dhugosci rowu.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Nalezy wykona¢ na utwardzonym terenie 1 badanie zageszczenie nawierzchni. Kontrole
zageszczenia nawierzchni mozna wykonywac¢ dowolng metoda.
Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z mieszanek kruszywowych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajgcego,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6l-
ne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni zwirowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem woda podtoza gruntowego
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki kruszywowej,
— wyr6éwnanie do wymaganego profilu,
— zageszczenie poszczegdlnych warstw,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Nazwa zadania
Utwardzenie terenu na dzialce nr 3260/2
1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogolne dotyczace wyko-
nania i odbioru robot drogowych.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot obje-
tych w poszczegblnych szczegotowych specyfikacjach technicznych:

D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D 01.02.01 Usunigcie karczy
D.04.02.02. Warstwa odsqczajgca zwirowa

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiliz. mech.
D.05.01.03a. Nawierzchnia z kruszywa nat. 0-31,5 mm z 30% dom. kruszywa przekruszonego

1.4. Okreslenia podstawowe
+Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z doku-
mentacjg projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

2. MATERIALY
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyska-
nie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiaja-
cego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrodia.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg¢ wywiezione z terenu bu-
dowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli Wykonaw-
¢y na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materia-
1ow zostanie przewarto$ciowany przez Zamawiajgcego.
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Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich $rodkow transportu, ktory nie wplyng na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powi-
nien odpowiada¢ pod wzgledem typdow i ilosci i zaakceptowanym przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$S¢ zastoso-
wanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymagania-
mi SST oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ za-
lozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg roboét 1 jako$ci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumenta-
cja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaj g nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu.

8.2.  Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajg-
cych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Odbioru dokonuje Przedstawiciel Zamawiajgcego w
obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie przedstawiciela
Zamawiajacego.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot. Odbioru dokonuje Komisja Za-
mawiajacego.



9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmia-
rowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszyst-
kie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigza-

nych z wykonaniem prac pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z Utwardze-

niem terenu na dzialce nr 3260/2

1 obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu odtworzenie w terenie lokalizacji utwar-
dzonego terenu na dziatce nr 3260/2 obrgb Gaski, gmina Olecko

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

b) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kon-
cowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysoko$ciowych powinien gwaranto-
wac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce loka-
lizacje i wspotrzedne punktow gldwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obli-
czenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wy-
krytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wyko-
nawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikoOw pomiarow przez Inspektora Nadzo-
ru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone

w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wy-
konawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadze-
nia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigz-
kéw Wykonawey.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow glow- nych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, poto-
zonych poza granicg robot ziemnych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osno-
wy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot),

) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych (konturoéw) nasypoéw i wykopow (tzw. Profilowani
przekrojow poprzecznych)i powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miej-
scach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowa-
nych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolej-
nych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych na-
lezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow 1 dziennikow
pomiardéw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspekto-
rowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ za hektar nalezy przyjmowac na podstawie szkicOw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub

protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena 1 hektar wykonania robdt obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gldéwnych osi trasy,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwia-
jace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

[

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.01
USUNIECIE KARCZY

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot przygotowawczych
- usuwanie karczy w obrebie robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwiagzanych z utwardzeniem
terenu na dzialce nr 3260/2 i obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z usuwaniem karczy wykonywa-
nych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogélne warunki dotyczace robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projek-
towa, SST 1 poleceniami Inwestora.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”

2.0. MATERIALY

Nie wystepuja.
3.0. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, PZJ zaakcep-
towanym przez Inwestora.
Do wykonania robot zwigzanych z usuni¢ciem karczy nalezy stosowac:

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego
- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrgbem drzew i1 usuwaniem krzakow.
Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inwestora.

4.0. TRANSPORT

Pnie, karpina nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
8



5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne

Roboty zwigzane z usunigciem krzewow obejmuje wycigcie 1 wykarczowanie krzewow. Wywiezienie
karpiny i gat¢zi poza plac budowy, na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

W miejscach dokopow i tych wykopow ,z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasyp,
teren nalezy calkowicie oczysci¢ z roslinnosci wykarczowaé pnie i usunac korzenie tak aby wykluczy¢
wystepowanie cz¢sci roslinnych w gruntach wbudowanych w nasypy.

W miejscach nasypow teren nalezy oczys$ci¢ tak, aby zadne cze¢$ci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na
glebokosci do 60cm ponizej niwelety robot ziemny i linii skarp nasypu. W miejscach nasypow teren nale-
zy oczysSci¢ tak, aby zadne cze$ci roslinnosci nie znajdowatly si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej niwelety
robot ziemnych i linii skarp nasypu.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci, wykarczowa-
nia korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w SST D-02.00.01. “’Roboty ziemne. Wymagania ogodlne’’.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunigciem karczy jest :
- dla karczy - sztuka.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wskazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inwestora.
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inwestora nie mogg stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowa zaptate.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwigzanych z usuni¢ciem karczy dokonuje Inwestor, po zgloszeniu robot do odbioru przez
Wykonawce.

Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalo-
nym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg p.7. zgodnie z obmiarem, po od-
biorze robot.

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:

e wyciecie i wykarczowanie pni po drzewach,

e wywiezienie karpiny ,

e zasypanie doloéw

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wystepuja



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.02.02
WARSTWA ODSACZAJACA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania doty-
czace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajace;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 i wykonaniem warstwy odsgczajgcej Zzwirowej wy-
konanej 1 zageszczanej mechanicznie grub. 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— zwir 1 mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. 1.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa naturalnego 0/31 dla warstwy odsaczajacej

Mieszanka kruszywowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie podane na rys. 2

Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek kruszywowych 0/31,5

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance
Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa
min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max
0/31,5 4 15 7 20 10 25 10 25 - -

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych powinny spelia¢ wyma-
gania normy PN-EN-13043 [3], dla klasy 11 II.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych powinien spelnia¢ wymagania normy PN-EN-
13043 [4].

2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robo6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwar-
dzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robaét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— roéwniarek,
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiecza-
jacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysusze-
niem 1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.

Warstwa odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w sposoéb umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnig¢cie sznurkdéw lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu row-
niarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Grubos¢ roztozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubo$¢ pro-
jektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwos$ciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy
przystapic do jej zaggszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi
1 stopniowo przesuwa¢ pasami podtuznymi czeSciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi.
Zageszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi
1 przesuwac¢ pasami podluznymi cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane
na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzy-
mania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcoéw warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna by¢
zageszcezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
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Zaggeszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejsze-
go od 1,0 wedhug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaz-
nik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przy-
padku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwil-
zy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rGwnomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek probny — nie przewiduje si¢
5.7. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wyko-
nania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw prze-
znaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru. Bada-
nia te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Grubos$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm.

6.3.6. Zageszczenie warstwy

Nalezy wykona¢ na utwardzonym terenie 1 badanie zageszczenie warstwy odsaczajacej.
Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.
Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
niami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej zwirowej obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu

o grubosci i jakos$ci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
wyroéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
3. PN-EN-13043
4. PN-EN-13043
5. PN-EN-13043
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogo-
wych . Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogo-
wych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogo-
wych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia na-
wierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem
i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

14
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizo-
wanego mechanicznie

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
¢ji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

Utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 1 obejmuja wykonanie:.

podbudowy z kruszywa naturalnego 0/63 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 20 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego me-
chanicznie powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub Zzwiru, spelniajgca wymagania niniejszych
specyfikacji  Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mie- szanki niezwigzanej przeznaczonej do podbudowy
z kruszywa nat.
powinno spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki} kruszywa naturalnego0/63 dla podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec cigglo$ci uziarnienia na sitach kontrolnych

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance

Mieszanka 172 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa

min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max

0/63 - - 4 15 7 20 10 25 10 25
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2.3.3. Woda
Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powin-
ny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wi-
bracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoce-
niem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapew-
nienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakceji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposob, aby nie uleglta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosSciowych. Wilgotno$¢ mie-
szanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien za$
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od opty-
malnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilZzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wy-
mieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto-
$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgodg Zamawiajacego, gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okre$lone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Zageszczenie podbudowy
6.5. Zageszczenie podbudowy

Nalezy wykonaé¢ na odcinku utwardzonego terenu 1 badanie zageszczenie podbudowy.
Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.
Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci war-
stwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projek-
towa, ztolerancja £ 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie po-
winny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ ro6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
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- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.7. Nos$no$¢ podbudowy

— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o o
zkruszywao | Wskaznik Maksymalne ugiccic sprezy- Minimalny m0f1u1 qdksztaicema mierzony
wskazniku | zageszczenia plyta o Srednicy 30 cm, MPa
. . ste pod kotem, mm
Wi NIC Is nie
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kKN od pierwszego obcia- | od drugiego obcigze-
zenia E; nia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm,
wyrownane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ pod-
budowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie mate-

rialu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona napra-
we podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gleboko$¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupetnione nowym materialem o odpo-
wiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny po-

miar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bgdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty nie-

zbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Zamawiajacego.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnos$ci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliz.o mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajacego,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogol-
ne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.01.03a
NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA NATURALNEGO 0-31,5 mm
z 30 % DOMIESZKA KRUSZYWA PRZEKRUSZONEGO

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z kruszywa naturalnego 0-31,5 mm z 50% domieszka kruszywa przekruszo-
nego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z :
Utwardzeniem terenu na dzialce nr 3260/2 i polega¢ bgdzie na wykonywaniu nawierzchni z kruszywa
naturalnego 0-31,5 mm z 30% domieszkg kruszywa przekruszonego grub. 15 cm.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samo-
chodowego ze wzgledu na pylenie, nierownos$ci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak np.
nawierzchnia tluczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia z kruszywa naturalnego z 30% domieszkg kruszywa przekruszonego - nawierzchnia
zaliczana do twardych nieulepszonych, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z mieszanki zwiru i kru-
szywa przekruszonego bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchni z mieszanki kruszywowej

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa naturalnego z 30% domieszkg kruszywa przekruszo-
nego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka zwiru z dodatkiem 30 % kruszywa przekru-
szonego, spetniajagca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo przekruszone moze pochodzi¢ z
przekruszenia ziarn zwiru i kamieni narzutowych. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczysz-
czen obcych i bez domieszek gliny.

Mieszanka kruszywowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1.
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek kruszywowych 0/31,5
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Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance
Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa
min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max
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2.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

pozostaje na sicie, % m/m

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarzac

mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na dro-
dze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki

sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kruszywa nat. z 30% domieszka kruszywa przekruszonego

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z mieszanek kruszywowych powinien

wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

— spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,

profilowania,

— sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mie-

szarek do wymieszania mieszanki optymalne;j,

— przewoznych zbiornikow na wode¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia

do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
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— walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich,
— walcow wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ z mieszanek kruszywowych powinno spelnia¢ wymagania
okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.
Podloze stanowi¢ bedzie grunt przepuszczalny sktadajacy si¢ z warstwy istniejacej nawierzchni.

5.3. Wykonanie nawierzchni z mieszanek kruszywowych
5.3.1. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki kruszywowej

Mieszanka kruszywowa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki lub rozscietacza. Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zagesz-
czeniu osiagnieto grubo$¢ projektowana, tj.: 12 cm po zaggszczeniu

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego gladkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo prze-
suwac pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawegdzi i przesuwac pasami podluznymi cze¢$ciowo
naktadajgcymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przy-
padku gdy nie jest on okreslony, do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,00 zaggsz-
czenia maksymalnego, okre$lonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i BN-
77/8931-12 warstwa dolna, 1,0 warstwa gorna.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywowej w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do produkcji mieszanki kruszywowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni z mieszanki kruszywowej

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe
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Odchylenia rzgdnych wysoko$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie po-
winno by¢ wigksze niz+1 cmi -3 cm.

6.3.4. Rownos¢ nawierzchni

Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrows, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5]. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg. Nierdbwnosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg pro-
jektowa z tolerancja £ 0,5%.

6.3.6. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz -5 cmi+10 cm.
6.3.7. Grubos¢ warstw

Grubos¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nie powinny przekraczaé + 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementow od-
wodnienia z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdza¢ wizualnie na catej dlugosci w zakresie zacho-
wania spadku w kierunku odprowadzenia wod opadowych bez mozliwosci tworzenia zastoisk wody na
dhugosci rowu.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Nalezy wykona¢ na utwardzonym terenie 1 badanie zageszczenie nawierzchni. Kontrole
zageszczenia nawierzchni mozna wykonywac¢ dowolng metoda.
Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z mieszanek kruszywowych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajgcego,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6l-
ne” pkt 9.

24



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni zwirowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem woda podtoza gruntowego
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki kruszywowej,
— wyr6éwnanie do wymaganego profilu,
— zageszczenie poszczegdlnych warstw,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j
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