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1. CZESC OGOLNA
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem kanalizacji kablowej, rurazu podtynkowego w
budynku Spichlerza. Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1
majace na celu wykonanie kanalizacji kablowe;j.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa 1 rozwigzaniami alternatywnymi. Rodzaje (typy) urzadzen,
osprzetu i materialbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej i rozwigzaniami
alternatywnymi. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéow (typéw)
urzadzen 1 osprzgtu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem spelnienia parametréw technicznych urzadzen wymienionych w
rozwigzaniami alternatywnymi lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okre§lenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 12 kwietnia 2002 r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi,
warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z
obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robét
Prowadzenie rob6t w budynku wymaga stosowania si¢ do warunkéw i wymagan
podanych w przepisach (normach) obowigzujagcych w zakresie w/w obiekcie oraz
uzgodnien wykonania rob6t z jednostkami nadzorujgcymi dane obiekty.

1.7. Odbidr placu budowy

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca powinien zapoznac si¢ z budynkiem gdzie beda
prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robdt instalacji z innymi robotami
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Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajéw powinna by¢
dokonana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacja nalezy obja¢ projekt
organizacji budowy, szczegélowy harmonogram robét instalacji oraz pomocnicze
roboty ogdlnobudowlane zwigzane z robotami, uwzgledniajac przy tym etapowy
charakter budowy.

2. MATERIALY

Parametry techniczne materialéw 1 wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm
panstwowych (PN).

2.1. Odbior materiatéw na budowie

* Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci 1 zgodno$ci z danymi wytworcy. Kazdg dostawe towaru na budowe
nalezy potwierdzi¢ pisemnie.

* W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci
mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robdt, nalezy skontaktowaé si¢ z
dostawcg 1 wyjasni¢ zaistniale watpliwosci, a materialy przed ich zabudowaniem
podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robot.

2.2. Sktadowanie materialéw na budowie

Sktadowanie materialow powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ witasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowad
wymagania wynikajace ze specjalnych wilasciwosci materialéw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen
producenta w w/w zakresie.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe 1 ochronne stosowane przy robotach powinny
odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymatosci oraz
bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny miec
ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia 1 sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do
ich eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materialéw, elementéw, Kkonstrukcji urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w Sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu.
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W czasie transportu, zaladunku i wytadunku oraz sktadowania elementéw instalacji
nalezy przestrzega¢ zalecen wytwoércow. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementow instalacji bezposrednio przed montazem,
w celu unikni¢cia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Kanalizacja kablowa

Rury ostonowe kanalizacji kablowej uktada¢ na dnie rowu, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy uktadac rur
bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie, ktéry moégtby uszkodzi¢ ostong, ani
bezposrednio zasypywa¢ takim gruntem.
Rury nalezy zasypywac warstwa piasku o grubos$ci co najmniej 10 cm, nastgpnie warstwa rodzimego
gruntu o grubos$ci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folia z tworzywa sztucznego. Odlegtosé
folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.
Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien
osiagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.
Gteboko$¢ utozenia rur w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej powierzchni rur
powinna wynosi¢ nie mniej niz:

1.70 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 1 kV, z wyjatkiem kabli utozonych w

gruncie na uzytkach rolnych,

2.80 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, lecz nie
przekraczajacym 15 kV, z wyjatkiem kabli utozonych w gruncie na uzytkach rolnych,

3.90 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 15 kV utozonych w gruncie na
uzytkach rolnych,

4.100 cm - w przypadku kabli o napi¢ciu znamionowym wyzszym niz 15 kV.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu
rzeczywistych ilo$ci zuzytych materiatéw. Obmiar robdt obejmuje roboty objete umowa
oraz ewentualne dodatkowe 1 nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania
uzgodniona bedzie w trakcie trwania robdt pomiedzy wykonawcg, a inspektorem
nadzoru. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach
kontraktu. Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w
trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwna¢ z dokumentacja
techniczno-kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych rozbiezno$ci w ilosci robot.

7. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru:

* odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
* odbiorowi czgsciowemu,

* odbiorowi wstepnemu,

* odbiorowi koncowemu.

7.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i
jakosci wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania
ogoblnego postgpu robét. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary i proby, w Kkonfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

7.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym
robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje Inwestor.

7.3. Odbidr wstepny robot

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowos¢ do odbioru wstgpnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbidér wstepny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robdt i1 przyjecia
dokumentéw.

Odbioru wstepnego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnos$ci
Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi.
W toku odbioru wstepnego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupelniajacych 1 robdét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych, robét uzupetniajagcych lub robét
wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
wstepnego.

7.4. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstgpnego robdt jest protokét
odbioru wstepnego robdt sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do
odbioru wstgpnego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

* Dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkow3,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

* Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub
zamienne),

» Ustalenia technologiczne,

* Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,
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* Dziennik budowy,

* Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym,

* Rejestry obmiaréw (oryginaty),

* Wyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,

* Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,

* Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty
odbioru 1 przekazania tych rob6t wihascicielom urzadzen,

* Instrukcje eksploatacyjne.

W  przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru wstgpnego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg, wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbidér koncowy
Odbidr koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usuni¢gciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbior
wstepny robot".
Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
rob6t uwzgledniajagcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty
instalacyjne, jak rowniez terminy realizacji poszczegdlnych etapow.

8. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie robét okresla umowa.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

9.2. Dokumentacje zwigzane

Wielobranzowy projekt wykonawczy, budowlany.



