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I. CZESC OGOLNA
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ | ZAKRES INWESTYCJI

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wymiany instalacji
o$wietlenia wewnetrznego, w tym okablowania i opraw o$wietleniowych na oprawy LED w
budynku Osrodka Zdrowia w Kluczewsku.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna wraz z przedmiarem robdt stanowi podstaweg przygotowania oferty
przetargowej na realizacje robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan
zawartych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot i
konstrukcji drugorzgdowych o niewielkim znaczeniu, dla ktoérych istnieje pewnos$¢, ze
podstawowe wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.2.1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA/GLOWNY SLOWNIK
ZAMOWIEN

Stownik zaméwien (CPV):
45311100-1  Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

45310000-3  Roboty instalacyjne elektryczne

45315100-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne
45316100-6  Instalowanie urzgdzen oswietlenia zewnetrznego

1.3. OZN.AKOWANIE STWiORB

Nr ST OPIS

ST.01 Wymiana instalacji oswietleniowej

1.3.1. ZAKRES RZECZOWY ROBOT

Zakres rzeczowy obejmuje demontaz istnicjgcej instalacji o$wietlenia oraz montaz nowej
instalacji o$wietlenia wewngtrznego podstawowego i awaryjnego w budynku Osrodka
Zdrowia w Kluczewsku.

1.3.2. WYSZCZEGOLNIENIE I OPIS ROBOT TOWARZYSZACYCH

Zakres robdt towarzyszacych obejmuje:
e roboty demontazowe w zakresie istniejacej instalacji o$wietlenia wewngtrznego
(oprawy i okablowanie prowadzone po tynku), zgodnie z cze$cig rysunkowa projektu
budowlano-wykonawczego.




1.4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektows, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru
inwestycyjnego. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone do zabudowy materiaty winny by¢
w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi. Dokumentacja
techniczna, specyfikacje techniczne i dodatkowe dokumenty dostarczone przez Inwestora
stanowig cz¢$¢ kontraktu. Wszystkie wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z tych
dokumentéw sa dla Wykonawcy obowigzujace i stanowig czg$¢ calej dokumentacji. W
przypadku niezgodno$ci robdt lub materialow z dokumentacjg techniczng lub specyfikacjami
technicznymi i jezeli spowoduje to obnizenie jakos$ci robot, Wykonawca wymieni taki
materiat i powtornie wykona roboty na wtasny koszt. Materiaty i urzadzenia z demontazu
nalezy po uzgodnieniu z Uzytkownikiem obiektu odwiezé do punktu skupu ztomu, a
uzyskane z ich sprzedazy $rodki przekaza¢ Wtascicielowi.

1.4.2. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robdt. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.4.3. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca zapOZN.a si¢ i bedzie stosowal w czasie wykonania robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony s$rodowiska. Wykonawca powinien przedsiewzig¢ czynnosci w celu
minimalizacji przypadkowego skazenia otaczajacego terenu stosujac przyjazne dla
srodowiska maszyny, urzadzenia i technologie. W trakcie wykonywania robot Wykonawca
powinien:
e zapobiega¢ przedostawaniu si¢ na tereny sasiednie materialow, odpadow, nieczystosci
1 blota,
e zna¢ 1 stosowal przepisy odnoszace do ochrony $rodowiska przed nadmiernym
hatasem,
e zarzadzac i specjalnie dba¢ o gospodarke MPS,
e zapobiegac i1 zabezpieczac przeciw skazeniu powietrza pytami i gazami,
e zapobiegaC i zabezpiecza¢ przeciw skazeniu wod plynacych i stojacych pytami i
truciznami.
Wszystkie koszty mozliwych szkdéd wyniklych z nieprzestrzegania tych warunkow, a takze
kary natozone przez wtasciwe wladze beda ponoszone przez Wykonawce.

1.4.4. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca winien przestrzega¢ wszystkich przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca winien utrzymywac¢ caty wymagany 1 potrzebny sprzg¢t przeciwpozarowy w
dobrym stanie technicznym w biurach, magazynach i pojazdach jak rowniez na catym placu
budowy. Materiaty tatwopalne winny by¢ sktadowane zgodnie z wlasciwymi przepisami i
chronione przed dostgpem osdb obcych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
szkody wyrzadzone przez ogien spowodowane w zwigzku z realizacja zadania.



1.4.5. MATERIALY NIEBEZPIECZNE 1 TRUJACE

Wszystkie materialy wykazujace szkodliwo$¢ dla $rodowiska nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie jest dopuszczalne uzycie materiatow radioaktywnych przekraczajacych normy
dopuszczalne, okreslone w odpowiednich normach. Materialy odpadowe winny posiadaé
certyfikaty wydane przez upowaznione organizacje okreslajgce jednoznacznie ich neutralny
wplyw na srodowisko. Materialy bedace niebezpieczne jedynie w czasie wykonywania robot,
co zanika po ich zabudowaniu (np. materialy pylace) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
spetienia technologicznych warunkow uzycia. Wykonawca winien uzyskac¢ zezwolenie na
ich uzycie od odpowiednich wiadz publicznych, jezeli tego wymagajg odpowiednie przepisy.

1.4.6. WARUNKI BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY

W trakcie wykonywania robot Wykonawca winien zachowywa¢ wszelkie warunki BHP. W
szczegdlnosci Wykonawca winien zwraca¢ uwage na wszelkie niebezpieczne i szkodliwe dla
zdrowia i zycia warunki zwigzane z pracami kontraktowymi. Wykonawca winien utrzymywacé
wszelkie zabezpieczenia, sprzet i ubrania robocze dla personelu na budowie jak rowniez
zapewni¢ bezpieczenstwo publiczne.

Uwaza si¢, ze wszelkie koszty zwigzane powyzszych robot i zabezpieczen sg wiaczone do
ceny umowne;j i nie beda oddzielnie fakturowane.

IL. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI V\”YROB(,')W BUDOWLANYCH
2.1. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW I
WYROBOW

Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy stosowa¢ wyroby budowlane o whasciwosciach

uzytkowych umozliwiajagcych prawidlowo zaprojektowanym 1 wykonanym obiektom

budowlanym spetnienie wymagan podstawowych okreslonych w art. 5 ust. 1 ustawy — Prawo

budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego Ilub jednostkowego stosowania w

budownictwie, a takze wymaganiami okreSlonymi w szczegotowych specyfikacjach

technicznych.

Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu robot powinny:

e by¢ nowe i nieuzywane (wyjatkiem s3 materialy zatwierdzone przez upowaznionego
przedstawiciela inwestora do demontazu i ponownego montazu)

e odpowiada¢ wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w niniejszych Specyfikacjach
Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale
obowigzujacych norm i przepisow,

e mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym roéwniez i $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.

Typy 1 producenci urzadzen wskazanych w dokumentacji projektowej stuzag jedynie

doktadnemu okre$leniu wymaganych parametrow i jakosci. Mozliwe jest zastosowanie

materialdow innych producentéw z zachowaniem wymaganych parametréw i nie gorszej
jakosci niz zaprojektowane, jednakze kazdorazowo nalezy uzyska¢ akceptacje ich
zastosowania. Zamiany materiatdbw 1 urzadzen akceptuje upowazniony Przedstawiciel

Inwestora.



2.2. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE PRZECHOWYWANIA,
TRANSPORTU, WARUNKOW DOSTAW, SKEADOWANIA 1 KONTROLI
JAKOSCI MATERIALOW I WYROBOW

Wykonawca zapewni wtasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materiatow na placu budowy.
Wykonawca winien zapewnic¢, aby wszystkie czasowo sktadowane materiaty, az do czasu ich
zabudowy byly chronione przed zanieczyszczeniem, utrzymywaly pozadang jako$¢ i
wlasnosci oraz byly przez caly czas dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca
tymczasowych sktadowisk beda umiejscowione w obrgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z Wiascicielem terenu lub w uzasadnionych przypadkach poza placem budowy
w magazynach Wykonawcy.

2.3. MATERIALY I WYROBY DOPUSZCZONE DO OBROTU | STOSOWANIA W
BUDOWNICTWIE

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i urzadzenia
wbudowane, montowane Ilub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych
odpowiadaly wymaganiom okreSlonym w art. 10 ustawy - Prawo budowlane oraz
szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru
inwestorskiego sposdb 1 termin przekazania informacji o przewidywanym uzyciu
podstawowych materiatdéw oraz elementdw konstrukcyjnych do wykonania robot, a takze o
aprobatach technicznych lub certyfikatow zgodnosci.

2.4. MATERIALY NIEODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty i elementy budowlane dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktore nie
uzyskaja akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z
placu budowy.

2.5. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jezeli dokumentacja projektowa i specyfikacje techniczne przewiduja wariantowe stosowanie
materiatow i elementéw budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach Wykonawca
powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego i autora projektu o proponowanym wyborze.
Inspektor nadzoru, po uzgodnieniu z autorem projektu oraz Zamawiajgcym, podejmuje
odpowiednia decyzje. Wybrany i zaakceptowany przez inspektora nadzoru material, element
budowlany lub urzadzenie nie moze by¢ ponownie zmieniany bez jego zgody.

I1l. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z
wymaganiami okreslonymi w szczegdétowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych
rodzajow robot.



IV. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

Wykonawca jest zobowigzany co stosowania tylko takich $srodkow transportu, jakie nie
wplynag, niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4.1. TRANSPORT POZIOMY

Wykonawca bedzie uzywat tylko takich srodkéw transportu poziomego, jakie nie spowodujg
uszkodzen przewozonych materialdow i elementow (Szczegodlnie wielkogabarytowych) oraz
urzadzen

V. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za
ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, i wymaganiami specyfikacji technicznych oraz
Programem Zapewnienia Jakosci, projektem organizacji rob6t i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

5.2. ROBOTY ROZBIORKOWE, ROZBIORKI WYKONYWANE METODA
WYBUCHOWA

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot rozbidorkowych na podstawie decyzji
wydanej przez wilasciwy organ. Roboty rozbiérkowe wiekszych lub skomplikowanych
obiektow budowlanych prowadzi si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robot, ktorego zakres nalezy uzgodni¢ z inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Rozbiorke wykonywang metoda wybuchowa Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ na
podstawie dokumentacji strzalowej, pozwolenia na rozbidrke lub zgloszenia do wlasciwego
urzedu, zgodnie z rozporzadzeniem ministra infrastruktury z 3 lipca 2003 r. (Dz. U. nr 120,
poz. 1135).

5.3. PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY

Dla wigkszych budéw lub przy trudnych warunkach dla realizacji rob6t Wykonawca opracuje
lub zapewni opracowanie projektu organizacji placu budowy.

5.4. PROJEKT ORGANIZACJI BUDOWY

Wykonawca, dla wigkszych budow, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji
budowy.

5.5. PROJEKT TECHNOLOGII I ORGANIZACJI MONTAZU

Montaz obiektow prefabrykowanych lub elementéw konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach
lub masie powinien by¢ prowadzony na podstawie projektu technologii i organizacji montazu.
Wykonawca jest zobowigzany, przy wykonywaniu obiektu metodg montazu, prowadzié
dziennik montazu.



5.6. CZYNNOSCI GEODEZYJNE NA BUDOWIE

Nie przewiduje sig.

5.7. LIKWIDACJA PLACU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu
wokot budowy. Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymog okreSlony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

V1. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
6.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot, jakosci wyrobow budowlanych,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ pobierania probek i badania materiatow
i robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscig gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w do-
kumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych

6.2. POBIERANIE PROBEK

Probki nalezy pobiera¢ losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym  prawdopodobienstwem  wytypowane do badan. Inspektor nadzoru
inwestorskiego bedzie mial mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

6.3. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary, bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, mozna Stosowa¢ wytyczne krajowe albo inne procedury
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.4. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU
INWESTORSKIEGO

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatdw u zrodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka
potrzebng pomoc w tych czynno$ciach.

6.5. DOKUMENTACJA BUDOWY

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt. 13 ustawy — Prawo budowlane.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej i
udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organéw.

Podstawowe dokumenty budowy to:
e dziennik budowy,
e pozwolenie na budowe dla inwestycji (je§li wymagane prawem),
e protokoty przekazania Placu Budowy,
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e dokumenty zatwierdzenia wykonania robot,

e uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami
prawnymi,

e protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia upowaznionego przedstawiciela
inwestora,

e korespondencja budowy,

e umowa na realizacj¢ robot.

Wpisy do dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postep

robot, ochrone osob wiasnosci, a takze kwestie techniczne 1 aspekty zwigzane z zarzadzaniem

budowa. Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy

zostang przedtozone upowaznionemu Przedstawicielowi Inwestora. Dokumenty budowy

winny by¢ przechowywane w miejscu bezpiecznym i dostgpnym dla Wykonawcy i Inwestora.

Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwlocznie zastgpiony zgodnie z wiasciwymi

wymogami.

VII. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT I PROWADZENIA KSIAZKI
OBMIAROW

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowg i specyfikacja techniczng, w ustalonych jednostkach. Ksigzka obmiaréw stanowi
dokument pozwalajacy na rzeczywisty obmiar robot budowlanych. Obmiaru wykonanych
robot dokonuje w sposob ciagly kierownik budowy.

7.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dlugosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzane poziomo, wzdtuz linii
osiowej, i podawane w [m]. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla
okreslonych robét inaczej, objetosci beda wyliczone w [m®], powierzchnie w [m?], a sprzet i
urzadzenia w [szt.]. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzane wagowo, beda okreSlane w
kilogramach lub tonach.

7.3. URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet pomiarowy Wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego wazne $wiadectwa.

7.4. CZAS PRZEPROWADZENIA POMIAROW

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czg¢$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepujacej dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych nalezy przeprowadzac¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Wymiary
skomplikowanych, powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
dotaczonymi do ksiazki obmiarow, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiaroweyj.
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VIII. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. RODZAJE ODBIOROW

Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow: odbior czgsciowy, odbidr etapowy, odbidr robot
zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu, odbior koncowy, odbior po okresie r¢kojmi, odbior
ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepuja odbiory przewodow kominowych, instalacji i
urzadzen technicznych oraz rozruch technologiczny.

8.2. ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU LUB ZANIKAJACYCH

Do podstawowych obowigzkéw Wykonawcy nalezy zgtaszanie inwestorowi do odbioru robot
ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
polega na finalnej ocenie jakosci wykonanych robét oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogbélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. ODBIORY INSTALACJI | URZADZEN TECHNICZNYCH

Odbiory modernizowanej instalacji c.o. polegac¢ beda w szczegdlnosci na:
e Kontroli jakosci potaczen gwintowanych, lutowanych, zgrzewanych i spawanych,
e kontroli jakoSci zabezpieczenia rur przed Korozja, a w szczegolnosci sprawdzenie
jakos$ci oczyszczenia i grubosci powtok malarskich,
e przeprowadzeniu proby szczelnosci.

8.4. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5. ODBIOR KONCOWY

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Odbior koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.5.1. Odbioru koncowego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru, Wykonawcy i
Uzytkownika. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw oraz ocenie wizualnej.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow cze$ciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupeklniajacych 1 robot poprawkowych. W
przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub uzupehiajagcych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego.
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8.5.1. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru koncowego robot, sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany

przygotowac nastepujace dokumenty:

1. protokoly odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

2. protokoty odbiorow czgsciowych (proby szczelno$ci, malowanie, odbior kominiarski),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa,

8.6. ODBIOR POGWARANCYJNY PO UPLYWIE OKRESU REKOJMI I
GWARANCIJI

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancji. Odbior
po uptywie okresu r¢kojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu.

8.7. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszystkich zmian w
dokumentacji projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.

IX. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenia obejma nastepujace roboty:
e roboty tymczasowe 1 towarzyszace,
e roboty budowlane i instalacyjne,
objete zawarta umowa o wykonanie danej inwestycji lub zgodnie z kontraktem.

X. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawowe dokumenty odniesienia stanowig:
e projekt budowlano-wykonawczy,
e przedmiar robot.

10.2. Normy i akty prawne
10.2.1. Normy

1. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

2. PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

3. PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.
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10.

11.

12.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.
PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.
PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-6-61.2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

PN-HD 60364-6:2007(U) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — cze$¢
6-61: Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.

Norma PN-EN 12464-1 — Technika $wietlna. Oswietlenie miejsc pracy - czes$¢ 1.
Miejsca pracy wewnatrz pomieszczen.

10.2.2. Inne dokumenty

1.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (zm. Dz. U. z 2007 r. Nr 191 poz. 1373;
Dz. U. Z 2007 r., Nr 127 poz. 880; Dz. U. Z 2007 r., Nr 99 poz. 665; Dz. U. z 2007 r. Nr
88 poz. 587; Dz. U. Z 2006 r., Nr 170, poz.1217).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w  sprawie ,, Warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” Dz. U. Nr 75
pozycja 690 z 15.07.2002 r. wraz z aktualizacja z 7.04.2004 r. Dz. U. 109 poz. 1156.

Nr 139, poz. 1169 oraz z 2006 r. Nr 124, poz. 863.

Rozporzadzenie MSW  z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej
budynkow i innych obiektow budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane,
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401).
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ST.01. WYMIANA INSTALACJI OSWIETLENIOWEJ
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I. CZESC SZCZEGOLOWA
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ | ZAKRES INWESTYCJI

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wymiany instalacji
o$wietlenia wewnetrznego, w tym okablowania i opraw o$wietleniowych na oprawy LED w
budynku Osrodka Zdrowia w Kluczewsku.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna wraz z przedmiarem robot stanowi podstawe przygotowania oferty
przetargowej na realizacje robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan
zawartych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot i
konstrukcji drugorzedowych o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$é, ze
podstawowe wymagania bgdg spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT
1.3.1. ZESTAWIENIE OBIEKTOW

Obiekty, w ktorych realizowane bedg projektowane roboty instalacyjne — budynek Osrodka
Zdrowia w Kluczewsku.

1.3.2. ZAKRES | RODZAJ ROBOT BUDOWLANYCH

Zakres rzeczowy obejmuje demontaz istniejacej instalacji o$wietlenia oraz montaz nowej
instalacji oswietlenia wewnetrznego podstawowego i awaryjnego w budynku osrodka zdrowia
w Kluczewsku.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sa powszechnie znane i zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt oraz literaturg
techniczng.

Instalacja elektryczna — zestaw potaczonych ze soba elementow elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, przeznaczony do okreslonych celow.

Instalacja elektroenergetyczna - jeden z rodzajow instalacji elektrycznej, stuzy ona do
zasilania w energi¢ elektryczng maszyn, systemow i uktadow w zaktadach przemystowych,
wytworczych 1 wydobywczych, umozliwiajac ich prawidtowe funkcjonowanie.

Instalacje elektroenergetyczne zaleznie od rodzaju odbiornikow elektrycznych dzieli si¢ na:
instalacje o$wietleniowe, stuzgce do zasilania zrodet $wiatta

instalacje sitowe zasilajace trojfazowe silniki i inne urzadzenia elektryczne wigkszej mocy.
instalacje przemystowe.

Elementy skladowe instalacji - przewody, elektrotechniczny sprzet instalacyjny,
rozdzielnice, urzadzenia automatyki i sterowania.

Obwaéd instalacji elektrycznej - zespot elementéw instalacji odbiorczej, znajdujacy si¢ za
ostatnim zabezpieczeniem przetezeniowym instalacji (patrzac od strony zrodia zasilania) i
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stuzacy bezposrednio do zasilania okreslonego odbiornika, grupy odbiornikéw badz gniazd
wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadpradowe (przetezeniowe) - urzadzenie stuzace do ochrony przewodoéw
instalacyjnych okreslonego obwodu i odbiornikéw energii elektrycznej zasilanych z tego
obwodu przed skutkami przeptywu pradow przetezeniowych, zabezpieczeniem nadpragdowym
jest wylacznik instalacyjny lub bezpiecznik.

Uziemienie — ogo6t srodkow i przedsiewzig¢ w celu uziemienia.

Glowna szyna uziemiajaca (gléwna szyna wyrownawcza, glowny zacisk uziemiajacy) -
szyna lub zacisk przeznaczone do przylaczenia do uziomu przewodow ochronnych, w tym
przewodow polaczen wyrdwnawczych oraz przewoddw uziemien roboczych, jesli one

wystepuja.

Przewod uziemiajacy - przewod laczacy z uziomem cze$¢ nalezacg do instalacji, ktora
powinna by¢ uziemiona.

Polaczenie wyrownawcze - elektryczne polaczenie czgéci przewodzacych dostepnych lub/i
czesci przewodzacych obecych w celu wykonania wyréwnania potencjatow.

Przewod wyrownawcezy — przewod spehniajacy role potaczenia ekwipotencjalnego,
przewod ochronnych zapewniajacy wyréwnanie potencjatow.

Przewod ochronny (PE) - przewod lub zyta przewodu wymagany przez okreslone $rodki
ochrony przeciwporazeniowej, przeznaczony do elektrycznego potaczenia nastepujacych
czesci:

- przewodzacych dostepnych,

- przewodzacych obcych,

- gldwnej szyny uziemiajacej (gldéwnego zacisku uziemiajacego),

- uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrodla zasilania lub punktu neutralnego
sztucznego.

Przewod neutralny (N) - przewod potaczony bezposrednio z punktem neutralnym sieci i
mogacy stuzy¢ do przesylania energii.

Przewod ochronno-neutralny (PEN) - uziemiony przewdd spetniajacy jednocze$nie
funkcje przewodu ochronnego i neutralnego.

Napiecie znamionowe — napig¢cie miedzy przewodowe w przypadku pradu przemiennego lub
miedzybiegunowe w przypadku pradu stalego, na ktore linia kablowa, silnik lub urzadzenie
elektryczne jest zbudowane.

Pomontazowe badania odbiorcze — ogledziny, pomiary oraz préby urzadzen i ukladow

przeprowadzone po ich zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydatnosci i gotowoSci
urzadzen i uktadow do eksploatacji w miejscu zainstalowania.
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II. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH
2.1. OSPRZET INSTALACYJINY

Zastosowane oprawy winny posiada¢ znak ,, F ” - nadajg si¢ ze wzgledu na odpowiednie
zalozenia konstrukcyjne do montazu bezposrednio na powierzchnie palne. Osprzet
instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,, B ” — spelniajg warunki
bezpieczenstwa uzytkownika oraz wymagane przepisami certyfikaty zgodnosci z
obowigzujgcymi przepisami.

2.2. OPRAWY OSWIETLENIOWE

Parametry techniczne zastosowany opraw oswietleniowych precyzuje dokumentacja
projektowa. W szczegolnosci zastosowano nastepujace oprawy:

OZN. Al

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z tworzywa sztucznego, dyfuzor PC opalowy,
plafon o wymiarach $rednica @280mm wysokos¢ max 65mm. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwalosci eksploatacyjnej ponad 104 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien $wietlny z oprawy wynosi co najmniej 1400lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 12W. Wydajnos¢ swietlna co najmniej 116Im/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. A2

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z tworzywa sztucznego, dyfuzor PC opalowy,
plafon o wymiarach $rednica @280mm wysoko$¢ max 65mm. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwalosci eksploatacyjnej ponad 104 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien $wietlny z oprawy wynosi co najmniej 2500lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wigce] niz 24W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 104Im/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. A3

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z tworzywa sztucznego, dyfuzor PC opalowy,
plafon o wymiarach $rednica @330mm wysokos¢ max 65mm. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwalosci eksploatacyjnej ponad 104 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 3400lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wiece] niz 29W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 1171m/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. B1

Oprawa nastropowa w kolorze szarym lub lakierowanym metalicznym, dyfuzor PC ryflowany
z wewngtrzng struktura rozpraszajaca $wiatlo obnizajac poziom ol$nienia i redukujac
widoczno$¢ czipow LED. Oprawa o wymiarach 1060mmx82mmx72mm. Oprawa
wyposazona w uktad LED o trwatoéci eksploatacyjnej ponad 146 000 godzin pracy dla
L70B50, SDCM3. Catkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 4000lm, pobor
energii (catkowity wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 25W. Wydajno$¢ $wietlna co najmniej
160Im/W. CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP66. Rozsyt oprawy
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zgodny z obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z
IEC62471.

OZN. C1

Oprawa nastropowa wykonana blachy stalowej, lakierowanej na bialo o wymiarach
600x600x40mm, wersja z czujnikiem ruchu. Raster z blachy aluminiowej MIRO,
paraboliczny. Oprawa wyposazona w uktad LED o trwato$ci eksploatacyjnej ponad 146 000
godzin pracy dla L70B50, SDCM3. Calkowity strumien $wietlny z oprawy wynosi co
najmniej 4100lm, pobor energii (catkowity wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 31W.
Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 132Im/W. CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K.
Oprawa wyposazona w uklad $wietlny rozpraszajacy. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami
do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne
z IEC62471.

OZN. C1 AW

Oprawa nastropowa wykonana blachy stalowej, lakierowanej na bialo o wymiarach
600x600x40mm, wersja z czujnikiem ruchu. Raster z blachy aluminiowej MIRO,
paraboliczny. Oprawa wyposazona w uktad LED o trwatosci eksploatacyjnej ponad 146 000
godzin pracy dla L70B50, SDCM3. Catkowity strumien $wietlny z oprawy wynosi co
najmniej 4100lm, pobor energii (catkowity wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 31W.
Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 132Im/W. CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K.
Oprawa wyposazona w uktad $wietlny rozpraszajacy. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami
do projektu. Wersja z oprawg awaryjng W systemie ATI z automatycznymi testami opraw.
Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. D1

Oprawa w wersji nastropowej z ramka wykonana z profilu aluminiowego, anodowanego o
wymiarach 595mm x 595mm x 13,5mm, dyfuzor opalowy. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwalosci eksploatacyjnej ponad 169 000 godzin pracy dla L70B50, SDCMS.
Calkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 4100lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 41W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 100Im/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Wbudowany sensor. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Stopien ochrony IP54. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne
zgodne z IEC62471.

OZN. D1 AW

Oprawa w wersji nastropowej z ramka wykonana z profilu aluminiowego, anodowanego o
wymiarach 595mm x 595mm x 13,5mm, dyfuzor opalowy. Oprawa wyposazona w uklad
LED o trwatosci eksploatacyjnej ponad 169 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3. Wersja
awaryjna w systemie ATI z automatycznymi testami opraw. Catkowity strumien §wietlny z
oprawy wynosi co najmniej 4100Im, pobor energii (catkowity wraz z zasilaczem) nie wigcej
niz 41W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 100lm/W. CRI/Ra>80, temperatura barwowa
4000K. Whudowany sensor. Rozsyl oprawy zgodny z obliczeniami do projektu. Stopien
ochrony IP54. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. D2

Oprawa w wersji nastropowej z ramka wykonana z profilu aluminiowego, anodowanego 0
wymiarach 595mm x 595mm x 13,5mm, dyfuzor opalowy. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwaloéci eksploatacyjnej ponad 169 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 5200lm, pobor energii (catkowity
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wraz z zasilaczem) nie wiecej niz 44W. Wydajno$¢ S$wietlna co najmniej 118Im/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami do projektu.
Stopien ochrony IP65. Oprawa posiadajgca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. D2 AW

Oprawa w wersji nastropowej z ramka wykonana z profilu aluminiowego, anodowanego o
wymiarach 595mm x 595mm x 13,5mm, dyfuzor opalowy. Oprawa wyposazona w uktad
LED o trwalosci eksploatacyjnej ponad 169 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 5200lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wiece] niz 44W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 118lm/W.
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami do projektu.
Stopien ochrony IP65. Wersja z oprawg awaryjng w systemie ATI z automatycznymi testami
opraw. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. E1

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z blachy stalowej lakierowanej na bialo o
wymiarach 320mm x 320mm x 69mm, dyfuzor PMMA opalowy . Oprawa wyposazona w
uktad LED o trwatosci eksploatacyjnej ponad 146 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Catkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 1800lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wiecej niz 14W. Wydajnos¢ swietlna co najmniej 128Im/W .
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. E2

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z blachy stalowej lakierowanej na bialo o
wymiarach 320mm x 320mm x 69mm, dyfuzor PMMA opalowy . Oprawa wyposazona w
uktad LED o trwato$ci eksploatacyjnej ponad 146 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien $wietlny z oprawy wynosi co najmniej 3100lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wiecej niz 24W. Wydajnos¢ $wietlna co najmniej 1291Im/W .
CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z
obliczeniami do projektu. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. E2 AW

Oprawa nascienna lub nastropowa, obudowa z blachy stalowej lakierowanej na biato o
wymiarach 320mm x 320mm x 69mm, dyfuzor PMMA opalowy . Oprawa wyposazona w
uktad LED o trwato$ci eksploatacyjnej ponad 146 000 godzin pracy dla L70B50, SDCMa3.
Wersja awaryjna w systemie ATI z automatycznymi testami opraw. Catkowity strumien
Swietlny z oprawy wynosi co najmniej 3100Im, pobor energii (catkowity wraz z zasilaczem)
nie wigcej niz 24W. Wydajnos$¢ swietlna co najmniej 129Im/W . CRI/Ra>80, temperatura
barwowa 4000K. Stopien ochrony IP54. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami do projektu.
Waga catkowita 1,8Kg. Oprawa posiadajaca badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. F1

Oprawa nastropowa wykonana z profilu aluminiowego anodowanego gtadkiego,
anodowanego aluminium o wymiarach 1512mm x 36mm x 65mm, dyfuzor PC
mikropryzmatyczny dot. Zasilacz elektroniczny wewnatrz oprawy. Oprawa wyposazona w
uktad LED o trwatosci eksploatacyjnej ponad 146 000 godzin pracy dla L70B50, SDCM3.
Calkowity strumien §wietlny z oprawy wynosi co najmniej 2250lm, pobor energii (catkowity
wraz z zasilaczem) nie wigcej niz 20W. Wydajno§¢ s$wietlna co najmniej 112lm/W.
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CRI/Ra>80, temperatura barwowa 4000K. Rozsyt oprawy zgodny z obliczeniami do projektu.
Oprawa posiada badania fotobiologiczne zgodne z IEC62471.

OZN. AW1

Nastropowa kwadratowa oprawa oswietlenia drogi ewakuacji 0 wymiarach 130x130x43mm.
Obudowa z biatego PC, mozliwos¢ przewodowania przelotowego. Nowoczesne zastosowanie
akumulatorow litowych, zabezpieczenie przed glebokim roztadowaniem. Komputerowo
zaprojektowany reflektor oraz transparentny dyfuzor dla zapewnienia maksimum sprawnos$ci
swietlnej.  Korytarzowy  rozsyl  $wiatla.  System  monitoringu  opraw  ATI
z automatycznymi testami opraw, tryb pracy ciagly- na jasno. Atest CNBOP. Moc zrdodet
LED 1W, strumien $wietlny 170lm. Kolor obudowy biaty. Dyfuzor przezroczysty. Stopien
ochrony IP65.

OZN. AW2

Nastropowa kwadratowa oprawa oswietlenia drogi ewakuacji 0 wymiarach 130x130x43mm.
Obudowa z biatego PC, mozliwos¢ przewodowania przelotowego. Nowoczesne zastosowanie
akumulatorow litowych, zabezpieczenie przed glebokim roztadowaniem. Komputerowo
zaprojektowany reflektor oraz transparentny dyfuzor dla zapewnienia maksimum sprawnosci
$wietlnej. Bardzo szeroki rozsyl $wiatla. System monitoringu opraw  ATI
Z automatycznymi testami opraw, tryb pracy ciagly- na jasno. Atest CNBOP. Moc Zrdodet
LED 1W, strumien §wietlny 170lm. Kolor obudowy biaty. Dyfuzor przezroczysty. Stopien
ochrony IP65.

OZN. Awz

Nastropowa kwadratowa oprawa oswietlenia drogi ewakuacji 0 wymiarach 130x130x43mm.
Obudowa z biatego PC, mozliwos¢ przewodowania przelotowego. Nowoczesne zastosowanie
akumulatorow litowych, zabezpieczenie przed glebokim roztadowaniem. Komputerowo
zaprojektowany reflektor oraz transparentny dyfuzor dla zapewnienia maksimum sprawnosci
Swietlnej.  Asymetryczny  rozsyt  $wiatta.  System  monitoringu  opraw  ATI
z automatycznymi testami opraw, tryb pracy ciagly- na jasno. Atest CNBOP. Moc zZrédet
LED 2W, strumien $wietlny 240lm. Kolor obudowy biaty. Dyfuzor przezroczysty. Stopien
ochrony IP65. Przystosowana do pracy w temperaturach od -20st.C.

OZN. EW1

Oprawa oswietlenia drogi lub kierunku ewakuacji natynkowa jednostronna z piktogramem.
Unikalna linia wzornicza zapewniajaca wkomponowanie oprawy w kazde wnetrze.
Komputerowo zaprojektowany reflektor oraz transparentny dyfuzor dla zapewnienia
maksimum sprawnosci swietlne;. System monitoringu opraw ATI
z automatycznymi testami opraw. Tryb pracy ciggly- na jasno. Atest CNBOP. Moc zrodet
LED 1,2W. Kolor obudowy szary. Dyfuzor opalizowany. Stopien ochrony IP40.

OZN. EW2

Zwieszana oprawa oswietlenia drogi lub kierunku ewakuacji dwustronna z piktogramami.
Neutralna bryta serii VERSO charakteryzujaca wszystkie wersje opraw, wizualna lekkos¢
wpisana w lini¢ projektu. Obudowa z tworzywa sztucznego z ekranem o wysokim poziomie
rozswietlenia piktogramu. System monitoringu opraw ATI z automatycznymi testami opraw.
Tryb pracy ciagly- na jasno. Atest CNBOP. Moc zroédet LED 1,2W. Kolor obudowy szary.
Wymiary 340x286x46mm.
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1. WYMAGANIA DOTYCZACE INSTALACJI

Nalezy wykona¢ nastepujace proby :

- cigglosci obwodow [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.2 ]

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych [PN - IEC 60364-4-41 p. 612.3 ]
- samoczynnego wylaczenia zasilania [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.6 ]

- proby wytrzymatosci elektrycznej , [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.8 ]

- proby dzialania

Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja

- poprawnoscia montazu

- kompletnoscig wyposazenia

Prace winny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowa. Wykonawce
realizujacego budowe wg niniejszego projektu obowigzuje przestrzeganie przepisow BHP
we wilasnym zakresie w odniesieniu do wszystkich szczegétow ktore nie mogly by¢
omoOwione w projekcie.

IV. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT

Urzadzenia, elektronarz¢dzia stosowane przez wykonawce winny posiada¢ wlasciwe atesty
oraz klase bezpieczenstwa. Specjalistyczne urzadzenia pomiarowe winny posiada¢ whasciwe
atesty oraz klas¢ bezpieczenstwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Do obstugi
urzagdzen  pomiarowych nalezy zatrudni¢ osoby z wymaganymi uprawnieniami do
wykonywania pomiarow w sieci energetyczne;.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidtowo
wykalibrowane 1 odpowiadajag wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Stosowane urzadzenia pomocnicze do prac na wysokosci powinny posiada¢ aktualne atesty i
badania UDT.

Rodzaje sprzetu uzywanego do roboét instalacyjnych pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy,
po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Inspektorem Nadzoru.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny lub narzgdzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.
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V. WYMAGANE SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca winien stosowa¢ takie srodki transportu ktore nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na jako$¢ przewozonych materiatdéw (uszkodzenia np. opraw oswietleniowych) oraz
ktore posiadajg aktualne dopuszczenia i odpowiednig no$nos¢ do przewozu ludzi 1 materiatow
po drogach.

Wykonawca powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcych Srodkow
transportu:

- samochdd skrzyniowy,

- samochdd dostawczy,

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
opracowanymi przez Producenta dla poszczegdlnych materiatow 1 elementow oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na $rodku transportowym.

VI. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONYWANIA ROBOT

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu czynnych urzadzen energetycznych 1 w
miejscach publicznych, wobec tego nalezy zachowaé szczegodlne $rodki ostrozno$ci. Prace
muszg wykona¢ osoby o odpowiednich uprawnieniach BHP, a miejsca niebezpieczne
zabezpieczy¢ przed dostgpem osob postronnych. Wszystkie prace wymagajq koordynacji 7
pozostalymi braniami

6.1. Uwagi wykonawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Roboty obejmuja:

- czynnosSci przygotowawcze polegajace na organizacyjnym przygotowaniu robot, tj.
ustaleniu i przygotowaniu: potrzebnych pracownikow, sprzgtu, narzedzi, materiatow,
technologii 1 harmonogramu robot,

- zabudowe 1 montaz gotowych urzadzen, kabli 1 przewodow,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-montazowych,

- Uporzadkowanie otoczenia terenu

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu czynnych urzadzen energetycznych, wobec

tego nalezy zachowaé¢  szczegodlne s$rodki ostrozno$ci. Prace muszg wykonaé osoby o

odpowiednich kwalifikacjach i uprawnieniach, a miejsca niebezpieczne nalezy zabezpieczy¢

przed dostepem os6b postronnych.

Uwagi wykonawcze przy podiaczeniu przewodow instalacji oswietleniowej w rozdzielnicach:

1. Przewody przygotowywac do przylaczenia wytacznie specjalistycznymi kleszczami

2. Dlugo$¢ odstonigtego z izolacji przewodu dostosowaé do zastosowanych elementow

taczeniowych. Dla typowych listw zaciskowych - dlugos¢ do 6mm

3. Kolory przewodow roboczych zgodnie z PNE

4. Przewod przylaczenia ,masy ” konstrukcji o przekroju zgodnie z specyfikacja kolor

z6ttozielony zakonczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym

5. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielni i podrozdzielni winny

posiada¢ atest producenta .

6.W obudowie kazdej z rozdzielnic nalezy :

- przy listwie przytaczeniowej 0znaczy¢ w sposob czytelny przewody fazowe oraz przewody

N i PN zgodnie z PNE
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- miejsce przytaczenia ,, masy ,, 0znaczy¢ zgodnie z PNE.

Podczas wykonywania robot nalezy:

- podja¢ srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa osob

- podjac $rodki techniczne w celu unikniecia uszkodzen obiektu

- podja¢ $rodki techniczne w celu unikni¢Cia uszkodzen istniejacych i instalowanych
urzadzen.

6.2. Uwagi dotyczgce zastosowanych kabli i przewodow

Zestawienie kabli obwodéw zasilania 1 sterowania - zgodnie z przedmiarem robot. W
opracowaniu dobrano kable zgodnie z wymogami producenta w zakresie:

- przekroj,

- rodzaj drutu ( linka miedziana, migkka),

- odporno$ci podwyzszong na temperatur¢ otoczenia,

- ostony i oploty ekranow z plecionki wykonanej z drutu miedzianego,

- Sposobu utozenia

W przypadku zmiany dostawcy centrali zastosowane typu i dtugosci kabli po wniesieniu
korekt powinny by¢ wystarczajace.

6.3. Projekt organizacji budowy

Wykonawca, dla wigkszych budoéw, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji
budowy.

6.4. Projekt technologii i organizacji montazu
Nie dotyczy

6.5. Czynnosci geodezyjne na budowie

Nie dotyczy tego opracowania.

6.6. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy 1 petnego uporzadkowania terenu
wokot budowy. Uprzatnigeie terenu budowy stanowi wymog przepisami administracyjnymi o
porzadku.

VII. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA ORAZ ODBIOREM ROBOT
Uwagi dotyczace Wykonawcy.

1.Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg robot, jakosci dostarczanych i
montowanych wyrobow oraz winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiarow
odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych. Wszystkie pomiary i badania winny by¢
wykonywane zgodnie z aktualnymi normami

2. Wykonawca winien zapewni¢ we wlasciwym czasie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
mozliwos¢  dokonywania kontroli zastosowanych materiatow i urzadzen.

3.Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy , przechowywania jej
i udostepniania do wgladu.
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4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone prze Wykonawce.
7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci wyrobow. Wykonawca
bedzie prowadzil pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czgstotliwo$ciag gwarantujaca, ze
roboty wykonano zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

7.2. Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Warto$¢
pomierzonych rezystancji powinny by¢ mniejsze lub co najwyzej rowne warto$ciom podanym
w dokumentacji projektowej.

VIll. BADANIA | POMIARY

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg robot, jakos¢ dostarczanych i
montowanych wyrobdéw oraz winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw
odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych.

Wszystkie pomiary i badania winny by¢ wykonywane zgodnie z aktualnymi normami.

Przed przystagpieniem do wykonywania pomiaréw Wykonawca winien przedstawié
Inwestorowi:

- formularze pomiaréw do akceptacji,

- formularze protokotéw z wykonywanych pomiarow,

- atesty posiadanych urzadzen pomiarowych.

Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentac;ja,

- poprawnoscig montazu,

- kompletnoscig wyposazenia.
Nalezy wykona¢ nastepujace proby 1 pomiary:

- ciagloscei zyt i zgodnosci faz,

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

- samoczynnego wylaczenia zasilania,

- skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej,

- proby wytrzymatosci elektryczne;,

- proby dzialania.

- pomiary rbwnomiernosci i natgzenia oswietlenia.

Po zakonczeniu badan trzeba sporzadzi¢ protokot z wykonanych pomiaréw, ktorego
pozytywne wyniki zezwalaja na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksploatacji.
Wszystkie wymienione wyze] pomiary moga wykonywaé jedynie pracownicy posiadajacy
aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne Stowarzyszenia Elektrykow Polskich (lub innego
upowaznionego do wydawania takich zaswiadczen organu) zezwalajace na wykonywanie
pomiaréw elektrycznych.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania,
co do zakresu badan 1 ich czestotliwosci sa okreslone w normach i wytycznych.
W przypadku, gdy brak jest wyraznych przepisow Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.
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Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania
materialow, aparatow 1 urzadzen. Wykonawca winien zapewni¢ we wlasciwym czasie
inspektorowi nadzoru inwestorskiego mozliwo$¢ dokonywania kontroli zastosowanych
materiatow i urzadzen.

Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy — Prawo budowlane,
nalezy przez to rozumie¢ ze powinna zawiera¢ projekt budowlany, dziennik budowy,
protokoty odbiorow czesciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow
metoda montazu - takze dziennik montazu.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej i
udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

IX. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
9.1. Ogolne zasady obmiaru robot i prowadzenia ksiazki obmiaréw

Obmiar rob6t bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje kierownik budowy w sposéb ciagly w trakcie wykonywanych robot
po uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiagzku ukonczenia wszystkich robot.

9.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dtugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej

Jednostkami obmiarowymi dla robot sa:
1m (metr)
— dla montazu przewodow
1 szt. (sztuka)
— dla montazu opraw o$wietleniowych
1 kpl.. (komplet)
— dla wykonania pomiaréw elektrycznych uziemien wraz z opracowaniem protokotu
pomiaréw
— dla wykonania sprawdzen i pomiarow elektrycznych wraz z opracowaniem
protokotu pomiarow
— dla wykonania pomiaréw roéwnomierno$ci i natgzenia oswietlenia  wraz z
opracowaniem protokotu pomiarow
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9.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Jezeli urzadzenia lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

9.4. Czas przeprowadzania pomiarow

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow lub
etapOw robot a takze w przypadku planowanych dtuzszych przerw w wykonywaniu robot.
Obmiar robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w czasie ich
wykonywania lub przed ich zakryciem.

X. ODBIORY ROBOT ELEKTRYCZNYCH
10.1. Rodzaje odbioréw

Wyste;puyac nastgpujace rodzaje odbiorow:
odbior czesciowy,
- odbior etapowy,
- odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy,
- odbior po okresie r¢kojmi,
- odbior ostateczny (pogwarancyjny).

10.2. Odbiér robét ulegajacych zakryciu lub zanikajacych

Wszystkie prace montazowe podlegajace zatynkowaniu wymagaja wykonania komisyjnych

odbiorow robot zanikajacych, w tym:

- wykonanie instalacji o§wietleniowe;.

10.3. Odbiory instalacji i urzadzen technicznych

Odbiorom kontrolnym nalezy podda¢ sprawdzenie:

- prawidlowej pracy instalacji oswietlenia podstawowego, ewakuacyjnego oraz
awaryjnego wraz z naniesieniem wymaganych uzupetnien,

- prawidlowej pracy sterowania o§wietleniem w budynku oraz o§wietlenia zewnetrznego,

- rownomiernos$ci 1 natg¢zenia oSwietlenia pomieszczen.

10.4. Odbiér koncowy

Odbior koncowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie o wykonanie robot.

10.5. Odbiér po okresie rekojmi
Odbidr po okresie rekojmi przeprowadza si¢ na wniosek Zamawiajgcego pod koniec okresu

rekojmi.
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10.6. Odbiér ostateczny — pogwarancyjny

Odbidr ostateczny-pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie
rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

10.7. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej.

Po wykonaniu robot instalacyjnych i uruchomieniu obiektu Wykonawca winien w
porozumieniu z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz za aprobatg autora projektu nanies¢
wszelkie zmiany na rysunkach i dostarczy¢ dokumentacje powykonawcza.

10.8. Dokumenty do odbioru obiektu

Do odbioru wykonawca winien przedstawic:
- dokumentacje powykonawcza,
- protokoty pomiarow.

X1. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenia obejmuja nastepujace roboty:

roboty tymczasowe i towarzyszace,
roboty budowlane i instalacyjne, objete zawarta umowa o wykonanie danego obiektu.

X11. DOKUMENTY ODNIESIENIA
12.1. Dokumentacja projektowa

Projekt budowlano-wykonawczy i przedmiar robot.

12.3. Normy i akty prawne

12.3.1. Normy

13. PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

14. PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

15. PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

16. PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

17. PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetgzeniowym.

18. PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
srodkdéw ochrony w zaleznosci od wptywoéw zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

19. PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i

montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
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20. PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dlugotrwata przewodow.

21. PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

22. PN-IEC 60364-6-61.2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

23. PN-HD 60364-6:2007(U) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — czesé¢
6-61: Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.

24. Norma PN-EN 12464-1 — Technika $wietlna. Oswietlenie miejsc pracy - czes¢ 1.
Miejsca pracy wewnatrz pomieszczen.

12.3.2. Inne dokumenty

7. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (zm. Dz. U. z 2007 r. Nr 191 poz. 1373,;
Dz. U. Z 2007 r., Nr 127 poz. 880; Dz. U. Z 2007 r., Nr 99 poz. 665; Dz. U. z 2007 r. Nr
88 poz. 587; Dz. U. Z 2006 r., Nr 170, poz.1217).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w  sprawie ,, Warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” Dz. U. Nr 75
pozycja 690 z 15.07.2002 r. wraz z aktualizacjg z 7.04.2004 r. Dz. U. 109 poz. 1156.

9. Nr 139, poz. 1169 oraz z 2006 r. Nr 124, poz. 863.

10. Rozporzadzenie MSW  z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej
budynkéw i innych obiektéw budowlanych i terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138.

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane,
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401).

UWAGA:

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy 1 przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
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