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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie,
instalacji teletechnicznych, ktére zostang wykonane w ramach tematu:
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1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t
wymienionych w punkcie 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem instalacji j.w. i obejmuja:

* wymagania wykonawcze,

* wymagania materiatowe,

« technologie montazu,

* transport i roztadunek,

« sktadowanie materiatow,

* nadzér i odbiory.

1.3. Zakres robot STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia roboét teletechnicznych zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg wraz z rysunkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techniczne sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i okresleniami.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réownowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., a w
przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z
wymaganiami obowigzujgcych przepiséw, norm i instrukcji. Niewyszczegodlnienie jakichkolwiek
obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania, zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Zgodnie z art. 31.1 oraz art.
29.1 ustawy z dnia 14 .07.1994 r. Prawo budowlane, wykonanie w/wym. Rob6t budowlanych nie
wymaga pozwolenia na budowe.

Dziat rob6t opisanych w niniejszej specyfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcow branzowych i tym
samym podlega rygorom tego zespotu. W zwigzku z powyzszym

obowigzujg nastepujgce dokumenty:

* projekt wykonawczy wraz z zatgcznikami,

* przepisy wspolne dla wszystkich dziatéw robat,

* przepisy BHP,

* harmonogram wykonania operacji.

1.6. Skrécony opis prac
Roboty teletechniczne objete niniejszg specyfikacjg obejmuja:

1.6.1. System Sygnalizacji Pozaru
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1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.5.

2.

montaz czujek detekcji dymu

montaz recznych ostrzegaczy pozaru

montaz modutdéw kontrolno sterujgcych

montaz centralek oddzieleh pozarowych

montaz trzymaczy elektromagnetyczne;j

okablowanie instalacji

uruchomienie systemu i wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
oraz przygotowanie robét do odbioru

DzZzwiekowy System Ostrzegawczy

montaz gtosnikow DSO

okablowanie instalacji

uruchomienie systemu

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru

Sie¢ strukturalna

montaz gniazd strukturalnych z gniazdami typu RJ45

montaz szafy teletechnicznej

montaz paneli zasilajgcych

montaz paneli rozdzielczych miedzianych i Swiattowodowych

montaz komputerowych urzgdzen aktywnych

okablowanie instalacji kablami miedzianymi i Swiattowodowymi

oprogramowanie komputerowych urzadzen aktywnych

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru

Kontrola dostepu

montaz sterownikéw systemu KD

montaz czytnikdw kart wejsciowych

montaz kontaktronéw

montaz elektrozaczepdw

montaz puszek posrednich

okablowanie instalaciji

oprogramowanie systemu

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru

Instalacja telewizji naziemnej RTV

montaz odgateznika

montaz gniazd antenowych

okablowanie instalaciji,

oprogramowanie systemu

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru

MATERIALY | URZADZENIA

Stosowane materialy i urzgdzenia muszg by¢ fabrycznie nowe, nieuzywane, zakupione na terenie
Polski, najlepszej jakosci, o parametrach dostosowanych do czynnikow wewnetrznych i zewnetrznych,
na ktorych dziatanie mogg by¢ wystawione, a takze dokfadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do
prawidlowego wykonania powierzonych robét oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji.




Stosowane urzadzania muszg by¢ kompatybilne z urzgdzeniami juz istniejagcymi na obiekcie i
umozliwi¢ petna integracje sprzetowg i programowa.

Stosowane materialy i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie oraz w technice alarmowej.

2.1. Jakosc¢ urzadzen

Wszystkie materiaty i urzadzenia musza byé zgodne z przepisami. Stosowane materiaty i urzgdzenia
muszg posiadaé odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w
budownictwie. Wykonawca moze zaproponowac urzgdzenia innej marki pod warunkiem, ze technika
ich wykonania oraz ich jakos¢ bedg réwnowazne, a nawet wyzsze. W tym przypadku nalezy
przedstawi¢ odpowiednig dokumentacje tych urzadzen. W przypadku niespetnienia powyzszego
warunku, wyposazenie zostanie wybrane przez Inwestora Ilub przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz narzucone Wykonawcy.

2.2. Przechowywanie i skladanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$c¢ i
wiasdciwosci do robét i byty dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ziozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

24. Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewoddéw stosowaé zgodnie z PW. Sposéb ukfadania przewoddéw musi by¢ dostosowany do
charakteru budynku oraz przeznaczenia pomieszczeh w celu ograniczenia wzajemnego wplywu
instalaciji.

2.5. Rury i listwy instalacyjne

Powinny by¢ wykonane z materiatdw uniepalnionych, wytrzymatych mechanicznie i odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego.

Rury w przepustach powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit Sciskajgcych w miejscu ich
utozenia.

2.6. Urzadzenia i sprzet

Wszystkie urzadzenia i sprzet wymieniono w PT. Urzgdzenia i sprzet nalezy instalowa¢ zgodnie z
zaleceniami producenta oraz ich charakterystykami kierujgc sie wytycznymi instalacyjnymi Projektu
Wykonawczego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnosé sprzetu ma gwarantowac
przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej oraz dotrzymanie terminu zawartego w umowie. Maszyny, urzadzenia i sprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢
ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Sprzet
bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma byé utrzymywany w dobrym
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stanie technicznym. Ma by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczgcymi
uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie parametréw technicznych okreslonych dla danego
sprzetu. Sprzet uzywany na budowie nalezy zabezpieczy¢é przed mozliwoscig uruchomienia przez
osoby trzecie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na terenie nalezgcym do urzedu lub na terenach bezposrednio
przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdblne warunki wykonywania robot
5.1.1. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania robdt, az do momentu odbioru, skuteczne
zabezpieczenie wszystkich robot i urzadzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Elementy
narazone na uszkodzenie powinny zosta¢ osfoniete warstwg ochronng az do chwili odbioru robot.
Wykonanie zabezpieczen nalezy do zadan okreslonych niniejszg specyfikacjg, a wiec w przypadku
uszkodzen spowodowanych brakiem lub niedostateczng jako$cig zabezpieczenia koszty napraw
ponosi Wykonawca.

5.1.2. Oznakowanie instalaciji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetgcznikdéw sterowania nalezy prawidtowo

oznakowac. Listwy montazowe podiaczen elektrycznych i koncowki przewoddw wszystkich podigczen
elektrycznych nalezy rowniez oznakowac, a informacje na wszystkich tabliczkach muszg by¢ zgodne z
danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczych). Nalezy réwniez oznakowaé
wszystkie miejsca rozgatezien i potgczeh.

5.2. OPIS PRAC MONTAZOWYCH

5.2.1. Wykonanie instalacji

Instalacje prowadzi¢ w trasach kablowych i listwach instalacyjnych stosujgc zalecenia projektu
wykonawczego. Zabrania sie wykonywania przebi¢c w betonowych elementach konstrukcyjno
budowlanych oraz cienkich $cianach dziatlowych w sposdb ostabiajgcy ich konstrukcje. Przej$cia
obwodéw instalacji przez Sciany, stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami w przepustach
rurowych. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen zyit
Koncowki wielodrutowych przewodéw miedzianych muszg byé zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami. Dtugos¢ zyt wprowadzonych do sprzetu lub urzgdzenia powinna umozliwi¢ przytgczenie ich
do dowolnego zacisku.

5.2.2. Roboty rézne

W zakres robét instalacyjnych wchodzi rowniez wykonanie nastepujacych roboét:
e mocowanie urzadzen,

e ustawianie i konfiguracja urzadzen,

e sprawdzenie poprawnosci montazu, i dziatania urzadzen
e sprawdzenie ciggtosci potgczen obwodow,

e pomiary parametrow transmisyjnych,

e pomiary rezystancji izolaciji,




e zabezpieczanie catego wyposazenia i urzgdzen podczas wykonywania robét i az do momentu
odbioru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagng zatozonag
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jako$¢ materiatdow i zapewnia
odpowiedni system kontroli wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet i zaopatrzenie.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w PW, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw
lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru ich
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich, wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow a wynikami badan jak
najszybciej.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdbw u Zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.

6.5. Kontrola zgodnosci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawczg, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
o kompletng dokumentacje techniczng powykonawczg, sktadajgca sie z poszczegdlnych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,
e protokdty, badania i pomiary dotgczone do dokumentacji projektowe;j,
e instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwaciji potrzebne do eksploatacji urzgdzen,

Rysunki dokumentacji powykonawczej muszg podawac trase utozenia instalacji i rodzaj instalaciji.

6.0. Szkolenie personelu Inwestora

Z chwilg przejecia instalacji przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym, Wykonawca wydeleguje
jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstawicieli w celu przeszkolenia personelu wyznaczonego
przez Kierownika Obiektu w zakresie postugiwania sie instalacja.

Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy,

ustawienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli, przekaze on roéwniez
wszelkie informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i biezacej obstugi instalac;ji.

7. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét, wedtug ktérego Wykonawca sporzadza kosztorys ofertowy zostat opracowany na
podstawie projektu. Zaproponowana przez wykonawcow cena powinna obejmowacé rowniez
wyszczegolnione w ST roboty tymczasowe i towarzyszace. W przypadku wystgpienia robét
dodatkowych nieprzewidzianych w PT i ST, a koniecznych do wykonania Zamawiajgcy przewiduje
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dodatkowe zlecenie jednak nie przekraczajgce 20% ogdlnej wartosci zlecenia. W takim przypadku
Wykonawca sporzadzi przedmiar stosujgc stawki i narzuty zastosowane w kosztorysie ofertowym na
podstawie ktérego zawarto umowe.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szczegoblne zasady odbioru robét

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje powykonawcze (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupetnieniami
dokonanymi w czasie budowy);

e dziennik budowy;

o potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami,
pozwolenia na budowe i przepisami;
obmiary powykonawcze;
protokoty wykonanych badan odbiorczych

e dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktoérych
wykonano instalacje

« dokumenty wymagane dla urzgdzen podlegajgcych odbiorom technicznym

W ramach odbioru kohcowego nalezy:

e sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym

e sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia
odstepstw
sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych
sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych
sprawdzic¢ protokoty zawierajgce wyniki badan odbiorczych

o dostarczy¢ protokét badania skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
Odbiér koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

9. PLATNOSCI

Zgodnie z dokumentacjg nalezy wykonac zakres robét wymieniony w pkt 1.6. niniejszej specyfikaciji
technicznej. Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robét w oparciu o wyniki
pomiaréw. Cena robét obejmuje:
e« roboty przygotowawcze i trasowanie robot,
» zakup materiatéw i urzadzen,
« transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wbudowania,
» wykonanie wszystkich podejs¢ i przytgczen do urzadzen,
* wykonanie prob i pomiaréw elektrycznych,
* prace porzgdkowe.

10. NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bedg zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujgcymi

normami i przepisami:

e BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe

normy zaktadowe TP S.A.

PN-E-08390-3 Wtamaniowe systemy alarmowe — wymagania i badania central

PN-93-E-08390/14 Systemy alarmowe Wymagania ogdlne — zasady stosowania

PN-IEC 60364-1:2000 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe),

e PN-IEC 60364-4-443:1999 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub fgczeniowymi),

e BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe
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ISO/IEC 11801:2002 wyd. Il Information technology — Generic cabling for customer premises
TIA/EIA 569A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces;
PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes¢
1: Wymagania ogdlne i strefy biurowe;

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania

Czes¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakos$ci;

PN-EN 50174-2: 2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Czes¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

TIA/EIA 568-B.2-1 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components

Addendum 1 — Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6 Cabling.
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe
PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowe;j

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 5: Czujki ciepta - Czujki punktowe
PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 7: Czujki dymu - Czujki
punktowe dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, sSwiatta przechodzgcego lub
jonizaciji (oryg.)

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢10: Czujki ptomienia -- Czujki
punktowe

PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czeé¢ 11: Reczne
ostrzegacze pozarowe

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 12: Czujki dymu - Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzgcego

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej-- Cze$é¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotéw systemu

PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 16: Centrale dzwiekowych
systemow ostrzegawczych

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 17: Izolatory zwar¢

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia

PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 20: Czujki dymu
zasysajace (oryg.)

PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 21: Urzadzenia do transmis;ji
sygnatéw alarmowych i uszkodzeniowych

PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 23: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe -- Sygnalizatory optyczne

Przepisy dotyczgce konstrukcji urzgdzen elektrycznych.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z przepisami lokalnych jednostek administracyjnych.

Wykonawca ma obowigzek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniami do
kierowania robotami w specjalnosci instalacji w danym zakresie

Kierownik Budowy powinien posiada¢ zaswiadczenie kwalifikacyjne ,D” oraz zaswiadczenie

przynaleznosci do Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

Zgodnie z Ustawg Prawo Zamdéwien Publicznych Projektant dopuszcza zastosowanie urzgdzen i
materiatéw spetiajgcych inne rbwnowazne normy niz te wskazane w Projekcie.

Uzyte w projekcie okreslenie ,lub rownowazne” oznacza réwnowaznos¢ zgodnie z Ustawg Prawo
Zamowien Publicznych z dnia 11.09.2019 z pdzniejszymi zmianami.




