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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Szczegdtowe| Specyfikacji Technicznej (STWiIORB]

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét, prowadzenia
robét zwiazanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn,. ., Budowa skateparku w Rokietnicy” zgodnie

z zakresem robdt przedstawionym w projekcie budowlanym i przedmiarze robét.
Podstawa opracowania niniejszej STWIORB sa projekty budowlane, przepisy obowiazujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza STWIORB traktowana jest obok projektu budowlanego i przedmiaru robét jako pomocnicza

dokumentacja przetargowa przy zlecaniu irealizacji robdt - roboty pomiarowe - zwiazanych

z wykonaniem przedmiotowego zadania inwestycyjnego.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Zakres STWIORB obejmuje wykonanie robét pomiarowych wramach budowy niniejszego zadania
i dotycza:

1) Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych oraz
wysokosciowych,

2] Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoéciowych (reperéw roboczych],
3]  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

4)  Ustabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. QOgdlne wymagania dotyczace robét

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.1.  Przekazanie terenu budowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.2.  Dokumentacja projektowa opracowywana przez Wykonawce
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.3.  Zgodnosc robdt z dokumentacjg projektowa i STWIORB

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
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1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.5.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.

1.4.6.  Ochrona przeciwpozarowa

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.

1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.8.  Ochrona wtasnosci publicznej | prywatnej
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
1.4.11. Ochrona i utrzymanie robdt

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
1.4.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

1.5.  Wspélny Stownik Zamoéwien (CPV] - nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat Grupa Klasa Kategoria Nazwa
45000000-7 Raboty budowlane
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty  w zakresie burzenia
i rozbiérki obiektéw budowlanych;
Roboty ziemne
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45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania

terenu pod budowe i roboty ziemne

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjsze] STWIORB sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach

i wytycznych oraz okresleniami podanymi w STWIORB - 01 Wymagania ogélne.
1.7. Sktadowanie materiatéw

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu elementdw zagospodarowania terenu i roboczych punktéow

wysokos$ciowych wg zasad niniejsze] STWIORB sa:
- paliki drewniane o $rednicy 5, 8 cm i dtugosci 0,5-1,5m,
- stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa.

3. SPRZET

3.1.  Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

3.2. Sprzet [podstawowy), ktéry moze by¢ uzyty do wykonywania robot

Roboty zwigzane ze stabilizacja ioznaczeniem punktéw gtéwnych oraz roboczych punktéw
wysokos$ciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwiazane z wytyczeniem oraz okresleniem
wysokoéciowym powyzszych elementéw wykonywane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym,

przeznaczonym do tego typu robdt (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe itp.).

Sprzet pomiarowy powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.
3.3. Pozostaty sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
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4. TRANSPORT

4.1.  Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
4.2.  Transport i sktadowanie materiatéw

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe), jak réwniez specjalistyczny sprzet geodezyjny moga

by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  0Ogélne zasady wykonania robét

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK. Rozpoczecie
robdt moze nastapi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy o dokonaniu wytyczenia geodezyjnego
obiektu oraz wpisow Kierownika budowy i Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do robét Wykonawca
powinien przejac¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspoétrzedne punktéw gtéwnych oraz
reperéw. w oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe

powinny byé wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspektora nadzoru. Punkty gtéwne musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace ich charakterystyke i potozenie. Repery robocze - dodatkowe, nalezy dowiazac
do reperu gtéwnego, celem umozliwienia szybkiego dowiagzania sie do nich. Na repery robocze nalezy
wykorzystac punkty state, na stabilnych, istniejacych budowlach lub wykona¢ ze stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposéb uniemozliwiajacy ich osiadanie.
Doktadnos¢ rzednych reperéw roboczych, okreslonych na podstawie reperu bazowego wynosi 0,Tcm.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne | jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu oraz jego rzednej. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich

punktéw pomiarowych. Wykonawca robot zobowigzany jest réwniez do geodezyjne] inwentaryzacji

powykonawczej poswiadczonej w Osrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficzne;.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtéwnych 1 punktéw wysokos$ciowych

Punkty te powinny by¢ ustabilizowane przy uzyciu palikéw drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze

dowiazane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét. Rzedne

reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi placu na powierzchni terenu. Do

wyznaczania krawedzi nalezy stosowac paliki lub wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
6.1.2.  Zasady kontroli jakosci robét

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
6.1.3.  Badania i pomiary

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
6.1.4. Raporty z badan

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
6.1.5.  Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
6.1.6.  Certyfikaty i deklaracje

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
6.1.7.  Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
b] Rejestr obmiardw

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
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c) Dzienniki laboratoryjne

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
d] Pozostate dokumenty

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
e] Przechowywanie dokumentéw budowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
6.2.  Kontrola, pomiary i badania

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy

prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  0Ogélne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatéw

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

7.5. Jednostka obmiaru robot

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

Jednostka obmiaru robét jest T m2 [metr kwadratowy] robét pomiarowych przy wyznaczeniu powierzchni

utwardzonych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robét:
a) odbidr czesciowy
b) odbiér ostateczny

c) odbiér pogwarancyjny

8.2. 0dbiér czesciowy

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

8.3. 0Odbiér ostateczny robét

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.

Odbidér robdt zwiazanych z pracami pomiarowymi nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw

geadezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.
8.3.2.  Dokumenty odbioru ostatecznego

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

Wykonawca robét obowiazany jest przedtozyé komisji nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy i ksiazki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robét,

- protokoty kontroli spisywane w trakcie wykonywania prac,

- dziennik pomiaréw geodezyjnych,

8.4. 0dbiér pogwarancyjny

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogdlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Zgodnie ze STWIORB - 01. Wymagania ogélne.
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Szczegdtowe zasady rozliczania | ptatnosci za wykonane roboty zostana okreslone w umowie zawartej

pomiedzy Zamawiajacym i wybranym Wykonawca.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane [Dz.U. z 2020 r,, poz. 1333],

e Ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo Zaméwierd Publicznych- Dz. U. 2 2019 . poz. 2019,
z pbézn.zm.,

e Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. z 2015 r., poz. 520, 831,
1137),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09. 2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego - Dz. U. z 2013r,, poz. 1129,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynkiiich usytuowanie (Dz. U. z 2015r., poz. 1422
z p6zn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia é lutego 2003r., w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47, poz. 401),

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu | rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy iochrony zdrowia [Dz. U. nr 108, poz. 953 z 2002 r. z p6zn.
zmianami).

e Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.

e Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978.

e Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa pozioma, GUGIK - 1983.

e Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK - 1979.
o  Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK - 1983.

o  Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK - 1983.
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