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1. Wstep.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja obiektu p.n.. ,, Przebudowa przepustow w
drodze powiatowej nr 1068D na odcinku Wioska —Witoszyce” zlokalizowanego w obrgbie
Witoszyce ,gm. Gora na dz. nr 191  oraz w obrgbie Wioska gm. Niechléw  na dz. nr 222,
225/1, 256 opracowanej na zlecenie inwestora Powiatu Gorowskiego z/s przy ul. Mickiewicza 1 w

Gorze , 56-200 Gora.

1.2.Zakres stosowania SST.
Przedmiotowa specytikacja techniczna (SST) moze by¢ stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy (SST), obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie obiektu zlokalizowanego (pkt. 1.1) na terenie Powiatu Goérowskiego.

Przedmiotowa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem robot obejmujacych:

Na obszarze bez chodnika

1. Przebudowe przepustu w km 1+204 z przepustu owalnego na rurowy o $r. 1200mm , di.
10,0m

2. Przebudowe przepustu w km 1+805 z przepustu rurowego $r. 600mm na rurowy $r. dz.
630mm dt.10,0m

Na obszarze wiejskim z chodnikiem

1. Przebudowe przepustu w km 0+028 z przepustu rurowego $r. 600mm na rurowy sr. dz
630mm,dt. 9,0m

2. Przebudowe przepustu w km 0+497 z przepustu rurowego $r. 600mm na rurowy $r. dz
630mm,dt. 10,0m

3. Przebudowe przepustu w km 1+052 z przepustu rurowego $r. 600mm na rurowy $r. dz
630mm,dt. 9,0m

4. Rozbiorke przepustu w km 1+034 rurowego $r. 500mm ,dt. 9,0m

5. Przebudowe przepustu w km 1+933 z przepustu ceglanego na rurowy z rur zelbetowych sr.
dn 1000mm,dt. 10,0m z barierkami U-12a

6. Wykonanie wlotu $r. 600mm
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Zabudowa rowow i kanalizacja deszczowa (odwodnienie pasa drogowego) obejmuje
wykonanie:

1. Przykanalikiow z rur PVC @ 160mm SN 8kN/m di. -382m
2. Rurociggow z PVC @ 315mm SN 8kN/m dt.- 809m.
3. Rurociggow z PVC 0 400mm SN 8kN/m dh.- 952m.
4. Rurociggow z PVC O 500mm SN 8kN/m dh.- 815m.
5. Rurociggéw z PVC O 630mm SN 8kN/m dh.- 73m.
6. Studni rewizyjnej dn 1500mm szt.-1

7. Studni rewizyjnych dn 1000mm szt.-44

8. Studni $cieckowych dn 500mm z osadnikami  szt.-92

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za : zabezpieczenie organizacji ruchu drogowego ,zapewnienie
bezpieczenstwa realizacji robdt , wykonanie robdt zgodnie dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego, przepisami Ustawy Prawo Budowlane,

warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot.

2. Ogdlna charakterystyka robot.

2.1. Charakterystyka terenu.

Projektowane elementy do wykonania zlokalizowane s3 w obrebie Witoszyce ,gm. Gora
nadz. nr 191 oraz w obrebie Wioska gm. Niechlow na dz. nr 222, 225/1, 256 .

Droga ,ktora w ramach opracowania bedzie przebudowywana obecnie nie posiada kanalizacji
deszczowej a wody opadowe sg czesciowo odprowadzane do istniejacych sladowych rowow

przydroznych.

2.2. Warunki gruntowo-wodne.

W podtozu wystepuja grunty od spoistych do piaszczystych .
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7, uwagi na brak badan okreslajacych poziom lustra wody gruntowej przyjeto w kosztorysie
czesciowe pompowanie wody z wykopu oraz czgsciowa wymiane gruntu na odcinkach zabudowy

rowow rurociggami kd .
3. Materialy.

3.1. Materialy

Do realizacji obiektu zastosowaé n/w materiaty :
przy przebudowie przepustow

= rury zelbetowe dn 1000mm, dn 1200mm

* rury PP/PE @ 630mm

= podsypki zwirowe

=  beton C16/20

= stal zebrowana @ 12mm

» balustrada drogowa @ 48,3mm -Ul2a

przy zabudowie rowow i kanalizacji deszczowej

= studnie rewizyjne dn 1500 i dn 1000 wg. rys. nr 3

= studnie Sciekowe dn 500 wg. rys. nr 4

» rurociagi PVC @ 160-630 SN 8kN/m

= podsypki zwirowe

3.2. Kruszywo.
Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposéb zabezpieczajacy

je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

4.Sprzet.

-koparka jednonaczyniowa gasienicowa o poj.tyzki 0,6m’
-spycharka 100 KM

-samochdd samowyladowczy 5-15T

-walec wibracyjny samojezdny 9,0T

-zageszczarka wibracyjna spalinowa

-samochod dostawczy 0,9T

-pompa spalinowa

-ubijak spalinowy
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5.Transport.

5.1.Kruszywa .

Kruszywa nalezy transportowa¢  $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone — przed ich

przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez producenta.

6. Wykonanie robot.

6.1 Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do budowy nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo 1 organizacje ruchu
drogowego poprzez oznakowanie .

W ramach realizacji obiektu wykonawca winien wystapi¢ o zajecie pasa drogowego do
wladajacego droga .

Wykonawca robot winien zleci¢ uprawnionemu geodecie obstuge geodezyjna polegajaca na
wytyczeniu i sporzadzeniu mapy inwentaryzacji powykonawcze;j.

6.2. Roboty ziemne.

Roboty ziemne nalezy wykonaé zgodnie z normg PN-B-10736-1999 warunki techniczne wykonana
i odbioru robot ziemnych.

Przewiduje si¢ wykonywanie robdt ziemnych mechanicznie i czes$¢iowo recznie.

W przypadku gdy podczas robot zostang uszkodzone urzadzenia podziemne nalezy je po
zakonczeniu robot doprowadzi¢ do stanu w jakim byly przed rozpoczeciem.robét.
Napotkane w czasie wykonywania robdt niezidentyfikowane urzadzenia podziemne nalezy
zabezpieczy¢ 1 powiadomi¢ wlasciwego uzytkownika badz wlasciciela ,celem dokonania
uzgodnien pozwalajacych na kontynuowanie robot.

Wykopy nalezy zabezpieczy¢ pod wzgledem BHP, z uwagi na zagrozenie, jakie one stanowiag dla
0s6b trzecich. Ze szczegdlng uwaga i ostroznoscia nalezy wykonywac i zabezpiecza¢ wykopy
przebiegajace w poblizu kolizji z urzadzeniami podziemnymi.

Ochronie podlegaja znaki geodezyjne. W zwiazku z tym roboty ziemne nalezy wykonywac tak, by

nie uszkodzi¢ znakdéw geodezyjnych.

6.3. Roboty hydrotechniczne .
Roboty zwigzane z wykonaniem przepustow rozpoczaé od rozbiorek istniejacych przepustow po

uprzednim wykonaniu wykopu fundamentowego i jego odwodnieniu.
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Nastepnie po wykonaniu podtoza utozy¢ przewody przepustow i wykonaé przyczotki przepustow
zgodnie z rys. nr 5. Przepust w km 1+933 zaprojektowano z balustrada U-12a, pozostate przepusty
nie posiadajg balustrad. Po wykonaniu rob6t konstrukeyjnych zasypaé¢ wykop fundamentowy z
zageszczeniem gruntu warstwami.

6.4. Zageszczenie nasypow.

Zageszczanie nasypow prowadzi¢ w nastepujacy sposob.

-grunt dowieziony $rodkami transportu kolowego uformowac i zageszcza¢ warstwami wysokosci
30cm -wskaznik zageszczenia Is- 0,95.

6.5. Zabudowa rowow rurociggami kd.

Dla odwodnienia pasa drogowego oraz z uwagi na konieczno$¢ wykonania chodnika
zaprojektowano studnie $ciekowe dn 500 potaczone przykanalikami PVC @ dz. 160mm ze
studniami rewizyjnymi @ dn 100mm lub @ dn 1500mm.Cato$¢ wod opadowych i roztopowych z
projektowanego pasa drogowego bedzie odprowadzana rurociggami kd @ dz 315 -630mm  min

SN 8 kN/m do odbiornikow tj. rowow. Rurociagi kd ulozy¢ na podsyce gr. 15cm .

7. Kontrola ,pomiary i badania .

7.1. Kontrola ,pomiary i badania w czasie wykonywania robot.

Kontrola jakosci robdt winna obejmowac :

-sprawdzenie zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa

- prawidtowosci wykonania przepustdw(przewody, przyczotki)

- stosowanie prawidlowych parametrow rurociagdéw kd i ich montaz

-stosowania zaprojektowanych studni rewizyjnych

- stosowania zaprojektowanych studni $cieckowych

-stosowania podsypek

-stosowania wymiany gruntu

- stosowania wymaganego zageszczenia gruntow

7.2.Dopuszczalne tolerancje i wymagania .

Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszelkie dokumenty stuzace okresleniu
jakosci robdt i1 materiatdw oraz umozliwi shuzbom powotanym przez Zamawiajacego do
przeprowadzenia prawidlowosci wykonywanych robot, jakosci uzytych materiatéw oraz zgodnosci
realizacji robdt z Dokumentacja Projektowa, obowigzujacymi przepisami, normami i sztuka

budowlana.

8. Odbior robot.
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Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :
= odbiorowi ostatecznemu

= odbiorowi pogwarancyjnemu

8.1. Odbior ostateczny . Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania
robo6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.
Odbior ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w dalszej czesci SST.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, W obecnosci
Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego. Komisja, odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe]
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz

zgodnosci wykonania robot z dokumentacja i uzgodnieniami.

W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajacych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych

poprawkowych.

Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru ostatecznego
robot.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty :

= dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostalta sporzadzona w trakcie realizacji budowy,

= dzienniki budowy,

= wyniki pomiaro6w oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byly wymagane,

= deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

= geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot,

= kopie mapy zasadniczej powstala w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie roboty poprawkowe i1 uzupelniajace begdg zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego. Termin wykonania tych robot wyznaczy komisja.

8.2. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie robot zwigzanych z usunigeciem wad stwierdzonych po
odbiorze ostatecznym 1 zaistnialtych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu oraz opinii i spostrzezen przekazanych przez

stuzby eksploatacyjne.

9.1 Szczgolowy zakres robot objetych platnoscig

Rozmiar rzeczowy objety platnoscig jest ujety w kosztorysie inwestorskim 1 przedmiarze robot.

9.2. Elementy robdt, ktore Wykonawca zobowigzany jest ujg¢ ~ w wycenie :

= Pelng obsluge geodezyjng, ktoéra powinna zostaé wykonana przez uprawniong jednostke
geodezyjng oraz sporzadzenie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

= Opfaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw , opinii i zezwolen niezbednych do
wykonania przedmiotowej inwestycji.

= 7 uwagi na brak inwentaryzacji istniejacych rurociggdw zlokalizowanych w pasie drogi
bedacej przedmiotem inwestycji oraz innych urzadzen podziemnych w wycenie obiektu
nalezy uwzgledni¢ konieczno$¢ rozbiorek istniejacych rurociggdw wraz z utylizcja ich oraz

koszty zwigzane z wystgpieniem Kkolizji z istniejgcymi sieciami 1 urzgdzeniami

podziemnymi.
10.Normy i przepisy.
e PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane .Wymagania w zakresie wykonania i

odbioru

e ustawa z dnia 7.07.1994-Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami

Opracowal: mgr inz. Leonard Szyszka



