Specyfikacja Techniczna

UN.01.01. DEMONTAZ I MONTAZ SCHODOW RUCHOMYCH

1. PRZEDMIOT ST
Wymiana wytaczonych z eksplantacji dwoch ciggdw schodow ruchomych zlokalizowanych w ciggu

ul. Bosackiej w Krakowie na dziatce nr 180/12, obr. 8 Srodmiescie przy Matopolskim Dworcu Autobusowym.

2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji robot zwigzanych z
wymiang dwoch ciagéw schodoéw ruchomych zlokalizowanych przy Matopolskim Dworcu Autobusowym w
Krakowie, wykonywanych w ramach realizacji zadania pn. ,,Przebudowa dwoch ciagéw schodow ruchomych wraz
z budowg zadaszenia i niezbe¢dnej infrastruktury technicznej przy ul. Bosackiej w Krakowie na dziatce nr 1890/12
obr. 8 Srédmiescie”

3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

a. Schody ruchome — urzadzenie z napgdem mechanicznym z krazacymi ciggnami schodowymi
shuzace do transportu ludzi w kierunku do gory i dot,

. Instrukcja eksploatacji - zbiér informacji niezbgdnych do bezpiecznej eksplantacji UTB,

c. Maszynownia schodow ruchomych (gorna stacja) — cze$¢ konstrukeji schodow ruchomych
umieszczona w gornej stacji pod plyta podtogowa, w ktorej znajduje si¢ zespot napedowy i
sterownik urzadzenia

d. Podszybie schodéw ruchomych — cze$¢ konstrukeji schodow ruchomych w dolnej stacji pod ptyta
podtogowa, w ktorej znajduje si¢ wozek napinajacy tancuch schodéw ruchomych,

e. Zespol napedowy — maszyna, ktdra napedza i zatrzymuje urzadzenie

4. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA :

a. rok produkcji schodéw ruchomych 2023 lub 2024r.

b. schody ruchome majg by¢ typu ,,cigzkiego” — do pracy w miejscu o duzym natezeniu ruchu,
przystosowane do pracy zewngtrznej - szczegély w pkt. 6.2. ST

c. schody ruchome winny by¢ wandaloodporne,

d. czgsci zamienne do schodow ruchomych oraz sprzet serwisowy musza by¢ dostgpne bez zadnych
ograniczen w sprzedazy na terenie Unii Europejskiej, co nie spowoduje przestojow w eksplantacji tych
urzadzen,

e. schody ruchome nie moga mie¢ kodowanych zabezpieczen, ktére uniemozliwiaja konserwacjg innym
firmom poza producentem, po okresie skonczenia gwarancji,

f.  konstrukcja schodoéw i wszystkie podzespoly oraz elementy potaczeniowe (typu: sruby, nakretki,
podktadki i inne) musza by¢ wykonane z stali nierdzewne;j,

g. schody ruchome ze wzgledu na lokalizacja musza posiada¢ odprowadzenie nadmiaru wody z
maszynowni do kanalizacji (projekt schodow ruchomych powinien zawiera¢ rozwigzanie
projektowe),

h. schody ruchome powinny posiada¢ automatyczny system smarowania,

i.  porecze schodow ruchomych musza by¢ o wzmocnionej ciernoscei,

5. WYMAGANIA DODATKOWE
Podgrzewanie maszynowni dolnej i gornej, porgczy oraz zabezpieczenie przed przemarzaniem urzadzen
sterowych podczas temperatury ponizej 0.

6. MATERIALY
Wszystkie materialy musza posiadac atesty i $wiadectwa kontroli jakosci dla kazdej partii i wchodzi¢ w sktad
systemow stosowanych w budowlach.

Inspektor Nadzoru moze nakaza¢ wykonanie badan jako$ci materiatu w przypadku watpliwosci. Badanie nalezy
przeprowadzi¢ wg przedmiotowej normy lub wlasciwej oceny technicznej, w oparciu o ktora materiat zostat
dopuszczony do stosowania.
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6.1.0pis techniczny obecnie zainstalowanych schodéw ruchomych wylaczonych z eksploatacji

a. Schody ruchome nr fab. D8 NE 4781-ciag ,,gora”
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b. Schody ruchome nr fab. D8 NE 4782-ciag ,,dot”
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6.2. Wymagania dla nowych schodéw ruchomych:

Przeznaczenie:

Miejsce mocowania:

Typ schodéw ruchomych:

Wysoko$¢ podnoszenia:
Kat nachylenia:

Uklad:

Szerokos¢ stopnia:

Wymagania dla stopni:

Liczba stopni poziomych:

Predkos¢ nominalna:

Moc i parametry silnika wciggarki:

Kierunek jazdy:

Zasilanie:

Lancuch napedowy stopniowy:

System prowadzacy:

Tryb pracy:

Kratownica:

Balustrady:

Porecz:

transport publiczny o duzym natezeniu ruchu

schody nalezy zainstalowa¢ w miejscu aktualnie zamocowanych
niedzialajacych dwoch ciggdéw schodow ruchomych, zlokalizowanych
w ciggu ul. Bosackiej w Krakowie na dziatce nr 180/12, obr. 8
Srodmiescie przy Matopolskim Dworcu Autobusowym, na zewnatrz,
po wymianie pod zadaszeniem, uwzgledniajac aktualne obciazenia oraz
przepustowos¢

dostarczone, zamontowane i uruchomione schody ruchome musza by¢
przeznaczone do obstugi pasazerskiej i musza spelnig wymagania typu
,ciezkiego” (tzw. heavy duty escalators), ktore przeznaczone sg dla
lokalizacji o duzym natezeniu ruchu i gotowosci do uzywania w trybie
24/7 w obiektach uzytecznosci publicznej takich jak np. dworce

6400 mm
30°
rownolegly
1000 mm

wykonane z odlewoéw -bloki aluminiowe, krawedzie oznaczy¢ kolorem
z0ttym

dostosowana do kata nachylenia schodéw ruchomych oraz planowanej
predkosci schodéw ruchomych

0,5 m/s

moc i parametry silnika musza by¢ dostosowane do wymagane;j
predkosci oraz zdolnosci przewozowej

schody ruchome musza posiada¢ mozliwo$§¢ zmiany kierunku jazdy
,»gora”/’dot” (przez uprawniony personel)

schody ruchome bedg zasilane z istniejace;j linii zasilajgce;j

schody ruchome muszg by¢ wyposazone w tancuch co najmniej
dwurzedowy, o nominalnej sile zrywajacej 170 kN, odporny na zalania
woda (np. gaszenie pozaru), schody powinny posiada¢ mechanizm
automatycznego smarowania fancucha

schody ruchome muszg by¢ wyposazone w prowadnice w postaci
walcowanych ksztattownikow stalowych

praca urzadzenia powinna odbywac si¢ za pomoca przetwornika z
funkcja ruchu petzania (brak pasazeréw - urzadzenie powinno przejs$é
w tryb ruchu petzajacego), dodatkowo urzadzenie powinno po pracy w
trybie pelzania zatrzymac si¢ (po zadanym czasie) i nie pracowac az do
momentu pojawienia si¢ pasazerow, musi by¢ wyposazone w system
rozpoznania zblizania si¢ pasazeréw do urzadzenia oparty na
czajnikach zblizeniowych i fotokomorkach

schody ruchome muszg by¢ wyposazone w nowg kratownice wykonang
ze stali nierdzewnej lub ocynkowanej

schody ruchome powinny posiada¢ balustrady wykonane z blachy
nierdzewnej szczotkowanej,

w kolorze czarnym, zainstalowana po obu stronach schodow,
wykonana z gumy (materiat o duzej elastycznos$ci oraz wytrzymalosci),
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zawierajace linke stalowg wzmacniajaca, zgodnos¢ poreczy z
predkoscia stopni 0-2%

Cokoly: wykonane z blachy nierdzewnej szczotkowanej o grubosci min. 2mm,
wzdhiz cokotéw zainstalowane szczotki odbojowe (zamocowane z
pomoca ukrytych tacznikow)

Efektywnos¢ energetyczna: schody ruchome musza posiada¢ mozliwo$¢ redukcji predkosci za
pomoca falownika, ktéry musi by¢ dopasowany do biezacego
obcigzenia danego ciggu schodéw ruchomych,
schody ruchome musza posiada¢ mechanizm pracy w trzech trybach
operacyjnych: praca nominalna (schody ruszaja w momencie wykrycia
pasazera, tagodnie do osiagnigcia wlasciwej predkosci), predkosé
zredukowana (petzanie, czyli praca bez obcigzenia) oraz zatrzymanie
(pracuje uktad sterowania i system wykrywania pasazerow, kontakt
maty lub czujnik podczerwieni)

Bezpieczenstwo eksportacji: schody ruchome muszg posiadaé: sygnalizacje aktualnego kierunku
jazdy, dodatkowy hamulec bezpieczenstwa na wale napedowym,
wyltacznik awaryjny ,,stop” wyposazony w klape i sygnat akustyczny
zabezpieczajacy przed nieuzasadnionym uzyciem, system zatrzymania
w przypadku zablokowania stopnia, przetacznik kluczykowy kierunku
ruchu, hamulec roboczy, wylacznik ptyt grzebieniowych, wytacznik
wlotu porgczy, wylacznik stopni i wylacznik pekniecia rolek tancucha,
zabezpieczenie przed zmiang kierunku ruchu, ogranicznik predkoscei,
funkcja ,,tagodny start”

Schody ruchome muszg: posiada¢ Znak CE, musza by¢ dopuszczone do eksplantacji zgodnie z
obowigzujacym prawem, by¢ dostosowane do aktualnie
obowiazujacych przepisow p.poz i BHP

6.3. Serwisowanie i konserwacja

W okresie trwania gwarancji Wykonawca zapewnia prowadzenie konserwacji schodow ruchomych przez
uprawiony personel zgodnie z wymaganiami DTR urzadzenia oraz przygotowanie do badan UDT i asyste przy
badaniach UDT bez dodatkowych optat.

7. SPRZET
7.1. Wymagania ogolne

Sprzet zmechanizowany i pomocniczy powinien mie¢ trwaly i wyrazny napis okreslajacy jego
wlasciwosci techniczne, jak np. dopuszczalny udzwig, nosnos¢, cisnienie i temperature lub inne dane wazne dla
prawidtowe;j i bezpiecznej eksplantacji na budowie. State stanowiska pracy przy sprzecie zmechanizowanym
powinny by¢ obudowane ze wszystkich stron (np. kabina operatora dzwigu). Sprzet zmechanizowany znajduje
si¢ w miejscu wykonania robdt nie moze by¢ udostepniony osobom nie stanowigcym bezposrednio jego obstugi.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos$¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzgdzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot i
bezpieczenstwa zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

7.2. Urzadzenia do transportu recznego

Stosowane na budowie wozki reczne i taczki powinny mie¢ konstrukcje zapewniajaca ich skutecznos¢ przy
pelnym zatadunku oraz mozliwo$¢ tatwego ich zatadowania i roztadowania, a takze zapewniajaca mozliwie
najmniejszy opor jazdy. Wozki do przewozu butli z gazem technicznym powinny by¢ wyposazone w urzadzenia
zabezpieczajace tadunek przed upadkiem.
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8. WARUNKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY

Za przestrzeganie aktualnie obowigzujacych panstwowych i lokalnych przepiséw BHP i ochrone srodowiska
odpowiada Wykonawca prac na obiekcie. Inzynier nie moze nakaza¢ wykonania czynnosci, ktorych wykonanie
naruszyloby postanowienia tych przepisow. Podczas robot nalezy Scisle przestrzegac przepisow i wskazowek
umieszczonych na opakowaniach.

W bezposredniej bliskosci materialow tatwopalnych nie wolno uzywac otwartego ognia ani spawac.

9. DOKUMENTACJA

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania dokumentacji fotograficznej na kazdym etapie prac i opisowe;j
oraz systematycznego prowadzenia dziennika robot w trakcie prowadzonych prac.

Po zakonczeniu robot wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia dokumentacji powykonawczej
prowadzonych prac.

10. ODBIOR ROBOT

Wykonawca zobowiazany jest do uzyskania Odbior6w roboét czgsciowych oraz Odbioru ostatecznego. Celem
odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robdt z umowg oraz okreslenie ich wartosci techniczne;j.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajagcemu dokumentacje¢ powykonawcza.

10.1. Wykonawca zobowigzany JEST:

Przedtozy¢ przed przystapieniem schemat i rysunki urzadzen,

we wlasnym zakresie i na wlasny koszt wykonaé¢ inwentaryzacje miejsca instalacji schodow

ruchomych i dokonaé pomiaréw zwigzanych z planowanymi do wykonania instalacjami,

do ewentualnego uszczelnienia $cian maszynowni schodéw ruchomych

uzyskania niezb¢dnych decyzji UDT przed przekazaniem przedmiotu zamoéwienia,

udzielenia gwarancji co najmniej 60 miesigcznej na schody ruchome i podzespoty.

wykonywa¢ Przedmiot Zaméwienia zgodnie z Specyfikacja techniczng (ST) i ponosi

odpowiedzialno$¢ za kompletne, wysokiej jakosci i terminowe wykonanie Przedmiotu

Zamowienia oraz za jego zgodno$¢ z przepisami ustawy z dnia 07.07.1994r. Prawo Budowlane

(tekst jednolity: Dz.U.06.156.1118 z pdzniejszymi zmianami), przepisami wykonawczymi do tej

ustawy i innymi przepisami dotyczacymi realizacji robot budowlanych, w tym przepiséw

dotyczacych ochrony $rodowiska oraz z polskimi normami, certyfikatami i ocena techniczna, a

takze ogodlnie uznanymi zasadami sztuki budowlanej,

g.  Wykonawca od chwili przekazania placu budowy jest odpowiedzialny za utrzymanie nalezytego
porzadku w obrebie placu budowy i przestrzeganie przepisow BHP, p.poz i ochrony $rodowiska ,

h. zapewni¢ nadzor techniczny ze strony odpowiednich stuzb,

i.  sporzadzi¢ dokumentacji projektowej oraz powykonawczej, w tym dokumentacji fotograficznej

na nosniku elektronicznym, uwzgledniajacej stan obiektu i poszczegdlnych jego elementow przed

i po wbudowaniu.

o

o a0

10.2. Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot.

10.3. Odbiér koncowy

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci,
jakosci 1 wartoéci. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Jezeli w trakcie odbioru stwierdzi si¢
ze nalezy wykonac roboty poprawkowe badz uzupekniajace — zostanie wyznaczony termin ich wykonania.
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Przy odbiorze robot koncowych wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia, zgodnej z oferowana, gwarancji
producenta i wykonawcy materiatow.

Odbiodr koncowy poprzedzony uzyskaniem Decyzji UDT.

11. GWARANCJA
Okres gwarancji wyniesie co najmniej 60 miesi¢cy od dnia odbioru koncowego

12. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt nastapi na podstawie protokotdow odbioru robot uzgodnionych po zakonczeniu catosci robot na
zasadach okreslonych w umowie.

Podstawa platnosci za schody ruchome:

a. Dostarczenie schodow ruchomych loco plac budowy,

b. Wykonanie dokumentacji montazowo-rejestracyjnej (zatwierdzonej przez Urzad Dozoru
Technicznego)

¢. Montaz i rozruch,

d. Zgloszenie Dokumentacji Rejestracyjnej do Jednostki Urzedu Dozoru Technicznego i odebranie
przez jednostke (uzyskanie pozytywnej Decyzji)



