SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA ZAMOWIENIA: Konserwacja i utrzymanie drog lesnych na
terenie lesnictw w Nadle$nictwie Turawa w
2023 roku

OPIS LOKALIZACJI OBIEKTU Drogi lesne wewnatrzzaktadowe na terenie

BUDOWLANEGO, KTOREGO DOTYCZY Nadles$nictwa Turawa
DOKUMENTACJA PROJEKTOWA:

NAZWY I KODY CPV: 45233141-9 - roboty w zakresie konserwacji
drog
45233142-6 - roboty w zakresie naprawy
drog

ZAMAWIAJACY: Panstwowe Gospodarstwo Lesne

Lasy Panstwowe
Nadlesnictwo Turawa
46-045 Turawa, ul. Opolska 35

NR | NAZWA STWIORB: ST-00 Informacje i wymagania ogdlne
ST-01 R-DROGI

ST-02 R-DROGIRO
ST-03 R-POBOCZ

ST-04 GODZRECZD
ST-05 DRPRZEPUS

DATA WYKONANIA: kwiecien 2023



Konserwacja i utrzymanie drég lesnych Nadlesnictwa Turawa
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiIORB)

ST-00

WYMAGANIA OGOLNE

1. Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania ogdélne dotyczgce wykonania
i odbioru robot w zakresie utrzymania dobrego stanu drég lesnych
wewnatrzzaktadowych na terenie Nadlesnictwa Turawa w zakresie:

1) R-DROGI - naprawa drog lesnych poprzez dowiezienie, rozplantowanie,
profilowanie, zageszczenie i uwatowanie kamienia bazaltowego przy
uzyciu walca wibracyjnego samojezdnego.

2) R-DROGIRO - mechaniczne profilowanie (rownanie) i zageszczenie drog
lesnych o nawierzchni ttuczniowej i gruntowe;j.

3) R- POBOCZ - Sciecie zawyzonych poboczy drég lesnych za pomoca
réwniarki lub koparko-tadowarki.

4) GODZRECZD - prace reczne godzinowe
5) DRPRZEPUS - odbudowa przepustéw ©@300/400/500.

STWIORB stosowana jest jako dokument opisujgcy przedmiot zamdwienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zamdwienia pn. Konserwacja
i utrzymanie dréog lesnych na terenie lesnictw w Nadlesnictwie Turawa
w 2023 roku.

2. Wyszczegoblnienie i opis prac towarzyszacych oraz informacje o terenie

budowy
2.1. Miejsce wykonywania robét

Roboty bedace przedmiotem niniejszej specyfikacji bedg realizowane na drogach
leSnych na terenie bedgcym w administracji Nadlesnictwa Turawa. Prace bedg
miaty charakter interwencyjny, co oznacza, ze Wykonawca bedzie zobowigzany
do wykonywania czynnosci konserwacyjnych i utrzymaniowych réznymi
metodami w miejscach wskazanych przez Zamawiajgcego.

2.2.Przekazanie terenu budowy

Przekazanie terenu budowy nastgpi poprzez przekazanie zlecenia wykonania
robot, w ktdérym zamawiajgcy okresli m.in.: miejsce wykonywania robo6t (nr drogi,
adres lesny), rodzaj czynnosci oraz przewidywang ilo$¢ jednostek miary danej
czynnosci. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrone
przekazanego mu terenu do chwili odbioru robdt przez Zamawiajgcego.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.
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2.3.Zgodnos¢ robét z dokumentacja techniczng i STWIORB

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne
z dokumentacjg techniczng i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentaciji technicznej i w STWIORB bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg
wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
techniczng lub STWIORB i wptynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

1) utrzymywac teren wokét remontowanego obiektu w stanie bez wody stojgcej,

2) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
wykonywanych robét.

2.5.0chrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzgdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich  podmiotow bedacych wiascicielami tych  urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane podmioty oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

2.7.0chrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robo6t i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robét przez Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
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lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru koncowego.

3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne
z dokumentacjg techniczng i STWIORB, zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstw stuzgcych do przejmowania
i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne
warunki dla ruchu.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdownania nieréwnosci
podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od
ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy zasadniczej
i podbudowy pomocnicze;j.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w umowie jako tworzgce czesc terenu
budowy.

Il. MATERIALY

1. Wymagania ogdlne dotyczace wiasciwosci materiatéw i wyrobow

Przy wykonywaniu robét budowlanych mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby
budowlane o wilasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidtowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan
podstawowych, okreslonych w STWIORB.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ Inwestorowi i Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegdtowe informacje o zZrodle produkcji, zakupu wyrobow
budowlanych i urzgdzen przewidywanych do realizacji robét — wiasciwie
oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci deklaracje zgodnosci z Polskg Normg, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robét
budowlanych przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe do ich wykonania,
a takze osSwiadczenia dotyczgce wyrobow budowlanych jednostkowo
zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2. Wariantowe stosowanie materiatéow

Jesli dokumentacja techniczna Ilub STWIORB przewidujg mozliwosc
wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 dni
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przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora nadzoru. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcego i Inspektora nadzoru.

Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
bedg one uzyte do robdt, byly zabezpieczone, zachowaly swojg jakos¢ i
wiasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet
uzywany do roboét powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIORB lub dokumentacji technicznej.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji technicznej, STWIORB i wskazaniach
Inspektora nadzoru.

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robat.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci
przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentaciji technicznej, STWIORB i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$
i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami
umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich
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zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng, wymaganiami STWIORB oraz poleceniami
Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru.

Decyzje Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatdow ielementdw robdot bedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji technicznej i w STWIORB, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor lub Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru powinny by¢é wykonywane
przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Zamawiajgcego lub Inspektora
nadzoru, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Zasady kontroli jakosci robo6t

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggngc¢ zatozong jakosc¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw.
Zamawiajgcy upowazniony jest do kontroli jakosci wykonywanych prac aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Zmawiajgcy lub Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach celem ich usuniecia.

2. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajgcy lub Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty,
ktére posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.

3. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, nastepujgce dokumenty:

— uproszczony dziennik budowy (wg wzoru obowigzujgcego u Zamawiajgcego)
— dokumentacje techniczna,

- zlecenia wykonania robat,

- umowy z podwykonawcami,

— protokoty odbioru robét,

- protokoty z narad i ustalen,

- STWIORB,

- korespondencje dotyczgcg budowy.
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Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego lub
Inspektora nadzoru i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

VIl. OBMIAR ROBOT

1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacjg techniczng i STWIORB, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do protokotu odbioru robét.

2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi bedag
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami.

3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét
bedg zaakceptowane przez Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

VIll. ODBIOR ROBOT

1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegajg
nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi konhcowemu,

2. Odbiér roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci

i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.
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Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robdt.

Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy lub Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 7 dni od daty
zgtoszenia.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor lub Inspektor nadzoru
na podstawie dokumentow w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg techniczng, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

3. Odbioér czesciowy

Odbiorom czesciowym bedg podlegaty catkowicie zakonczone elementy
(zlecenia).

Wykonawca kazdorazowo po zakonczeniu realizacji robot objetych danym
Zleceniem powiadomi o tym fakcie Zamawiajgcego i Inspektora nadzoru.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdét.
Inwestor lub Inspektor nadzoru dokona odbioru zgtoszonych robo6t bezzwtocznie,
tak aby nie spowodowac przerw w realizacji przedmiotu umowy, lecz w terminie
nie dtuzszym niz 7 dni od daty zgtoszenia.

Po kazdym odbiorze czesciowym zostanie sporzgdzony protokot odbioru.

4. Odbioér koncowy robét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce zawiadomieniem o tym fakcie Zamawiajgcego lub
Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot
i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 5.

W toku odbioru kohcowego robot Zamawiajgcy zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz
czesciowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét poprawkowych lub robdét
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia, ze jakos¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacjg techniczng i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo,
komisja moze dokona¢ potrgcen, oceniajagc pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

5. Dokumenty do odbioru kohcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét
koncowy robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:
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1) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,
2) uproszczony dziennik budowy (wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego)
3) inne dokumenty wynikajgce z postanowien umowy.

Wszystkie zarzadzone przez Zamawiajgcego roboty poprawkowe Iub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy
Zamawiajacy.

. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za

jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest

wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Iub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie

uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej

wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji techniczne,.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
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ST-01
R-DROGI

Naprawa drég lesnych poprzez dowiezienie, rozplantowanie, profilowanie,
zageszczenie i uwafowanie kamienia bazaltowego przy uzyciu walca
wibracyjnego samojezdnego.

WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania

i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem napraw powstatych ubytkoéw i wyboi
dla zadania inwestycyjnego p.n.: ,Konserwacja i utrzymanie drég leSnych na
terenie lesnictw w Nadlesnictwie Turawa w 2023 roku”.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie
z ustaleniami podanymi w dokumentacji techniczne,;.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym
uziarnieniu.

MATERIALY | WYKONANIE ROBOT

2.1.0gd6lne wymagania
Na podstawie ST-00.

2.2.Wymagania dla materiatéw
Uziarnienie kruszywa - stosowaé kruszywo zgodnie z dokumentacja.
Woda - nalezy stosowac¢ wode w celu polepszenia zageszczenia.

2.3.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z zageszczarek lub
walcéw stalowych.

2.4. Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

2.5.Wykonanie roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00 ,V. WYKONANIE ROBOT”

2.6.Przygotowanie podtoza

Podtoze oskarduje sie recznie lub przy uzyciu miotkbw pneumatycznych w taki
sposob, aby uzyskac¢ boczne sciany pionowe. Oskardowanie wykonuje sie do
gtebokosci wyboju. Dla utatwienia oskardowania w okresie suchym - miejsca
podlegajgce oskardowaniu polewa sie wodg przynajmniej na jedng godzine
przed oskardowaniem.
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3.

4.

5.

6.

2.7.Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Uktada sie Swiezy ttuczen bazaltowy, w takiej ilosci, aby ze wzgledu
na zageszczenie, wystawat nad otaczajgcg nawierzchnie 1,5+2 cm. Zastosowac
materiat o wymiarach 0-31,5 lub 0-63mm. Po obfitym zwilzeniu ttucznia,
zageszcza sie go, postepujgc od krawedzi taty ku srodkowi. Zageszczanie mozna
wykonywac ubijakami recznymi, zageszczarkami ptytowymi lub przy duzej liczbie
wybojéw - lekkim walcem.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 w pkt. VI.

3.2. Réwnos¢ nawierzchni

Naprawa czgstkowa powinna by¢ tak wykonana, zeby fata wykazywata silne
i catkowite ztgczenie ze starg nawierzchnig, a materiaty kamienne wbudowane
w tate byty silnie ze sobg zazebione i zaklinowane.

3.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi obszarami

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych
w dokumentacji powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone.

OBMIAR ROBOT

4.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest t (tona) wbudowanego materiatu.

4.2.0dbiér robot

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg techniczng, STWIORB
i wymaganiami Zamawiajgcego lub Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

llos¢ wbudowanego przez wykonawce kamienia bazaltowego na okreslone
w zleceniu miejsce musi zosta¢ kazdorazowo potwierdzona z ramienia
Zamawiajgcego przez lesniczego danego lesnictwa w formie kazdorazowego
potwierdzenia dostarczonych przez wykonawce dokumentéw WZ (kwitéw
przewozowych i wagowych) i ich zestawienia oraz mapy z zaznaczeniem miejsca
wbudowania co stanowi¢ bedzie zatgcznik do protokotu odbioru czesciowego
robot.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objety jest ceng jednostkowg 1t (tona) wbudowanego materiatu
kamiennego.

Wycena wykonanego zakresu robét oparta bedzie o ceny jednostkowe okreslone
w ofercie oraz zakres zrealizowanego zlecenia.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy - remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowe;j.
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ST-02
R-DROGIRO

Mechaniczne profilowanie (rwnanie) i zageszczenie drég leSnych o nawierzchni
tluczniowej i gruntowej polegajgce na wyréwnaniu podfuznym drogi z nadaniem
jezdni prawidtowych spadkow.

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru

robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza dla zadania
inwestycyjnego p.n.: ,Konserwacja i utrzymanie drég lesnych na terenie
lesnictw w Nadles$nictwie Turawa w 2023 roku”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem profilowania (réwnania) i zageszczenie drog lesnych
o nawierzchni ttuczniowej i gruntowej polegajgce na wyroéwnaniu podtuznym
drogi z nadaniem jezdni prawidtowych spadkéw. Roboty te nalezy wykonacé
rowniarkg samojezdng i walcem wibracyjnym samojezdnym z usunieciem
ewentualnego urobku.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania profilowania podtoza powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek samojezdnych lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym
lemieszem:;

- walca wibracyjnego samojezdnego.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci

gruntu podtoza.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Warunki przystapienia do robét
W trakcie profilowania i zageszczania podfoza nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem prac.

4.2. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usungc btoto.

Profilowanie przekroju drogi powinno by¢ po uprzednim uzgodnieniu z
Inwestorem poprzedzone wzruszeniem goérnej warstwy nawierzchni na
gtebokos¢ do 10cm. Profilowanie powinno zapewni¢ pochylenie poprzeczne
umozliwiajgce odptyw wody z nawierzchni réwnanej drogi na pobocze i wynosic
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nie mniej niz 3%. Kierunek i rodzaj pochylenia (daszkowy lub poprzeczny)
uzalezni¢ nalezy od naturalnych warunkéw w terenie. Grunt lub kruszywo
pozyskane w czasie profilowania nalezy w miare mozliwosci wykorzysta¢ do
wywotania pochylenia nawierzchni drogi i/lub uzupetnienia ubytkéw drogi w
innych miejscach. Materiat nienadajgcy sie do wbudowania nalezy
przetransportowa¢ w miejsce wskazane przez przedstawiciela Zamawiajgcego
na terenie lesnictwa, z ktérego materiat pozyskano.

Réwnanie drogi nalezy wykonywaé réwniarkami samobieznymi.

Réwnanie drog zaleca sie wykonywac¢ po Srednim deszczu, gdy grunt jest
wilgotny, co utatwia zaréwno Scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego
zageszczenie. Liczba przejazdow rowniarki do uzyskania nalezytego profilu jest
rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu
réwnania.

W czasie rownania réwniarka powinna:

- wyréwnywac¢ wyboje materiatem otrzymanym przez Scigcie wygorowan,
powstatych z materiatu wyniesionego z wybojow przez kota pojazdéw lub
bedagcych wynikiem nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,

- uformowac profil drogi przez przesunigcie otrzymanego po scieciu
nawierzchni materiatu ku Srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem
kolein.

- przemiesci¢ skruszone (wzruszone) gorne warstwy nawierzchni drogi
gruntowej w celu uformowania profilu drogi i przygotowania nawierzchni do
watowania.

Wykonawca zobowigzany jest do usunigcia korzeni, kamieni (powyzej srednicy
5 cm) itp. ktére mogg zostaé wyrwane z nawierzchni profilowanych drdg.

Zageszczenie mechaniczne nalezy przeprowadzic za pomocg walca
wibracyjnego samojezdnego. Zageszczenie obejmuje kilkakrotny przejazd
walcem w celu uzyskania wiasciwego zageszczenia nawierzchni. Nalezy
przewidzie¢ (w zaleznosci od wilgotnosci) watowanie z polewaniem gruntu woda.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. 0Ogéblne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 w pkt. VI.

5.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
(profilowanego podtoza)

W przypadku stwierdzenia wad w wykonanych robotach, przedstawiciel

Zamawiajgcego ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkosc

potrgcen za obnizong jakos¢ lub poleci powtérzenie robdét wedtug zasad

okreslonych w niniejszej Specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona

na wiasny koszt w terminie ustalonym z przedstawicielem Nadlesnictwa.
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6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem jest —
1 mth (motogodzina). Fakt przystgpienia do robdt i ich zakohczenia winien byé
potwierdzony przez przedstawiciela Zamawiajgcego na dokumencie ,Wykaz
godzinowy pracy sprzetu”.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.0g06lne zasady odbioru roboét

Dokumentem rozliczeniowym wykonanych roboét bedzie:

- wykaz godzinowy pracy sprzetu,

— protokét odbioru robot potwierdzony przez Zamawiajgcego oraz Inspektora
nadzoru,

-~ mapa z zaznaczeniem miejsc wykonanych prac.

llo§¢ godzin pracy sprzetu w okreslonym w zleceniu miejscu zostanie

kazdorazowo potwierdzone z ramienia Zamawiajgcego przez Lesniczego

danego Lesnictwa.

7.2.0dbiér robot

Odbior robét polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania robét.

Odbidr wyprofilowanego i zageszczonego poditoza dokonywany jest na zasadach
odbioru robd6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i powinien byé
przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postepu robét. Wykonawca zgtasza Zamawiajgcemu do odbioru
zakonczony odcinek wyprofilowanego i zageszczonego podtoza. Odbioru
dokonuje uprawniony przedstawiciel Zamawiajgcego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1.Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych okreslonych
w kosztorysie.

Cena wykonania robét obejmuje: profilowanie i zageszczanie powierzchni drogi.

8.2.Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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ST-03
R-POBOCZ

Sciecie zawyzonych poboczy drég lesnych za pomoca réwniarki lub koparko-
fadowarki.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze scinaniem zawyzonych poboczy drég lesnych za pomocg
réwniarki lub koparko-tadowarki dla zadania inwestycyjnego p.n.: ,Konserwacja
i utrzymanie drég lesnych na terenie leSnictw w Nadlesnictwie Turawa w
2023 roku”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze s$cinaniem zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zanizonych
poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST-00 ,|I. Wymagania ogolne” pkt 3.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

— 8&cinarki poboczy,

— réwniarek do profilowania,

— fadowarek czotowych,

— walcow,

— ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikow na wode.
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4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00 ,V. WYKONANIE ROBOT”

4.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy nalezy wykonaé¢ sprzetem mechanicznym wg pkt 3. W
miejscach utrudnionego dostepu scinka poboczy moze by¢ wykonywane recznie
za pomocg topat. Zatozona Srednia grubosc¢ scinanej warstwy — 10 cm na
szerokosci od 0,5 m do 0,75 m.

Poprzez Sciecie poboczy (darniny lub gruntu), nalezy pobocze wyrownac oraz
nada¢ mu odpowiedni spadek zapewniajgc odprowadzenie wody z jezdni.
Otrzymany urobek ze scinki winien by¢ rozplantowany poza krawedzig pobocza
w sposob niezakitdcajgcy uksztattowania terenu. Nadmiar materiatu ze Scinki
nalezy zatadowa¢ na samochdd samowytadowczy i odwiez w miejsce
przeznaczone do sktadowania (wraz z ewentualnymi kosztami utylizacji).

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogéblne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 w pkt. VI.

5.2. Kontrola cech geometrycznych scinanych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres kontroli po zakohczeniu rob6t podano w Tabeli 1.

Tabela 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres kontroli

Lp. Wyszczegélnienie Minimalna czestotliwos¢ kontroli

1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajgcy
odprowadzenie wody z jezdni.

5.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

W przypadku stwierdzenia wad w wykonanych robotach, przedstawiciel
Zamawiajgcego ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkosc
potrgcen za obnizong jako$¢ lub poleci powtorzenie robot wedtug zasad
okreslonych w niniejszej Specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona
na witasny koszt w terminie ustalonym z przedstawicielem Nadlesnictwa.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych ze $cinaniem poboczy jest— 1 mb (metr
biezacy) wykonanych robot na poboczu po jednej stronie jezdni.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.0golne zasady odbioru roboét

Dokumentem rozliczeniowym wykonanych robét bedzie:

- karta obmiarow wykonanych robét,

— protokét odbioru robét potwierdzony przez Zamawiajgcego oraz Inspektora
nadzoru,

- mapa z zaznaczeniem miejsc wykonanych prac.
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7.2.0dbioér robot

Odbidr roboét polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania robot.
Wykonawca zgtasza Zamawiajgcemu do odbioru zakonczony zgodnie ze
Zleceniem odcinek $cietych poboczy. Odbioru dokonuje uprawniony
przedstawiciel Zamawiajgcego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Ptatnosc nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych okreslonych
w kosztorysie.

Cena 1 mb wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- Sciecie poboczy,

- odwiezienie gruntu we wskazane miejsca lub na sktadowisko,

- koszt sktadowania gruntu na sktadowisku,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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ST-04
GODZRECZD

Prace reczne godzinowe drog.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem prac recznych godzinowych na drogach
le$nych dla zadania inwestycyjnego p.n.: ,Konserwacja i utrzymanie drég
lesnych na terenie lesnictw w Nadlesnictwie Turawa w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia prac
recznych zwigzanych z oczyszczaniem, wycinkg roslinnosci tj. krzewow i
podrostow przy drogach w ramach przeprowadzenia ich konserwacji.

W sktad prac wchodzi:

- wykoszenie i usuniecie podrostow oraz krzewdw z poboczy (odkrzaczenie),

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot zwigzanych z wykonywaniem prac
recznych godzinowych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

- kosy spalinowe,

- pity mechaniczne,

- siekiery,

- grabie.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie poboczy polega na Scieciu trawy i krzewdw w obrebie drogi. Reczne
koszenie traw nalezy przeprowadzi¢é przy uzyciu sprzetu tradycyjnego -
konwencjonalnej kosy recznej lub kosy spalinowej. W trakcie uzytkowania
wymienionego sprzetu muszg by¢ zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a
operatorzy muszg by¢ przeszkoleni w tym zakresie. Koszenie nalezy przeprowadzi¢
do wysokosci 4cm od poziomu gruntu w zaleznosci od sytuacji terenowe;.
Eksploatacyjny pas wykosi¢ zgodnie ze zleceniem. Wygrabienie podrostow nalezy
wykona¢ niezwtocznie po wykonaniu koszenia. Wygrabione podrosty nalezy ztozyé
w watek na granicy wykoszonych podrostéw lub w przypadku, gdy pozwala na to
sytuacja terenowa, ztozy¢ w kopki. Usuwanie krzewow i podrostow nalezy
przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego — siekier, pit recznych lub pit
mechanicznych. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzetu muszg byc
zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a operatorzy muszg by¢ przeszkoleni
w tym zakresie. Zebrang roslinno$¢ nalezy usungé poza krawedz skarpy cieku na
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odlegtos¢ min. 1 m, ztozy¢ w kopki, a nastepnie usungé poza przekazany teren
zgodnie z ustawg o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie wykonanego koszenia i
oczyszczenie poboczy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robo6t zwigzanych odbudowg rowow przydroznych jest — h
(godzina) prac recznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robét

Dokumentem rozliczeniowym wykonanych robot bedzie:

- wykaz godzinowy prac recznych potwierdzony przez Lesniczego,

— protokét odbioru robét potwierdzony przez Zamawiajgcego oraz Inspektora
nadzoru,

- mapa z zaznaczeniem miejsc wykonanych prac.

8.2.0dbiér roboét
Odbidr robdét polega na sprawdzeniu jakosci i zakresu wykonania zleconych
robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych.
Cena wykonania robot obejmuje:

- 1 h prac recznych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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ST-05

DRPRZEPUS
Roboty zwigzane z odbudowa przepustow @300, @400, @500.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z odbudowg przepustow na drogach lesnych dla zadania
inwestycyjnego p.n.: ,Konserwacja i utrzymanie drég lesnych na terenie
lesnictw w Nadles$nictwie Turawa w 2023 roku”

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Niniejsza STWIORB stosowana jako dokument opisujgcy przedmiot zamowienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami  stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych
prefabrykowanych rur, objetych niniejszg STWIORB, sa:

— rury PEHD lub PVC, PP o wytrzymatosci na sciskanie SN 8,

— pale debowe do Scianek czotowych,

2.2.Prefabrykaty rurowe
Ksztatt i wymiary prefabrykatow powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng
i STWIORB.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania przepustdw powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujagcego sprzetu:

— koparek,

— sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT MATERIALOW
Rury mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

— odwodnienia,

— czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie,
na ktorym bedzie wykonywany przepust,

— wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

— innych robét podanych w dokumentacji technicznej i STWIORB.

5.2.Wykop

Sposdb wykonywania roboét ziemnych pod fundamenty scianek czotowych i tawe
fundamentowg powinien by¢ dostosowany do wielkosci przepustu, gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop nalezy wykonywac w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto
przystgpi¢ do wykonywania przepustu.
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5.3.Uktadanie prefabrykatéw rurowych
Uktadanie rur wykona¢ jako jeden element, ewentualnie zastosowac
oryginalne tgczniki rur po akceptacji przez Inspektora nadzoru.

5.4.Scianki czotowe
Scianki wykonac z pali debowych zabitych do gruntu na gteboko$¢ minimum
Im.

5.5.Zasypka przepustow
Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktadaé jednoczesnie z
obu stron przepustu, warstwami o jednakowej grubosci z jednoczesnym
zageszczaniem. WilgotnoS¢ zasypki w czasie zageszczania powinna
odpowiadac wilgotnosci optymalne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.2. 0Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 w pkt. VI.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

W przypadku stwierdzenia wad w wykonanych robotach, przedstawiciel
Zamawiajgcego ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkosc
potrgcen za obnizong jako$¢ lub poleci powtérzenie robdét wedlug zasad
okreslonych w niniejszej Specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona
na witasny koszt w terminie ustalonym z przedstawicielem Nadlesnictwa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.2.0godlne zasady odbioru robot

Dokumentem rozliczeniowym wykonanych roboét bedzie:

— protokét odbioru robét potwierdzony przez Zamawiajgcego oraz Inspektora
nadzoru,

- mapa z zaznaczeniem miejsc wykonanych prac.

8.3.0dbiér robot
Odbiodr robot polega na sprawdzeniu jakoéci i zakresu wykonania zleconych
robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
— zakup i dostawe materiatow,

— montaz konstrukcji przepustu,

— zabicie pali scianki czotowej,

— umocnienie wlotéw i wylotéw,

— uporzgdkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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