Zalacznik nr 3 do SWZ

ZESTAWIENIE WYMAGANYCH FUNKCJI I PARAMETROW
TECHNICZNYCH

Przedmiot zamowienia: Stol operacyjny

Wymagane parametry i funkcje

L.p.

Wymagany parametr

Rok produkcji: 2024, fabrycznie nowy

Stot operacyjny przeznaczony do operacji ortopedycznych i ogélnochirurgicznych, blat
stolu wykonany z materialow przeziernych na catej dlugosci stotu, umozliwiajaca
wykonanie zdjg¢cia aparatem Rtg typu rami¢ C

Stét wykonany z materialow nierdzewnych odpornych na dziatanie srodkow
dezynfekcyjnych, podstawa z ostong ze stali nierdzewnej

Kolumna z ostong teleskopowa ze stali nierdzewnej oraz gumowym miechem w gornej czgsci, przy
czym miech powinien mie¢ mozliwie szerokie uzebrowanie w celu tatwego utrzymania w
czystosci.

Stot z napgdem elektromechanicznym lub elektrohydraulicznym

St6t mobilny, umozliwiajacy tatwe przemieszczanie w kazdym kierunku, cztery kota z obrotem 360
stopni w petni zabudowane w podstawie o Srednicy min 80mm , umieszczone pod podstawa i nie
wystajgce poza nig w zadnej pozycji

Sterowanie awaryjne stotu — z panelu sterujacego umieszczonego na kolumnie stotu po prawe lub
lewej stronie

Blat stolu min. pigciosegmentowy plus podgtowek — podnézek min dwusegmentowy prawy i lewy,
czese siedziska (podledzwiowa), segment plecowy dwuczgéciowy ztozony z segmentu o dtugosci
40 cm i segmentu o dtugosci 25 cm z mozliwoscig odtgczania obu segmentow jednoczesnie 1ub
jednego z nich od czgéci siedziska (podledzwiowej) w celu skracania lub wydtuzania blatu stotu,
podgtowek z mozliwoscia dotaczenia do wybranego segmentu plecowego jak rowniez
bezposrednio do czesci podlgdzwiowej. Czes¢ siedziska podledzwiowa bez wyciecia
ginekologicznego.

Latwy 1 szybki sposob mocowan segmentow blatu bez uzycia narzedzi za pomocg szybkozlaczy z
zatrzaskiem automatycznym.




10. | Dlugosé¢ stotu bez wyposazenia min. 210 cm

11. | Mozliwos¢ pracy podczas tadowania akumulatoréw

12. | Catkowita szeroko$¢ blatu bez szyn akcesoryjnych 55 cm (+/-1cm)

13. | Regulacja wysoko$ci w zakresie : 60 cm do 115 cm (+/- 5¢cm)

14. | Przechyty boczne w obie strony od poziomu: min. 25°

15. | Przechyt Trendelenburga:40° (+/-5°)

16. | Przechyt anty — Trendelenburga:40° (+/-5°)

17. | Przesuw wzdtuzny blatu min. 40 cm
Obstuga funkcji stotu sterowanych elektrycznie za pomoca pilota przewodowego z podswietlanymi
przyciskami:

- regulacja polozenia czgsci plecowej,
- regulacja kata nachylenia segmentu siedziska (nachylenie wzdtuzne i poprzeczne, tj.
Trendelenburg/anty Trendelenburg oraz przechyly boczne)
- regulacja podndzka
- wysokosci blatu,
- przechylow bocznych blatu,
18. |. przechylow wzdhuznych anty 1 Trendelenburga,
- blokada stotu
-pozycja ,,Flex” uzyskiwana jednym przyciskiem
- pozycja ,,anty FLEX” uzyskiwana jednym przyciskiem
- Pozycja ,,.Beach Chair” uzyskiwana jednym przyciskiem
- ustawienie pozycji standardowej ,,0”
- przesuw wzdtuzny blatu
- mozliwo$¢ zaprogramowania co najmniej jednej pozycji przez uzytkownika uzyskiwanej jednym
przyciskiem
19. | Dodatkowy segment urologiczny o dlugosci 40cm dotaczany zamiennie w miejsce czgsci noznej
20. | Regulacja potozenia czgsci plecowej w zakresie + 82° /- 50° (+/-5°)
Obstuga podstawowych funkcji stotu — zmiana wysokosci, regulacja Trendelenburga i

21. antyTrendelenburga, przechytow bocznych , potozenia plecéw i czeéci noznej oraz blokady stotu z
panelu sterujacego umieszczonego na kolumnie stotu

22 | Regulacja pochylenia podndzka w zakresie min. + 65° / -100° prawego i lewego niezaleznie oraz
obu jednocze$nie za pomoca przyciskOw na pilocie sterujacym
Pneumatyczna regulacja wypietrzenia i pochylenia podglowka w zakresie: pochylenie +45°/ - 50°
(+/-5°), wypigtrzenie o min 15cm wzgledem blatu stotu przy zachowaniu poziomu ptyty
podgtdéwka °) Podgléwek z mozliwoscig szybkiego odlaczenia za pomoca szybkozlaczy
automatycznych, bez mechanizmoéow $rubowych
Szybkoztacza zlokalizowane po bokach podgtowka dolaczane do wpustéw w ramie stotu,

23. Plyta podgloéwka o szeroko$ci rownej szerokoS$ci blatu stotu i dtugosci 32 cm, (+/-2cm) przezierna
dla RTG pomiedzy wzdtuznymi cze$ciami konstrukcyjnymi bez jakichkolwiek nieprzeziernych
elementow poprzecznych zar6wno w miejscu taczenia z blatem stotu jak rdwniez w centralne;j
czesci podglowka.

Regulacja pochylenia wspomagana sprezyng gazowg dokonywana przy pomocy poprzecznej
dzwigni zwalniajacej zlokalizowanej na koncu podgtowka,

24. | Wizualny system kontroli orientacji blatu na panelu sterujagcym umieszczonym na kolumnie stotu

25.

Informacja o stanie naladowania akumulatora na pilocie




Blokowanie/ odblokowywanie stotu do podtoza za pomoca elektrohydraulicznie lub

26. | elektromechanicznie wysuwanych stopek uruchamianych przyciskiem lub za pomoca
elektrohydraulicznie lub elektromechanicznie podnoszonych koétek uruchamianych przyciskiem.
Przyciski do sterowania blokada dostepne na pilocie i na panelu sterujacym
Podnézek dwuczesciowy
z funkcja bezstopniowego wydtuzenia o co najmniej 10cm z mozliwo$cig zablokowania w
wybranej pozyciji,

z funkcja odwiedzenia prawej i lewej czgsci o 180 stopni wzgledem osi wzdtuznej stotu i

27. | zablokowania w wybranej pozycji

z funkcja odwiedzenia i rozsunigcia ptyt podnozka na boki w celu zwigkszenia przestrzeni dla
operatora przy zabiegach endoskopowych, przy czym minimalna odlegto$¢ pomiedzy ptytami

podndzka po ich rozsunigciu, mierzona od strony blatu stolu nie moze by¢ mnejsza niz 10cm a

pomiedzy koncami ptyt nie mniejsza niz 120 cm

WYPOSAZENIE

a. | Ramka ekranu anestezjologicznego z zaciskiem , 1 kpl.

b. | Anestezjologiczna podporka reki z regulacjg kata ustawienia wzgledem osi wzdhuznej stotu
oraz pochylenia z mechanizmem wspomagania sprezyna gazowa umozliwiajacym
bezstopniowa zmian¢ ustawienia z zaciskiem do bocznej szyny akcesoryjnej stotu wraz z
materacem, - 1 kpl

c. | Podpora do ulozenia pacjenta w pozycji bocznej z min dwoma przegubami kulowymi
pozwalajacymi na szeroki zakres ptynnej regulacji, mocowana do szyn akcesoryjnych
bocznych wraz z zaciskiem mocujacym - 1kpl.

d. | Podpora do ulozenia pacjenta w pozycji bocznej z regulacja potozenia, mocowana do szyn
akcesoryjnych bocznych wraz z zaciskiem mocujagcym - 1kpl.

e. | Podpora pod reke wielofunkcyjna na wysiegniku, z materacem, z zaciskiem uniwersalnym
z regulacjg kata, osadzenia akcesoriow, z szybkim mocowaniem zacisku blokowanego
dzwigniag mimos$rodowa na szynie akcesoryjnej bocznej stohu, 1 kpl.

f. Pas do mocowania pacjenta — 2 kpl

g. Wyciag ortopedyczny:
¢ 7z jedna centralng belka wyciagowa regulowana ptynnie w pionie i w poziomie

wspomagang za pomocg sprezyny gazowej. Blokada regulacji w formie tatwo dostgpne;j
dzwigni lub uchwytu zlokalizowanego na koncu centralnej belki wyciagowe;j,
umozliwiajaca ptynna regulacje belki w kazdym kierunku, plynne, bezstopniowe

8. przywodzenie, odwodzenie, opuszczanie i unoszenie w trakcie zabiegu bez konieczno$ci

odblokowywania jakichkolwiek innych blokad czy przegubow. But wyciagowy z
tworzywa sztucznego z mozliwos$cia dostosowania do kazdego rozmiaru stopy. Aparat
wyciggowy z mechanizmem naciggowym, przesuwany ptynnie wzdtuz belki wyciagowej
z mozliwos$cig przechylania na prawa lub lewa strong belki. Aparat naciggowy
wyposazony w przegub kulowy pozwalajacy na odchylenia w dowolnym kierunku oraz
rotacje buta. Dodatkowy przegub przy uchwycie buta umozliwiajacy pochylenie buta
wzgledem aparatu wyciggowego. But wyciggowy zamocowany przy pomocy
szybkoztacza automatycznego. Belka wyciagowa dla kontrwyciagu dotaczana z prawej
lub lewej strony wyciagu gtownego, z ptynng regulacja odchylenia odblokowywang
dzwignig na koncu belki wyciggowej. But kontrwyciggu przesuwany ptynnie wzdtuz belki
z blokada w postaci dzwigni. Podpora podledzwiowa z segemntami wykonanymi z
wlokna weglowego, przeziernymi dla RTG umozliwiajacymi monitorowanie ramieniem C
operowanego biodra — 1 kpl.

Kotek oporowy z zatrzaskiem automatycznym wykonany z widkna weglowego z
naktadanymi materacami w formie walcow w minimum trzech $rednicach. Konstrukcja
wyciaggu musi umozliwia¢ monitorowanie ramieniem C na catej dtugosci konczyny dolnej
bez martwych punktow. Do segmentu podledzwiowego dotaczane za pomoca
szybkoztaczy automatycznych dodatkowe podpory nog (prawa i lewa) wykonane z widkna
weglowego, utatwiajace utozenie i zamocowanie konczyn pacjenta do aparatow
wyciggowych oraz umozliwiajace zabiegi z monitorowaniem RTG na konczynach
dolnych bez uzycia wyciagu. Wézek umozliwiajacy dotaczanie wyciggu ortopedycznego




do stotu operacyjnego i przechowywanie wyciggu w pozycji pionowej. O$ obrotu wyciaggu
do pozycji pionowej zlokalizowana na wozku w miejscu pozwalajagcym na bez wysitkowe
pozycjonowanie wyciggu na wozku i dotaczanie do stotu operacyjnego przez jedng osobe -
1 kpl

Specjalistyczny but wyciagowy dzieciecy do wyciagu ortopedycznego, stosowany zamiennie
z butem standardowym, mocowany do aparatu wyciggowego za pomocg szybkoztacza
automatycznego — 1 kpl

Podpora w formie walka z widkna weglowego z materacem okragltym o dtugosci min
280mm i §rednicy 120mm, dtugos¢ preta mocujacego min 580mm, z zaciskiem mocujacym
blokowanym dzwignig mimosrodowa do szyny akcesoryjnej — 1 kpl

Stolik do operacji reki o dlugosci catkowitej min. 80 cm maks. 90cm, szerokosci minimum
40cm, w ksztalcie litery T lub elipsy, wykonany z widkna weglowego, dolaczany do szyny
akcesoryjnej stotu operacyjnego, wyposazony w noge podporowa o zmiennej wysokosci — 1
szt

Przystawka do artroskopii kolana z zaciskiem akcesoryjnym blokowanym na szynie
akcesoryjnej za pomoca dzwigni z zaciskiem mimos§rodowym z materacykiem— 1 szt

Podpory podkolanowe z poduszka na przegubie kulowym z zaciskiem akcesoryjnym
blokowanym za pomoca dzwigni z zaciskiem mimosrodowym — 2 szt

Podpory nog w formie butéow z tworzywa sztucznego z migkkimi wktadkami, dostosowane
do pacjentéw o wadze min 225 kg, z mozliwo$cia regulacji pozycji za pomoca wysiegnikow
wspomaganych sprezynami gazowymi, z zaciskami mocujacymi do szyn akcesoryjnych stotu
— 1 para

Podpory nog do pozycjonowania operacyjnego w pozycji litotomijnej dla noworodkéow i
matych dzieci — 1 kpl sktadajacy si¢ z nastepujacych elementow:

Mechanizm pozycjonujacy — 2 Szt - wyposazony w przeguby kulowe, posiadajace mozliwo$¢
zmiany potozenia w 3 ptaszczyznach wzgledem punktu mocowania do stotu operacyjnego, Obrotowe
mechanizmy samohamowne pozwalajace na obrot zgrubny i precyzyjny w zakresie min. 170° w
plaszczyznie poziomej Oraz pionowej, Wysiegniki liniowe teleskopowe mechanizmu pozycjonujgcego
wykonane z rur karbonowych, min. 2 elementowe, ruch liniowy min. 15 cm kazdy element, blokowany
zaciskowo bez uzycia dodatkowych narzedzi .

Uchwyt do szyny akcesoryjnej — 2 szt

Pozycjoner laserowy okreslajacy punkt obrotu stawu biodrowego — 2 szt pozwalajacy na
bezdotykowa metode okreslenia potoZenia stawu biodrowego wraz z mechanicznym

ustawieniem systemu pozycjonowania dla anatomicznej funkcji zmiany potozenia konczyn dolnych w
czasie zabiegu bez zdejmowania sterylnego obtozenia

Podpory podudzi — 5 par w réznych rozmiarach pozwalajacych na uchwyt stop dzieci w
roznym wieku od noworodkow do dzieci o wzro$cie do 140 cm, Oznaczenie kolorami
rozmiaréw podpor - kazda para inny kolor

System ogrzewania pacjenta sktadajacy si¢ z jednostki kontrolnej i materaca 1 kpl -
spelniajacy nastgpujace wymagania:

System ogrzewania oparty na technologii polimeréw weglowych lub rownowazny, nie oparty
o wiokna weglowe.

Jednostka kontrolna systemu ogrzewajacego pacjenta opartego na technologii ,,suchego
grzania” — bez udzialu wody 1 niepowodujacego ogrzewania otoczenia.

Urzadzenie ciche w eksploatacji, nadajace si¢ do nieprzerywanej pracy, nie wymagajace
dodatkowej obstugi w czasie dlugotrwatych zabiegdéw nie ograniczajace widocznosci pola
operacyjnego.

Urzadzenie niewymagajgce materialow jednorazowego uzytku.

Stopien ochrony jednostki kontrolnej przed dostepem do niebezpiecznych czgséci IP3X.
Jednostka kontrolna umozliwiajaca obstuge akcesoriow jednoczes$nie (maksymalny tgczny
poboér mocy 170W).

Urzadzenie w trakcie dzialania (podtaczone do zasilania lub dziatajgce na zasilaniu
bateryjnym) pozwalajace na bezpieczne przeprowadzenie defibrylacji.

Urzadzenie nie powoduje zaktécen podczas pracy diatermii.

Odtaczane przewody laczace jednostke kontrolng z materacami/kocem o dtugosci 3 m z
wtykiem katowym.




ZYacze przewodow materaca/koca i przewodu jednostki kontrolnej pytoszczelne 1
wodoszczelne — klasa ochrony IP61 lub lepsza.

Wtyk oraz gniazdo ztgcza przewoddw materaca/koca i przewodu jednostki kontrolne;j
pytoszczelne i wodoszczelne — klasa ochrony IP65 lub lepsza.

Obudowy konektorow taczacych przewdd materaca/koca z przewodem jednostki kontrolnej w
cato$ci wykonane z tworzywa sztucznego zapewniajacego pelng izolacje od przewoddw
wewngtrznych.

Zasilanie urzadzenia 100 - 240 V AC, 50-60 HZ

Zabezpieczenie elektroniczne przed przegrzaniem o progu bezpieczenstwa >=41°C przy
ktorym grzanie jest automatycznie wytgczane dla danego kanatu.

Zabezpieczenie elektroniczne przed przegrzaniem o progu bezpieczenstwa >=43°C przy
ktérym system jest automatycznie wylaczany.

Informacja w formie komunikatow na wyswietlaczu jednostki kontrolnej o pojawiajacych si¢
problemach, awariach, méwigca o rodzaju problemu czy awarii.

Jednostka kontrolna z wbudowanym akumulatorem 14,4 VV DC, 2600 mAh, litowo-jonowy.
Jednostka kontrolna z 4.3 calowym, kolorowym ekranem dotykowym.

Zasilanie jednostki kontrolnej: 100-240 V AC, 50-60 Hz, 195 W (195 VA)

Zakres ustawialnej temperatury 25°C-40°C z krokiem co 0,5°C.

»Auto-test” - automatyczne sprawdzanie poprawnosci dziatania kontrolki i alarméw przy
kazdym wlaczeniu urzadzenia, pokazujgce poprawnos¢ dziatania po kazdym tescie.
Oprogramowanie jednostki kontrolnej umozliwiajace wykonanie testu zabezpieczenia
termicznego w materacach/kocach.

Oprogramowanie jednostki kontrolnej umozliwiajgce wykonanie testu alarmu czujnika
temperatury w materacach/kocach.

Jednostka kontrolna wyposazona w podtaczenia, gdzie caly system zapewnia wystarczajaco
efektywne ogrzewanie pacjenta, ale z mozliwoscia zastosowania rownocze$nie innych zrodet
ogrzewania, np. lampa radiacyjna.

Jednostka kontrolna waga: 1.7 kg.

Uchwyt na jednostce kontrolnej umozliwiajacy trwale mocowanie urzadzenia na szynie lub
stojaku, orientacja pozioma lub pionowa.

Wymiar jednostki kontrolnej: 187 x 183 x 144 mm (181 mm z zamontowanym zaciskiem).
Mozliwos$¢ podpigcia do jednostki kontrolnej jednorazowego lub wielokrotnego uzycia
zewnetrznego czujnika temperatury.

Jednostka kontrolna w II klasie ochronno$ci przeciwporazeniowej z izolacjg podwdjna w celu
zapewnienia pelnego bezpieczenstwa pacjenta i uzytkownika.

Materac systemu ogrzewajgcego pacjenta opartego na technologii ,,suchego grzania” — bez
udziatu wody i niepowodujacego ogrzewania otoczenia.

Uszkodzenie mechaniczne materaca podczas trwajacej procedury, np. przecigcie skalpelem lub
przektucie, nie powoduje powstania bezposredniego zagrozenia dla pacjenta lub personelu ani
nie wymaga zatrzymania lub przerwania procedury.

Warstwa grzewcza materaca wykonana w technologii uniemozliwiajacej osiagnigcie
temperatury wyzszej w miejscu uszkodzenia niz ustawiona temperatura ogrzewania.
Warstwa grzewcza materaca wykonana z elastycznego polimeru gwarantujgca rOwnomiernie
ogrzewanie na catej powierzchni wraz z warstwg 18mm pianki zmniejszajacej nacisk oraz z
wygodna podszewka poliestrowa.

Powloka zewnetrzna materaca wykonana z nylonu z warstwa poliuretanowa, biokompatybilna
w kontakcie ze skora.

Powloka zewnetrzna materaca szczelnie zamknigta, stopien ochrony IP32.

Jednolita konstrukcja materaca minimalizujgca ryzyko zakazen (brak konieczno$ci uzycia
pokrowcow lub innych elementéw dodatkowych).

Ogrzewanie wylgcznie na styku ciata pacjenta z materacem.

Materac przezierny dla promieni RTG.

Materac 0 ROZMIARZE min. 1070 x 535 mm

Zasilanie urzadzenia 26V DC.

Wbudowany w materac jeden sterujacy czujnik temperatury gwarantujagcy rownomierne
ogrzewanie na catej powierzchni materaca.

Whbudowane w materac niezalezne zabezpieczenie przed przegrzaniem.




Zabezpieczenie przed przegrzaniem wbudowane w materac o progu bezpieczenstwa >=42°C
przy ktorym grzanie jest automatycznie wylgczane.

Waga materaca max. 1.8 kg

Materac przeznaczony do ogrzewania pacjentow niezaleznie od wieku i wzrostu.
Umieszczenie naklejki na materacu nie powoduje uszkodzenia warstwy grzewczej.

Materac zawierajacy integralne pasy zawierajace guziki zatrzaskowe stuzace do szybkiego i
bezposredniego mocowania materaca do stotu, niewymagajace przywigzania materaca do
stotu, oraz uchwyt do bezpiecznego przechowywania.

29. | Zasilanie sieciowe stotu operacyjnego 220 — 240V
L. adowarka wbudowana w podstawe stolu lub zewnetrzna
30. | Stot zasilany z wbudowanych akumulatoréw z mozliwoscia pracy z sieci 220-240V
31. | Materace segmentow blatu antystatyczne, odejmowane, odporne na srodki dezynfekcyjne
32. | Dopuszczalne maksymalne obcigzenie stotu operacyjnego min.490 kg
33. | Bezpieczne obcigzenie robocze min. 270kg

34.

Instrukcja obstugi w jezyku polskim dotaczy¢ wraz z aparatem




