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rozstaw stupkow barier na obiekcie ;%’
Jwaga . f o L r L 2/8 Firma Ustugowa "LANCER" Damian Szczesik
1. Kraweznik na dtugosci zejscia ze sciezki wyniesiony ks ul. Przyczétek 7 85 - 436 Bydgoszez
3 cm powyzej nawierzchni s e —
2. Kraweznik Zanikajacy na d’ngOéCi 5,0 mod Styku NS DT 2411.10.2019 Rozbiérka i budowa mostu przez rzeke Struga Foluska w ciggu-
;e . . . drogi powiatowej nr 2337 C w km 9+443 w miejscowosci Wajcin
ze sciezkg oraz po lewej stronie drogi na poczgtku Data: | OBk Most zelbetowy
| koncu Skala: . Temat rysunku: _ _
3. Na poczatku i koncu robot krawedz jezdni 1:200 Schemat tyczenia drogi
i spadek poprzeczny dostosowac do stanu o Toora Proaiomer Tvs oo soosaar [ aproue. 6P KZ Tot2iT354 .
|Stn|ejacego )/ : ’ w zakresie projektowania mostow ys.
Opracowat: inz. Czestaw Szczesik Upr'bllid' (‘BP};K]Z-IZMZM?Q/% , 6
PW D_ _ w zakresie projektowania mostow
eryonat | | e




