CZESC OPISOWA
do informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sporzadzono stosownie do art. 20
ust. 1 pkt. 1b ustawy z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.U. z 2010r. Nr 243, poz.
1623 z pdzniejszymi zmianami) oraz do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca 2003r w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126)

ZAKRES ROBOT I KOLEJNOSC REALIZACJI

Przedmiotem przedsigwzigcia jest rozbiorka istniejacego mostu i budowy nowego mostu
przez rzekg Struga Foluska w ciggu drogi powiatowej nr 2337C Znin — Jadowniki —
Szczepanowo w km 9+443 miejscowosci Wojcin.

Istniejacy obiekt jest jednoprzgstowym, zelbetowym mostem drogowym, o dtugosci 13,10
m, i szerokosci catkowitej 7,30 m, w tym jezdnia 6,00 m i pobocza techniczne wyniesione
2*0,65 m. Dlugo$¢ mostu wraz ze skrzydtami wynosi 26,53 m. Konstrukcja przgsta mostu
belkowa, monolityczna, Zelbetowa. Konstrukcja korpusow przyczotkéw petlnoscienna
zelbetowa, a konstrukcja skrzydet zelbetowa podwieszona réwnolegta do osi drogi.
Istniejace dojazdy do mostu stanowig jednojezdniowa droge o nawierzchni asfaltowej i
szerokosci jezdni 6,40 m. W bezposrednim sagsiedztwie obiektu zlokalizowane sg linie
teletechniczne podwieszone do przgsta mostu przewidziane do  przetozenia przed
rozpoczgciem robot rozbidrkowych mostu.

Planowany nowy most wykonany zostanie w technologii betonu zbrojonego. Konstrukcja
nowego obiektu planowana jest jako jednoprzestowy most, o dtugosci 9,20 m, i szerokosci
catkowitej 11,30m, w tym jezdnia 6,40 m, chodnik prawostronny szerokosci 3,50 m i
lewostronne pobocze techniczne wyniesione 0 szerokosci 1,30 m. Konstrukcja przesta
mostu prefabrykowane belki zelbetowe typu Wagrowiec L=9,00 m.

Dojazd drogowe po obu stronach mostu dostosowane zostana do istniejagcego uktadu — o$
drogi zostanie zachowana. Spadek podtuzny na moscie i dojazdach bezposrednio przy
moscie wyniesie 0,7% w Kierunku Znina. Szeroko$é jezdni w kraweznikach wyniesie 6,40
m w tym dwa pasy ruchu o szerokosci po 3,20 m. Konstrukcja nawierzchni jezdni na
dojazdach dostosowana zostanie do kategorii ruchu KR3. Po prawej stronie drogi projektuje
si¢ wykonanie ciggu pieszo-rowerowego o szerokosci 2,00 m.

W zwiazku z kolizja istniejgcego kabla linii teletechnicznej planowane jest jej przetozenie.
Docelowo trasa zlokalizowana jest w odlegtosci okoto 7,00 m od krawedzi lewej mostu w
dot rzeki. Nowa trasa przebiega¢ bedzie pod dnem rzeki na glebokosci 1,50m zgodnie z
projektem branzy teletechnicznej. Przejscie pod dnem rzeki realizowane bg¢dzie metoda
przecisku sterowanego rurg $rednicy 2x125 mm.

Projektuje sie wykonanie robot przy catkowitym ograniczeniu ruchu pojazdéow (ruch na
czas wykonania robét przeniesiony na objazd zgodnie z ,,Projektem organizacji ruchu na
czas robot”.



Kolejnosé realizacji robot:

Kolejnos¢ realizacji robot przygotowawczych :

Oznakowanie strefy robét i objazdu tymczasowego zgodnie z Projektem Tymczasowej
Organizacji Ruchu

Wykonanie przecisku sterowanego dla kolidujacych kabli teletechnicznych pod
korytem rzeki i przetozenie kabli z mostu na nowg trase

Wycinka drzew i krzewow kolidujgcych z inwestycja

Kolejnos¢ realizacji rob6t mostowych :

Usuniecie warstw darniny z powierzchni skarp nasypow ze skarp przy moscie
podlegajacych rozkopowi w zwigzku z budowa mostu

Rozbidrka umocnienia stozkow z elementow betonowych

Rozbiorka nawierzchni jezdni 1 izolacji na moscie

Rozbiorka elementow balustrad i dylatacji

Wykonanie zabezpieczenia koryta rzeki przed zanieczyszczeniem spowodowanym
rozbidrkg mostu

Rozbiorka przesta mostu

Rozbiorka elementéw betonowych usytuowanych w korycie rzeki

Zaglebienie stalowych $cianek szczelnych od strony koryta rzeki

Rozbiodrka korpusow i fundamentow przyczotkow

Zaglebienie pozostalych elementow stalowych $cianek szczelnych ostony
fundamentow i $cianek kierujacych umocnienia brzegu

Wykopy pod fundamenty przyczotkow w ostonie Scianek szczelnych z wykorzystaniem
rozparcia i odwodnieniem dna wykopu

Wykonanie podtoza pod korpusy przyczotkow z betonu (C7/10)

Wiercenie pali CFA

Montaz zbrojenia pali i taw fundamentowych stalg BS0O0OSP

Betonowanie pali i taw fundamentowych betonem C25/30

Montaz zbrojenia korpusow przyczotkow i skrzydet stala BSOOSP

Betonowanie korpuséw przyczotkéw betonem C25/30

Wytworzenie, transport i montaz prefabrykowanych belek zelbetowych typu
Wagrowiec L=9,00 m

Wykonanie deskowania poprzecznic podporowych, zbrojenie poprzecznic i plyty
pomostu stalg BSOOSP

Montaz elementéw odwodnienia na moscie — WpUstow

Betonowanie ptyty pomostu i poprzecznic betonem C30/37

Zasypanie przestrzeni za przyczotkami

Montaz zbrojenia $cianek zaplecznych stala BSOOSP

Betonowanie $cinek zaplecznych betonem C25/30

Montaz zbrojenia plyt przejsciowych stala BSOOSP

Betonowanie plyt przejsciowych betonem C25/30

Wykonanie izolacji termozgrzewalnej na ptycie pomostu i ptytach przejsciowych
Wykonanie drenazu na izolacji

Montaz kraweznikow kamiennych oraz desek gzymsowych na moscie i na dtugosci
skrzydet



Montaz zbrojenia kap chodnikowej i gzymsowej stalg BSOOSP

Betonowanie kap chodnikowej i gzymsowej betonem C25/30

Montaz balustrad na obiekcie

Montaz barier drogowych i barieroporeczy na obiekcie

Ulozenie warstwy wigzacej i $cieralnej na moscie

Ulozenie izolacjonawierzchni na kapach

Montaz elementéw odwodnienia pod konstrukcja mostu i podiaczenie do Systemu

odwodnienia drogi

e Profilowanie skarp wraz z wykonaniem tawy oporowej podstawy umocnienia stozkow
umocnieniem samych stozkow elementami betonowymi

e Montaz schodéw skarpowych dla obstugi

e Umocnienie stozkow skarp betonowymi elementami typu trylinka wklgsta.

e Wykonanie tawy fundamentowej szerokosci 30cm i wysokosci 1,0m wykonanej z
betonu C25/30 zbrojonego stalg BSOOSP

e Humusowanie i obsiew pozostalych powierzchni skarp

Kolejnos¢ realizacji robot drogowych :

e Usuniecie warstw darniny z powierzchni skarp nasypow od strony projektowanej
Sciezki pieszo-rowerowej i schodkowanie powierzchni skarp

Rozbiodrka nawierzchni jezdni w zakresie przewidzianym do przebudowy
Poszerzenie korpusow drogi do parametrow docelowych

Wykonanie warstw podbudowy na dojazdach

Montaz elementéw odwodnienia: wpustow drogowych i studni z osadnikami
Montaz kraweznikow betonowych i obrzezy betonowych

Utozenie warstw nawierzchni asfaltowej jezdni

Utozenie nawierzchni asfaltowej na $ciezce pieszo-rowerowej

Montaz barier drogowych i barier U-12a przy krawedzi nasypu

Zabrukowanie powierzchni pomigdzy kraweznikiem a $ciezka pieszo-rowerowa
Wykonanie $ciekéw skarpowych odprowadzenia wod opadowych
Humusowanie i obsiew powierzchni skarp dojazdow

WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH

W strefie robot i w bezposrednim sgsiedztwie zlokalizowane sa nast¢pujace obiekty
budowlane:
e Droga powiatowa nr 2337C Znin — Jadowniki — Szczepanowo z mostem przez rzeke
Struga Foluska
e Koryto rzeki Struga Foluska
e Podziemne linie teletechniczne

3. ELEMENTY ZAGOSPODAROWANIA, KTORE MOGA STWARZAC
ZAGROZENIE BEZPIECZENSTWA I ZDROWIA LUDZI

Elementami zagospodarowania dziatki, ktore moga stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi sa:
e Istniejaca rzeka Struga Foluska



4.

e Skarpy istniejacego korpusu drogi
¢ |[stniejacy, zelbetowy most drogowy do rozbidrki

PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA WYSTEPUJACE PODCZAS
REALIZACJI ROBOT

W nawigzaniu do szczegdtowego wykazu robot zawartego w § 6 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia robotami, ktore moga
stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi przy budowie kladek sa:

Zaglebianie brusow Scianek szczelnych pod fundamenty przyczotkow

Zaglebienie pali fundamentowych typu CFA

Roboty prowadzone nad woda

Roboty prowadzone na wysokosci powyzej 5,00m

Montaz za pomoca dzwigow belek prefabrykowanych przeset o masie powyzej 1 Mg

W trakcie realizacji robot przewiduje si¢ wystgpowanie zagrozen zwigzanych gtownie z
wymienionymi wyzej pracami.

SPOSOB PROWADZENIA INSTRUKTAZU PRACOWNIKOW
PRZED PRZYSTAPIENIEM DO REALIZACJI ROBOT
SZCZEGOLNIE NIEBEZPIECZNYCH

Szczegdtowy instruktaz nalezy przeprowadzi¢ na stanowisku pracy szczegolnie przed
przystapieniem do robdt zwigzanych z rozbidrka istniejacego mostu, zaglebianie w grunt
brusow s$cianek szczelnych, wykonywaniem pali fundamentowych oraz montazem
konstrukcji belek prefabrykowanych przgsta. Rowniez ze wzgledu na wykonywaniu robot
ziemnych na poziomie ponizej lustra wody w cieku (w ostonie $cinek szczelnych
rozpartych) niezbedny jest instruktaz zwigzany z mozliwoscig zalania wykopu i
powstawania kuzawki na dnie wykopu.

Wykonywanie funkcji operatorow maszyn budowlanych w tym w szczegdlnosci
wibromlota, wiertnicy i dzwigow wymaga posiadania uprawnien wydanych przez
wilasciwg komisje¢ kwalifikacyjna.

WSKAZANIE SRODKOW TECHNICZNYCH I ORGANIZA-
CYJNYCH ZAPOBIEGAJACYCH NIEBEZPIECZENSTWOM
WYNIKAJACYM Z WYKONYWANIA ROBOT W STREFACH
SZCZEGOLNEGO ZAGROZENIA LUB ICH SASIEDZTWIE



Przed przystapieniem do robodt nalezy przeszkoli¢ pracownikéw w zakresie BHP oraz
zabezpieczy¢ w odziez roboczg i ochronng, w $rodki ochrony osobistej, w szczegdInosci
w kaski ochronne i w kamizelki ostrzegawcze.

6.1. Zasady postepowania w przypadku wystapienia zagrozenia

W razie wystgpienia szczegdlnego zagrozenia pracOWnicy winni by¢ ostrzegani przez
osoby sprawujgce bezposredni nadzor. W miejscu pracy powinna znajdowac si¢ przeno$na
apteczka oraz wykaz telefonéw alarmowych.

6.2. Zasady bezposredniego nadzoru nad pracami.

Obowiazek organizowania, przygotowania i kierowania robotami w sposob bezpieczny,
zabezpieczajacy przed wypadkami, zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa
i higieny pracy spoczywa na kierowniku budowy, kierowniku robot lub majstrze. Aktualnie
nadzorujacy robotami na czas swojej nieobecnosci powinien wyznaczy¢ nastepce.
Kazdemu pracownikowi nadzoru technicznego powinny by¢ znane adresy i numery
telefondw: najblizszego punktu lekarskiego, najblizszej strazy pozarnej i posterunku
Policji.

Przed przystgpieniem do robot, kierownik budowy jest zobowigzany, w oparciu o
powyzszg informacje sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ),
uwzgledniajac specyfike obiektu budowlanego i warunki prowadzenia robot.



