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Przedmiot zamdwienia (opis do zamdwienia):

1.

Robot przemystowy — stanowisko Plug&Play z gotowga ramg oraz chwytakiem dla robota — 1szt.
(Jesli robot lub i-Pendant wymaga wspotpracy z komputerem — komputer w zestawie.)

Oprogramowanie symulacyjne do nauki programowania robota (do programowania robota
w srodowisku wirtualnym) — min. 10szt licencji serwerowych bez ograniczenia czasowego cyklu

pracy.

Zestaw instrukcji oraz ¢wiczen dla studentow i osoby prowadzacej w jezyku polskim. Pakiet
powinien umozliwiac realizacje 12 ¢wiczen/zadan dydaktycznych opracowanych w ten sposéb,
ze jedno ¢wiczenie/zadanie (moze sktadacé sie z ¢wiczer/zadan czastkowych) przeznaczone jest
do realizacji z ciggu 2 godzin (2x45min). Cato$¢ 12 ¢wiczen/zadan przeznaczona do realizacji
w czasie 24 godzin dydaktycznych (24 x 45min).

Szkolenie instruktorskie dla dwdch oséb z zakresu obstugi i podstaw serwisowania robota,
i-Pendanta oraz oprogramowania symulacyjnego. Szkolenie w siedzibie producenta (na terenie
Polski).

Opis istotnych warunkéw zamoéwienia:

10.

11.

12.

13.

Wymagania szczegétowe dla robota (pkt. 1):

Robot przemystowy — Stanowisko Plug&Play z gotowymi ramionami, chwytakiem dla robota i
klatka.

Robot o minimum 6 programowalnych osiach.

Przestrzen ruchu: sfera o promieniu nie wiekszym niz 70cm. Klatka robota opisana na tej sferze
(dtugos¢ x szerokosé x wysokos$¢é — kazdy wymiar klatki nie wiekszy niz 2000mm).

Udzwig robota z chwytakiem min 3,5kg.

Konsola programujgca i-Pendant z ekranem dotykowym Ilub dotykowym panelem
operatorskim.

Whbudowane porty sygnatéw cyfrowych 10 20/20 oraz 2 porty Ethernet do komunikacji
z zewnetrznymi urzgdzeniami (warunek minimum).

Minimum 2 wbudowane elektrozawory w ramieniu robota.

System wizyjny zintegrowany z kontrolerem robota od jednego producenta. Kamera wizyjna
2D

Wymagania szczegdtowe dla wsparcia osoby prowadzacej zajecia (pkt. 21i 3) :

Oprogramowanie symulacyjne (do programowania robota w srodowisku wirtualnym) do nauki
programowania robota (robota dostarczonego w punkcie 1) — min. 10szt licencji serwerowych
bez ograniczenia czasowego cyklu pracy.



Nr sprawy: KP-272-PNU-119/2023 Zatacznik nr 1 do SWz

14. Zestaw instrukcji oraz ¢wiczen dla studentéw i osoby prowadzacej w jezyku polskim. Pakiet

15.

16.

powinien umozliwiac realizacje 12 ¢wiczen/zadan dydaktycznych opracowanych w ten sposéb,
ze jedno ¢wiczenie/zadanie (moze sktadacé sie z ¢wiczen/zadan czastkowych) przeznaczone jest
do realizacji z ciggu 2 godzin (2x45min). Cato$¢ 12 ¢wiczeri/zadan przeznaczona do realizacji
w czasie 24 godzin dydaktycznych (24 x 45min). Cwiczenia powinny obejmowa¢ zadania
wykonywane w oprogramowaniu symulacyjnym i wykonywane na dostarczonym robocie.

Przyktadowe tematy instrukcji:

1) Zasady bezpieczeristwa. Budowa robota. Praca robota.

2) Budowa manipulatora. I-pendant — podstawowe funkcje. Nauczanie robota.

3) Programowanie robotéw (on — line i off-line). Tworzenie celi. Uktady wspétrzednych.
Dodawanie narzedzia i przeszkody.

4) Poruszanie robota. Manualny tryby pracy.

5) Trajektoria i modyfikacja. Wykrywanie kolizji.

6) Instrukcje programowe. Petle, etykiety.

7) Instrukcje programowe. Instrukcje warunkowe. Rejestry. Obstuga wej$¢/wyjsc.
9) Tryby pracy robota. Tryb automatyczny.

10) Archiwizowanie i i przywracanie programu.

11) Typy zatrzyman. Strefa bezpieczenstwa.

12) Optymalizacja programu.

Wsparcie szkoleniowe (pkt. 4):

Szkolenie instruktorskie dla dwdch oséb z zakresu obstugi i podstaw serwisowania robota,
i-Pendanta oraz oprogramowania symulacyjnego. Szkolenie w siedzibie producenta.
Potwierdzone stosownym certyfikatem. Liczba godzin i program szkolenia powinna by¢
okreslona w ofercie. Szkolenie ma by¢é dedykowane do dostarczonego robota
i oprogramowania.

Krétkie (min 2godziny, maksimum 5 godzinne) uruchomienie/szkolenie/pokaz stanowiskowy
(na terenie siedziby zamawiajgcego — prezentacja dziatania i mozliwosci funkcyjnych) dla max
10 os6b bedacych pracownikami zamawiajgcego.

taczny czas szkolen powinien wynosi¢ min 60godz.

Program:

1. Szkolenie z zakresu: obstugi robota i i-Pendanta.

2. Szkolenie z zakresu serwisowania robota.

3. Szkolenie z zakresu oprogramowania symulacyjnego.

4. Szkolenie musi odbywac sie na terenie Polski. ( w siedzibie producenta)
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Przyktadowy zakres szkolenia z obstugi:

Zasady bezpieczenstwa pracy z robotem

Omowienie budowy i funkcjonalnosci podstawowych komponentdéw robota i i-Pendanta
Uruchamianie robota

Uktady wspétrzednych i reczne poruszanie robotem - éwiczenia praktyczne

10 Operowanie przy pomocy recznego panelu programowania (Teach Pendant)
11. Podstawowe instrukcje programowania - ¢wiczenia praktyczne



Nr sprawy: KP-272-PNU-119/2023 Zatacznik nr 1 do SWz

12.
13.
14.
15.
16.
17.
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Zaawansowane instrukcje programowania - ¢wiczenia praktyczne
Parametryzacja trajektorii - éwiczenia praktyczne

Tworzenie instrukcji typu MACRO - éwiczenia praktyczne

Dostep do sygnatow wejsé/wyjs¢ - ¢wiczenia praktyczne

Obstuga przerwan - éwiczenia praktyczne

Wybér i uruchomienie programu w trybie automatycznym

Przyktadowy zakres szkolenia z serwisowania (ewentualnie funkcji zaawansowanych):

Zasady bezpieczeristwa pracy z robotem

Najczesciej pojawiajace sig btedy i metodologia postgpowania - cwiczenia praktyczne
Wykonanie i przywrdcenie kopii zapasowej pamieci robota

Najczesciej wystepujgce problemy - sposoby postepowania

Zanim wezwiesz serwis - ¢wiczenia praktyczne

Przyktadowy zakres szkolenia z obstugi oprogramowania symulacyjnego:
Organizacja programu
Tworzenie nowe;j celi i elementéw pomocniczych

. Tworzenie celi na podstawie backupu

. Kalibracja elementéw w celi ze Swiatem rzeczywistym

. Wykorzystanie przydatnych funkcji

. Potaczenie symulacji z robotem rzeczywistym

. Typowy czas trwania szkolen to 3+2+3 dni (8 dni x 8 godz =64godziny) czyli minimum 60godz.



