numer sprawy: ZP.271.4.2021

zalacznik nr 11

D00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt obejmujacych mechaniczne profilowanie 1 zaggszczenie
nawierzchni z gruntu naturalnego w ramach naprawy drég gruntowych na terenie
gminy Nowy Tomysl.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi integralng cz¢$¢ dokumentow przetargowych i podpisywanej umowy na realizacje
rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne dla robdt
objetych specyfikacjami technicznymi wymienionymi w spisie tresci.

1.3.2. Wszystkie SST zawarte w niniejszym zestawieniu opracowane zostaly na podstawie
Ogdlnych Specyfikacji Technicznych wydanych na zlecenie Generalnej Dyrekcji Drég
Publicznych i zgodnie z decyzja Generalnego Dyrektora Drog Publicznych bedacych
obowiazujaca podstawa do ich opracowywania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1) Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

2) Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

3) Inzynier- osoba wymieniona w dokumentach umowy (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i realizacj¢ zapisOw zawartych w umowie.

4) Jezdnia - czeg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

5) Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

6) Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny przedmiar robot.

7) Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie
wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiedze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

8) Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robodt, zgodne z
dokumentacja 1

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

9) Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

10) Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze rowniez

obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
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ruch na drodze.

11) Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,
stuzgca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

12) Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

13) Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie

pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

14) Dokumentacja techniczna - dokumentacja, ktéra wskazuje w szczegdlnosci
lokalizacje,

charakterystyke, technologi¢ wykonania i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot. W
uzasadnionych przepisami prawa budowlanego przypadkach dokumentacja powinna
zawieraé
projekt budowlany.

15) Slepy kosztorys - wykaz robot okreslajacy ich ilo§é (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej wykonania, zawierajacy - w zaleznos$ci od charakteru robot - wykaz
potrzebnego sprzetu budowlanego, okresu jego wykorzystania oraz laczng sume
roboczogodzin.

16) Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robdt, metody uzyte przy
budowie, zgodno$¢ ze sztuka budowlang, dokumentacja techniczna, SST i poleceniami
Inzyniera oraz bezpieczenstwo wszelkich czynnosci podejmowanych na terenie budowy.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie 1 zakresie okreslonym w dokumentach umowy, przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz z niezb¢gdnymi do realizacji inwestycji danymi, takimi jak dziennik
budowy, SST, dokumentacja techniczna i wszystkie wymagane uzgodnienia administracyjno-
prawne oraz, w zaleznos$ci od potrzeb, lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gléwnych trasy,
reperéw itp.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu danych, w
szczegolnosci punktow pomiarowych, do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z SST i dokumentacja techniczng

SST i dokumentacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. Wszystkie wykonane roboty i wykorzystane przez Wykonawce materiaty beda
zgodne z SST.

Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw
budowli muszg by¢ jednorodne i1 wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatlu tolerancji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca opracuje i uzgodni z wtasciwymi organami projekt czasowej zmiany organizacji
ruchu na terenie objetym robotami, a nastgpnie bedzie utrzymywatl czasowe oznakowanie
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robot przez caty czas ich prowadzenia, zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych, za szczegolng dbatoscig o zachowanie stalych warunkow widocznos$ci zapor i
znakow.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.
1.5.4. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W czasie trwania robdt 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow
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dotyczacych ochrony S$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla oséb lub wlasnos$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
bedzie mial szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

b) s$rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekd6w wodnych pytami, zanieczyszczeniem

powietrza pytami i gazami,

- mozliwos$cig powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na Srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot,
a po zakonczeniu robot ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien uzyskac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od
wlasciwych organdéw administracji panstwowe;j.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.
1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania robot.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
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dostarczonych mu przez Zamawiajacego. O fakcie ich przypadkowego uszkodzenia
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Jezeli teren budowy przebiega przez teren z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdoéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu budowy. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inZyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie 1 s3 uwzglgednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposéb ciggly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

2.MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Wykonawca, przed zaplanowanym  wykorzystaniem  jakichkolwiek  materiatow
przeznaczonych do robot, przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegotowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow, jak réwniez odpowiednie $§wiadectwa badan laboratoryjnych. Zatwierdzenie
partii materiatow z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speilniajg wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrdédia wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zréodta. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InZyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet materiatdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swojg jako$¢ i wlasciwosé
do robot, 1 byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja techniczna lub SST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badah prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji technicznej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umow3g. Sprz¢t bedacy wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie
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sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwos$ci przewozonych tadunkow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczajacych obciazen na
osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$é
zastosowanych materiatow i1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z udostgpniong
dokumentacjg techniczng, wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za wytyczenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okre§lonymi w dokumentacji technicznej
lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek biedu
spowodowanego przez Wykonawce, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, zostang poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub

wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
technicznej 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
1 przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytulu ponosi Wykonawca.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot
jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary 1 badania materiatdéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez zamawiajacego.
Pomiary i wyniki badan nalezy opracowa¢ na odpowiednich formularzach. Winny by¢
podpisane przez przedstawicieli Wykonawcy i nadzoru.
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W/w dokumentacja stanowi integralng cz¢$¢ Operatu Kolaudacyjnego Robot.
6.2. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych certyfikaty 1 deklaracje sa wymagane przez SST, kazda
dostarczona do robot partia bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny
jej cechy. Kopie tych dokumentéw beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.3. Dokumenty budowy
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia nastepujacych dokumentéw budowy:

(1) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdw robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(2) Pozostate dokumenty budowy:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokotly z narad i ustalen,

e) korespondencja na budowie. Dokumenty budowy beda zawsze dostgpne na terenie
budowy dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego. Miejsce
ich przechowywania powinno by¢ odpowiednio zabezpieczone. Zaginigcie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny czas pracy sprzetu oraz ilosci wykonanych robot
zgodnie z dokumentami przetargowymi i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca w sposdb okreslony w warunkach umowy. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiary begda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8.0DBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robot.
Odbioru robdt dokonuje Inzynier.
Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
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pozniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych wyniki badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg techniczng, SST i1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiédr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera. Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i1 przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikow
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja techniczng
i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja techniczng i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i1 ew.

uzupetniajace lub zamienne),

2. udostepniong przez Zamawiajacego dokumentacje techniczng z naniesionymi
zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy 1 rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw, zgodnie z
SST,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1

pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,

8. zaleznie od charakteru robot budowlanych - inne dokumenty, ktérych przygotowanie

jest wymagane przepisami prawa, w szczegolnosci prawa budowlanego oraz SST.
W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.4.3. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot".

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnoSci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji technicznej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robo6t beda obejmowac:

robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U z 2019 poz. 1186 ze zm.)
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U .z 2018 poz. 2068 ze
zm.).
3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1 ich
usytuowanie (Dz. U. Z 2016 r. poz.124 ze zm.).

D-05.01.00a NAPRAWA NAWIERZCHNI Z GRUNTU NATURALNEGO
POPRZEZ MECHANICZNE PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru robdt obejmujacych mechaniczne profilowanie i1 zaggszczenie
nawierzchni z gruntu naturalnego w ramach naprawy drog gruntowych na terenie gminy Nowy
Tomysl,

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi integralng czg$¢ dokumentéw przetargowych i1 podpisywanej umowy na
realizacj¢ rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych),
obejmujacych mechaniczne profilowanie nawierzchni i jej zageszczenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
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1) Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu,
przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym
wystepujacy grunt podtoza jest wyrownany i odpowiednio uksztattowany w profilu
podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

2) Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

3) Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu
lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest
ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztalttowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

4) Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojow,
kolein) o powierzchni do okoto 5m?.

5) Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
ulepszajacym sktad granulometryczny i wlasciwos$ci gruntu rodzimego.

6) Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

7) Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, roz$cielenie,
wymieszanie,

sprofilowanie 1 zageszczenie materiatu istniejacego i odnawiajacego nawierzchni¢. Pozostale
okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"
pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1 Zgodno$¢ materiatdéw z dokumentami i SST

materialy do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji przetargowej oraz SST.

2.2.2 Podstawowe materialy przy naprawie nawierzchni gruntowe;j.

Podstawowym materiatem do realizacji robdt jest rodzimy grunt naturalny istniejace;j
nawierzchni drogi oraz grunt w bezposrednim otoczeniu korony.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
3.3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej
W zalezno$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania w poszczegoélnych etapach
realizacji przedsiewzigcia, Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- przewoznych zbiornikdéw na wodeg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania
wody,
- réwniarek,
- walcow statycznych, ogumionych lub gladkich do 8 ton - samojezdnych lub
doczepnych, lub walcow  wibracyjnych min.5 ton,
— plytowych zageszczarek wibracyjnych,
— re¢cznego sprzetu do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne

itp.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt
4.
4.2. Transport materialow do ulepszania nawierzchni
Grunt i1 materiaty do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu, w warunkach uniemozliwiajgcych ich zanieczyszczenie, zmieszanie z innymi
materialami i nadmierne zawilgocenie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne" pkt 5. Sposéb przeprowadzenia naprawy nawierzchni powinien by¢ zgodny z
dokumentami umowy i SST. Podstawowe czynnosci przy naprawie nawierzchni z gruntu
naturalnego poprzez mechaniczne profilowanie i zaggszczenie beda obejmowac:

1) roboty przygotowawcze,

2) naprawe nawierzchni,

3) roboty wykonczeniowe.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot, na podstawie dokumentacji technicznej, SST i wskazan
Inzyniera, nalezy ustali¢ lokalizacje oraz dokonaé¢ zabezpieczenia terenu budowy i innych
niezbednych czynnosci opisanych w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.
5.3. Naprawa nawierzchni z gruntu naturalnego poprzez mechaniczne profilowanie i
zageszczenie
5.3.1. Mechaniczne profilowanie nawierzchni
Profilowanie drég na dtuzszych odcinkach, w obrebie ktorych wystepuja wyboje, kofeiny itp.,
ma za zadanie wyrdéwnanie nierOwnosci i poprawienie przekroju poprzecznego drogi, z
doprowadzeniem pochylenia do warto$ci 3%=4%. Celem jest umozliwienie sprawnego
odwodnienia korpusu drogi.
Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywa¢ rowniarkami, lecz w uzasadnionych przypadkach,
przy uzyskaniu akceptacji Inzyniera, dopuszcza si¢ réOwniez uzycie innego sprzetu, np.
spycharek.
Najbardziej korzystny moment na prowadzenie robdt pojawia si¢ po S$rednim deszczu.
Nawilgocenie gruntu bliskie wilgotnosci optymalnej utatwia zarowno $cinanie gruntu na
wygorowaniach, jak 1 jego wstepne zageszczenie. Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania
nalezytego profilu jest zréZznicowana i zalezy od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju
gruntu i sposobu profilowania.
Podczas profilowania rowniarka powinna:
- wyrownywac wyboje gruntem otrzymanym przez §cigcie wygdérowan powstatych z materiatu
wyrzuconego przez kola pojazdow z wybojéw na pobocze i z nierdwnomiernego
zageszczenia jezdni,
- odtworzy¢ pierwotny profil podluzny przez $cigcie poboczy i przesunigcie uzyskanego
gruntu w kierunku do osi jezdni z jednoczesnym wyrownaniem kolein.
Ze wzgledow organizacyjnych, zaleca si¢ droge wytypowana do realizacji robot podzieli¢ na
odcinki o takiej dtugosci, ktorg rowniarka jest w stanie naprawi¢ w ciggu 1. dnia roboczego.
Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ r¢czne wykonanie profilowania przy
uzyciu topat, oskardow i ubijarek.
5.3.2.Zaggszczenie wyprofilowanej nawierzchni
Zageszczanie uformowanego jw. przekroju poprzecznego ma na celu podniesienie trwatosci
waloréw uzytkowych nawierzchni. Czas pracy sprzetu zageszczajacego do osiagnigcia
wymaganego zageszczenia gruntu nalezy ustali¢ doswiadczalnie na odcinku probnym.
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Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20%, to
wilgotno$¢ gruntu nalezy podnie$¢ przez spryskiwanie woda. Jezeli wilgotnos$¢ jest jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej o 10%, grunt nalezy osuszy¢. Sposéb osuszenia powinien
by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi jezdni i stopniowo przesuwaé¢ w kierunku osi $§ladami podtuznymi
czgsciowo nakladajacymi sie. Zageszczenie nawierzchni o pochyleniu poprzecznym
jednostronnym nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi jezdni i przesuwa¢ w kierunku gornej
sladami podtuznymi cze¢sciowo naktadajacymi si¢. Zageszczenie nalezy uznac za dostateczne,
gdy przejscie sprzetu zageszczajacego nie pozostawia na powierzchni zauwazalnych §ladow.
5.4. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robot wykonczeniowych naleza prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych warunkow terenowych, takie
jak:
- niezbedne uzupeknienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci i elementéw otoczenia drogi,
tj. zatrawienia, krzewow, rowow, poboczy itp.,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogdlne wymagania dotyczace jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢é wymagane dokumenty,
dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materialow wykonane przez dostawcow itp.).
6.3. Badania wykonanych robét
Ocen¢ wykonywanych robdt nalezy prowadzi¢ podczas robot przygotowawczych, naprawy
nawierzchni i robot wykonczeniowych w sposéb ciagly. Po zakonczeniu robot kontroli
podlega w szczeg6lnosci: wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni, poprawnosé
profilu 1 przekroju poprzecznego w nawigzaniu do pozostatej powierzchni jezdni i
umozliwiajacego splyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowsg jest:

- m2 (metr kwadratowy) wykonanego profilowania i zagg¢szczenia nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
Wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej przy naprawie nawierzchni obejmuje:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robaét,

dostarczenie materialow i sprzetu,
- wykonanie naprawy nawierzchni wedlug wustalen specyfikacji technicznej,
uporzadkowanie terenu rob6t i odwiezienie sprzgtu.

12



